D.01.02.02

Usunigcie Darniny/ziemi urodzajnej

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z Przebudowa odcinka drogi lesnej dt. 940m (Etap I) oraz Przebudowa odcinka drogi lesnej dt. 925m (Etap II) na
Terenie Nadlesnictwa Choczewo.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem

warstwy urodzajnej, prochnicznej, darniny, w ramach robot przygotowawczych/ziemnych i obejmuja mechaniczne
zebranie w/w warstwy $rednio 5-10 cm wraz z rozplantowaniem wokot prowadzonych robot poza zakresem
drogowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz

z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. Materialy

Ziemia urodzajna/ darnina — materiat miejscowy do rozplantowania.

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia warstwy urodzajnej, prochnicznej

Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy urodzajnej, prochnicznej nalezy stosowac:

- spycharki, tadowarki

- przystosowane do tego celu koparki,

- lopaty, szpadle i inny sprzet do r¢cznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$é wymagajaca zastosowania

takiego sprzetu.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport ziemi urodzajnej, prochnicznej

Samochody samowytadowcze — przetransportowanie materiatu pozyskanego/urobku w miejsce wbudowania.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy urodzajnej, préchnicznej

Ziemi¢ urodzajng, prochniczng nalezy zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem przystosowanych do tego celu
koparek, spycharek, tadowarek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla
prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna

grubo$¢ warstwy, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac rgczne wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe ziemi urodzajnej, prochnicznej nalezy zdja¢ z powierzchni catego zakresu robot ziemnych oraz w innych
miejscach okre$lonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy — $rednio 5-10 cm.



Zdjeta ziemig urodzajna, prochniczna nalezy rozprowadzi¢ po terenie przylegtym w wyznaczonym zakresie drogowym
w taki sposob aby umozliwi¢ odprowadzenie wod opadowych na boki / na zewnatrz . Nie nalezy zdejmowaé w/w
warstwy w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia oraz degradacji
odstanianego podtoza gruntowego.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania danego zakresu robot.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsa jest m2 (metr kwadratowy) zdj¢tej i rozplantowanej lub zmagazynowanej warstwy urodzajnej,
prochnicznej, darniny.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 9.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnoscei jest

warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie

uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

9.2. Cena jednostki / kwoty ryczaltowej robét beda obejmowaé:

- 0znakowanie miejsca prowadzonych robot,

- mechaniczne, reczne zebranie warstwy ziemi urodzajnej, prochnicznej grub. srednio 5-10 cm

- mechanicznym rozprowadzeniem urobku po terenie przyleglym w wyznaczonym zakresie drogowym

- transport urobku w najblizsze udostgpnione miejsce wbudowania w obrebie rob6t lub na hatde do pozniejszego
wbudowania w zakresie zatozonym i wyznaczonym (jezeli wystgpuje kontraktowo)

- przeprofilowaniem terenu przylegtego w miejscu rozprowadzenia w/w urobku w celu odprowadzenia wod
opadowych na boki, na zewnatrz

- zaggszczenie urobku rozprowadzonego w w/w zakresie

- materiat zmagazynowany a zalozony do wbudowania (obhumusowanie) nalezy oczys$ci¢ i przygotowac przed
whbudowaniem (jezeli wystepuje kontraktowo).



