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  Podwyższone przejście dla pieszych H=100mm 

RWP

proj.

- radarowy wyświetlacz prędkości

- bariera chodnikowa U-12a, kolor biało-czerwony

+ fundament

+ słup

+ zasilanie solarne

D-6b

akt.

proj.

- znak aktywny, projektowany

A-17

idw.

- istniejący znak, do wymiany na nowy 

  średni, folia odblaskowa typ II 

  średni, folia odblaskowa typ II
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- istniejący znak, do lokwidacji 
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900m

GMINNA ŚCIEŻKA

ROWEROWA

"WIEJSKA DRÓŻKA"

D idp.

- istniejący znak, do pozostawienia 

- istniejący znak, do przestawienia 

- strzałka wskazująca miejsce przestawienia znaku

- projektowany znak 

  średni, folia odblaskowa typ II 

A-7

proj.

- Próg zwalniający płytowy gumowy U-16b, modułowy 

P-4

l=61,7

- oznakowanie poziome projektowane

- bariera ochronna stalowa SP06/1 N2W3 A

PLAN SYTUACYJNY

Stadium

Tytuł rysunku

Stanowisko

Projektant

Sprawdzający
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