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Klauzula o uzgodnieniu kosztorysu
Grupa robo6t - 45
Budowe nowych budynkdw i obiektow, remonty i ogélne naprawy.
Klasa rob6t - 45.3
Wykonywanie pozostatych instalacji budowlanych
Kategoria robot - 45.34
- instalacje drogowe, kolejowe, lotniskowe oraz portowe systemy oswietleniowe i sygnalizacyjne,
- instalacje w budynkach lub innych obiektach budowlanych sprzetu i wyposazenia gdzie indziej niesklasyfikowanego.
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PRZEDMIAR ROBOT

Lp. |

Podstawa

Opis i wyliczenia

Razem

Grupa robot - 45 Klasa roboét - 45.3 Kategoria robét - 45.34

1

Instalacje elektryczne zewnetrzne

1
d.1

KNNR 5 0401-
02
analogia

Ztgcza kablowe typu ZK1a 400 A-Rozdzielnica zasilania o$wietlenie boiska SO
Rozdzielnica kompletna wyposazenie wg. zatgczonego schematu.

STWIORB 06.01.00.5.3

Grupa robot - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robot - 45.34

1

kpl.

kpl.

1.000

= N

KNNR 5 1001-
05

Montaz i stawianie stupow o$wietleniowych o masie do 1100 kg-Maszt o$wietleniowy stalo-
wy MS 10/4/F250 o wysokosci 10m. Maszt posadowiony na prefabrykowanym fundamen-
cie B-200 wyposazony w poprzeczke OZ3. W maszcie zabudowane 3 ztgcze stupowe 1ZK
STWIORB 06.01.00.5.3

Grupa robét - 45 Klasa rob6t - 45.3 Kategoria roboét - 45.34

4

4.000

- W

KNNR 5 1001-
05

Montaz i stawianie stupéw oswietleniowych o masie do 1100 kg-Maszt o$wietleniowy stalo-
wy MS 10/4/F250 o wysokosci 10m. Maszt posadowiony na prefabrykowanym fundamen-
cie B-200 wyposazony w poprzeczke OZ3. W maszcie zabudowane 3 ztgcze stupowe IZK
STWIORB 06.01.00.5.3

Grupa robot - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34

4

szt.

4.000

N

KNNR 5 1003-
04

Montaz przewodéw do opraw os$wietleniowych - wcigganie w stupy, rury ostonowe i wysieg-
niki przy wysokosci latarn do 12 m

STWIORB 06.01.00.5.2

Grupa robot - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34

20

kpl.prze
w.

kpl.prze
w.

20.000

= O

KNNR 5 1004-
01

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na stupie-Oprawa oswietleniowa typu np.: Flood-
light 20 midi LED | PL43 238 W / 26990 Im montowana na wysiegniku masztu oswietlenio-
wego 0 wysokosci 10m

STWIORB 06.01.00.5.5

Grupa rob6t - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34

12

szt.

12.000

- o

KNNR 5 1004-
01

Montaz opraw os$wietlenia zewnetrznego na stupie-Oprawa o$wietleniowa typu np.: Flood-
light 20 midi LED | PL43 163 W / 18540 Im montowana na wysiegniku masztu oswietlenio-
wego o wysokosci 10m

STWIORB 06.01.00.5.5

Grupa robo6t - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34

8

8.000

=~

KNNR 5 0404-
01

Tablice rozdzielcze o masie do 10 kg-Stupek z gniazdami wtykowymi 2x230V typu np. :
MS10-500 IP65. Stupek posadowiony na podktadzie betonowym

STWIORB 06.01.00.5.2

Grupa robét - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34

6

szt.

6.000

—

KNR 2-01
0701-0502

Reczne kopanie rowéw dla kabli o gtebokosci do 0,8 m i szer. dna do 0,6 m w gruncie kat.
I}

STWIORB 06.01.00.5.2

Grupa robét - 45 Klasa rob6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34

220

m

220.000

- ©

KNR 2-01
0704-0402

Reczne zasypywanie rowow dla kabli o gtebokosci do 0,6 m i szer. dna do 0,6 m w gruncie
kat. I-11

STWIORB 06.01.00.5.2

Grupa roboét - 45 Klasa rob6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34

220

m

220.000

10
d.1

KNNR 5 0706-
02

Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szerokosci do 0,6 m
STWIORB 06.01.00.5.2

Grupa rob6t - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34

220*2

440.000

11
d.1

KNR 5-08
0608-07

Uktadanie bednarki w rowach kablowych - bednarka do 120 mm2-Tasma FeZn 30x4m
uktadana réwnolegle do kabli oswietleniowych

STWIORB 06.01.00.5.6

Grupa rob6t - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34

220

220.000

Norma PRO Wersja 4.47 Nr seryjny: 29280




PRZEDMIAR ROBOT

Lp. Podstawa Opis i wyliczenia j-m. Razem
12/KNNR 5 0715- |Uktadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w budynkach, budowlach lub na estakadach z moco- |m
d.1]02 waniem-Kabel typu: YAKYZo 5x25mm
STWIORB 06.01.00.5.6
Grupa roboét - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34
20 m
20.000
13/KNNR 5 0707- |Uktadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kablowych recznie-Kabel typu: YAKYZo m
d.1]02 5x16mm
STWIORB 06.01.00.5.6
Grupa robét - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robét - 45.34
400 m
400.000
14/KNNR 5 0707- |Uktadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kablowych recznie-Kabel typu: YKYzo m
d.1]02 3x6mm
STWIORB 06.01.00.5.6
Grupa rob6t - 45 Klasa robo6t - 45.3 Kategoria robot - 45.34
265 m
265.000
15|Analiza indywi- |Wykonanie kompletu pomiaru, uruchomien,konfiguracji kpl.
d.1|dualna STWIORB 06.01.00.6.1
Grupa robot - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robo6t - 45.34
1 kpl.
1.000
16|Analiza indywi- |Inne urzadzenia i materiaty nie wymienione powyzej, ktérych konieczno$¢ wykonania kpl.
d.1|dualna zostata stwierdzona na podstawie dokumentacji wykonawczej
STWIORB 06.01.00.6.1
Grupa rob6t - 45 Klasa robot - 45.3 Kategoria robot - 45.34
1 kpl.
1.000

Norma PRO Wersja 4.47 Nr seryjny: 29280




