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WDK WABRZEZNO MECHANIKA SCENY

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACII

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru urzagdzern mechanicznych technologii sceny, w

ramach zadania WDK WABRZEZNO.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACII

Specyfikacja Techniczna (STWIOR), jako czes¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamowienia (SIWZ) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACIA

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWiIORB) dotyczg dostarczenia i

wykonania urzadzen wyciggowych i elementéw technologii sceny, a w szczegdlnosci:

a) Most oswietleniowy sceny M1-2 - 2szt.
b) Sztankiet Dekoracyjny SD1-5 — 5szt.
c) Sztankiet SOW — 1szt.

d) Sztankiety state Gtosnikéw — 2szt.

e) Kurtyna Rozsuwana KR — 1szt.

f) Horyzont rozsuwany — HR — 1szt.

g) Mechanizm kulis — 8szt

h) Okotarowanie — tkaniny

i) System zasilania i sterowania

Miejsce zastosowania zgodnie z wykazem projektowym. Szczegdty rozwigzan wedtug detali

projektowych.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowg, Specyfikacjami Technicznymi (STWiIORB) oraz poleceniami

Nadzoru Inwestycyjnego.
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WDK WABRZEZNO MECHANIKA SCENY

2. WYMAGANIA OGOLNE

2.1. Urzadzenia mechaniczne, podzespoly - Technologia Sceny

a) Most oswietleniowy M1-2 — 2szt.

Most o$wietleniowy do zawieszania aparatury oswietlenia technologicznego
Dane techniczne:

. dtugos¢ belki — 10,5m

. rodzaj belki - Trisystem30 czarny
. obcigzenia uzytkowe — 400kg

. predkosc¢ ruchu - 0,1m/s

. skok maksymalny — 10m

. naped elektryczny

. beben linowy

. wytacznik krancowy krzywkowy

. lina nosna - stalowa

Opis urzadzenia:

Belka mostu oswietleniowego wykonana z konstrukcji aluminiowej zawieszona bedzie na 4 linach
stalowych przewinietych przez kota linowe 1-4 rowkowe mocowane do sufitem. Liny zamontowane
na belce mostu bedg miaty regulacje dtugosci na srubach rzymskich. Nastepnie liny nawijajg sie na
beben wciggarki elektrycznej zespolony z przektadnig mechaniczna, silnikiem z dwoma hamulcami
i wytgcznikiem krancowym. Wciggarka zamontowana do specjalnej konstrukcji przygotowanej w
strefie komina sceny.

b) Sztankiet Dekoracyjny SD1 — SD5 — 5szt.

Sztankiet do zawieszania dekoracji.
Dane techniczne:

. dtugos¢ belki 10,5m

. rodzaj belki — DUO30 czarny

. obcigzenia uzytkowe — 400kg

. predkos¢ ruchu — max.0,1m/s

. skok maksymalny — 10m

. naped elektryczny

. beben linowy

. wytgcznik krarncowy krzywkowy
. lina nosna - stalowa

Opis urzadzenia:

Belka sztankietu wykonana z rury stalowej zawieszona bedzie na 4 linach stalowych przewinietych
przez kota linowe 1-4 rowkowe mocowane do sufitem. Liny zamontowane na belce mostu bedg
miaty regulacje dtugosci na srubach rzymskich. Nastepnie liny nawijajg sie na beben wciggarki
elektrycznej zespolony z przekfadnig mechaniczng, silnikiem z dwoma hamulcami i wytgcznikiem
krancowym. Wciggarka zamontowana do specjalnej konstrukcji przygotowanej w strefie komina
sceny.

c) Sztankiet Oswietlenia Widowni SOW — 1szt

Sztankiet o$wietleniowy SOW do zawieszania aparatury oswietlenia technologicznego
Dane techniczne:
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. dtugos¢ belki — 10,5m

. rodzaj belki — TRI30 czarny

. predkos¢ ruchu - 0,1 m/s

. skok maksymalny — 10m

. naped elektryczny

. beben linowy

. wytgcznik krancowy krzywkowy
. lina nosna — stalowa

Opis urzadzenia:

Belka sztankietu wykonana z rury stalowej zawieszona bedzie na 4 linach stalowych przewinietych
przez kota linowe 1-4 rowkowe mocowane do sufitem. Liny zamontowane na belce mostu bedg
miaty regulacje dtugosci na srubach rzymskich. Nastepnie liny nawijajg sie na beben wciggarki
elektrycznej zespolony z przektadnig mechaniczng, silnikiem z dwoma hamulcami i wytgcznikiem
krahcowym. Wciggarka zamontowana do specjalnych konstrukcji w przestrzeni technicznej nad
widownia.

d) Sztankiety state Glosnikow — 2szt.
Sztankiety statle zamonotane nad proscenium bedg stuzyty do zawieszania aparatury

nagtosnieniowe;j.
Dane techniczne:

. dtugosé belki — 2x1m

. rodzaj belki — RO48 czarny
. nosnosc¢ 150kg

. lina nosna — stalowa

Opis urzadzenia:

Belka sztankietu wykonana z rury stalowej zawieszona bedzie na 2 linach stalowych
zamocowanych za pomocg zaciskow klinowych. Montaz liny do specjalnie przygotowanej
podkonstrukcji.  Wysokos¢  zamontowania  sztankietébw  ustali¢ = podczas  strojenia
elektroakustycznego Sali.

e) Kurtyna Rozsuwana KR

Mechanizm rozsuwania:
Dane techniczne:

. dtugos¢ — 2x6,5m
. rodzaj belki — torowisko
. predkosc¢ ruchu - 0,3m/s
. naped elektryczny

Opis urzadzenia:

Kurtyna rozsuwana bedzie sie sktadac z 2 czesci. o dlugosci ok.6,5m. Obydwie jej czesci przesuwaé
sie beda po torowisku zamocowanym do sciany. W stanie zamknietym obie czesci zachodzi¢ bedg
z zaktadka ok. 0,4m, po rozsunieciu.. Sterowanie - z pulpitu centralnego.

f) Kurtyna Horyzntowa Rozsuwana HR
Mechanizm rozsuwania:

Dane techniczne:
. dtugos¢ — 2x6,5m
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. rodzaj belki — torowisko
. predkosc¢ ruchu - 0,3m/s

Kurtyna rozsuwana bedzie sie skladac z 2 czesci. o dlugosci ok.6,5m. Obydwie jej czesci przesuwaé
sie bedg po torowisku zamocowanym do sciany. Naped reczny — linkowy.

g) Mechanizm kulis — 8szt.

Mechanizm kulis stuzacy do montazu okotarowania.
Dane techniczne:

. dtugos¢ belki —1,3m

. rodzaj belki — Rucha Okrggta RO48
. obcigzenia uzytkowe — 30kg

. mechanizm: obrotowy reczny

Opis urzadzenia:
Obrotowe belki kulis montowane po obu stronach sceny pozwalajgce na zmiange okotarowania z
teatralnego na pudetkowe. Montaz do barierki pomostéw technicznych.

h) Okotarowanie - tkaniny

Okotarowanie typu Plusz 370g/m2, z atestami, podszyte na miejscu na wymiar. Wymiary
orientacyjne w tabeli:

LP | Nazwa Wymiary [m] Drapowanie | llos¢ | Montaz / uwagi

1 Kurtyna gtéwna 13x6,5m 100% 1 Do mechanizmu

2 Horyzont 13x7m 60% 1 Do sztankietu SH

3 Paludament 12x2m 60% 3 Do Sztankietu

4 Kulisy 1,3X7m 60% 8 Do mechanizmu kulis

i) System zasilania i sterowania

Sposoéb sterowania dostosowano do zréznicowanych zadan realizowanych przez poszczegdline
napedy.

Wszystkie urzgdzenia mechaniki sceny bedg zasilane z szafy sterowej umieszczonej w
dedykowanym pomieszczeniu — pod schodami pod rezyserkg i zasilanej z instalacji budynku. Istniej
mozliwos¢ potgczenia z mechanizmami bedgcymi przedmiotem innego opracowania dla fatwosci
obstugi. Sterowanie urzadzeniami odbywa sie z kasety sterowniczej oraz kasety Kkurtyny.
Dodatkowo bedzie system wytgcznik awaryjnych STOP. Na etapie projektowania zostaty wydane
wytyczane od gldwnego projektanta obejmujgce stosowanie kabli zwyktych na obiekcie.
Realizacja funkcji tagodnego startu/zatrzymania oraz ptynna regulacja predkosci kazdego
urzgdzenia realizowana jest poprzez falownik. Kazde urzgdzenie jest wyposazone w wylgczniki
krancowe zabezpieczajgce przed przekroczeniem granicznych parametrow wysokosci. Ukfad
zasilania posiada odpowiednie zabezpieczenia elektryczne. Kable zasilajgce oraz sterujgce
umieszczone w korytach kablowych gwarantujgcych bezpieczng prace, zabezpieczenie przed
przecieraniem sie i zaktécenia elektromagnetyczne. W obrebie urzgdzeh mechanicznych znajdujg
sie wytaczniki awaryjne STOP.

Podstawowe cechy uzytkowe pulpitu sterowania:
e Kaseta sterownicza umieszczona po prawej stronie sceny z przyciskami wyboru jazdy
oraz stacyjka
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e Kaseta sterownicza kurtyny wyposazona w stacyjke, przyciski jazdy Z/O oraz

potencjometr do zadania predkosci;
Bezpieczenstwo:

e System sterowania spetnia poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa SIL3 w odniesieniu
do funkcji bezpiecznego STOP-u;

e Zatrzymanie awaryjne realizowane jest poprzez wcisniecie przycisku STOP;

e Sterowanie hamulcami zgodnie z Dyrektywg Maszynows;

e W celu zapewnienia prawidtowej pracy napedow elektrycznych sceny nalezy dostosowac
wszystkie urzgdzenia regulacyjne do parametréow rozruchowych silnikéw elektrycznych.

e W trakcie préb odbiorowych przeprowadzi¢ prébe obcigzeniowg udzwigu: 125%
statycznie oraz 110% dynamicznag.

j) Obliczenia

Zapotrzebowanie na moc elektryczna:

Moc obliczono na podstawie mocy znamionowej planowanych urzgdzen.

Napedy Sali Widowiskowej zasilane z rozdzielnicy RNS zlokalizowana w dedykowanym
pomieszczeniu za sceng — pom. Tyrystorowni bedg tacznie wyposazone w silniki elektryczne o
mocy zainstalowanej:

Pi = 30kW
Kj=0,5
Ps = 15kW

2.1. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU

2.1.1. Mosty i sztankiety
Sztankiety bedg zawieszone na linach nosnych mocowanych do obejm belek zaciskami

linowymi oraz $ciggami sSrubowymi umozliwiajgcymi poziomowanie belek.
Liny sg przewiniete przez kota no$ne podwieszone pod belki stalowych blokowni kofa

kierunkowe i s3 mocowane zaciskami na bebnach napeddéw .

2.2. Instalacja napedow sceny

2.2.1. Dobér przewodoéw i kabli
Na etapie projektowania zostaty wydane wytyczane od gtéwnego projektanta obejmujace

stosowanie kabli zwyktych na obiekcie.

2.2.1.1. Rodzaj kabli

Obwody odbiorcze:
° przewody specjalne bezhalogenkowe w ekranie do odbiornikéw zasilanych
z przemiennikdw czestotliwosci
° przewody bezhalogenkowe z izolacjg na 750V do obwodéw hamulcéw

° przewody sterownicze wielozytowe
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e Przewody bardzo gietkie typu gérniczego lub dZzwigowego jedno i wielozytowe do
zastosowania w pasach przewodowych elastycznych
Sterowanie:
e Przewody sterownicze wielozytowe gietkie do uktadania na state — izolacja 400V.

° Przewody UTP 4x2x0,5

2.2.1.2.  Przekrdjiilos¢ zyt
Nalezy uzyé przewoddw o przekrojach zyt jak na schematach.

Dla wszystkich instalacji wewnetrznych w budynku przewiduje sie kable i przewody

miedziane.

2.2.1.3. Przewody neutralne
Ogolnie przekroje przewoddw neutralnych bedg zawsze réwne przekrojowi przewodow

fazowych danego obwodu.

2.2.1.4. Przewody ochronne PE lub PEN

Przewody ochronne PE lub PEN zostang wykonane przy uzyciu przewoddéw izolowanych
tego samego rodzaju co przewody fazowe. Wszystkie obwody posiadaty beda wiasny

przewdd ochronny o takim samym przekroju co przewody fazowe.

2.2.2. Sposoby uktadania kabli
2.2.2.1. Instalacje wewnetrzne

W zaleznosci od pomieszczenia i miejsca zainstalowania przewody zostang utozone w
nastepujacy sposob :

Pojedyncze kable lub kable zgrupowane po kilka zostang potozone w korytku kablowym
mocowanym do $cian i stropdw wtasciwych lub w rurkach instalacyjnych PCV.

Podejscia do zespotéw napedowych w rurg gietkg PCV o wysokiej wytrzymatosci
mechanicznej.

UWAGA:

- uktadanie kabli bezposrednio w Scianach, murach itd. nie jest dozwolone,

Strona 7



WDK WABRZEZNO MECHANIKA SCENY

2.2.2.2. Przejscia przez $ciany
Przewody zostang zabezpieczone odpowiednimi ostonami przy przejsciach przez Sciany.

Przejscia te zostang uszczelnione gipsem i wetng mineralng. W miejscach gdzie trasa
przewoddw przekracza granicg strefy pozarowej nalezy przejscie uszczelni¢ ogniowo jedng
z metod posiadajgcych atesty i certyfikaty dopuszczajgce do stosowania w Polsce.

Zachowac nalezy przy tym stopien odpornosci ogniowej $cian i ich izolacje akustyczng.

2.2.2.3. Ztaczaiodgatezienia

Nie dopuszcza sie odgatezien oraz ztacz posrednich - wszystkie przewody zaréwno
zasilajace, jak i sterownicze t3cza bezposrednio zaciski wyjsciowe rozdzielnicy napedéw

RNS z zespotem napedowym lub konsolg sterownicza.

2.2.2.4. Trasy kablowe
Do wykonania konstrukcji wsporczych koryt kablowych uzywac rozwigzan systemowych

producenta korytek kablowych zgodnie z jego instrukcjami. W przypadku koniecznosci
rozwigzan nietypowych uzywac wytgcznie profili zimnogietych ocynkowanych

Korytka kablowe powinny mie¢ odpowiednig szerokos¢, umozliwiajgcg utozenie kabli
najwyzej w dwdch warstwach i z pozostawieniem zapasu 20%. Nie mogg by¢ uzywane
korytka i inne elementy systemu tras kablowych posiadajgce wyrazne slady utlenienia
lub innych chemicznych i mechanicznych zmian cynkowej powtoki antykorozyjne;j.
Korytka kablowe zostang potaczone sztywno. Przy dostawie elementédw wsporczych
nalezy wzigé pod uwage, ze kazdy odcinek korytka powinien by¢ podparty przez
przynajmniej dwie podpory (nie dotyczy to elementéw naroznych i kagtowych).

Przy wyborze producenta koryt oraz sposobu ich mocowania nalezy bezwzglednie
preferowaé te systemy ktére dajg mozliwos$é dostepu bocznego do korytka do

utozenia wigzki przewoddw uprzednio przygotowanych wzdtuz trasy. W miejscach,
gdzie istnieje duze ryzyko zniszczenia mechanicznego kabli nalezy przewidzieé
konieczno$¢ wykonania zabezpieczenia stosujgc ostony kablowe.

Korytka kablowe prowadzone pod sufitami i na s$cianach pomieszczen powinny by¢
wykonane z blachy perforowanej i posiadaé pokrywy systemowe, korytka prowadzone nad

rozdzielniami i w kanatach kablowych wykona¢ jako perforowane bez przykrycia..
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2.2.3. Rozdzielnice
2.2.3.1. Zasady konstrukgji

Swiadczenie obejmuje dostarczenie kompletnie wyposazonej i okablowanej rozdzielnicy
napeddéw RNS wraz z wykonaniem otwordéw w podtozu do osadzenia konstrukcji, osadzenie
konstrukcji z rozdzielnicg, podtgczenie i oznaczenie przewoddéw oraz wykonanie wszystkich
koniecznych préb i pomiaréw.

Napiecia obce muszg byc¢ ostoniete przed przypadkowym dotknieciem i zaopatrzone w opis.
Wszystkie przewody zasilajgce i odptywowe muszg byé podigczane do zaciskéw i
zaopatrzone w oznaczniki dla umozliwienia sprawdzenia obwodéw.

Rozdzielnica musi by¢ zaopatrzona w schematy zasadnicze zasilania, sterowania i

sygnalizacji.

2.2.3.2. Listwy zaciskowe - potaczenia przewodowe

Kazda listwa zaciskowa zostanie wyraZznie oddzielona, umieszczona na tablicy w miejscu
fatwo dostepnym, a jej funkcje uzytkowe jasno oznaczone. Nie wolno podfgczaé wiecej niz

dwodch przewodéw do tego samego zacisku.

2.2.3.3. Sygnalizacja

W rozdzielnicy nalezy zapewnic sygnalizacje obecnosci napiecia zasilajgcego.

2.2.3.4. Oznakowanie

Caty sprzet, cata aparatura i przewody itd. powinny by¢ jasno i trwale oznakowane.
Oznaczenie powinno umozliwi¢ identyfikacje:
- dla szafy zestaw i lokalizacje zasilanych odbioréw,
- dla przewoddw: pochodzenie, kolejny numer zabezpieczenia i funkcje.
Kolory przewoddéw elektroenergetycznych:
- niebieski = zarezerwowany dla przewoddéw neutralnych,
- zielonozo6tty = zarezerwowany dla przewoddéw ochronnych i neutralno-
ochronnych,
- przewody fazowe = dla catej instalacji zawsze ten sam kolor dla tej samej
fazy.
Kolory lampek wskaznikowych:

- zielony : bezpieczenstwo,
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- czerwony : niebezpieczenstwo lub alarm.

3. WARUNKI DOSTAWY | MONTAZU

Ogélne wymagania dotyczgce warunkéw dostaw podano w specyfikacji ,,Wymagania

ogolne”.

Wykonawca powinien:

- dokona¢ uzgodnien z producentem dotyczgcych gwaranc;ji jakosci catej zamawiane;j ilosci
podzespotdow i czesci nosnych urzadzen

- dokonac uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajacej z harmonogramu robét

- zagwarantowac sobie dostep do wynikdéw badan petnych i niepetnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

- do kazdego z urzgdzen dostarczy¢ certyfika zgodnosci z wtasciwymi dyrektywami UE.

Przyjecie materiatéw i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do

dziennika budowy.

3.5.UWAGI OGOLNE

Wykonawca robdt powinien zapewnic staty nadzér techniczny na budowie.
Ze wzgledu na nietypowy charakter prac osoby zatrudnione przy montazu urzadzen

powinny mie¢ doswiadczenie w realizacji podobnych zadan.

Wykonanie i montaz powinny by¢ zgodne z przekazang przez Inwestora dokumentacjg
techniczna.
Ewentualne odstepstwa od projektu i zmiany powinny by¢ przedstawione do akceptacji

nadzorowi technicznemu i uzgadniane z projektantem.

Nalezy umiescic¢ tablice informacyjne o dopuszczalnym obcigzeniu uzytkowym urzgdzen w

widocznym (oswietlonym) miejscu.
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4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wptyng, na jakos¢ wykonywanych robét.

Materiaty przewozone na $rodkach transportu powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
wytworce.

Materiat winien byé transportowany i sktadowany w sposéb zabezpieczajacy przed

uszkodzeniami, lub pogorszeniem parametréw technicznych.

5. WARUNKI WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne wymagania dotyczace rob ot

Roboty i czynnosci montazowe, regulacyjne, pomiarowe i inne dotyczgce urzadzen
wyposazenia sceny powinny by¢ wykonywane w terminach okreslonych w Harmonogramie
robét przedktadanym przez Wykonawce do roboczego uzgodnienia oraz zakonczone
zgodnie z terminem umownym.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robdt oraz ich zgodnosc
ilosciowq z zakresem rzeczowo-ilosciowym zamowienia.

Prowadzone przez Wykonawce roboty muszg by¢ kierowane przez Kierownika robét z
ramienia Wykonawcy oraz kontrolowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego z
ramienia Zamawiajgcego.

Ze wzgledu na nietypowy charakter prac osoby zatrudnione przy montazu urzadzen
powinny mie¢ doswiadczenie w realizacji podobnych zadan.

Wykonawca zobowigzany jest ubezpieczy¢ roboty dotyczace montazu, regulacji urzadzen
wyposazenia technologicznego w zakresie zgodnym z postanowieniami zawieranej umowy.
Wykonawca reprezentowany przez Kierownika Robét zobowigzany jest przed
przystgpieniem do prac dotyczacych lokalizacji, montazu urzadzen technologicznych

uzgodni¢ je z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.
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Wykonawce reprezentowanego przez ustanowionego z jego ramienia Kierownika robét
oraz pracownikdw wykonujgcych roboty obowigzujg przepisy prawa powszechnie
obowigzujgcego a w szczegdlnosci:
- Przestrzeganie przepiséw ustawy prawo budowlane oraz obowigzujgcych na jej podstawie
przepiséw wykonawczych:
- Przestrzeganie przepisdw BHP dotyczgcych robét budowlanych oraz montazowych.
Przestrzeganie przepiséw P.Poz.
Na wykonanych urzadzeniach nalezy umiescic tablice informacyjne z oznaczeniem nazwy
urzadzenia.
Konstrukcje spawac zgodnie z rysunkami. Przed malowaniem doktadnie oczyscié szlifujgc
i przemywajgc rozpuszczalnikiem. Malowaé farbg podktadowg antykorozyjng i
nawierzchniowg. Wymagane sg atesty dla zastosowanych farb.
Roboty obejmuija:
- wykonanie urzgdzen mechanizacji gérnej zgodnie z projektem

wykonawczym
- dostawe i zamontowanie urzadzen
- rozruch i regulacje
Roboty obejmujg réwniez wszystkie prace uzupetniajgce zwigzane z wyzej opisanymi
pracami podstawowymi oraz wszystkie Swiadczenia niezbedne dla petnego i prawidtowego
ukonczenia robot.
W tym celu Wykonawca powinien wtgczy¢ do oferowanej ceny koszty dostaw, robocizny i
wszystkich swiadczen niezbednych do wykonania zadania prawidtowo, zgodnie z normami
i przepisami oraz warunkami okreslonymi w opisie technicznym i z zasadami dobrego

wykonawstwa.

5.2. Dokumentacja powykonawcza
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Wykonanie i montaz powinny by¢ zgodne z przekazang przez Inwestora dokumentacjg
techniczng. Ewentualne odstepstwa od projektu i zmiany powinny by¢ przedstawione do
akceptacji nadzorowi technicznemu i uzgadniane z projektantem.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania uzytkownikowi 2-ch kompletéw niezbedne;j
dokumentacji technicznej i eksploatacyjnej zainstalowanych urzadzen jak: wykazy
materiatéw, z ktérych wykonane urzadzenia; instrukcji obstugi urzadzen (w jezyku polskim);
atesty jakos$ci wyrobu wystawione przez producenta; certyfikaty na znak bezpieczenistwa
zastosowanych materiatbw w urzadzeniu i na samo urzadzenie wyposazenia
technologicznego instalacji wewnetrznej urzadzenia.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania Zamawiajgcemu Kopie certyfikatéow

gwarancji wystawionych przez producenta wraz z dokumentacjami powykonawczymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i czynnosci jakie beda
przeprowadzone podczas dostawy i odbioru urzagdzen wyposazenia technologicznego.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw (o ile zajdzie taka potrzeba), testéw
pomiarowych instalacji ponosi Wykonawca.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania prac oraz po ich zakorczeniu powinno
podlegac:

- posiadanie odpowiednich atestow, certyfikatéw, swiadectw jakosci,

- posiadanie instrukcji (w jezyku polskim) obstugi dostarczonych urzadzen;

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdét obejmuje :
- odbidr czesciowy,

- odbidr ostateczny ( catego zakresu prac),
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Do odbioru mogg by¢ zgtoszone roboty, dla ktérych Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu
oprécz dokumentéw wymienionych ww. pkt. 6, réwniez protokoty z pozytywnymi
wynikami préb obcigzeniowych oraz, zgodnie z wymaganiami umowy, protokoty odbioru,
a takze pisemne potwierdzenia o dokonaniu przez Wykonawce przeszkolenia personelu

Bezposredniego Uzytkownika w zakresie podstawowe] obstugi dostarczonych urzadzen.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru

robot ze strony Zamawiajgcego dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie

wynikow pomiardw i badan jakosciowych.

Podstawe odbioru zainstalowanych urzadzen stanowig nastepujgce dokumenty :

n dokumentacja techniczna,
. dziennik budowy,
. zaswiadczenia o jakosci materiatéw i wyrobdw dostarczonych na budowe w

postaci atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci,
. protokoty odbioru materiatéw i wyrobdw,

. protokoty odbioru poszczegdlnych etapow lub elementéw robét,

Indywidualny charakter urzadzen wymaga wykonania ich zgodnie ze wskazéwkami na
rysunkach i opisami technicznymi.

Elementy konstrukcji stalowych urzadzen nalezy wykonaé i odbieraé zgodnie z zapisami
zawartymi w Polskiej Normie PN-B-06200 , Konstrukcje stalowe budowlane —Warunki
wykonania i odbioru — Wymagania podstawowe.

Elementy mechaniczne nalezy odebrac i przekaza¢ do eksploatacji po dokonaniu procesu
odbiorowego wykonanego wg ponizszych zasad. Protokoty wykonania czynnosci

odbiorowych winny by¢ nastepnie zataczone do dokumentacji powykonawczej
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Dokumentacja ta wraz z instrukcjg eksploatacji i konserwacji winna by¢ sktadnikiem ksigzki
urzgdzenia pozostajgcej w dyspozycji uzytkownika.

Ksigzke taka nalezy zatozy¢ dla kazdego urzadzenia technologicznego — mechanicznego

- osobno: dla kazdego sztankietu oraz sofitu

Odbiory polegaja na sprawdzeniu:

1) dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikéw ruchéw roboczych,

2) uktadow ciegnowych i ich zamocowan,

3) dziatania mechanizmow i predkosci ruchdw roboczych,

4) dziatania urzadzen zabezpieczajgcych,

5) dziatania urzadzen sygnalizacyjnych .

6) wykonanie préb urzagdzen z obcigzeniem kontrolnym.

1. Podczas badan dziatania urzagdzen sterowniczych i ogranicznikéw ruchéw roboczych
dokonuje sie sprawdzenia:

1) dziatania urzadzen sterowniczych oraz sprawdzenia, czy diwignie albo przyciski
wyposazone w sprezyny zwrotne wracajg do potozenia zerowego po ustaniu dziatania sit
zewnetrznych,

2) prawidtowosci realizacji zasterowanych ruchéw poszczegdlnych mechanizmoéw
urzadzenia,

3) wytgcznika awaryjnego ,,STOP” i innych facznikéw bezpieczenstwa, czy po ich zadziataniu
zostang wytgczone obwody zasilania napedu,

4) dziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych mechanizméw napedowych tj. tgcznikéw
krancowych i koricowych poprzez sprawdzenie: a) wspétdziatania ogranicznikow ruchow
roboczych z elementami

wspotpracujgcymi, w szczegdlnosci krzywek, dzwigni, ich stanéw zamkniecia i otwarcia,

b) dziatania ogranicznikdw ruchéw roboczych z predkoscia odpowiednig dla danego
mechanizmu i przy nieobcigzonym elemencie przenoszacym obcigzenie,

W urzadzeniach wyposazonych w ograniczniki kraricowe i koncowe w pierwszej kolejnosci
powinno by¢ sprawdzone dziatanie ogranicznikow koricowych. Dziatanie ogranicznikow

krancowych sprawdza sie przy zbocznikowanych ogranicznikach kornicowych.

2. Podczas badan uktadéw ciegnowych i ich zamocowan dokonuje sie sprawdzenia:
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1) zgodnosci ciegien z dokumentacjg techniczng,
2) zamocowania ciegien do urzadzen napedowych i ich konstrukgji,

3) stanu technicznego lin stalowych oraz okreslenia stopnia ich zuzycia,

3. Podczas badarn dziatania mechanizmow i predkosci ruchéw roboczych dokonuje sie

sprawdzenia:

1. Dziatania mechanizméw urzadzenia, bez obcigzenia prébnego; kazdy
mechanizm podlega co najmniej dwukrotnej prébie ruchowej w catym zakresie

pracy i przy kojarzeniu ruchow,

2. Dziatania urzadzen sterowniczych mechanizmoéw, hamulcéw, sprzegiet i
przektadni,
3. Predkosci ruchéw roboczych wszystkich mechanizmoéw, przy obcigzeniu

prébnym wynoszgcym 100% udzwigu nominalnego.
4. Podczas badan dziatania urzadzen sygnalizacyjnych dokonuje sie
sprawdzenia, czy zainstalowane wskazniki i urzadzenia sygnalizacyjne dziatajg
prawidtowo podczas postoju i w ruchu urzgdzenia .
5. Wykonuje sie nastepujgce préoby urzadzen z obcigzeniem kontrolnym:
Statyczng, z obcigzeniem wynoszgcym 125% udzwigu nominalnego ;
Dynamiczng, wykonywang z obcigzeniem rownym 110% udzwigu nominalnego.
. Préba statyczna powinna byé wykonana przy najbardziej niekorzystnym, pod
wzgledem statecznosci, usytuowaniu elementéw przenoszgcych obcigzenie. Czas
jej trwania nie powinien by¢ krétszy niz 10 min.
° Préba dynamiczna powinna byé przeprowadzona po uzyskaniu pomysinego
wyniku préby statycznej i powinna polegaé na wykonaniu co najmniej dwdch cykli
pracy, z predkosciami i kojarzeniem ruchéw elementéw urzgdzenia , okreslonymi w

dokumentacji.

Po wykonaniu préby statycznej i dynamicznej nalezy przeprowadzi¢ wyrywkowg kontrole
stanu konstrukcji nosnej urzgdzenia w miejscach dostepnych do ogledzin, w szczegdlnosci
ztgczy spawanych i potaczen roztgcznych. Elementy konstrukcji nie powinny wykazywac

uszkodzen oraz trwatych odksztatcen.
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Wyniki préb winny by¢ odnotowane w dzienniku konserwacji stanowigcego czesé

dokumentacji powykonawczej urzadzen .

8. ROZLICZENIE ROBOT

Sposoéb rozliczenia robét dokonaé zgodnie z umowg zawartg pomiedzy Zamawiajgcym a
Wykonawcg robot.

Cene ryczattowg oferty nalezy wyliczy¢ w wysokosci netto (z narzutami bez podatku VAT)
oraz brutto (z podatkiem od towardw i ustug VAT; ceny netto i brutto winne znalez¢ sie na
formularzu ofertowym).

Wypetniajagc Formularz przedmiarowy robdét nalezy podaé¢ wycene wszystkich jego
elementéw. Zgodnie z zakresem zamdwienia nalezy podaé wyceny, w ktérych nalezy
uwzglednic¢ wszystkie pozostate koszty zwigzane z realizacjg zamdwienia takich jak:

- koszty dodatkowych zobowigzan Wykonawcy wynikajgcych z realizacji

postanowien okreslonych w Specyfikacji Technicznej oraz koszty zwigzane z:

- dojazdem personelu wykonujgcego prace i czynnosci zwigzane z lokalizacjg urzadzen
wyposazenia technologicznego, transportem tych urzadzen, pracg sprzetu pomiarowego
lub badan sprawdzajacych;

- szkoleniem podstawowym personelu Uzytkownika w zakresie obstugi dostarczonych

urzadzen;

ubezpieczeniem robét;

pracami porzagdkowymi po wykonaniu robét;

ochrong $rodowiska;

- ochrong P.Poz.;

- bezpieczenstwem i higieng pracy w czasie wykonywania robat;

- $wiadczeniem ustug wynikajgcych z zobowigzan z tytutu gwarancji i rekojmi;
- wszystkie inne nie wymienione koszty bezposrednie i posrednie zwigzane z

realizacja zamodwienia np. koszty Kierownika robét, zarzadu Wykonawcy itp.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawg do wykonania robdt s3 wymagania zawarte:

- w zawieranej umowie pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym,
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- wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji,

Ustawy i Rozporzadzenia:
. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28grudnia 2001r. w sprawie
warunkéw technicznych dozoru technicznego, jakim powinny odpowiadaé
dzwigniki (Dz. U. 2002r. Nr4 poz. 43
° Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki [1] z dnia 20 grudnia 2005r. w
sprawie zasadniczych wymagan dla maszyn i elementéw bezpieczerstwa [2]
o (Dz. U. Nr 259, poz. 2170)".
° Dz. U. 80 poz.563 Rozporzadzenie Ministra MSWIA z 21.04.2006 w sprawie

ochrony przeciwpozarowej budynkéw i innych obiektéw budowlanych.

° Przywotane normy maszynowe (stosowa¢ w aktualnej wersji): PN-/M-8226,
PN-/M-80241
° Wykonawca ma obowigzek znaé wszystkie ustawy i rozporzadzenia wtadz

centralnych, zarzadzenia wtadz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne,
ktore w jakikolwiek sposdb sg zwigzane z realizacjg robdot lub mogg wptywac na

sposdb prowadzenia robot.

10. WYMAGANIA GWARANCYJNE

Wykonawca na wykonane roboty zwigzane z dostawg i odbiorem urzadzen wyposazenia
technologicznego zobowigzany jest zgodnie z umowg udzieli¢ (pisemnie potwierdzié)
gwarancji i rekojmi na:

- na prace montazowe i regulacyjne urzadzen technologicznych okres 24 miesiecy+ 3
miesigce rekojmi, 48 godziny na przywrdcenie wtasnosci funkcjonalnych;

- na prace pomiarowe i stabilizacyjne urzadzen technologicznych okres 24 miesigce + 3

miesigce rekojmi, 48 godziny na przywrdcenie wtasnosci funkcjonalnych.
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