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SST.01 —-WYMAGANIA OGOLNE
45.31.31.00-5 INSTALOWANIE WIND



SST.01 - INSTALOWANIE WIND. WYMAGANIA OGOLNE (CPV

45.31.30.00-5)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania og6lne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wymiang dzwigu osobowego lewego wraz z pracami
budowlanymi i instalacyjnymi w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot wymienionych w pkt 1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej (SST) dotycza zasad prowadzenia robot
wymienionych w pkt 1.

A. Roboty budowlano-instlacyjne:

* wykonanie niezbgdnych robot rozbidorkowych i demontazowych wewnatrz budynku,

» wykonanie rob6t dostosowawczych w obrebie szybu, maszynowni oraz klatki schodowe;j,

» wykonanie niezbe¢dnych instalacji zasilajacych i o§wietleniowych, sygnalizacyjnych, itp.
zwigzanych z instalacjg dzwigu,

* wykonanie rob6t naprawczych i wykonczeniowych zwigzanych z budowsa dzwigu.

B. Dostawa i montaz dZwigu osobowego:

» demontaz i utylizacja istniejgcego dzwigu osobowego,

* wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawiu dokumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dla dzwigu i do kazdego samodzielnego elementu wyposazenia
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedzajacego realizacje,

» montaz napedu i wyposazenia maszynowni,

* montaz wyposazenia szybu,

* montaz i wyposazenie kabiny,

» montaz drzwi przystankowych,

» montaz kaset wezwan na przystankach,

» wykonanie instalacji sterowniczej wraz z niezbednymi systemami i aparatami,

» wykonanie o$wietlenia szybu,

» wykonanie instalacji telefonicznej dzwigu

» wykonanie tablicy zasilajacej dzwig wraz z zabezpieczeniem przecigzeniowym dzwigu i obwodu
o$wietlenia szybu.

* Dodatkowe elementy:

a) przeprowadzenie niezbednych prob, pomiaréw i sprawdzen zainstalowanych urzadzen,

b) dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego certyfikatu na kazdy samodzielny element
dzwigu,

¢) dostarczenie technicznej instrukcji obstugi dzwigu i jego urzadzen,

d) dostarczenie instrukcji uzytkowania dzwigu,

e) organizacja odbioru dzwigu przez UDT,

f) uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie dzwigu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

* ,Specyfikacje techniczne” oznaczajg cato$¢ wszystkich wymagan technicznych, w szczegolnosci
zawartych w dokumentacji zamowienia, okreslajagcych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
urzadzenia, produktu lub dostawy, pozwalajace obiektywnie scharakteryzowac te roboty, urzadzenia,
materiaty, produkty lub dostawe, opisane w taki sposob, aby spehity cel, wyznaczony przez
Zamawiajacego. Specyfikacje techniczne obejmuja poziom jako$ci, wykonania, bezpieczenstwa lub
rozmiarow, uwzgledniajac wymagania stawiane materiatowi, produktowi lub dostawie w zakresie
jakosci, terminologii, symboli, testowania i jego metod, opakowania, nazewnictwa i oznakowania.
Zawieraja one takze reguty zwigzane z koncepcja i obliczaniem kosztéw robdt budowlanych, warunkoéw
badania, kontroli i przyjmowania rob6t budowlanych, jak tez technik i metod budowy oraz wszystkie
inne warunki o charakterze technicznym, o jakich zamawiajacy moze postanowic, drogg przepisow



og6lnych lub szczegdlowych, co si¢ tyczy robdot budowlanych zakonczonych i odno$nie materiatow

i elementdéw tworzacych te roboty.

* ,Normy” oznaczaja wymagania techniczne przyj¢te przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i ciaglego stosowania, ktorych przestrzeganie co do zasady nie jest obowigzkowe.

* ,Normy europejskie” oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (Cenelec) jako "standardy europejskie (EN)" lub
"dokumenty harmonizacyjne (HD)" zgodnie z ogolnymi zasadami dziatania tych organizacji.

« Istotne wymagania” oznaczajag wymagania dotyczgce bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie majg spetnia¢ roboty budowlane.

* ,Normatyw techniczny” oznacza wytyczne wynikajace z normy lub ogélnie obowigzujacych
przepiséw techniczno-budowlanych.

* ,Dziennik budowy” oznacza oficjalny dziennik budowy, przechowywany przez Wykonawce na placu
budowy, zgodnie z polskim prawem budowlanym (Dziennik Budowy).

* ,,Ksiazka obmiar6w” oznacza dziennik, w ktorym wszystkie obmiary robét sa zapisane, tacznie

z objasnieniami i innymi zwigzanymi danymi.

« ,Swiadectwo Przejecia” — protokot odbioru robét lub urzadzen.

* ,,Projektant” — osoba(y) lub firma(y) bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

* ,Inzynier” — na potrzeby niniejszej Specyfikacji Technicznej oznacza Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Dostawa i montaz dzwigu osobowego linowego o napedzie elektrycznym zlokalizowanego w
istniejagcym szybie wewnetrznym lewym w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniwersytetu
Wroctawskiego ul. Piastowska 1 we Wroclawiu, wraz wszystkimi niezbednymi robotami remontowymi,
przystosowawczymi i instalacyjnymi, w celu wlasciwej instalacji i funkcjonowania.

Wykonawca uwzgledni dodatkowo:

» demontaz i utylizacj¢ istniejgcego dzwigu,

* wykonanie i zatwierdzenie przez UDT we Wroctawiu dokumentacji technicznej oraz instrukcji obstugi
w jezyku polskim w 1 egzemplarzu dla dzwigu i do kazdego samodzielnego elementu wyposazenia
dzwigu,

* przygotowanie stosownego zgtoszenia poprzedzajacego realizacje,

* dostarczenie karty gwarancyjnej i wymaganego certyfikatu na kazdy samodzielny element dzwigu,

* dostarczenie technicznej instrukcji obstugi dzwigu i jego urzadzen,

* dostarczenie instrukcji uzytkowania dzwigu,

* organizacj¢ i odbior dzwigu przez UDT,

* uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie dzwigu.

* prowadzenie rob6t budowlanych i montazowych w czynnym obiekcie uzytecznos$ci publicznej.
1.6. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamo6wienia

Dzwig elektryczny linowy, fabrycznie nowy, wyprodukowany po 1 stycznia 2011 roku, spetniajacy
warunki polskiej oraz europejskiej normy.

1.6.1. Wymiary szybu:

* szerokos¢: ok. 1700 mm (wymiar w Swietle),

* glebokos¢: ok. 1600 mm (wymiar w Swietle),

* nadszybie wys. ok. 3100 mm (od posadzki ostatniego przystanku),

* podszybie wys. ok. 1200 mm (od posadzki pierwszego przystanku).

1.6.2. Ogolne wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» dzwig bedzie stuzyt do transportu wewngtrznego 0sob,

« zasilanie: 3x400, 50Hz,

* udzwig Q = 700 kg lub 9 0sob,

* wysokos$¢ podnoszenia: ok. 27 m,

¢ ilo$¢ przystankow: 9,

* predkos¢ jazdy: min. 1,0 m/sek.

1.6.3. Szczegélowe wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

» wysoka jako$¢ 1 sprawnos$¢ zastosowanych podzespotow,

¢ duza niezawodnos¢ i trwato$c¢,

* estetyczne wykonczenie,

* fatwa i1 niekosztowna konserwacja,

* dyspozycyjny i szybko reagujacy serwis techniczny.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu rob6t powinny by¢ nowe, w gatunku biezaco
produkowanym, odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisOw wymienionych w ST oraz innych nie
wymienionych ale obowigzujacych normach i przepisach, mie¢ wymagane polskimi przepisami

swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wymagane ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 o wyrobach
budowlanych (Dz.U. Nr 92, poz. 881 z pézn. zm.) certyfikaty bezpieczenstwa oraz inne dokumenty
swiadczgce o mozliwosci zastosowania do wykonania niniejszej inwestycji.

Wszystkie dostarczone materiaty i urzadzenia muszg by¢ wolne od obcigzen prawnych, optat celnych, itp.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST pkt.2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢é zgodny z oferta
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typdéw i iloSci wskazaniom zawartym w ST,
dokumentacji technicznej DTR lub ewentualnie opracowanym projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi

w dokumentacji technicznej i ST oraz wskazaniami Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet uzywany do wykonania robot (niezaleznie od tego, czy stanowi wlasno§¢ Wykonawcy) ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Tam gdzie dokumentacja techniczna Iub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej

zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkow umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba $srodkow
transportu musi zapewnia¢, ze roboty bedg wykonane i zakonczone zgodnie z umowa. Pojazdy uzywane
przez Wykonawce na drogach publicznych musza speilnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i innych. Po uprzednim poinstruowaniu przez
Inzyniera, $rodki transportu nie odpowiadajace tym warunkom beda usunigte z placu budowy. Wykonawca
powinien utrzymywac wszystkie drogi publiczne i drogi dojazdowe do placu budowy w czystosci.

5. WYKONANIE ROBOT

Dla nowego dzwigu oraz szybu i maszynowni przyjeto standard wykonania przy uwzglednieniu istniejacych
warunkow technicznych budynku i wymagan obowigzujacych przepisow w tym zakresie. Przyjete parametry
dzwigu ewentualnie mogg ulec zmianie po demontazu dzwigu i wyniknigciu niemozliwych do przewidzenia
przy funkcjonowaniu urzadzenia warunkéw montazowych. Dodatkowo nalezy przewidzie¢ przeprowadzenie
niezbednych robdt dostosowawczych budowlanoinstalacyjnych dla szybu i maszynowni aby uzyskac nizej
wymienione parametry techniczno-uzytkowe.



5.1. Standard wykonania i wyposazenia dZwigu:

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA DZWIGU
CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA DZWIGU

Element oraz
parametry techniczne
projektowanej windy -
dzwigu

Opis elementu i parametrow technicznych projektowanej
windy - dzwigu

Dzwig Z nape¢dem elektrycznym , trojfazowy silnik synchroniczny, ze
zintegrowanym kotem ciernym, wykonanym z odlewu odpornego
na $cieranie w gérnej maszynowni, przystosowany dla potrzeb
0sOb niepetnosprawnych na wozkach
inwalidzkich .

Udzwig min 700 kg/9 oséb

[lo$¢ przystankéw 9

Ilo$¢ dojsé 9- rozmieszczone jednostronnie

Predkosé 1.0 m/s

Zasilanie 3-400V/50Hz

Temperatura pracy
dzwigu

Min.+5 C, max.+40 C

Wysoko$¢
podnoszenia

ok.27 m

Drzwi kabinowe

Automatyczne, dwupanelowe , teleskopowe o wymiarach:
900 x 2000 mm, ocynkowane obtozone stalg nierdzewna,
wyposazone w ogranicznik sity domykania , by uchroni¢
osoby w sytuacji przycigcia przez skrzydta drzwi.
Zastosowana w drzwiach krzywka gwarantuje ich ciche i
bezlufowe zamykanie.

Drzwi szybowe

Automatyczne, dwupanelowe, teleskopowe o wymiarach: 900 x
2000 mm, aluminiowe ocynkowane . Bardzo sztywne prowadnice z
profilu zamknigtego wykonanego z ocynkowanej stali . Nadproze
drzwi w formie zamknigtej skrzynki , odpornej ( sztywnej) na
skrecanie i na zabrudzenia. Panele drzwiowe wykonane zgodnie z
norma DIN18091"

Wymiary kabiny

min 1100 x 1350 x 2100 mm, nieprzelotowa




Kabina dzwigu -
wyposazenie:

Konstrukcja wsparta na ramie z profili stalowych , z prowadnikami
slizgowymi , chwytacze dwukierunkowe ,$ciany kabiny panelowe,
pokryte materiatem ttumigcym drgania. Wentylacja grawitacyjna
poprzez otwory w dolnej czgsci $cian. Sufit ze stali malowany na
kolor RAL900S5 . O$wietlenie LED, przykryte szktem bezpiecznym.
Wykonanie antywandal ( nie dopuszcza si¢ elementow o$wietlenia
tatwopalnych — tworzywo sztuczne , plexa).Konstrukcja kabiny : stal
nierdzewna szlifowana . Wypeknienie : panele systemowe ze stali
nierdzewnej szlifowanej , usztywnione i wyghuszone bardzo lekkimi
1 wytrzymatymi ptytami XPS, ulozone poziomo — utatwiajace
wymiang ewentualnie uszkodzonych paneli , bez koniecznosci
demontazu calej kabiny. Podtoga wytozona ptytg granitowa
promieniowang jednoczg¢sciowo o grubosci 20mm. Antyposlizgowe i
tatwe w utrzymaniu czysto$ci rozwigzanie . Porgcz na tylnej $cianie ,
wykonana ze stali nierdzewnej szlifowanej. Cokoliki przypodlogowe
wykonane ze stali nierdzewnej szlifowanej , zintegrowane otwory
wentylacyjne.

Sygnalizacja w kabinie

Panel dyspozycji ze stali nierdzewnej szlifowanej na cata
wysokos¢ kabiny w wykonaniu antywandal , mozliwos¢ wyjecia
panela po uprzednim zdjgciu blokady z dachu kabiny. Wysokiej
klasy przyciski za stali nierdzewnej wykonane zgodnie z norma
EN-81-71 Klasa 1. Wyswietlacz kolorowy TFT, informujacy o
kierunku ruchu kabiny , pigtrze , komunikaty o awariach,
przecigzeniu , systemie tgcznosci. Modul komunikacji
dwustronnej oparty na bramce GSM. Podswietlana tabliczka
znamionowa dzwigu zintegrowana z o$wietleniem awaryjnym .
Awizacja glosowa.

Naped

Elektryczny trojfazowy silnik synchroniczny, ze zintegrowanym
kotem ciernym , wykonanym z odlewu odpornego na $cieranie .
Srednica kota napedowego 240mm. Podwéjny uktad hamulcow
elektromagnetycznych . Oktadziny szczgk hamulcowych wykonane
z materialu niezawierajacego azbestu. Certyfikowany hamulec
stanowi zabezpieczenie przed niekontrolowanym ruchem kabiny do
gory. Reczne luzowanie hamulcow w sytuacjach awaryjnych.

Moc wyjsciowa napedu : 4,5 kW

Prad znamionowy : 17,00A

Prad rozruchowy : 28,00A

Zasilanie napedu : 3x400V,50Hz

Oswietlenie : 230V, 5S0Hz

Polozenie napedu : istniejagca maszynownia gorna . Posadowienie
napedu do przebudowy.

Sterowanie

Zbiorcze dwukierunkowe. Elementy serwisowe 1 awaryjnego
uwalniania znajdujg si¢ w panelu maszynowni . Dostep do elementow
uktadu sterowania tylko dla osob upowaznionych . Uwaga : musi by¢
zapewniony dostep do kondygnacji , na ktorej znajduja si¢ elementy
uktadu sterowania. W standardzie zjazd awaryjny do najblizszego
przystanku oparty na UPS.

Szyb

min. wymiary wew. istniejace: szer. 1700 mm gi. 1600 mm

Podszybie

1200 mm




Nadszybie 3100 mm

Maszynownia Naped umieszczony w gornej maszynowni, szafa sterowana
umieszczona w gornej maszynowni,

Doprowadzi¢ przewdd telefoniczny 8-zylowy, pozwalajacy na
taczno$¢ pomigdzy kabing, a stalym miejscem facznosci ze
stuzbami ratowniczymi (np.portiernia)

Wentylacja Grawitacyjna nawiewno — wywiewna szybu i maszynowni
W maszynowni istnieje kratka wentylacyjna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jakoSci jest osiggni¢cie wymaganych standardow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca powinien
przeprowadza¢ pomiary i badania z czgstotliwos$cig zapewniajaca, ze roboty beda wykonywane zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan
i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki dodatkowy zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umows, Wykonawca powinien dostarczy¢ $wiadectwa potwierdzajace, ze cale wyposazenie
przeznaczone do pobierania prob i testowania jest prawidlowo wykalibrowane i spetnia wymagania procedur
testowych. Inzynier powinien mie¢ nieograniczony dost¢p do laboratorium Wykonawcy w celu prowadzenia
inspekcji. Inzynier poinformuje Wykonawce na pismie o wszelkich bledach zwigzanych z laboratorium, jego
wyposazeniem oraz przyjetych sposobach i metodach prowadzenia testow. Jezeli w opinii Inzyniera btedy te
moga wplywac na prawidtowos¢ testow, moze on odmowic¢ uzycia w Robotach materiatow, ktore zostaty
poddane testom do momentu, kiedy procedury testow beda prawidlowe i akceptacja materialow bedzie
przeprowadzona. Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem testow ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia, wbudowania, instalacji i montowania tylko te materiaty lub urzadzenia
1 sprzet, ktore posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami

technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich i Europejskich Norm, aprobat technicznych

oraz wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych,

b) deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg lub Europejska Normg a takze aprobatg
techniczng, w przypadku wyroboéw dla ktérych nie ustanowiono odnosnej normy, jezeli nie sg

objete certyfikacja okreslong w pkt. 11 ktore spelniaja wymogi ST,

¢) dokumenty potwierdzajgce sprawno$¢ techniczng urzadzen i sprzetow.

W przypadku materiatdéw ktore wymagaja, zgodnie z ST, powyzszych dokumentow, kazda partia
dostarczonych materialdow powinna zawiera¢ dokumenty jednoznacznie potwierdzajace ich pochodzenie.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dziennik korespondencji (budowy/montazu/rozbiorki)

W przypadku realizacji robot objetych decyzjg administracyjng pozwolenia na budowe wymaganym
dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego jest dziennik budowy/montazu rozbiorki. Odpowiedzialnosé
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
W przypadku realizacji robdt nieobjetych konieczno$cig uzyskania pozwolenia na budowe zaleca si¢
prowadzenie dziennika w formie ksigzki korespondencji jako wewnetrznego dokumentu komunikacji
pomiedzy Zamawiajagcym a Wykonawcg. O koniecznos$ci prowadzenia dziennika korespondencji zdecyduje
Inzynier odpowiednim wpisem do protokotu wprowadzenia na budoweg (robotg). Propozycje, uwagi
i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy/korespondencji beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ilos¢ robot 1 materiatdow niezbednych do wykonania zadania nalezy okresli¢ na podstawie norm zawartych w



odpowiednich Katalogach Naktadow Rzeczowych. Obmiar robdt bedzie okre§laé faktyczny zakres
wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja

techniczng i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robdt. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgdg wpisane do rejestru obmiardéw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na
pisSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoScig wymagang do celu realizacji ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa dla zadania jest jeden kompletny dzwig osobowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przejecie Robdt i Odcinkow

Roboty beda przejete przez Zamawiajacego kiedy:

* roboty zostang ukonczone zgodnie z umowa,

+ Swiadectwo Przejecia dla robodt zostanie wystawione lub bedzie si¢ uwazato, ze zostalo wystawione.
Wykonawca bedzie mogt wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia nie wezesniej niz 7 dni przed tym, kiedy roboty
bedg w Opinii Wykonawcy ukonczone i gotowe do przejecia. Jezeli roboty podzielone sg na odcinki, to
Wykonawca bedzie mogt podobnie wystapi¢ o Swiadectwo Przejecia dla kazdego Odcinka. Inzynier, w ciggu
7 dni od otrzymania wniosku Wykonawcy, powinien wystawi¢ Wykonawcy Swiadectwo Przejecia, podajac
date z ktdrg roboty zostaly ukonczone zgodnie z Umowa.

8.2. Dokumenty do Przejecia Robot

Zamawiajacy okresla form¢ Protokotu Odbioru Ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty w jezyku
polskim:

* dokumentacje techniczng dzwigu,

* szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

* rysunki na wykonanie robot towarzyszacych (np. schematy, linie energetyczne, oswietlenie, itp.),

* recepty 1 ustalenia technologiczne,

* dziennik budowy lub korespondencji, jesli zostatl zaprowadzony,

* rejestry obmiardéw (oryginaty), jesli byly prowadzone,

* wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zainstalowanych urzadzen i wbudowanych

materialow,

* karty gwarancyjne i wymagane certyfikaty na kazdy samodzielny element dzwigu, instrukcje¢

obstugi dzwigu i jego urzadzen,

« instrukcje uzytkowania dzwigu,

* pozwolenie na uzytkowanie dzwigu.

W przypadku, gdy wedlug Zamawiajacego, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego

nie bedg gotowe do odbioru - Zamawiajgcy w porozumieniu z Wykonawcg - wyznaczy nowy termin

odbioru robdt. Wszystkie prace korekcyjne wymagane przez komisje powinny by¢ wymienione zgodnie

z wymaganiami Zamawiajacego.

8.3. Przejecie czeSci robot

Inzynier moze, wedlug wylacznego uznania Zamawiajacego, wystawi¢ Swiadectwo Przejecia dla
jakiejkolwiek czeéci robot statych. Po wystawieniu przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia dla jakiej$ czesci
robot, Wykonawcy zostanie niezwtocznie umozliwione podjecie wszelkich krokéw koniecznych dla
przeprowadzenia jakichkolwiek zalegtych prob koncowych. Wykonawca przeprowadzi te proby koncowe tak
szybko jak bedzie to praktycznie mozliwe do wykonania, przed datg uptywu odnos$nego okresu zglaszania
wad.

8.4. Swiadectwo wykonania

Inzynier wystawi Swiadectwo Wykonania w ciagu 14 dni od najp6zniejszej z dat uptywu okreséw

zglaszania wad, lub p6zniej jak tylko Wykonawca dostarczy wszystkie Dokumenty do przejecia robot

oraz ukoficzy wszystkie roboty i dokona ich préb, wiacznie z usunigciem wad. Kopia Swiadectwa
Wykonania zostanie wystawiona dla Zamawiajacego.

Uznaje sie, ze tylko Swiadectwo Wykonania stanowi akceptacje robot.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci bedzie jednostka obmiarowa stosowana przez Wykonawce opisana

w Przedmiarze Robot. Podstawa ptatnosci dla jednostek obmiarowych podanych jako ich suma, bgdzie cena
lub kwota podana przez Wykonawce w Przedmiarze Robot. Jednostka obmiarowa lub cena powinna
zawiera¢ wszystkie wymagania zakonczenia Robdt zgodnie ze standardami i normami jako$ci opisanymi w
ST i dokumentacji technicznej i powinna zawiera¢ koszty badan i sprawdzen.

Cena wykonania robot obejmuje:

* koszty robocizny i koszty dodatkowe z tym zwigzane,

* koszt uzytych urzadzen i materialdw razem z kosztami kupna, przechowywania

1 mozliwie najkrotszej drogi dostawy na miejsce budowy,

* koszty optat administracyjnych i celnych,

* koszt sprzetu razem z kosztami dodatkowymi,

* koszty posrednie, kalkulacja zysku i strat,

* podatki obliczone zgodnie z obowigzujacym prawem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robdt sa wyszczegolnione
w kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej w pkt. 10. Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie
przepisy prawne wydawane zardwno przez wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktore sa w jakiejkolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (Dz.U. z 2010 Nr 243, poz. 1623 ze zm.),

* ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 o udostepnianiu informacji o Srodowisku i jego ochronie, udziale
spoleczenstwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach oddziatywania na srodowisko (Dz.U. Nr 199,

poz. 1227 z p6zn. zm.),

* ustawa z dnia 21 marca 1985 o drogach publicznych (Dz.U. z 2007 Nr 19, poz. 115 z p6zn. zm.),

* rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym

(Dz.U. Nr 130, poz. 1389),

* rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 w sprawie szczegdtowego zakresu i

formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych

oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. Nr 202, poz. 2072

z pbézn. zm.).

* Obwieszczenie Ministra Inwestycji i Rozwoju z dnia 25 kwietnia 2018 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.
U.2018. poz. 963.).

*Zastosowane materialy budowlane jak i caly obiekt budowlany musza spetnia¢ wymagania okre$lone w
Rozporzadzeniu Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajagcym
zharmonizowane warunki wprowadzenia do obrotu wyrobow budowlanych i uchylajace dyrektywe Rady
89/106/EWG.

Zgodnie z art. 101 ust. 5 Ustawy Prawo zamowien publicznych, Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania
roéwnowazne opisane przy pomocy przywolanych norm, z tym, ze Wykonawca jest obowiazany wykazac¢, ze
oferowane przez niego roboty budowlane i stosowane materiaty spetniajg wymagania okreslone przez
Zamawiajacego.

W przypadku, gdy sa to materialy budowlane inne niz w przedmiocie zamowienia, Wykonawca powinien
dotaczy¢ dokumenty, ktére udowodnia, ze proponowane rozwigzania w rOwnowaznym stopniu spetniaja
wymagania okreslone w opisie przedmiotu zamodwienia np.: Krajowa Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych,
Krajowa Ocena Techniczna, Deklaracja Wiasciwosci Uzytkowych, Atest higieniczny, Aprobata techniczna,
deklaracja zgodnosci, certyfikat zgodnosci, Dokumentacja Techniczno-Ruchowa, karta techniczna doboru
urzadzenia itp.
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(CPV 45.45.30.00-7)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
Wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z wymiang dzwigu osobowego wewngtrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej (SST) dotyczg zasad prowadzenia robot
budowlanych:

« roboty rozbidrkowe i demontazowe,

- roboty murowe,

- posadzki,

« tynki wewnetrzne,

« malatura,

« §lusarka drzwiowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz za zgodno$¢ z ST, dokumentacja technicznag,
normami i przepisami wykonawczymi oraz poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w SST.01 wymienionych w pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 2.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace uzytych urzadzen i sprz¢tu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu materiatow podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

5.1. Roboty rozbiorkowe

5.1.1. W zakres robot wchodzi:

» demontaz istniejgcego dzwigu oraz urzadzen i instalacji z nim zwigzanych,

» demontaz istniejacych instalacji elektrycznych dzwigu,

* dostosowanie otworéw drzwiowych szybu na poszczegolnych kondygnacjach,

* inne niewielkie rozbiorki, przebicia i wykucia.

5.1.2. Sposdb prowadzenia robot:

Roboty rozbidrkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow konstrukcji i wyposazenia
budynku, w stosunku do ktérych zachodzi koniecznos¢ demontazu lub rozbidrki w zwigzku z wymiang
dzwigu. Elementy znajdujace si¢ w pasie robot rozbidrkowych, nie przeznaczone do usunigcia, powinny by¢

przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktore majg by¢ zachowane, zostang
uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawceg, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy,
W sposob zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Materiat z rozbidrki nalezy niezwlocznie wywiez¢ z terenu
budowy oraz podda¢ utylizacji (materialy szkodliwe), wg obowiazujacych przepisow lub czasowo
sktadowa¢ na terenie budowy, wedtug wskazan Inzyniera.

5.2. Roboty murowe

5.2.1. W zakres roboét wchodzi:

+ Przemurowania osciezy i $cianek,

« Szpatdowanie ubytkéw konstrukcji cegla peina.

5.2.2. Wymagania dot. robot:

Wykonanie niezbgdnych robot murowych wynika¢ powinno z koniecznosci dostosowania poszczegodlnych
elementéw budynku dla montazu i wyposazenia dzwigu. Nalezy stosowaé ogoélnodostgpne materialy
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie. Roboty wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi



w ,,Poradniku majstra budowlanego" oraz ,,Wytycznymi technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano- montazowych" tom I, cze$¢ 2, rozdz. 9 ,, Konstrukcje i elementy murowe".

5.3. Podloza i posadzki

5.3.1. W zakres robét wchodzi:

« Uszczelnienie plyty podszybia przed dziataniem wilgoci i ewentualnie olejow i smarow, Srodkami do
impregnacji powierzchniowej betonu.

+ Wykonanie warstwy ochronnej ptyty podszybia farba do betonu o duzej odpornosci na Scieranie.

« Uzupeienia uszkodzonych elementow posadzek .

5.3.2. Wymagania dotyczace robét:

Roboty wykona¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlano-
montazowych".

5.4. Tynki i okladziny wew.

5.4.1. W zakres robot wchodzi:

* Miejscowe uzupehienie tynkow po przebiciach, przekuciach i bruzdach.

* Przetarcia i uzupeknienia uszkodzonych tynkow.

* Wykonanie tynkow kat.IV na o$ciezach otwordéw drzwiowych szachtu.

* Wykonanie tynkow kat. Il na $cianach i stropach.

* Montaz zabezpieczen pionowych narozy otworéw drzwiowych szachtu na wszystkich kondygnacjach
katownikiem ze stali nierdzewne;.

5.4.2. Wymagania dotyczace robot:

Wykonanie niezbednych robot tynkarskich i oktadzinowych wynika¢ powinno z koniecznos$ci dostosowania
poszczegdlnych elementdw budynku dla montazu i wyposazenia dzwigu oraz wykonania niezbgdnych
napraw powierzchni po robotach rozbidorkowych. Roboty wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlanomontazowych".

5.5. Roboty malarskie

5.5.1. W zakres robot wchodzi:

- bialkowanie szachtu farbg emulsyjna,

- przeszpachlowania gladzig gipsowa o$ciezy drzwi szybowych,

« uzupetnienia warstw malarskich na klatce schodowej po przekuciach i naprawach tynkow wew.

5.5.2. Wymagania dotyczace robot:

Wykonanie niezbednych robot malarskich wynika¢ powinno z konieczno$ci dostosowania poszczegodlnych
elementéw budynku dla montazu i wyposazenia dzwigu oraz wykonania niezb¢dnych napraw powierzchni
po robotach rozbiérkowych. Podloze pod wykonanie malatur wewngetrznych powinno by¢ réwne, gladkie,
bez spekan, oczyszczone z organicznych pozostatosci (np. stare farby emulsyjne), z brudu i kurzu, wolne od
thuszczu. Stare powloki malarskie (o stabej przyczepnosci) nalezy usung¢, drobne uszkodzenia i spekania
naprawi¢ i zaszpachlowaé. Na klatce schodowej wykona¢ przeszpachlenia i gladzenie powierzchni tynkoéw
gipsem szpachlowym w rejonie o$ciezy drzwi szybowych. Podloza nalezy zagruntowa¢ w celu wzmocnienia
1 wyréwnania chfonnosci podtoza. Przy zastosowanej powtoce malarskiej w zaleznosci od producenta nalezy
sciSle przestrzega¢ wytycznych technologii wykonywania robot malarskich, opracowanych przez
producenta. Powloki z farb olejnych i syntetycznych nawierzchniowych powinny mie¢ barwe jednolita
zgodng ze wzorcem, bez §ladow pedzla, smug, zaciekow uszkodzen, marszczen, pecherzy, plam i zmiany
odcienia. Dopuszcza si¢ chropowatos¢ powtoki odpowiadajacej rodzajowi faktury pokrywanego podtoza lub
podktadu; powloka powinna bez przeswitow pokrywaé podloze lub podklad, ktére nie powinny byé
dostrzegalne okiem nie uzbrojonym. Dopuszcza si¢ nieznaczne miejscowe prze§wity wylacznie przy
powlokach jednowarstwowych. Powtoki powinny mie¢ jednolity polysk a powloki matowe powinny by¢
jednolicie matowe lub potmatowe. W przypadku powlok jednowarstwowych dopuszcza si¢ miejscowe
zmatowienie oraz roéznice w odcieniu. Przy dwukrotnym i trzykrotnym malowaniu olejnym farba
wodochronng nalezy stosowa¢ farby roznigce si¢ migdzy sobg odcieniem lub intensywnos$cig barwy.
Wszystkie powtoki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymaé probe na wycieranie zarysowanie,
zmywanie woda z mydlem, przyczepnos¢ i wsiagkliwo$¢. Powloki z emalii olejnych lub syntetycznych
powinny odpowiada¢ wszystkim wymaganiom podanym dla powlok z farb olejowych, z tym, ze powinny
one mie¢ potysk lakierniczy oraz wytrzymywaé dodatkowo probe¢ badania twardosci powtoki. Roboty
wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanomontazowych".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT PODANO W SST.01 PKT 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét



Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST.01 pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

* dla robot rozbidrkowych m3 (metr szeScienny),

* dla robdt murowych m2 (metr kwadratowy szpatdowan i przemurowan przy zadanej grubo$ci muru),
* dla posadzek m2 (metr kwadratowy),

* dla tynkow i oktadzin wew. m2 (metr kwadratowy),

* dla malatury m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST.01 pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST.01, pkt. 9 oraz umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10023 Roboty murowe. Konstrukcje zespolone ceglano-zelbetowe wykonane na budowie.
Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10024 Roboty murowe. Mury z drobnowymiarowych elementéw z autoklawizowanych betonow
komoérkowych. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne murowane z cegly. Wymagania techniczne
i badania przy odbiorze.

* PN-B-12001 Cegta pelna wypalana z gliny - zwykla.

* PN-B-12016 Wyroby ceramiki budowlanej. Badania techniczne.

* PN-B-12050 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly budowlane.

* PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wymagania i badania.

* PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelnos¢. Wymagania i badania.

* PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.

* PN-B-14503 Zaprawy budowlane cementowo- wapienne.

* PN-B-14504 Zaprawy budowlane cementowe.

* PN-62/B-10144 Posadzki z betonu i zapraw cementowych.

* PN- 63/B-10145 Posadzki z plytek kamionkowych.

* PN-90/B-06242 Domieszki do betonu - domieszki uszczelniajace.

* PN-B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-EN 1322 Kleje do plytek. Definicje i terminologia.

* PN-EN ISO 10545 Ptytki i plyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru.

* PN-B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
* PN-B-19402 Ptyty gipsowe $cienne.

* PN-B-30042 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy.

* PN-B-79405 Ptyty gipsowo- kartonowe.

* PN-B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Ogolne zasady ochrony.

* PN-B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe 1 zelbetowe.
Ochrona materialowo- strukturalna. Wymagania.

* PN-B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Zabezpieczenie powierzchniowe. Zasady doboru.

* PN-EN 26927 Budownictwo. Wyroby do uszczelniania. Kity. Terminologia.

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe - tynki szlachetne,

* PN-75/B-10121 Oktadziny z zwykle,

* PN-65/B-10100 Roboty tynkowe- tynki szlachetne,

* PN-91/B-10105 Masy tynkarskie do wykonywania pocienionych wypraw elewacyjnych,

* PN-85/B- 04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymato$ciowych

* PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

* PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powloki.

* PN-76/C-81516 Wyroby lakierowe. Oznaczenia $cieralnosci powlok lakierniczych. Zastapiona
cze$ciowo: PN-ISO 7784-1:2000.

* PN-70/C-81536 Wyroby lakierowe. Oznaczenia krycia.

* PN-ISO 8930:1997 Podstawy projektowania i niezawodnosci konstrukcji budowlanych. Terminologia.



* PN-B-01040:1994 Rysunek konstrukcyjny budowlany. Zasady ogdlne.

* PN-76/B-03001 Konstrukcje i podtoza budowli. Ogdlne zasady obliczen.

* PN-B-03002:1999/Ap1:2001 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczenia.
+ Swiadectwa dopuszczenia produktow do stosowania w budownictwie.

* Instrukcje producenta.
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ST.03 - ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

(CPV 45.31.12.00-2)

1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt instalacyjnych zwigzanych z wymiang dzwigu osobowego wewnetrznego
lewego w budynku Domu Studenckiego XX-latka Uniwersytetu Wroctawskiego przy ul. Piastowskiej 1 we
Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Opracowanie niniejsze dotyczy prowadzenia robot zwigzanych z demontazem istniejacej instalacji
elektrycznej oraz montazem nastepujacych czesci instalacji:

« przewod zasilajgcy szafe sterowniczg windy,

- instalacja elektryczna o§wietlenia szybu windy,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VAC w podszybiu windy,

- instalacja elektryczna o$wietlenia maszynowni,

- instalacja elektryczna gniazda wtyczkowego 230VAC w maszynowni,

- instalacja sterowania wentylatorem maszynowni.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z normami i ,,Przepisami Budowy Urzadzen
Elektroenergetycznych”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz za zgodno$¢ z ST, dokumentacjg techniczng

oraz zapisami ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych. Cze$¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznos$ci publicznej”, normami oraz innymi przepisami dotyczgcymi przedmiotowej instalacji a

takze poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji elektrycznej mogg by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i

zagranicznych. Wszelkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie

aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom.

2.1 Przewody

W celu zasilania wymienionego dzwigu w budynku Domu Studenckiego nalezy wyprowadzi¢ przewdd typu
YDYZzo 5 x 6 =zasilajacy naped dzwigu (szafe sterowniczg). W rozdzielnicy gtownej zabudowaé
zabezpieczenie nadpradowe zwloczne np. typu R303 — 32A. Dla zasilania szafy sterowniczej, z ktorej
wyprowadzone zostang dwa obwody (o$wietlenia szybu i gniazd wtykowych) nalezy z rozdzielnicy gldwne;j
wyprowadzi¢ przewod YDYzZo 3 x 2,5. Obwdd zasilajacy zabezpieczy¢ w RG wylacznikiem nadpragdowym
zwlocznym R301 — 16A. Obwody oswietleniowy i gniazda wtykowego zabezpieczy¢ w szafie sterowniczej
wylacznikami roéznicowo-pradowymi P312-B10/0,03. Do kabiny dzwigowej doprowadzi¢ przewod
telefoniczny typu YTKSY 4 x 2 x 0,5 lub skretk¢ UTP 4 x 2 x 0,5 kat. Se z najblizszej szafki krosowniczej.
Cato$¢ instalacji wykona¢ zgodnie z DTR i wytycznymi dostawcy dzwigu.

2.2 Oprawy o$wietleniowe

Do os$wietlenia pomieszczenia maszynowni nalezy zastosowaé oprawe $wietlowkowa o korpusie
wykonanym z tworzywa sztucznego w kolorze biatym, o temperaturze barwowej $wiatla dziennego oraz

z zaptonnikiem elektronicznym, o szczelnosci IP 54 i I lub II kl. izolacji, zapewniajac wymagane warunki
o$wietlenia zgodnie z normg EN 12464-1:2002. W szybie windy nalezy zastosowac oprawy

zardbwkowe, kanatowe, o IP 44 i 0o mocy 100W.

2.3 Osprzet instalacyjny

Jako wylgcznik glowny windy nalezy zastosowaé rozlgcznik izolacyjny 100A w obudowie podtynkowe;.
W instalacji o$wietlenia maszynowni nalezy zastosowaé lacznik jednoobwodowy, z pod$wietleniem ,
podtynkowy i instalowaé go przy drzwiach wejsciowych, wewnatrz maszynowni, na wysokosci 105 cm nad
posadzka. W instalacji o$wietlenia szybu nalezy zastosowaé 2 tgczniki schodowe — jeden podtynkowy,
z podswietleniem i instalowac go przy drzwiach wejsciowych, wewnatrz maszynowni, na wysoko$ci 105 cm
nad posadzka, drugi, natomiast, natynkowy, z pod$wietleniem, w szybie, na $cianie bez silownika, na
wysokosci 80 cm nad poziomem posadzki najnizszego przystanku, przy drzwiach szybowych. W instalacji



gniazda serwisowego maszynowni nalezy zastosowa¢ gniazdo podtynkowe, z bolcem uziemiajagcym, 16A,
i instalowa¢ je koto szafy sterowniczej, na wysokosci 115 cm nad posadzkg. W instalacji gniazda
serwisowego szybu nalezy zastosowa¢ gniazdo natynkowe, IP 44, z bolcem uziemiajacym, 16 A,
i instalowac je w szybie windy, na wysokosci 115 cm nad dnem szybu.

3.SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace uzytych urzadzen i sprzetu podanymi w SST.01 wymienionych w pkt. 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu materiatdw podanymi w SST.01 wymienionych w pkt 4.

5. WYKONANE ROBOT

Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez uzytkownika obiektu.
Warunki te okreslaja ogdlne zasady przebudowy, ich okres oraz czas, w ktorym mozliwe jest odtgczenie
napigcia od obiektu w ktorym sg prowadzone prace.

5.1 Roboty demontazowe

Demontaz istniejgcej instalacji elektrycznej wykonywany bedzie bez odzysku. Materialy uzyskane
z demontazu nalezy posegregowac i wywiez¢ na miejsce uzgodnione z inwestorem.

5.2 Sposob prowadzenia kabli i przewodoéw elektrycznych

Przewody o$wietlenia i gniazd nalezy prowadzi¢ w pomieszczeniu szybu windy natynkowo, na uchwytach.
W pozostalych pomieszczeniach przewody nalezy prowadzi¢ w S$cianach murowanych bezposrednio
w bruzdach a $cianach kartonowo-gipsowych przewody nalezy prowadzi¢ w peszlach i z osprzgtem
przystosowanym do takich $cian. Peszle majg stanowi¢, pomiedzy punktami przylaczenia, jeden odcinek (co
w przysztos$ci ma utatwi¢ ewentualng wymiang przewodu).

5.3. Montaz opraw oSwietleniowych

W maszynowni oprawa ma by¢ zainstalowana bezposrednio na suficie, na srodku pomieszczenia.

Oprawy w szybie nalezy montowac na $cianie, do ktérej montowany bedzie sitownik dzwigu, w odleglosci
20 cm od $ciany tylnej, nie rzadziej niz co 200 cm wzdtuz trasy dzwigu i nie dalej niz 50 cm od najnizszej
1 najwyzszej czesci szybu.

5.4. Montaz gniazd, tacznikéw i wylacznika glownego windy

Wylacznik gtéwny windy instalowaé wewnatrz pomieszczenia maszynowni, przy drzwiach wejsciowych, na
wysokosci 105 c¢cm nad posadzkg. Lacznik o$wietlenia maszynowni nalezy instalowaé przy drzwiach
wejsciowych, wewnatrz maszynowni, na wysokosci 105 cm nad posadzkg. Lacznik oswietlenia szybu,
podtynkowy, z podswietleniem nalezy instalowac przy drzwiach wejsciowych, wewnatrz maszynowni, na
wysokosci 105 cm nad posadzka, drugi, natomiast, natynkowy, z pod$wietleniem, w szybie, na $cianie bez
sitownika, na wysokosci 80 cm nad poziomem posadzki najnizszego przystanku, przy drzwiach szybowych.
Gniazdo serwisowe maszynowni nalezy instalowa¢ kolo szafy sterowniczej, na wysokosci 115 cm nad
posadzka. Gniazdo serwisowe szybu nalezy instalowaé¢ w szybie windy, na wysoko$ci 115 ¢cm nad dnem
szybu. Termostat $cienny nalezy instalowac¢ na $cianie, na wysokosci 150cm nad posadzka, z dala od Zzrodet
ciepta.

5.5. Montaz polaczen wyréwnawczych

Przewody wyréwnawcze prowadzi¢, bezposrednio, w bruzdzie (lub na tynku w szybie windy). Przewodami
wyrownawczymi Cu 10 mm2 nalezy polaczy¢ konstrukcje w szybie oraz elementy przewodzace
w maszynowni z szyng PE szafy sterownicze;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét przy montazu

instalacji elektrycznej modernizowanego budynku.

6.1 Dokumentacja urzgdzen

Aparaty i1 urzadzenia elektryczne oraz przewody powinny posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci,
wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robét

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej powinna by¢ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i “Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlanych, Czes¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne
1 piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”. Wyniki przeprowadzonych kontroli nalezy uznaé
za pozytywne, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spelione. Jezeli ktérekolwiek
z wymagan nie zostato spetione, nalezy dana faz¢ robot uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ ponowng kontrolg.

6.3 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i wykonac:



* jakos¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot,

* pomiary elektryczne zgodnie z odpowiednimi normami przedmiotowymi.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w SST.01, pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST.01, pkt. 8. Odbior robdt polegajacych na
wykonaniu instalacji elektrycznej nalezy wykona¢ zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlanych, Cze$¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznos$ci publicznej”, oraz obowigzujgcymi Polskimi Normami.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST.01, pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

+ ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, Czgs¢ D — roboty instalacyjne. Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej”,

« rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401),

- rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 Nr 169, poz. 1650 z pézn. zm.),

« PN-IEC 60 364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - zestaw norm,

« PN-IEC 439-1 - 4 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - zestaw norm,

« PN-89/E-05003/01 Ochrona odgromowa w obiektach budowlanych.



