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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 0.00
WYMAGANIA OGOLNE

Klasyfikacja robot w/g Wspolnego Slownika Zamowien
CPV: 45236119-7 Naprawa boisk sportowych.

45212220-4 Roboty budowlane zwiazane z wielofunkcyjnymi
obiektami sportowymi.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna SST 0.00. ,,Wymagania Ogolne” odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére zostang wykonane w ramach zadania: Remont
poliuretanowej nawierzchni boiska do siatkowki

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jako czgs¢ Dokumentdw Przetargowych, nalezy odczytywac i rozumie¢ w
odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.



1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1.  Wymagania Ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé¢ w powiazaniu z nizej
wymienionymi
Szczegolowymi Specyfikacjami Technicznymi:

e SSTWIOR 0.01 - Podsypki
e SSTWIiOR 0.02 - Podbudowa

e SSTWIOR 0.03 - Nawierzchnie syntetyczne boisk

1.3.2. W rdéznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do norm
krajowych. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna czg$¢ Specyfikacji Technicznych
i czytane w potaczeniu z Dokumentacjq Projektowa i Specyfikacjami, w ktorych sg
wymienione. Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére
obowiazuja w zwiazku z wykonaniem prac objetych Kontraktem i stosowania ich
postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach
Technicznych.

Zaklada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit si¢ z trescig i wymaganiami tych norm.

14. Niektore okreslenia podstawowe Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia
nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1 Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.
1.4.2.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecig¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.
1.4.3.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.5.1.Dokumentacja Projektowa:
e Przedmiary robot,
e Powykonawcza Dokumentacja Projektowa,
e Powykonawcza Dokumentacjg Projektowa przedktada Wykonawca po ukonczeniu Robot.
1.5.2.  Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami.
Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacje Techniczne oraz inne dokumenty przekazane przez
Inwestora Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym
z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W
przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow, obowiazuje zasada, ze
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian,
poprawek lub interpretacji tych dokumentow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacjach
Technicznych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sa odchylenia w



ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza by¢
jednorodne 1 wykazywac¢ bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty
nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjq Projektowa lub Specyfikacjami Technicznymi i wptynie
to na niezadowalajaca, jakos¢ elementéw budowli, to takie materiaty beda niezwloczne zastapione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie Placu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy oraz
Robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru
koncowego Robdt, a w szczegdlnosci:
(a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwigzane z budowa
1 nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Plac Budowy przed dostgpem
0s6b nieupowaznionych.
(b) Fakt przystapienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inwestorem przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.
(e) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i Robét poza placem budowy nie podlega odr¢bnej
zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Cen¢ Umowna. W Ceng Umowna wlaczony winien
by¢ takze koszt uzyskania, doprowadzenia, przylaczenia wszelkich czynnikow i mediéw
energetycznych na Placu Budowy, takich jak: energia elektryczna, gazy techniczne, woda, $cieki,
itp.
(d) Wykonawca robot jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie
Budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru robot.
Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drog i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia Robdt w. okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i1 postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
Zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr
1 znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w Ceng Kontraktowa.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykonczania Rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i woko6t Placu Budowy oraz bgdzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

e Lokalizacj¢ bazy, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych.

e Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiorkow i ciekéw wodnych
pylami lub substancjami toksycznymi,

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.



Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji Robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialtéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organdw
administracji panstwowe;.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu Rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadomiony Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe
nie bedq dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie Placu Budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca
opracuje plan BIOZ. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Umowne;.

1.5.10. Ochrona 1 utrzymanie Robo6t wraz z terenem Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong¢ Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora
Nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu konicowego odbioru.
Z chwilg przejecia placu budowy Wykonawca odpowiada przed wlascicielami nieruchomosci,
ktérych teren przekazany zostat pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym terenie.
Wykonawca zobowigzany jest rOwniez do przyjmowania i wyjasniania skarg i wnioskow
mieszkancow i wszystkich wlascicieli lub dzierzawcow terenu przekazanego czasowo pod budowe.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i s uwzglednione w Cenie Umowne;.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami i1 bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub



metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Placu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym
znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci do
Robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bedg
zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujq mozliwos$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialdéw w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robét.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1
narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw Kontraktu, zostanie przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie talach srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda, spetlnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru beda
usunigte z Placu Budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z Umowa, oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych Robdét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢, za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robdt zgodnie z
wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru.



Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw
Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;j i
w ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materialéw i Robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie-

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zatozong jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robot i jakosci
materiatow.

6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru. O rodzaju miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celéw kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inspektora Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialéw u zrodta ich wytwarzania.
Dokumenty budowy:

(1) Dziennik Budowy

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
Dzienniku Budowy bgdzie opatrzony data jego, wydania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwalg technika w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.
Zalaczone do Dziennika protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru. Propozycje, uwagi i
wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika
Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona
Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
(2) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastepujace dokumenty:

. pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
. protokoty przekazania Terenu Budowy,

. protokoty odbioru Robot,

. protokoty z narad i ustalen,

. korespondencj¢ na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.



Zaginigcie, ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

6.4 Certyfikaty i deklaracje
Wbudowane mogg by¢ tylko te materiaty ktore:
1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi na
podstawie Polskich Norm aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz.U. 98/99)
2. Posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyflkat zgodnosci z: PN lub Aprobata techniczna, w przypadku
wyrobow dla ktorych nie ustanowiono PN
3. Znajduja si¢ na wykazie wyrobow, o ktorych mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.u.
98/99)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze.
Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robdt i Wykazie
Cen lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich Robdt. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materiatow
Dtugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdluz linii osiowe;.
Jesli Specytikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nie wymagaj g tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia 1 sprzg¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedag przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w. sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT




W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

. odbiorowi Robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
. odbiorowi czgsciowemu,

. odbiorowi ostatecznemu,

. odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inzynier.
Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .
Jakos¢ 1 i1los¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiodr czgsciowy
Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci Robdt. Odbioru
czesciowego Robodt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robdt
dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiodr ostateczny Robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pis$mie o tym fakcie Inzyniera.
Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
pk-cie 8.4.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Rob6t z Dokumentacja Projektowa 1 ST.
W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupelniajacych i Robdt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Roboét uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych
Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokédt odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

° Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

. Specytikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub
zamienne).

o Recepty i ustalenia technologiczne.

o Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.



Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

o Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie z ST i ew. PN.

o Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw
zgodnie z ST 1 ew. PN.

o Opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan
1 pomiarow zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z
ST i PN.

o Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych np. na

przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz
protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen.
o Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot 1 sieci uzbrojenia terenu.
o Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku, gdy wg komisji. Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z ; uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. "Odbidr ostateczny Robot".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogdlne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Przedmiaru.
Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
- Wartos$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na Teren Budowy.
- Warto$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu 1 Wymagania Ogdlne Specytikacji Technicznej 0.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu 1 Wymagan Ogdlnych zawartych w
Specytikacji Technicznej 0.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze.
9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw / przejazddw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu Robot.
(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.
(c) Optaty/dzierzawy terenu
(d) Przygotowanie terenu



(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu.
(f) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.
Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel
b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 106 poz. 1126 z pdZniejszymi
zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. z sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace BHP (Dz.U. Nr 108
poz. 953)
Ustawa za dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z
pdzniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 Nr 48 poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 0.01
WARSTWY PODSYPKOWE

Klasyfikacja robot w/g Wspolnego Slownika Zamowien
CPV: 45236119-7 Naprawa boisk sportowych.

45212220-4 Roboty budowlane zwiazane z wielofunkcyjnymi
obiektami sportowymi.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw podsypkowych z piasku i mieszanki

zwirowo-piaskowej na zadaniu: Remont poliuretanowej nawierzchni boiska do siatkowki

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania warstw podsypkowych pod
nawierzchnie elementow zagospodarowania terenu zespotu boisk sportowych.

[lo$¢ robot do wykonania:

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1
z definicjami podanymi w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 0.00
»Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaj materialu

Materialem stosowanym do wykonania warstw podsypkowych jest piasek oraz mieszanka zwirowo-
piaskowa.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek do wykonania warstwy podsypkowej powinien spetnia¢ warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia: D15/d85 <5 (gdzie: D15 — wymiar sita, przez ktore
przechodzi 15% ziaren piasku, d85 — wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% ziaren gruntu
podtoza);

b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscia: U = d60/d10 > 5 (gdzie: U — wskaznik réznoziarnistosci,
d60 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% piasku, d10 — wymiar sita, przez ktére przechodzi
10% piasku).

Piasek do wykonania warstwy podsypkowej powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla
gatunku 11 2.

Mieszanka zwirowo-piaskowa powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-11111.

2.4. Skladowanie materialow

Jezeli material przeznaczony do wykonania warstwy podsypkowej nie jest wbudowany
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
Wykonawca robot powinien go zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi
materialami. Podtoze w miejscu skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania warstw podsypkowych

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem warstw podsypkowych Wykonawca powinien
dysponowaé¢ dowolnym, zaakceptowanym przez Zamawiajacego sprzetem do rozscielenia
kruszywa oraz sprzgtem do zaggszczania:

—roéwniarka,

— walce wibracyjne,

— plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetni¢ wymagania okreslone w SST 0.01.

Warstwy podsypkowe powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane mechanicznie lub r¢cznie w warstwie o wymaganej grubosci, z
zachowaniem spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosé roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubos¢ projektowana.
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy podsypkowej nalezy przystapic¢ do jej
zageszczania. Zageszczanie nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi 1 przesuwaé pasami
podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nierownosci lub
zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Iub usunigcie materialu, az do otrzymania

rownej powierzchni. Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931- 12.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od —20% do +10% jej wartosci. W przypadku gdy wilgotnos$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku
gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢
okreslong iloscig wody 1 réwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy podsypkowej

Warstwa podsypkowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nawierzchni powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego
do wykonania rob6t okreslone w pkt. 2.3 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu.

6.3. Badania w czasie roboét

Szerokos¢ warstwy podsypkowej nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10cm 1 —5cm.

Nieréwnosci podtuzne oraz poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04. Nieroéwnosci nie moga przekracza¢ 20mm.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.
Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny roznié sie od rzednych projektowanych o wigcej niz
+1cm i —2cm.Grubo$é warstwy powinna by¢ zgodna z okreslonag w dokumentacji projektowej z
tolerancja +1cm, -2cm.

Wskaznik zageszczenia warstwy podsypkowe;j, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1.Zageszczenie nalezy badaé przynajmniej w dwoch punktach na kazdej dziatce
roboczej.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od —20% do +10%.

6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie na glgbokos$¢ warstwy, wyréwnanie i



powtorne zageszcezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest Im2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podsypkowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7.

Cena 1m2 wykonania warstwy podsypkowej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i
jakosci okreslonej

w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,

— wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 0.02
PODBUDOWA

Klasyfikacja robot w/g Wspolnego Slownika Zamowien
CPV: 45236119-7 Naprawa boisk sportowych.

45212220-4 Roboty budowlane zwiazane z wielofunkcyjnymi
obiektami sportowymi.



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstw podbudowy

na zadaniu: Remont poliuretanowej nawierzchni boiska do siatkowki

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego.

[lo$¢ robot do wykonania wedlug dokumentacji techniczne;j

1.4. Okreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

Pozostale stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 0.00
»Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy jednowarstwowej z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna zawiera¢ si¢ miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanych w normie PN-S-06102 dla podbudowy
jednowarstwowej. Krzywa uziarnienia powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, przy czym nalezy
stosowac¢ kruszywo gatunku co najmnie;j I1.

Wymagania dla kruszywa:

— zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075mm badana wg PN-B-06714-15 — od 2 do 10 % m/m,

— zawarto$¢ nadziarna — wg PN-B-06714-15 — nie wigcej niz 5 % m/m,

— zawarto$¢ ziaren nieforemnych w tluczniu wg PN-B-06714-16 — nie wigcej niz 35 % m/m,

— zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-B-04481 — nie wigcej niz 1 % m/m,

— wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu wg BN-64/8931-01 — od 30 do 70 %,

— $cieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po pelnej liczbie obrotdw — nie wigcej niz
35% ubytku masy,

— $cieralnos¢ w bebnie Los Angeles wg PN-B-06714-42 po 1/5 pelnej liczby obrotéw — nie wigce;j
niz 30% ubytku masy,

— nasigkliwo$¢ wg PN-B-06714-18 — nie wigcej niz 3 % m/m;

— odpornos$¢ na dziatanie mrozu wg PN-B-06714-19 — nie wigcej niz 5 % ubytku masy;

— zawarto$¢ zwigzkow siarki wedtug przeliczeniu na SO3 wg PN-B-06714-28 — nie wigcej niz 1 %
m/m,

— wskaznik no$nosci mieszanki kruszywa przy zagegszczeniu Is réwnym lub wiekszym od 1,0 wg
PN-S-06102 — nie mniejszy niz 80 %.

2.4. Woda



Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania podbudowy winna spelnia¢ wymagania normy PN-B-
32250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac

si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— mieszarka do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazona w urzadzenie dozujace wodg;
mieszarka powinna

zapewni¢ wytworzenie jednolitej mieszanki o wilgotnosci optymalne;;

— sprzet do rozscielania kruszywa — rowniarka, spycharka,

— walec wibracyjny lub statyczny oraz zageszczarki pltytowe do zageszczenia warstwy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowg bedzie stanowita warstwa podsypkowa przygotowana wg SST 0.02.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytworzy¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki poprzez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zaggszczeniu byla rowna projektowanej grubosci.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiagniecie wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokosciowych.

Wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie zawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rOwnomiernie wymieszana.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ wigekszy lub réwny 1,0.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszywa przeznaczonego
do wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatu.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszywa

Badania mieszanki kruszywa pod wzgledem uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywac¢ dla
kazdej dostarczonej partii kruszywa. Dwie probki nalezy pobra¢ losowo, z roztozonej warstwy
przed jej zageszczeniem. Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne dzialce wymaganiami



podanymi w pkt 2.3. Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10%, —20%.
6.3.2. Zaggszczenie podbudowy

Zageszczenie podbudowy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

6.3.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

— szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10, =5 cm;
— réwno$¢ podbudowy mierzona tatg 4-metrowq zgodnie z BN-68/8931-04 — nieréwnosci nie moga
przekracza¢ 10 mm;

— spadki poprzeczne i podluzne powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowa z tolerancjq
+0,5%.

— rzedne wysokosciowe — roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, —2 cm;

— grubos¢ podbudowy nie moze ro6znic si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz £2 cm.

6.4. Zasady postegpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrownanie i powtdrne zageszczenie. Po wykonaniu tych robot
nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robot poniesie Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest Im2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie z receptq 1 dostarczenie jej na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,

— zaggszcezenie roztozonego kruszywa,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
2. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

4. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

5. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

6. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

7. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

8. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
9. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych



11. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

12. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

13. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutlu odksztatcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obcigzenie plyta

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i lata

15. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 0.03
NAWIERZNIA SYNTETYCZNA BOISK

Klasyfikacja robot w/g Wspolnego Slownika Zamowien
CPV: 45236119-7 Naprawa boisk sportowych.

45212220-4 Roboty budowlane zwiazane z wielofunkcyjnymi
obiektami sportowymi.



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specytikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i1 odbioru nawierzchni syntetycznej boisk sportowych w ramach zadania: Remont
poliuretanowej nawierzchni boiska do siatkowki

1.2. Zakres stosowania SST

SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przy wykonywaniu
nawierzchni syntetycznej boisk sportowych. Warstwa $cieralna poliuretanowa z mieszanki
granulatu gumowego, lepiszcza poliuretanowego 1 granulatu EPDM.

Ilos¢ robodt do wykonania wedlug dokumentac;ji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 0.00
»Wymagania ogolne”. Zastosowane materialy winny by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego na
zasadzie rownowaznosci do rozwiazania projektowego.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni syntetycznej boisk

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni syntetycznej boisk sa:

— zestaw materialéw do wykonania nawierzchni syntetycznej przepuszczalnej dla wody o grubosci
minimum 13mm, z wierzchnia warstwa w kolorze ustalonym w Zamawiajacym, wraz z
wbudowanymi liniami, posiadajacy wazng aprobate techniczna, certyfikat IAAF oraz atest
higieniczny PZH dopuszczajacy do ukladania na boiskach szkolnych.

2.3. Wymagania dla nawierzchni syntetycznej boiska

Oferowana przez Wykonawce nawierzchnia syntetyczna boiska powinna spetnia¢ nastgpujace
wymagania:

— wytrzymatos$¢ na rozciaganie > 0,9 MPa,

— wydluzenie wzgledne przy zerwaniu > 70%,

— wytrzymato$¢ na rozdzieranie > 140 N,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni syntetycznej boisk sportowych

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni syntetycznej boisk sportowych powinny by¢
wykonane przy wykorzystaniu nastgpujacego sprzetu:

— sprzet do uktadania nawierzchni syntetycznej dostarczony lub zaaprobowany na pi$mie przez
dostawce materiatow do wykonania nawierzchni.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.



4.2. Transport materialow
Materiaty do wykonania nawierzchni syntetycznej winny by¢ przewozone w oryginalnych
opakowaniach producenta z oznaczong data przydatnosci do uzycia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Nawierzchnia boiska powinna by¢ wykonywana przez firme posiadajaca doswiadczenie w realizacji
tego typu nawierzchni oraz posiadajaca odpowiednio wyposazone laboratorium.

Firma wykonujaca nawierzchni¢ syntetyczng musi posiada¢ autoryzacje wydang przez producenta
materiatléw (systemu) wydang na zadanie objgte niniejsza SST.

5.2. Warunki przystapienia do wykonywania nawierzchni boisk sportowych

Nawierzchnie syntetyczne boisk sportowych bedq wykonane na podbudowie z mieszanki
mineralnej wykonanej wg SST 0-03.

5.3. Wykonanie nawierzchni syntetycznej boisk

Nawierzchnia boiska przewidziana w dokumentacji sktada si¢ z nastepujacych warstw:

— warstwy elastycznej nawierzchni z czarnego granulatu gumowego potaczonego lepiszczem
poliuretanowym o grubosci 1 1mm,

— warstwy uzytkowej—natryskowe;j z poliuretanu z kolorowym granulatem EPDM o grubosci 2mm.
(Wykonawca moze wykona¢ inny typ nawierzchni pod warunkiem zachowania podanych w
dokumentacji parametréw i wymagan. Przed przystapieniem do wykonania robot Wykonawca
przedstawi Zamawiajacemu do akceptacji atesty i aprobaty wyszczegolnione w punkcie 2.2.
Wszystkie warstwy nawierzchni musza by¢ wykonane wedlug technologii wyszczegolnionej w
aprobacie techniczne;.)

Wykonanie warstw nawierzchni syntetycznej powinno przebiega¢ zgodnie z instrukcja producenta.
Nawierzchni¢ syntetyczng wraz z liniami boisk nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja 1
uzgodnieniem z Zamawiajacym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania jakos$ci wykonanej nawierzchni syntetycznej

Wykonang nawierzchni¢ nalezy bada¢ wg instrukcji producenta oraz zgodnie z zaleceniami
aprobaty technicznej. Nierownosci podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z norma BN-
68/8931-04. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 6mm.

Spadki poprzeczne i podtuzne wykonanej nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjq = 0,5%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi fragmentami nawierzchni

Wszystkie fragmenty nawierzchni, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych powyzej powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych robdt jest Im2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni
syntetycznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST 0.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 0.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.

Cena wykonania 1m2 nawierzchni syntetycznej boisk obejmuje:

— oczyszczenie podloza,

— wykonanie dwuwarstwowej nawierzchni syntetycznej boisk z naniesieniem linii boisk,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w aprobacie technicznej i
specyfikacji techniczne;.

— utrzymanie nawierzchni w okresie do odbiory ostatecznego robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

2. Urzadzenia sportowe. Planowanie, projektowanie, budowa, uzytkowanie. Arkady, Warszawa
1982



