SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

1. Dane ogoélne:

1.1. Nazwa zamOwienia:

"

,» Park Wiejski w miejscowosci Mazowsze

1.2. Przedmiot i zakres roboét elektrycznych:

Przedmiotem zamodwienia jest wykonanie instalacji elektryczne;j.

Caty zakres rob6t nalezy wykona¢ w jednym etapie ktéry obejmuje wykonanie:
oswietlenie zewnetrzne

Niniejsza STWiORE obejmuje catos$¢ robét i nalezy jg stosowac¢ do zakresu ktory Scisle
okresli Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamdwienia.

1.3. Wyszczegdlnienie i opis robot towarzyszacych 1 robét tymczasowych:
Nie przewiduje si¢ wykonania robot towarzyszach 1 rob6t tymczasowych.
1.4. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu — Gmina Czernikowo , ul. Stowackiego 12 , 87-640 Czernikowo
Usytuowanie budowy — obr. Mazowsze, dz. nr 35
Uzbrojenie terenu — pelne

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy komplet
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoczeciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umiesci na budowie w widocznym miejscu tablice informacyjng oraz ogloszenie
zawierajace dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z poz. zmianami.

Przed rozpoczeciem robét budowlanych nalezy dokona¢ wpisu oséb, ktérym zostato
powierzone kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna rob6t budowlanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie material i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét i do czasu odbioru
statecznego.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochrong obiektow i instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego
w ramach planu lokalizacji.



Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
obiektéw, instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadatl za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
istniejgcych obiektéw, instalacji na powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otocznia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy:

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5.Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie
posesji na ktérej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podtaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i wodociggowej jest mozliwe po uzgodnieniu
z Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za pobrane media.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakcie wykonywania rob6t objetych umowa
ponosi Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za swoje sktadniki majatkowe znajdujace si¢ na placu
budowy w trakcie realizacji przedmiotu umowy.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.
1.4.77. Zabezpieczenie terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wliczony w cen¢ umowna.



1.5.Nazwy i kody (CPV):

grupa - Roboty w zakresie przewodoéw instalacji elektrycznej — 45311100-1
grupa — Roboty w zakresie opraw elektrycznych - 45311200-2

2. Wymagania dotyczace wyrobéw budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia wyrobéw budowlanych do realizacji obiektu lub jego
elementow, ktére posiadaja:

1/ certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw 1 dokumentéw technicznych,

2/ deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskimi Normami lub aprobatami
technicznymi w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére posiadajg ocene higieniczng wydang przez
PZH oraz spetniajace parametry techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz
wymogi STWiORE.

Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub STWiORE i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét 1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Wykonawca bedzie na biezaco usuwal na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét:

Wszystkie roboty w zakesie objmujacym opracowanie winny by¢ prowadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych oraz Rozporzadzenia Ministra Pracy
i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogélnych przepisoéw bezpieczenstwa
1 higieny pracy.

5.1 Tablice rozdzielcze.

Na terenie Parku Wiejskiego zostanie postawione ztgcze kablowe z pomiarem zgodnie z
warunkami przyltaczenia nr P/20/064177 . Z tego ztacza zalicznikowo kablem typu YKY
5x25 mm?2 zasilany bedzie gtéwny punkt rozdzielczy — Zk-RG zlokalizowany przy
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ogrodzeniu Parku Wiejskiego — patrz rys. nr 1. Kable typu YAKY 5x25 mm?2 do
poszczegdlnych przytaczy elektrycznych ZE1-4 oraz szafki o§wietleniowej SO wyprowadzi¢
z Zk-RG wg schematu jednokreskowego na rysunku nr 2 . Kable uktada¢ zgodnie z
wytycznymi zawartymi w pkt.1.4.5.

5.2. Instalacja gniazd

Instalacje wewnetrzng gniazd wtykowych nalezy wykona¢ jako instalacj¢ natynkowa z
osprz¢tem natynkowym , a w tazienkach jako natynkowg z osprzetem szczelnym. Instalacja
winna by¢ wykonana przewodem typu YDY 3 x 2,5 mm2 dla gniazd wtykowych 1-faz.
Zaprojektowano dodatkowe gniazda do podtaczenia grzejnikéw elektrycznych . W tazienkach
przewidziano wypusty do podlaczenia wentylatorow tazienkowych wyposazonych w uktady
zalaczajace w przypadku zalgczenia o§wietlenia w pomieszczeniu i wytaczajace w przypadku
braku o$wietlenia. Gniazda mocowa¢ na wysokosci 0,3 m od poziomu podtoza a w
tazienkach i pom, socjalnym na 1,2 m .

5.3. Instalacja o$§wietleniowa wewnetrznego

Instalacj¢ wewnetrzng oswietlenia nalezy wykona¢ jako instalacje¢ natynkowa przewodem
YDY 3x1,5 mm2 z osprz¢tem natynkowym , a w lazienkach jako natynkowg z osprzetem
szczelnym. Wylaczniki mocowa¢ na wysokosci 1,5 m od poziomu podiogi. W budynkach
wiata na kajaki i1 wiacie rekreacyjnej instalacja winna by¢ wykonana jako natynkowa z
osprzetem szczelnym przewodem typu YDY 3 x 1,5 mm?2 .

5.4. Instalacja WiFi

Instalacja WiFi obejmuje montaz switch US-16-150 W w kontenerze socjalno -gospodarczym
oraz Access Point UAP-AC-M na stupach oswietlenia zewnegtrznego na wysokosci 8 m .
UAP-AC-M to urzadzenie, ktére wspiera standard 802.11ac i zapewnia przepustowos¢
867Mbps w pasmie SGHz oraz do 300Mbps w pasmie 2.4GHz.

Dzieki dwém zintegrowanym antenom 2x2 MIMO o zysku 3-4dBi UAP-AC-M umozliwia
jednoczesng pracg w obu pasmach (2.4 i 5SGHz), co umozliwia np. podiaczanie klientéw
2.4GHz z jednoczesnym, wydajnym potaczeniem uplink 5SGHz. Urzadzenie posiada 1 port
Gigabit.

Zasilanie UniFi UAP-AC-M odbywa si¢ z wykorzystaniem technologii pasywnego (24V) lub
aktywnego PoE (802.3af), co ogranicza okablowanie do pojedynczego przewodu Ethernet i
znacznie upraszcza proces instalacji.

Odpowiedni zasilacz znajduje si¢ w zestawie z urzadzeniem, jednakze mozliwe jest
zastosowanie switcha z serii UniFi, EdgeSwitch lub ToughSwitch.Technologia Plug & Play
Mesh umozliwia tworzenie potaczen uplink typu ,,multi-hop” — bezprzewodowo potaczone
urzgdzenia mogg obslugiwa¢ linki dla innych bezprzewodowo potaczonych urzadzen
UniFi.Topologia siatki (mesh) umozliwia budowe rozlegtej sieci WiFi bez istniejacej
potrzeby tworzenia dodatkowej infrastruktury kablowe;.

Dzi¢ki wodoszczelnej obudowie mozliwe jest zastosowanie urzadzenia zarowno w warunkach
wewnetrznych jak i na zewnatrz budynkow.

Zalaczone elementy montazowe (Fast Mount Kit) pozwalaja na zastosowanie UniFi AC Mesh
z dookdlnymi lub sektorowymi antenami Ubiquiti.Oprogramowanie UniFi Controller

Cechg wyrdzniajacg produkty z rodziny UniFi jest darmowe i niezwykle intuicyjne
oprogramowanie UniFi Controller, dzigki ktéremu mozna dodawaé, konfigurowac oraz
zarzadza¢ wieloma urzadzeniami UniFi, z poziomu przegladarki internetowej. Dodatkowo, w
czasie rzeczywistym widoczne sg statusy podiaczonych urzadzen, ruch sieciowy oraz
sygnalizowane sg ewentualne problemy z siecig.

UniFi Controller moze by¢ zainstalowany na systemach z rodziny Windows, MAC lub Linux.
Mozliwe jest réwniez uruchomienie oprogramowania w prywatnej ustudze typu ,,cloud” lub
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wykorzystanie publicznej ustugi ,,chmurowej”.

Kompaktowe urzgdzenie UniFi Cloud Key poziada zainstalowane oprogramowanie UniFi
Controller.

Oprogramowanie oraz urzadzenia UniFi wspieraja ,roaming”, co sprawia, ze przy
wykorzystaniem kilku punktéw dostgpowych do pokrycia zasiggiem danego obiektu,
uzytkownik moze swobodnie przemieszcza¢ si¢ bez utraty chocby na chwilg potaczenia
sieciowego. Schemat sieci -rys 9 .

5.5. Oswietlenie zewnetrzne

Zaprojektowano slupy stalowe ocynkowane , jednoelementowe . o przekroju kotowym
zbieznym (stozkowym) typu CN 8/3/60/W  produkcji Elmonter Oswietlenie — dopuszcza si¢
rozwigzanie rownowazne . Dolng cze$¢ stupa nalezy zabezpieczy¢ elastomerem w kolorze
stupa.

Zaprojektowano oprawy o$wietleniowe typu BDP260 LED 14-4S/740- 1400 Im mocowanych
na stupach- dopuszcza si¢ rozwigzanie réwnowazne .W latarniach do zasilania opraw
zaprojektowano przewody typu YDY 2x2,5 mm? 450/750 V .

Kable w latarniach taczy¢ za pomocag Izolowanych ztacz kablowych z wktadkami
bezpiecznikowymi typu DOI. Na catej dlugosci wykopu prowadzi¢ bednarke stalowa
ocynkowang FeZn 4x25mm. Bednarke prowadzi¢ na dnie wykopu pod linig kablowa.
Wartos¢ rezystancji uziomu na koncowym stupie powinna mie¢ opornos¢ R <10 Q.
Ustawianie latarni 1 uktadanie kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci i
uwagi aby nie uszkodzi¢ istniejgcego uzbrojenia.

Kable oswietleniowe nalezy uktada¢ w ziemi w wykopie kablowym na glebokosci 0,7m oraz
szerokosci 0,4 m w warstwie piasku o strukturze sypkiej 10 cm pod kablem oraz10 cm nad
kablem wedtug trasy pokazanej na rysunku numer EI1. Projektowany kabel pod
projektowanymi ciggami pieszymi nalezy uktada¢ w rurach ostonowych koloru niebieskiego
karbowane z zewnatrz i gltadko$cienne wewnatrz. Konce rur nalezy zakonczy¢ z obu stron
termokurczliwymi kapturami szczelniajagcymi. Kabel uktadany w rowie nalezy prowadzic¢
,wezykowato” z 4% zapasem kabla. Przy fundamentach stupéw i przepustach zostawi¢ 1,5m
zapasu kabla z obu stron. W stanie odkrytym kable zglosi¢ do naniesienia uprawnionemu
geodecie w celu zinwentaryzowania oraz zgtosi¢ do odbioru przedstawicielowi Inwestora w
celu spisania protokotu odbioru kabla przed zasypaniem. Na catej dlugosci trasy kabel
oznaczy¢ folig koloru niebieskiego o szerokosci nie mniej jak 0,2 m i1 grubosci 0,5 mm.
Wykop zasypa¢ warstwa rodzimego gruntu bez kamieni i innych materialéw mogacych
spowodowac uszkodzenie powtoki kabla w terenach zielonych.

5.6. Instalacja dozoru telewizyjnego- CCTV.

Instalacja dozoru telewizyjnego obejmuje montaz kamer telewizyjnych na stupach
oswietlenia zewnetrznego na wysokosci Sm . Jako kamery stacjonarne zostang zastosowane
kamery typu SNB-5001 z obiektywami 2,8-12mm. Sg to kamery dualne (dzien/noc) o
rozdzielczosci 1,3MPx. Zostang one zainstalowane w obudowach zewnetrznych typu STH-
390/12 - dopuszcza si¢ rozwigzanie rOwnowazne.

Kamery zewng¢trzne podigczone zostajg przewodem UTP kat. Se. i zasilanie przewodem YKY
3x1,5. Kable z kamer za posrednictwem kanalizacji doprowadzi¢ do rejestratora
umieszczonego w pomieszczeniu kontenera socjalno-gospodarczego . Mozliwe jest rowniez
rejestrowanie wszelkich zdarzen za pomoca zapisu na dysku twardym komputera
bezposrednio z rejestratora umieszczonego w tym obiekcie .

Zaprojektowano 3-otw. kanalizacja telekomunikacyjna dla potrzeb instalacji monitoringu i
instalacji WiFi. Kanalizacje wykona¢ z rur z PCV o ilosci i srednicy zewnetrznej dopasowane;j
do potrzeb. Zaprojektowano rurarz DVK 110. Zaprojektowano studnie SK-1. Odcinki migdzy
studniami winny by¢ proste. Rury uklada¢ na dnie rowu. Gtebokos¢ ulozenia kanalizacji
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powinna by¢ taka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziomu do gérnej powierzchni
kanalizacji wynosito 0,6.

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajagcego Wykonawcy stanowig cz¢s¢ umowy, a
wymagania wyszczeg6lnione w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robdt budowlanych bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Przedmiar robét zataczony do dokumentacji projektowej jest materiatem pomocniczym do
okre$lenia ilo§ciowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedace w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub specyfikacja techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych i wptynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

7. Opis sposobu odbioru robét:
7.1. Rodzaje odbioréw robot:

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a/ odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b/ odbior czesciowy,

¢/ odbidr ostateczny,

d/ odbiér pogwarancyjny.

7.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbidr czgsciowy.

Odbidr czgsciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartych w
punkcie 7.4.

7.4. Odbidr ostateczny robot.



7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét 1 przejgciu dokumentéw o ktérych
mowa w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru 1 Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw i pomiar6éw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowg i STWiORE.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie robét
uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiORE z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:
1/ dokumentacj¢ projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami.

2/ dzienniki budowy,

3/ deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbidér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem
ewentualnych wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem
zasad opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac towarzyszacych:



Nie wystepuje.
9. Dokumenty odniesienia.
Dokumentami odniesienia s3:

Projekt budowlany ,,Park Wiejski w miejscowosci Mazowsze"

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét elektrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z p6zniejszymi zmianami.

Ustawa ,,Prawo zamo6wien publicznych” z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz z pézniejszymi

zZmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw

technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi

zmianami.

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

8. Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie

ogdllnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.
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