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dotyczy: postepowania prowadzonego w trybie podstawowym bez negocjacji art. 275 pkt 1 Pzp pt.:
Laboratorium modelowania 3D

ZAPYTANIA 11 DO SWZ oraz ODPOWIEDZI ZAMAWIAJACEGO

Zamawiajacy - Akademia Marynarki Wojennej, ul. Smidowicza 69, 81-127 Gdynia, otrzymat
zapytanie dotyczace SWZ i udzielil nastgpujacej odpowiedzi:

Dotyczy Il czg$ci postgpowania

Zapytanie 1:

Zamawiajacy zadajac doktadnosci katowej skanera 18” wskazuje wprost na urzgdzenie RTC360 firmy
Leica Geosystems.

Czy zamawiajacy dopuszcza maksymalng doktadno$¢ katowa 19” biorgc pod uwage, ze ta zmiana ma
minimalny wptyw na doktadnos$¢ potozenia punkty 3D, a znacznie ogranicza zachowanie uczciwej
konkurencji i réwne traktowanie wykonawcow? Przy doktadnosci katowej 18 i odleglosciowej 1,0mm
doktadnos$¢ potozenia punktu 3D to 1,9mm na 10m, a przy doktadnosci katowej 19” i odleglosciowe;j
1,0mm doktadnos¢ potozenia punktu 3D to 2,00 mm na 10m.

Odpowiedz 1
Zamawiajacy zgadza si¢ na maksymalng doktadnos¢ katowa skanera nie wigksza niz 19”.

Zapytanie 2:

Czy przez okreslenie dodatkowego sensora ,,jednostka IMU” Zamawiajgcy rozumie sensor inercyjny —
Interial Measurement Unit — odmiana pochytomierza? Zapis ,,Wychylenie — w oparciu o IMU” znajduje
si¢ tylko i wytacznie w specyfikacji urzadzenia RTC360 firmy Leica Geosystems.

Riegl VZ 400 — czujnik zyroskopowy — nie spetnia pozostatych parametrow,

Riegl VZ 600 — czujnik zyroskopowy — nie spetnia pozostatych parametrow,

Riegl VZ 2000 — czujnik zyroskopowy — nie spetnia pozostatych parametrow,

Riegl VZ 4000 — czujnik pochylenia — nie spetnia pozostatych parametrow,

Riegl VZ 6000 — czujnik pochylenia — nie spetnia pozostatych parametrow,

Z+F 5016/5016a — dynamiczny kompensator — nie spetnia parametrow.

Trimble X7 — Automatyczne samopoziomowanie, mozliwo$¢ wt./wyt. — nie spelnia parametrow.

Czy w zwiazku z powyzszym zamawiajacy zgadza si¢ na zapis: ,,Jednostka IMU lub pochytomierz z
funkcjq informowania uzytkownika o niepoprawnym spoziomowaniu instrumentu wraz z mozliwoscig
wyswietlenia libelii elektronicznej?

Odpowiedz 2
Zamawiajacy zgadza si¢ na zaproponowany zapis: ,,WWychylenie —w oparciu 0 IMU lub pochytomierz”.



Zapytanie 3:

Czy zamawiajacy wymaga aby maksymalny zasieg skanera 130m byt dla wszystkich parametrow pracy
skanera, tj. dla wszystkich parametrow rozdzielczosci i jakosci pracy skanera?

Odpowiedz 3
Tak.

Odpowiedzi udzielila osoba merytorycznie odpowiedzialna za przedmiot zamowienia.
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