SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
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Opracowanie:
1. SST - Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru
Robét Budowlanych :
SST-U 02 - Zakup i montaz urzadzen

Klasyfikacja Rob6t wg Wspdlnego Stownika Zamodwien :

Drziat:
45000000-7 - Roboty budowlane
Grupy Robot :

45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasy Robot :

45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii
telekomunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég,
lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu

45310000-3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategorie Robot :

45113000-2 — Roboty na placu budowy
45231000-5 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw , ciggéw
komunikacyjnych i linii elektroenergetycznych

45232000-2 — Roboty pomocnicze w zakresie rurociggdw i kabli
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Technicznej Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace zakupu i montazu
urzadzen technologicznych na wyposazenie obiektow Stacji uzdatniania wody w ramach
zadania: pn. : ,,Rozbudowa 1 przebudowa stacji uzdatniania wody w Ignacewie
Folwarcznym”.

1.2. Zakres stosowania Technicznej Specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres prac objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zakupu i montazu urzadzen dla
wyposazenia obiektow stacji, zgodnie z Dokumentacja Projektowa —opis techniczny i rysunki.
W zakres robé6t ujetych niniejszg Techniczng Specyfikacja wchodzi:

Zakup 1 transport urzadzen 1 materialéw przewidzianych Dokumentacja Projektowa.
Transport urzadzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

= Wyznaczenie miejsc montazu urzadzen

= Oczyszczenie fundamentow- podtoza pod urzadzenia

= Rozpakowanie, przeglad i1 segregacja urzagdzen

= QOczyszczenie urzadzen z brudu i smaréw

= Montaz urzadzen, wypoziomowanie, regulacje wraz z podlagczeniem do instalacji
technologiczne;j

= Przeprowadzenie prob montazowych bez obcigzenia wszystkich urzadzen zgodnie z
DTR, instrukcja producenta, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét
budowlano — montazowych”.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji sg zgodne z Dokumentacja
Techniczng oraz "Wymagania ogdlne”.

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich zgodno$¢ z



Dokumentacjg Projektowa, Techniczna Specyfikacja i Poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w Specyfikacji technicznej Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY - URZADZENIA

Wszystkie urzadzenia muszg posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowg, atesty producenta,
certyfikaty lub aprobaty techniczne, odpowiada¢ wymogom PN, BN a ponadto uzyskac
akceptacje Inzyniera przed wbudowaniem.

Podstawowymi urzadzeniami sa:

Ujecie wod podziemnych:

Pompa glebinowa Q=60m3/h, H=45,0m, Ns=11,0kW 1kpl

Zatapialna pompa glgbinowa przystosowana do ttoczenia wody czystej. Do zamontowania w
potozeniu pionowym. Wszystkie elementy stalowe wykonane ze stali nierdzewnej wysokiej
klasy, EN 1.4301 (AISI 304), co zapewni duzg odporno$¢ na korozj¢. Pompa powinna by¢
dopuszczona do ttoczenia wody pitnej. Pompa powinna by¢ wyposazona w silnik o mocy 11
kW z odrzutnikiem piasku, mechanicznym uszczelnieniem watu, tozyskiem promieniowym
smarowanym wodg oraz membrang wyréwnawczg. Silnik zatapialny umieszczony w tej samej
obudowie co pompa, ktéry zapewnia stabilno$¢ mechaniczng i wysoka wydajnos$¢. Silnik
powinien by¢ wyposazony w czujnik, ktéry, dzieki wykorzystaniu komunikacji po linii
zasilajace] oraz modutu, umozliwia monitorowanie temperatury. Do rozruchu silnika
wykorzystuje si¢ metode rozruchu bezposredniego (DOL).

Pompa gtebinowa powinna cechowac si¢ minimalnie wymaganiami jak ponizej:

- ostony przeciwpiaskowe tozysk §lizgowych pompy,

- uszczelnienie watu silnika: CER/CARNBR.

- przylacze ttoczne kolnierzowe zintegrowane z korpusem pompy,

- korpusy srodkowe pomp 1 kierownice odlewane z zeliwa 250.

- mozliwo$¢ pompowania wody z iloscig piasku do 100 mg/ 1,

Silnik:

- silnik o mocy 11kW

- izolacja uzwojenia silnika wykonana z polietylenu usieciowanego PE2,

- silnik przezwajany,

- fozysko wzdluzne wielosegmentowe, wahliwe,

- silnik wypetniony mieszaning wody i glikolu (zabezpieczenie przed zamarzni¢gciem w
warunkach transportu i magazynowania),

Producent podwodnego agregatu pompowego powinien zapewnic:

- wymagang gwarancje - 24 miesigce z mozliwoscia warunkowego przedluzenia do 36
miesiecy,

- wraz z pompa dostarczone beda protokdty badah odbiorowych w postaci wykresow
zawierajacych charakterystyki: H = f(Q), P = f(Q), potwierdzajacych zgodnos¢ parametrow
pomp z deklarowanymi parametrami pracy. Protokoly maja pochodzi¢ ze stacji préb
producenta agregatu pompowego.



- autoryzowany serwis lub serwis fabryczny w odleglosci nie wigkszej niz 50 km .

Budynek stacji uzdatniania wody

* Przeptywomierz elektromagnetyczny DN 100 1 kpl
* Przeptywomierz elektromagnetyczny DN 150 2 kpl
* Przeptywomierz elektromagnetyczny DN 150 2 kpl
* Mieszacz wodno — powietrzny, statyczny, 1 szt

srednica nominalna: DN 1000, pojemnos$¢: 1,5 m3, wysoko$¢ catkowita: H = 2580 mm,
odlegtos¢ od podstawy do przylgi kotnierza kroc¢ca ,,B”: h = 400 mm, $rednica kr6¢écow
przytaczeniowych: DN 150, srednica krocca spr¢zonego powietrza: G 17, $rednica kroc¢ca
spustu zerowego: DN 40, ilos¢ dysz w uktadzie napowietrzania: 8 szt., masa: 430 kg.

«  Filtry ci$nieniowe o $rednicy 1800mm i powierzchni filtracyjnej 2,54m” kazdy 4 kpl
W filtrach nalezy zamontowa¢ tzw. drenaz grzybkowy niskooporowy, przystosowany do
ptukania woda 1 powietrzem, dysze filtracyjne z PCV. Filtry ciSnieniowe powinny miec
atest UDT zezwalajacy na prace przy cisnieniu 0,6 MPa. Zbiorniki filtracyjne wykonane
ze stali niskoweglowe] o zawartosci wegla 0,3%. Powierzchnia zew. zabezpieczona
antykorozyjnie farbg do gruntowania, natomiast wewng¢trzna farbg epoksydowa
dwusktadnikowg z atestem PZH

Instalacja do przygotowywania i dozowania podchlorynu sodowego 1 kpl.
* pompa dozujgca Q=7dm3/h, 2 szt.
e zbiorniki roztworowe z mieszadlem elektrycznym, 1 szt.
* sonda chloru z rejestratorem, przekaznik alarmowy 1 szt.
* paleto-pojemnik o pojemnosci 1,0 m3 z pompg beczkowg 1 szt.

Zestaw pompowy II° stopnia — cztery pompy robocze pracujace w ukladzie 3+1R 1 kpl.
Parametry zestawu: Q=280m3/h, H=35m, P=11 kW.
Charakterystyka zestawu - czesci sktadowe

* 4 pionowe pompy wielostopniowe z silnikami zintegrowanymi z przetwornicami
czestotliwosci, wszystkie czesci pomp stykajace si¢ z tloczong cieczg sg wykonane ze
stali nierdzewnej, podstawa i glowica pomp wykonane z zeliwa; reszta podstawowych
elementéw wykonana jest ze stali nierdzewnej, uszczelnienie watu pomp HQQE
(SiC/SiC/EPDM).

* kolektory ze stali nierdzewne;j

» dla kazdej pompy zawor zwrotny (POM) 1 dwa zawory odcinajacych

* przylacze z zaworem odcinajacym dla przylaczenia membranowego zbiornika
ci$nieniowego

* manometr i przetwornik ci$nienia (wyjscie analogowe 4-20 mA)

* plyty podstawy ze stali nierdzewnej. 1.4301.

» szafy sterowniczej w obudowie ze stali, IP 54, z wylacznikiem gtéwnym, wszystkimi
koniecznymi bezpiecznikami, zabezpieczeniem silnika, wytgcznikami i sterownikiem
mikroprocesorowym. Zabezpieczenie przed suchobiegiem i zbiornik membranowy
dostepne sg jako osprzet.

Zestaw pompowy powinien posiada¢ szafe sterowniczg z zakresem regulacji z nast¢pujacymi
funkcjami:



Inteligentny sterownik pomp
Utrzymanie stalego ciSnienia przez ciagla regulacje predkosci obrotowej pomp
Regulator PID z ustawialnymi parametrami PI
Stale cis$nienie wartosci zadanej niezaleznie od ci$nienia wlotowego.
Praca zal/wyt przy matych przeptywach.
Automatyczne kaskadowe sterowanie pomp w celu utrzymania optymalnej sprawnosci
Wyb6r min. czasu pomiedzy zal/wyl, automatycznej zamiany i priorytetu pomp.
Funkcja automatycznego testu pomp niepracujacych
Pompa rezerwowa
Czujnik rezerwowy
Praca reczna
Zewnetrzny wplyw na wartos¢ zadang.
Funkcje cyfrowego zdalnego sterowania:
o zal/wyl zestawu
o maks., min. lub punkt pracy uzytkownika
o do 7 réznych warto$ci zadanych
Wejscia i wyjscia cyfrowe moga by¢ konfigurowane indywidualnie
Funkcje kontroli pomp i zestawu
o minimalne i maksymalne granice wartosci aktualnych
o cis$nienie wlotowe
o zabezpieczenie silnika
o stala kontrola stanu kabli i przetwornikow
o Alarm log z 24 zapamigtanymi alarmami
Funkcje wySwietlacza 1 sygnalizacji
o graficzny wyswietlacz 320x240 pikseli z pod§wietleniem
o zielona dioda sygnalizacji pracy i1 czerwona dioda sygnalizacji zaktocenia
o bezpotencjatowe styki przetaczajace pracy i zaktocenia
Komunikacja

Pompy, orurowanie, kable i szafa sterownicza zamontowane sg na ramie podstawy. Zestaw
podnoszenia cis$nienia jest fabrycznie wstgpnie ustawiony i przetestowany.

Dmuchawa walcowa w budowie dZwi¢kochlonnej z wentylatorem wraz z kompensatorem,

zaworem bezpieczenstwa, klapg zwrotng, filtrem na rurociggu ssawnym, wibroizolatorami,
wskaznikiem zanieczyszczenia filtra o Q=130,2m3/h, Dp= 900 mbar, N=7,5kW 1 kpl.

Agregat dmuchawy powinien by¢ wyposazony w:

a)

b)
c)

d)

Stopien sprezajacy zbudowany w oparciu o wirniki bez dodatkowej powtoki oraz
tozyskowane wytacznie na tozyskach wateczkowych

Przektadni¢ pasowg i silnik elektryczny klasy min IE3

Rame¢ nosng sprzezong z wahadlowa potka utrzymujaca silnik 1 napinaczem, ktora
zapewnia prawidtowy naciag pasOw w czasie pracy

Thumik wylotowy absorpcyjny



e) Filtr powietrza z absorpcyjnym ttumikiem hatasu na ssaniu

f) Przylacze elastyczne na ttoczeniu i ssaniu

g) Zawor bezpieczenstwa i zwrotny

h) Przewody spustowe oleju zakonczone zaworami

1) Ostony paséw napedowych zabezpieczajacej przed wypadkiem.
Obudowa wyciszajaca powinna ograniczy¢ hatas do poziomu nie przekraczajacego 73 db(A)
mierzonego zgodnie z DIN EN ISO 2151.

Materiaty podstawowe wykorzystane do budowy instalacji sprezonego powietrza to:
- przewody stalowe do sprezonego powietrza na ciSnienie min. 1,0 MPa,
- sprezarka o nastepujacych parametrach technicznych:
* typ: tlokowa,
e ilos¢: 1 szt.,
¢ nadcis$nienie robocze: 10 bar,
* wydajnos$¢ przy nadcis$nieniu roboczym: 0,249 m3/min. = 14,94 m3/h,
* maksymalne nadcis$nienie robocze: 10 bar,
e znamionowa moc silnika: 2,2 kW,
* zbiornik sprezonego powietrza: 250 I,
* poziom hatasu: 68 dB(A),
* waga: 135 kg,
* przylacze: G 1/2”,
- rozdzielacz powietrza do napowietrzania w aeratorze ciSnieniowym i mieszaczu
statycznym,
- koryta na wiazki przewodow dozujacych powietrze,
- rotametry do pomiaru ilo$ci powietrza o nastepujacych danych technicznych:
e ci$nienie pracy: 3 bary,
* wydajnos¢: 0,8 = 7,0 m3/h,
e gSrednica: DN 20,
e dlugosé: 165 mm,
* ilos¢: 2 szt.,
- elektrozawor na rurociggu doprowadzajacym powietrze do aeratora i mieszacza.

Na sprezarce — tabliczka znamionowa z nr seryjnym, datg produkcji i danymi technicznymi
urzadzenia.

Zbiornik retencyjny wody czystej 2 kpl.

Pionowy, jednokomorowe zbiorniki wyréwnawcze stuzg do magazynowania wody pitnej, co
pozwala na wyréwnanie okresowych deficytéw wody, spowodowanych najczesciej zbyt matg
wydajnoscig studni na ujeciu w stosunku do zapotrzebowania. Zbiorniki wyréwnawcze
stanowig jednoczesnie dodatkowe zabezpieczenie zrédta wody z przeznaczeniem do celéw
przeciwpozarowych. Pionowe zbiorniki retencyjne wykonane sg z elementéw stalowych (stal
niskowegglowa), atestowanych. Zbiornik sktada si¢ z ptaszcza w ksztalcie pionowego walca
zamknigtego od dotu ptaskim dnem, a od gory stozkowym dachem. W dachu znajduje si¢



komin wentylacyjny oraz krécie¢ do montazu sondy pomiaru poziomu lustra cieczy w
zbiorniku. Zbiornik posiada dwa wtazy

rewizyjne:

— na dachu wtaz prostokatny z izolowang pokrywa,

— w dolnej cze$ci ptaszcza wiaz okragly.

Ponadto zbiornik wyposazony jest w drabing zewng¢trzng oraz wewnetrzng, umozliwiajaca
bezpieczne wejscie do wnetrza zbiornika. W sktad wyposazenia technologicznego zbiornika
wchodzi rowniez wewngtrzne orurowanie.

Wszystkie krocce przylaczeniowe zakonczone sg kolnierzami na cisnienie Po = 1 MPa i
znajduja si¢ w dnie zbiornika. Szczelnos$¢ potaczen spawanych sprawdzana jest u producenta
metodg penetracyjna.

Izolacja termiczna zbiornika wykonana jest na zewnetrznej stronie plaszcza stalowego z
welny mineralnej o grubosci g = 100 mm. Izolowane jest takze zadaszenie oraz wlaz na dachu
(wetna mineralna o grubosci g = 100 mm). [zolacja na zewnatrz zabezpieczona jest ptaszczem
z blachy trapezowej ocynkowanej lub na indywidualne zaméwienie z blachy aluminiowe;.

Od srodka zbiornik malowany jest farbg z atestem PZH. Wszystkie zewn¢trzne elementy
zbiornika malowane sg dwukrotnie uniwersalng farbg podktadowg oraz lakierem asfaltowym.
Drabiny zewng¢trzne oraz wewnetrzne wykonywane sg w wersji ocynkowane;.

Wyposazenie zbiornika stanowi¢ beda:

— rurociag tloczny (woda po filtrach): DN 200,

— rurocigg spustowy: DN 200,

— rurociag przelewowy: DN 200,

— rurociag ssacy: DN 200.

— sonda hydrostatyczne do pomiaru zwierciadta — zgodnie z Dokumentacjg Techniczna,

— sondy zabezpieczajace typu Cluwo — zgodnie z Dokumentacjg Techniczna,

— zasuwy odcinajgce na poszczegdlnych przyltaczach — zgodnie z Dokumentacjg Techniczna,
— inne elementy wymienione w Dokumentacji Techniczne;.

Na zbiorniku powinna znalez¢ si¢ tabliczka informacyjna zawierajaca:

- numer seryjny urzadzenia,

- rok produkcji,

- dane techniczne.

W szczeg6lnosci nalezy dostarczyc¢:

- atesty PZH dla kontaktu z wodg pitng podstawowych urzadzen,

- inne niezbedne elementy.

3. SPRZET

Warunki ogdlne stosowania sprzetu podano w Specyfikacji technicznej ”Wymagania ogélne”.
Do wykonania rob6t Wykonawca robét powinien dysponowac nastgpujgcym sprzetem
wymaganym przy wykonywaniu montazu urzadzen:

- zuraw samojezdny kotowy

- wciggarka reczna

- wciggarka mechaniczna z nap.elektr.



- sprezarka powietrza elektryczna

- spawarka elektryczna wirujaca

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typdw 1 iloSci —wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Warunki ogélne transportu podano w Specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogdlne”.
Samochody i inne $rodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typéw 1 ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.

4.1. Urzadzenia nalezy transportowa¢ samochodami skrzyniowymi w opakowaniach
producenta, z odpowiednim zamocowaniem uniemozliwiajagcym przemieszczanie si¢ tadunku.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne robét

Ogdlne warunki zgodne z Specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Wymagania szczegotowe dotyczace prowadzenia Robot

Urzadzenia winne by¢ montowane zgodnie z warunkami technicznymi podanymi w
wytycznych producenta. Jezeli Wykonawca zaoferuje urzadzenia spelniajagce wymagania jak
w p-kcie 2 lecz takie, ze polaczenie z innymi elementami bedg wymagaly zastosowania
dodatkowych elementéw, to wszystkie elementy dodatkowe zespalajace elementy
podstawowe w uklad funkcjonalny musza by¢ uwzglednione w cenie zaoferowanych
elementow. Przy montazu nalezy zachowac prawidlowos¢ ustawienia urzadzeh na plycie
fundamentowej, sposéb zamontowania oraz wspétosiowos¢. Po zamontowaniu nalezy
przeprowadzi¢ proby montazowe.

Urzadzenia winne posiada¢ tabliczki znamionowe lub inne trwaly opis, niezb¢dny do
identyfikacji urzadzenia. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach znamionowych,
instrukcje, ostrzezenia itp., muszg by¢ napisane w jezyku polskim.

Przeprowadzenie préb montazowych urzadzen zgodnie z ,, Warunkami technicznymi
wykonania 1 odbioru robot budowlano — montazowych -Tom II Instalacje sanitarne” oraz
dokumentacja techniczno— ruchowg ( DTR ) producentéw urzadzen. Ponadto po wykonaniu
robot nalezy przeprowadzi¢ szkolenie zalogi w obstudze urzadzen, eksploatacji i
konserwacji.. W programie szkolenia nalezy przewidzie¢ zajecia praktyczne w zakresie
wlasciwego 1 bezpiecznego uzytkowania i konserwacji urzadzen.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

6.1. Ogoélne wymagania

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w Technicznej Specyfikacji "Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ zakupionych i zamontowanych urzadzen
oraz prawidlowos¢ wykonanego ztoza filtracyjnego z Dokumentacja Projektowa,
Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniami Inzyniera.

Wszystkie zamontowane urzadzenia musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji technicznej oraz musza posiada¢ DTR, swiadectwa jakosci

producentéw oraz o ile jest to wymagane by¢ zgloszone do Dozoru Technicznego, uzyskac
akceptacje Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w Technicznej Specyfikacji "Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest:
kpl: zakupu, montazu, urzadzen, przeprowadzenia préb montazowych, technologicznych

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robédt

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w Technicznej Specyfikacji ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Warunki szczegétowe odbioru robét

Nalezy sprawdzi¢:
- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa, zapisami w Dzienniku Budowy
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- zakup i1 montaz uzycie wlasciwych urzadzen oraz dokumenty dotyczace jako$ci tych
urzadzen,

- prawidtowo$¢ zamontowania i dziatania w ciggu technologicznym,

- prawidtowos¢ podtaczenia,

- szczelnos¢ podiaczen

W trakcie odbioru nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz Pomiaréw i badan,

- sprawdzi¢ naniesienie zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej, sprawdzi¢ w
dzienniku budowy realizacje wpiséw dot. Robét,

- dokona¢ szczegétowych ogledzin.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogé6lne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Technicznej Specyfikacji ,, Wymagania
0goblne”.

9.2. Platnosci:

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robét zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej ST.
Zakres robot jest podany w pkt. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- sporzadzenie niezbgdnych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych i montazowych;
- zakup urzadzen

- transport na miejsce wbudowania;

- montaz urzadzen

- przeprowadzenie prob montazowych; rozruchu urzadzen

- prace porzadkowe;

- sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych robét;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposéb, scisle i w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) lub odpowiednimi normami Krajéw UE

Katalog Polskich Norm

Katalog Norm Branzowych

Dokumentacja Techniczno — Ruchowa urzadzen

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych tom II
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Instalacje sanitarne i przemystowe.
Dokumentacja Techniczno — Ruchowa urzadzen
Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji stalowych KOR -3.
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