SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBUT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45111100-9

ROBOTY ROZBIORKOWE
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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
BHP — Bezpieczenstwo i Higiena Pracy



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot rozbiérkowych
dla zadania: BUDOWIA MIEJSCA POSTOJOWEGO DLA OSOB
NIEPELNOSPRAWNYCH, REMONT CHODNIKA, REMONT PARTERU 2
DOSTOSOWANIEM DLA OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH - ZESPOLU SZKOL
ZAWODOWYCH IM. KROLOWEJ JADWIGI W BIECZU.

dotyczy wszystkich czynnosci majagcych na celu wykonanie robét zwigzanych z:
— rozbidrkg obiektéw przewidzianych w dokumentaciji,

— zgruzowaniem materiatu rozbiérkowego,
— wywozem gruzu na wskazane przez Inwestora miejsce,
— wywozem ztomu na wskazane przez Inwestora miejsce,

1.4. Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe
Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe nie wystepuja.
1.5. Okre$lenia podstawowe

1.6. Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
STWO ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robé6t podano w STWO ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami nadzoru
autorskiego i inwestorskiego.

1.8. Nazwy i kody CPV

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w 0STWO ,Wymagania ogéine”
pkt 2.

Do wykonania tego typu robét materiaty podstawowe nie wystepuja.

Jako materiaty podstawowe mozna zaliczy¢ gazy techniczne do ciecia stali jak rowniez materiaty wybuchowe przy
zastosowaniu metody wybuchowe;j.

Gazy - PN-EN 439 Spawalnictwo. Materialty dodatkowe do spawania. Gazy ostonowe do tukowego spawania i ciecia.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWO ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie a sprzet winien by¢ dobrany przez wykonawce w projekcie
organizacji robét i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Prowadzenie robdét nie moze spowodowacé niekorzystnego wptywu na sgsiednie obiekty.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce srodkéw transportowych podano w STWO ,Wymagania ogdine” pkt 4.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do technologii roboét, objetosci
materiatéw rozbidrkowych, zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu rozbiérkowego.

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Srodki transportu wykorzystywane przez wykonawce powinny byé¢ sprawna technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.



5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STWO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Przed przystapieniem do tych robét nalezy przeprowadzi¢ doktadne rozeznanie budynku i otaczajgcego terenu i
uzyskac, gdy bedzie to mozliwe, jego dokumentacje budowlang w celu opracowania dokumentacji rozbidrkowe;j.
Przed przystgpieniem do robét nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie
terenu robét, zgromadzenie potrzebnych narzedzi i sprzetu oraz wykonanie odpowiednich urzgdzen do usuwania z
budynku materiatéw z rozbiorki. Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni byé doktadnie
zaznajomieni z zakresem prac, a przy rozbiérce budynkow z prefabrykatow — z rozwigzaniem w rozbieranym
budynku podstawowych weztéw i stosowanych w nich potgczen, jak rowniez otrzymaé dokumentacje, okre$lajgca
kolejno$¢ demontazu poszczegdlnych prefabrykatéw oraz sposoby zabezpieczania prefabrykatéw przed
przewroceniem sie w czasie rozbidérki budynku.

Przy pracach rozbiérkowych i wyburzeniowych majg zastosowanie ogolnie obowigzujgce przepisy bezpieczenstwa i
higieny pracy w robotach budowlanych. W celu zapewnienia bezpieczehstwa robét rozbiérkowych wszystkie
przejscia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca powinno sie zabezpieczy¢ odpowiednio umocowanymi barierami, a
pomosty zaopatrzy¢ w listwy obrzezne. Pracownikéw zatrudnionych przy robotach rozbiérkowych powinno sie
zaopatrzy¢é w odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice, a wszystkie narzedzia uzywane przy rozbiérce stale
utrzymywac¢ w dobrym stanie. Przy robotach rozbiorkowych nalezy uwzglednia¢ wptyw warunkdw atmosferycznych
na bezpieczenstwo pracy. Podczas deszczu, $niegu i silnego wiatru nie wolno prowadzi¢ robét na $cianach i innych
wysokich konstrukcjach.

Do usuwania gruzu nalezy stosowac zsypy (rynny). Gruz nie moze by¢ gromadzony na stropach, balkonach,
schodach itp. Znajdujgce sie w poblizu rozbieranego budynku urzadzenia uzytecznosci publicznej, latarnie, stupy z
przewodami, drzewa itp. nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami. Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujgce sie w
zasiegu robét rozbidrkowych powinno sie zabezpieczyé¢ lub wytyczy¢ drogi, a obejscia i objazdy wyraznie
oznakowac. Wszystkich robotnikdéw pracujgcych na wysokosci powyzej 4 m nalezy zabezpieczy¢ pasami ochronnymi
na linach umocowanych do trwatych elementéw budynku. W razie przewracania $cian nalezy odpowiednio
zabezpieczy¢ teren, przy czym podcinanie i podkopywanie scian dla ich przewrdcenia jest zabronione.

Wyburzenie przy stosowaniu materiatow wybuchowych nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami obowigzujgcymi przy
robotach gérniczych przez upowaznionych do tego pracownikéw. O terminie wykonywania robét powinno sie
zawiadomi¢ wszystkich okolicznych mieszkancéw, a dla zapewnienia bezpieczenstwa teren wybuchu chroni¢ przez
dostateczng liczbe wartownikéw. Zaleznie od warunkéw rozbiérke budynku mozna prowadzi¢ recznie, przy uzyciu
miotéw pneumatycznych, przez przewracanie $cian lub z zastosowaniem materiatéw wybuchowych. Rozbiérke
elementéw zelbetowych zaleca sie wykonywaé za pomocg materiatdw wybuchowych, przy czym ptyty zelbetowe
wycina si¢ mtotami pneumatycznymi miedzy zebrami i podciggami, a zebra, podciagi i stupy zelbetowe wycina za
pomocg materiatdw wybuchowych. Po wykruszeniu betonu przy podporach elementéw zelbetowych zbrojenie
przecina sie palnikami acetylenowymi. Gdy nie mozna zastosowac¢ do rozbidrki materiatéw wybuchowych, wykonuje
sie ja mtotami pneumatycznymi, przecinajgc odpowiednie prety stalowe palnikami acetylenowymi itp. Elementy
konstrukcji stalowych rozbiera sie przez cigcie palnikami acetylenowymi.

Rozbidérke budynku nalezy prowadzi¢ w sposéb zapewniajgcy maksymalne odzyskanie materiatéw i elementéw
nadajgcych sie do ponownego uzycia w nastepujgcej kolejnosci:
7z rozbidrka urzgdzen i sieci instalacyjnych,
rozbiérka okien i drzwi,
rozbiérka Scianek dziatowych,
rozbiorka stropéw,
z rozbiérka $cian.
Rozbidérke rozpoczyna sie kolejno na kazdej kondygnacji od rozebrania stropu, a nastepnie $cian.
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5.2. Rozbidrka i wyburzenie budynkéw tradycyjnych
5.2.1. Rozbiérka urzgdzen i sieci instalacyjnych

Do rozbidrki urzadzen i sieci instalacji elektrycznej, wodociggowo-kanalizacyjnej itp. mozna przystgpi¢ po
stwierdzeniu, ze instalacje te zostaty odtgczone od sieci miejskich przez pracownikéw wiasciwych instytucii, i
dokonano wpisu do dziennika rozbidrki. Demontaz instalacji powinna prowadzi¢ brygada ztozona z monteréw i ich
pomocnikéw odpowiednich specjalnosci. Roboty rozbiérkowe nalezy rozpoczyna¢ do demontazu armatury, aparatow,
wanien, umywalek, zlewéw, misek klozetowych, ptuczek, kottéw c.o., naczyn przelewowych itp. urzagdzen
wyposazenia budynku. Po demontazu urzadzen instalacyjnych przystepuje sie do demontazu sieci instalacyjnych. Ze
wzgledu na znaczny na ogot stopien zuzycia przewodow wszystkich instalacji budynku, demontaz rurociggéow
wykonuje sie przez ciecie ich palnikiem acetylenowym. Materiaty, elementy i urzgdzenia nadajgce sie do dalszego
wykorzystania powinno sie posegregowac i zabezpieczy¢ przed zniszczeniem.

5.2.2. Rozbiérka okien i drzwi

Przed demontazem okien i drzwi nalezy dokona¢ ich przeglagdu w celu ustalenia, czy i ktére mogg nadawac sie do
dalszego wykorzystania. Okna i drzwi bedgce w dobrym stanie nalezy przed demontazem zabezpieczy¢. Tylko gdyby
wyjecie z murdw skrzydet okiennych i drzwiowych tgcznie z oscieznicami byto niemozliwe, nalezy je oznaczyé, po
zdemontowaniu skrzydet wymontowac ze $cian oscieznice i po ponownym ztozeniu zmagazynowac. Przy $cianach
murowanych, w ktérych na skutek ich uszkodzen oscieznice stanowig czesciowg ich podpore, demontaz oscieznic
odbywa sie tgcznie z rozbidrkg tych scian.



5.2.3. Rozbiérka $cianek dziatowych

Rozbiérki murowanych scianek dziatowych nie mozna wykonywac przez przewracanie ich na strop, gdyz moze to
spowodowac zawalenie sie zaréwno tego stropu, jak i pozostatych stropow, znajdujgcych sie ponizej, co moze staé
sie przyczyng runigcia catego budynku. Ze $cianek tynkowanych nalezy usuna¢ tynk, a nastepnie rozbiera¢ je
kolejno warstwami. Podobnie nalezy demontowa¢ $cianki z wiekszych elementéw, jak pustaki, bloczki itp. Scianki
dziatowe rozbiera si¢ z lekkich, przestawnych rusztowan, a caty materiat i gruz ze stropdw usuwa na dét.

5.2.4. Rozbiérka Scian

Rozbiérke $cian murowanych prowadzi sie recznie wciggarkami, ciagnikami, spychaczami itp., przez wyburzenie
materiatami wybuchowymi lub ciezkg kulg stalowg na linie. O wyborze metody rozbidrki $cian decydujg warunki
prowadzenia robét, dlatego nalezy doktadnie zbadaé stan muréw co do jakosci cegly i rodzaju zaprawy oraz
usytuowanie budynku do rozbiérki w stosunku do innych budynkéw i ruchu ulicznego. Nalezy zwraca¢ uwage nie
tylko na potozenie sgsiednich budynkow, lecz réwniez na mozliwos¢ uszkodzenia przewodow elektrycznych i
telefonicznych, latarni ulicznych, drzewostanu, nawierzchni jezdni i chodnikéw oraz na ewentualno$é powstania
uszkodzen w pobliskich budynkach, spowodowanych wstrzgsami walgcych sie muréw. Totez czesto zwalanie muréw
linami nie moze by¢ zastosowane, mimo ze jest to sposdéb tani i szybszy niz rozbiérka reczna. Réwniez niszczenie
murow materiatami wybuchowymi nie zawsze mozna zastosowaé, mimo ze jest to sposdb stosunkowo tani i bardzo
szybki. W obu przypadkach przy uderzeniu muru o ziemie nastepuje samoczynne rozwarstwienie cegiet w murze
wzdtuz spoin. Natomiast przy rozbiérce recznej czes¢ cegiet jest niszczona przez uderzenie kilofem.

Gdy usytuowanie budynku do rozbidrki pozwala wytgcznie na rozbiorke reczng, wykonuje sig jg kilofami, rzadzie;
recznymi urzgdzeniami mechanicznymi. Rozbiérke wykonuje sie warstwami, a cegty usuwa na ziemie. Sciany
rozbiera sie kondygnacjami do poziomu stropu, a potem przystepuje sie do rozbiérki Scian nizszej kondygnac;ji.
Zgodnie z wymaganiami BHP robotnicy zatrudnieni przy rozbidrce scian powinni pracowac w pasach ochronnych
umocowanych w sposéb zabezpieczajgcy ich przed upadkiem na ziemie.

Gdy usytuowanie budynku na to pozwala, stosuje sie zwalanie $cian z cegty za pomocg liny stalowe;j i sit ludzkich lub
ciggnika. W tym celu nalezy rozebra¢ w budynku stropy i elementy klatek schodowych, Sciany poprzeczne odcig¢ od
$cian podtuznych, a sciany podtuzne przecig¢, dzielgc je na krotsze odcinki; podziatu tego dokonuje sie kolejno po
przewréceniu poprzedniego odcinka.

Oddzielenie scian podtuznych od poprzecznych i podziat ich na mniejsze odcinki sg konieczne, gdyz w przeciwnym
przypadku zamiast zwalenia $ciany nastgpitoby wyrwanie kawatka sciany, do ktérego jest uwigzana stalowa lina.
Przeciecia $ciany nalezy dokonywac przez piony otworéw okiennych ze wzgledu na mniejszg pracochtonnos$é. Nie
nalezy przecina¢ dtugich muréw w kilku miejscach od razu, gdyz zwalenie jednego odcinka $ciany moze — na skutek
wstrzasu — spowodowaé przewrdcenie sgsiedniego odcinka zagrazajgc bezpieczehnstwu pracujgcych ludzi. Z tych
wzgledow przecinanie $cian nalezy wykonywacé kolejno dopiero po zwaleniu poprzedniego odcinka Sciany.

Przed wyburzeniem Scian teren przed budynkiem, na ktéry bedg przewracane Sciany, nalezy oczysci¢ i nieco
wyrownac. Line stalowg przerzuca sie nad Sciang i na dole mocuje do Sciany, a nastepnie powoli nacigga ciggnikiem
lub inaczej. Na gérnej czeéci sciany pod stalowg ling nalezy potozyé kawatek kantéwki, aby zapobiec przecieciu muru
przez line w czasie jej naciggania. Odlegto$¢ ciggnika od $ciany powinna by¢ taka, aby kat miedzy ling a poziomem
terenu nie przekraczat 20°, a dtugos¢ liny powinna réwnac sie co najmniej trzem wysokosciom przewracanej sciany.
Przewrdcenie $ciany osigga sie przez stopniowe nacigganie i zwalnianie liny, powodujgce przechylanie sie $ciany raz
w jednag, raz w drugg strone, tak aby $rodek ciezkosci Sciany wychylit si¢ poza jej doing zewnetrzng krawedz, co
spowoduje jej przewrdcenie. W tym celu nalezy kilkakrotnie powtarza¢ nacigganie i zwalnianie liny, zwracajgc uwage,
aby Sciana nie przewrdcita sie do wnetrza budynku, co spowodowatoby pekniecie liny, stanowigce
niebezpieczenstwo dla ludzi znajdujgcych sie na ziemi. Z tych wzgledéw zwalniang line nalezy lekko naprezy¢, aby
nie dopuscic¢ do gwattownego szarpniecia, co powoduje prawie zawsze zerwanie jej. Natomiast lekko naprezona lina
zapobiega przewrdcenie sie $ciany do wnetrza budynku. Do przewracania scian mozna stosowacé rézne maszyny i
urzgdzenia mechaniczne uruchamiane recznie, np. wielokrazki i wciggarki reczne. Przy ich stosowaniu uzyskuje sie
dosc¢ duzg site naciggania przy matej szybkosci i ptynnosci wzrostu sity przy nacigganiu. Wadg tych urzgdzen jest
koniecznos¢ silnego przymocowania ich do statych przedmiotéw w terenie, co na placu budowy jest dos¢ trudne ze
wzgledu na bardzo duze sity w miejscu ich zamocowania. Znacznie prostsze jest uzycie do zwalania $cian takich
maszyn, jak spychacze, koparki, ciggniki gasienicowe itp. Przewrécenie sciany odbywa sie po naciggnieciu liny przez
ciggnik, szarpnieciami liny przez manewrowanie ciggnikiem w przdd i w tyt, przy czym nalezy zwraca¢ uwage, aby
nie nastapito zluzowanie liny umozliwiajgce przewrécenie Sciany do wnetrza budynku.

Lepsze efekty od recznego rozbierania $cian uzyskuje sie przez rozbijanie ich stalowg kulg zawieszong na haku
zurawia na stalowej linie. Rozbijanie muru odbywa sie przez nacigganie i zwalnianie poziomej liny umocowanej do
kuli.

5.2.5. Rozbibrka stropu drewnianego

Rozbidrke nalezy rozpoczgé od usuniecia polepy od strony strychu i odbicia tynku oraz desek sufitu od
strony pomieszczeh pietra. Nastepnie, z zachowaniem duzej ostroznosci, nalezy rozebraé deskowanie
stropu od strony strychu oraz przystgpi¢ do wykuwania i usuwania belek stropowych. W przypadku
usuwania fragmentéw s$cian zewnetrznych pod miejscami oparcia traméw bezwzglednie wymaga
sie wykonac konstrukcje zabezpieczajgce tramy np. przez ich podsteplowanie.

W celu ulozenia nowych belek stropowych wymagane jest usuniecie fragmentéow $cian
zewnetrznych od strony strychu, od szczytu $cian do miejsca oparcia nowych belek stropu, na
szeroko$ci ok. 25cm (gtebokos¢ podparcia belek). Te prace rozbiorkowe zaleca sie wykonywac
etapami, aby nie rozkuwac jednoczesnie scian zewnetrznych na catej diugosci budynku oraz po



bezwzglednym zabezpieczeniu (podsteplowaniu) traméw przenoszacych obcigzenia od konstrukgcji
dachu budynku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWO ,Wymagania ogodlne” pkt 6.
Dla tego rodzaju robot sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich ukonczeniu powinny
obejmowac:

— zgodnos¢ wykonywania robot z dokumentacja,

— zgodnos¢é prowadzenia robot z zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru harmonogramem i

kolejnoscig demontazu (szczegolnie z odniesieniem do konstrukcji szkieletowych),
— zabezpieczenie terenu prac rozbiérkowych pod wzgledem BHP,
— uprzatniecie terenu po zakonczeniu prac.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWO ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

— 1m (metr szesScienny) objetosci materiatu rozbiérkowego dla konstrukcji murowych i zelbetowych i
podtozy betonowych,

— 1m? (metr kwadratowy) pokry¢ dachowych,

— 1mb (metr biezgcy) obrébek blacharskich,

— 1m? (metr kwadratowy) posadzki,

— 1szt. (sztuka) elementéw prefabrykowanych Zelbetowych oraz stolarki okienne i drzwiowe,

— 1t (tona) dla konstrukgji stalowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w STWO ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty rozbidrkowe uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsg, niniejsza SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentaciji
projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9. SPOSOBY ROZLICZENIA PRAC TOWARZYSZACYCH | ROBOT TYMCZASOWYCH

Nie dotyczy, poniewaz prace towarzyszgce i roboty tymczasowe nie wystepujg.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Ogolne przepisy zwigzane podano w STWO ,Wymagania ogolne” pkt 10.

10.1. Normy
PN-EN 29539:1997 Materiaty stosowane w urzadzeniach do gazowego spawania, ciecia oraz
proceséw pokrewnych.
PN-EN 439 Spawalnictwo. Materiaty dodatkowe do spawania. Gazy ostonowe do

tukowego spawania i ciecia.

PN-EN ISO 9013:2003(U) Ciecie termiczne. Klasyfikacja ciecia termicznego. Specyfikacja
geometrii wyrobu i tolerancje jakosci.

PN-EN ISO 9013:2003/A1:2005(U) Ciecie termiczne. Klasyfikacja ciecia termicznego. Specyfikacja
geometrii wyrobu i tolerancje jakosci.
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