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1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem:

e Przebudowy drogi gminnej nr 104512 O w Klodoboku

2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna

Przebudowa drogi gminnej planowana jest na odcinku 540mb + odnoga o
dtugosci 83mb tj. tacznie 623mb. Zaprojektowano droge dwupasmows,
dwukierunkowa na odcinku 0+000 — 0+430 km, plus odnoga na dtugosci 83mb
oraz jednopasmowa, dwukierunkowa w km 0+430 — 0+540. W ramach
inwestycji planowana jest réwniez: budowa chodnika o dhlugosci 428mb i
szeroko$ci 1,8m, przebudowa rowdw 1 przepustOw oraz remont rurociggu
kanalizacji deszczowej. Podstawowa szeroko$¢ korony drogi wynosi 6,0m, w
tym jezdni 4,5m 1 poboczy 2x0,75m. Na odcinku, gdzie wystepuje chodnik szer.
korony wynosi 6,75m, w tym jezdni 4,5m, pobocza 0,75m i chodnika 1,8m. na
pozostalym odcinku poza odcinkiem przejsciowym szer. korony wynosi 5,0m, w
tym jezdni 3,5m i poboczy 2x0,75m. Na drodze zaprojektowano 14 zjazdow o
nawierzchni asfaltowej i 14 zjazdéw o nawierzchni z kostki betonowe.

Warstwy konstrukcyjne projektowanej drogi na odcinku gdzie wystepuje
istniejgca nawierzchnia asfaltowa:

- istniejaca podbudowa;

- warstwa wyrownawcza z betonu asfaltowego grub. 3cm;

- warstwa $cieralna z betonu asfaltowego grub. 4cm.

Warstwy konstrukcyjne projektowanej drogi na odcinku gdzie wystepuje
istniejgca nawierzchnia gruntowa + poszerzenia + zjazdy asfaltowe:

- grunt stabilizowany cementem grub. 20cm;

- podtoze z pospotki grub. 15cm;

- warstwa dolna podbudowy z thucznia 31,5-63mm grub. 15cm;

- warstwa gorna podbudowy z thucznia 0-31,5mm grub. 7cm;

- warstwa wigzaca z betonu asfaltowego grub. 4cm;

- warstwa $cieralna z betonu asfaltowego grub. 4cm.



Warstwy konstrukcyjne pod chodnik:

- stabilizacja gruntu cementem pod zjazdami grub. 20cm;
- warstwa pospotki grub. 10cm;

- warstwa thucznia fr. 0-31,5mm grub. 10cm;

- posypka cementowo-piaskowa grub. 3cm;

- kostka betonowa grub. 8cm.

4. OKkreslenia podstawowe

DROGA — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

KORONA DROGI — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami
pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi.

JEZDNIA — cz¢sé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

KORPUS DROGOWY - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona
korong drogi 1 skarpami rowow.

KORYTO — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

NAWIERZCHNIA — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania 1
rozkladania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i1 zapewniajacych dogodne
warunki dla ruchu.

PODBUDOWA — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od
ruchu na podtoze. Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i
pomocniczej.

WARSTWA ODSACZAJACA — warstwa sluzaca do odprowadzenia wody
przedostajacej si¢ do nawierzchni.

POBOCZE - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju
pojazdoéw, umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do
ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

MIJANKA - jest to cze$¢ drogi przylegajaca do jezdni, przeznaczona do
czasowego postoju pojazdu, w warunkach, gdy ograniczona szerokos¢ jezdni na
obiekcie, uniemozliwia wykonanie na niej manewru wymijania.



PRZEPUST - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen
technicznych przez korpus drogowy.

S. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z umowa,
dokumentacja techniczng, wymaganiami ST, przepisami technicznymi i sztuka
budowlang oraz poleceniami Inspektora Nadzoru, projektanta i przedstawiciela
Inwestora.

6. Materialy

Wszystkie zastosowane materialy powinny spetnia¢ warunki okre$lone w
odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny
odpowiada¢ warunkom technicznym wytwérni lub innym umownym
warunkom.

Nalezy stosowa¢ materialy przyjete przez projektanta w dokumentacji
technicznej, a w razie potrzeby zastosowania materialdow zamiennych nalezy to
najpierw uzgodni¢ z Inwestorem.

Materiaty nalezy skladowa¢ wg wytycznych producenta dla danego typu
materiatdw. Wszystkie materialy sktadowane na wolnym powietrzu powinny
by¢ utozone w miejscu, gdzie nie bedg narazone na uszkodzenia mechaniczne i
dziatanie korozji.

7. Sprzet

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony S$rodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej.



8. Transport materialow i sprzetu

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci
przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winny spetnia¢é wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
naciskOw na o$ 1 innych parametrow technicznych.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Q. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonanych robot, za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowsq i specyfikacja techniczna.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wszystkich elementéw robot zgodnie z dokumentacja projektowa.
Roboty pomiarowo-geodezyjne na koszt Wykonawcy wykona geodeta tj:
sprawdzenie gléwnych wymiaréw drogi, wytyczenie osi drogi, gltéwnych
punktow tukow poziomych i pionowych, zalozenie reperow roboczych.
Wykonawca zobowigzany jest rowniez do ustawienia znakow drogowych do
oznakowania drég na czas prowadzenia robot po wcze$niejszym wykonaniu
projektu organizacji ruchu i uzgodnieniu go z odpowiednimi organami.
Technologia 1 kolejnos¢ wykonywania robot zgodnie z dokumentacja
projektowa.

10. Kontrola jakoS$ci robot

W czasie wykonywania robdt nalezy przedsiewzig¢ nastgpujace czynnosci
kontrolne:

- sprawdzenie glgbokosci utozenia podbudowy i nawierzchni,

- sprawdzenie zabezpieczen przy przejsciach przez przeszkody.

W czasie przegladu robot po zakonczeniu wykonywania robdt nalezy wykonaé
nastepujace czynnosci kontrolne:

- sprawdzenie zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie doktadno$ci wykonanych elementow,

- sprawdzenie zgodnosci wykonanych robdt z dokumentacija projektowa.



11. Obmiar

Obmiaru robot dokona¢ w oparciu o przedmiar robot i ewentualne dodatkowe
ustalenia wynikle w czasie budowy, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
lub Inwestora.

Jednostka obmiarowa dla drogi jest metr (m) i metr kwadratowy (m?), a dla
innych elementow drogi jest sztuka (szt).

12.  Odbior robot
W zaleznosci od ustalen roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

1) odbidr czesciowy (W tym: roboty zanikajace i ulegajace zakryciu),
2) odbidr koncowy.

12.1 Odbidr czesciowy

W trakcie prowadzenia robot drogowych nalezy dokona¢ odbioru czesciowego
Inwestycji oraz robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogodlnego postepu robot.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty
zgloszenia.

12.2 Odbioér koncowy

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie Inwestora.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest
protokot odbioru koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Inwestora (Zamawiajgcego).

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

- dokumentacje projektowa powykonawcza,

- kosztorysy powykonawcze,

- protokoty z dokonanych pomiaréw, prob, sprawdzen,

- protokoty z dokonanych wczesniej odbiorow czgsciowych,

- protokoty przekazania i odbioru pasa drogi powiatowej,



- atesty, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych
materiatow,

- wypetniony dziennik budowy,

- oswiadczenie kierownika budowy zgodnie z art. 57 ust. 1 prawa budowlanego,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot (3kpl).

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢:

- zgodno$¢ wykonanych robot z umowa, warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robot, normami i przepisami,

- czy przedmiot odbioru spelnia warunki i zasady prawidlowej eksploatacji.

13. Podstawa platnosci

Platnos¢ bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i zabudowanie
wszystkich materiatéw uzytych do wykonania pelnego zakresu robot ujetego w
przedmiarze oraz za robocizne¢, uzyty sprzet i inne czynno$ci niezbe¢dne do
nalezytego wykonania robot.

Warunki 1 terminy platnosci zostaly szczegdétowo ustalone w specyfikacji
istotnych warunkéw zamdwienia 1 umowie.

14.  Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot wedlug wspolnego stownika
zamowien CPV

45111200-0 Roboty przygotowawcze i ziemne
45233124-4 Roboty w zakresie budowy drog

15.  Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — prawo budowlane (t.j. Dz.U. z 2023 r. poz.
682 z p6zn. zm.),

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (t.j. Dz.U. z
2023 r. poz. 645 z p6zn. zm.),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w
sprawie  przepisOw  techniczno-budowlanych  dotyczacych  drog
publicznych (Dz. U. z 2022 r. poz. 1518),

4. Normy branzowe.



