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1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem stalowych S$cianek szczelnych traconych, ktére zostana wykonane w ramach
realizacji zadania pn. ,Rozbudowa i przebudowa drogi powiatowej nr 4767P na odcinku od Osiecznej do
Lipna”.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wbiciem $cianek
szczelnych dla zabezpieczenia wykopow dla obiektéw mostowych i obejmuja:

e opracowanie roboczej dokumentacji projektowej na wykonanie $cianek szczelnych traconych

e prace przygotowawcze, pomiarowe i porzadkowe

e zakup i transport grodzic stalowych w miejsce wbudowania

*  wytyczenie osi projektowanych §cianek w terenie

* wykonanie i rozbiérke niezbednych zabezpieczen

*  wykonanie platform roboczych i startowych

e montaz i demontaz konstrukcji pomocniczych

*  whbicie grodzic o okreslonej dlugosci wraz z przycigciem po zakonczeniu robét.

1.4 Okreslenia podstawowe

Scianka szczelna (grodzica) - konstrukcja pomocnicza lub czeéé sktadowa budowli, uzywana w celu
zabezpieczenia stateczno$ci §cian wykopow oraz w celu odgrodzenia si¢ od wody gruntowej naptywajacej do
wykopu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogélne wymagania podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Kierownika Projektu (Inzyniera). Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST
D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

2. Materialy

2.1 Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw podano w DM-00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

2.2 Wymagania szczegotowe dotyczace materiatow

Materiaty stosowane do wykonania stalowych S$cianek szczelnych to grodzice stalowe ze stali
o gatunku zgodnym z Polskimi Normami.

Dopuszcza si¢ do stosowania wszystkie typy grodzic, ktére w dniu rozpocze¢cia robdt moga by¢ wykorzystywane
w budownictwie zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

2.2.1 Grodzice stalowe
Grodzice nowe

Do wykonania stalowej $cianki szczelnej nalezy uzy¢ grodzic stalowych typu U lub Z o parametrach zgodnych z
wymaganiami Polskich Norm.

Grodzice uzywane

Dopuszcza si¢ mozliwos¢ wbudowania grodzic wczedniej uzywanych pod warunkiem, ze Wykonawca
udokumentuje spetnienie wszystkich wymagan

Inne materialy i wyroby




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH M.11.07.01

Wszystkie materialy i wyroby nie wymienione w niniejszej ST, a przewidziane do wykorzystania w trakcie
realizacji rob6t powinny posiada¢ deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub Aprobata Techniczng oraz by¢
zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;.

3. Sprzet

Ogélne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

Sprzet uzywany do robdt zalezy od przyjetej technologii i musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Uzyty sprzg¢t powinien zapewni¢ ciaglo§¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej wydajnosci dla
umozliwienia wykonania czynno$ci podstawowej zgodnie z odpowiednig ST. W przypadku, gdy stan techniczny
lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub narzedzi nie zapewniaja bezawaryjnej pracy lub uzyskania
wymaganej jakosci rob6t, Inzynier moze zazagda¢ zmiany stosowanego sprzetu.

4. Transport

Materialty do wykonania stalowej $cianki szczelnej (grodzice, zamki) moga by¢ przewozone dowolnymi
Srodkami transportu przystosowanymi do przewozu elementéw o dtugosciach przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej. Dob6r $srodkéw transportu nalezy do Wykonawcey i zalezy od wymagan konkretnego projektu.
Przewozone materiaty nalezy rozmiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
przesunigciem.

Podczas ustawiania grodzic zaleca si¢ zapewnienie bezpiecznego dostepu robotnikom prowadzacym podstawe
grodzicy podczas jej wstawiania w zamek grodzicy wcze$niej zaglgbionej.

Przenoszenie oraz skltadowanie bruséw na placu budowy nalezy wykonywaé w sposéb niepowodujacy
znacznych ugie¢ bruséw, uszkodzen zamkéw i ewentualnych powlok ochronnych. W przypadku poziomego
utozenia bruséw podczas transportu nalezy zapewni¢ podparcie w co najmniej w dwéch punktach, a podczas
utozenia pionowego, dopuszcza si¢ jeden punkt zaczepienia.

Zaleca si¢ przestrzeganie specjalnych wskazan, dotyczacych przenoszenia i skladowania okreslonych przez
producenta grodzic. Zalecane jest skladowanie bruséw w sposéb umozliwiajacy ich latwe podnoszenie w
kolejnosci ich wykorzystania.

Grodzice réznych typow i réznych gatunkéw stali nalezy sktadowaé oddzielnie i prawidtowo oznakowac.

Gdy skladowane sa grodzice stalowe wstepnie powlekane, nalezy stosowaé przektadki migedzy kazdg grodzica w
stosie.

W celu uniknigcia ugi¢é¢ grodzic, ktére mogg powodowaé trwate odksztatcenia, nalezy przy przyjmowaniu liczby
1 miejsc podpar¢ grodzic w stosie wzig¢ pod uwage dtugos¢ i sztywnos¢ pojedynczego brusa.

Zaleca si¢ uzywanie do podnoszenia i pozycjonowania grodzic specjalnego oprzyrzadowania jak szakle,
przyspawane haki i podobne, aby unikna¢ zniszczenia grodzic, a w szczegdlnosci zamkéw. Ochrona zamkow nie
jest wymagana, jezeli do przenoszenia grodzic wykorzystuje si¢ niemetalowe zawiesia plaskie. W przypadku
stosowania do przemieszczenia grodzic szakli zdalnie sterowanych, ich niezawodne dziatanie nalezy sprawdzi¢
przed uzyciem. Oprzyrzadowanie wykorzystujace przyczepno$¢ cierng moze ulec zwolnieniu w sposéb
nieoczekiwany, dlatego tez nie nalezy go stosowa¢ do przemieszczania bruséw jezeli nie s3 zapewnione
dodatkowe $rodki bezpieczenstwa

5. Wykonanie robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

5.1 Dokumentacja projektowa

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie zatwierdzonej przez Inzyniera Kontraktu i opracowanej przez
Wykonawce rob6t Dokumentacji Projektowej na wykonanie $cianek szczelnych, przewidywanych jako
zabezpieczenie pionowych $cian wykopdw, ktéra powinna zawiera¢ nastepujace informacje ogdlne:
e plan sytuacyjny z zaznaczonymi mozliwymi utrudnieniami.
* lokalizacj¢ reperéw na terenie lub w sasiedztwie budowy wraz z opisem wysokos$ciowym.
* lokalizacje wszystkich instalacji podziemnych i napowietrznych oraz sgsiadujacych budowli wraz z
okresleniem podatnos$ci na uszkodzenia w trakcie prowadzenia robot.
* opis rodzaju i parametréw/stanu gruntéw, uwarstwienia podloza na catym obszarze budowy oraz
wystepowania i pozioméw wod gruntowych.
e  mozliwos¢ wystepowania kamieni, glazéw lub innych przeszkéd naturalnych i sztucznych w gruncie
(np. starych fundamentéw itp.).
Dokumentacja Projektowa powinna zawiera¢ réwniez informacje szczegélowe wymagania techniczne dotyczace
Scianek szczelnych obejmujace:
*  osie projektowanej $cianki szczelne;j.
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* rozmieszczenie, rodzaj, dlugosci i gatunek stali grodzic.

* projektowane rzgdne korony i spodu $ciany.

* rézne etapy wykonania konstrukcji $cianki szczelnej.
Ponadto zaleca si¢, aby Dokumentacja Projektowa precyzowata nastepujace aspekty realizacji robét:

* metoda zaryglowania zamkow.

* metodg cigcia elementdéw stalowych.

* metod¢ wspomagania zagtebiania bruséw i giebokos¢ do ktdérej moze by¢ zastosowana.
Jezeli nie zalozono pozostawienia $cianek szczelnych na stale, Wykonawca musi sporzadzi¢ projekt ich
wyciagania, ktéry zostanie uzgodniony z Inzynierem. Do wyciagnigcia §cianek szczelnych, Wykonawca musi
uzy¢ odpowiedniego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie zawiera tego typu informacji, uwaza si¢, ze opisane sytuacje nie majg w
danym wypadku miejsca.

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie zawiera powyzszych informacji, a istnieje podejrzenie, ze opisane sytuacje
maja w danym wypadku miejsce, obowigzkiem Wykonawcy jest doprecyzowanie ustalen Dokumentacji
Projektowej przed rozpoczeciem robdt i opracowanie ogélnych wytycznych postgpowania (np. w przypadku
natrafienia w gruncie na przeszkody). Opracowania Wykonawcy podlegaja przedlozeniu i zatwierdzeniu przez
Inzyniera Kontraktu.

Jezeli wymaga si¢ wykonania $cianki szczelnej o zwigkszonej szczelno$ci, Wykonawca, przed ustawieniem
grodzic, powinien na nie nalozy¢ mase uszczelniajacg zamki zgodnie z zaleceniami producenta.

5.2 Wykonanie robét

Wykonawca powinien rozpocza¢ wbijanie co najmniej 24 godziny po wczes$niejszym powiadomieniu Inzyniera.
Grodzice powinny by¢ prowadzone i utrzymywane we wlasciwej pozycji przy pomocy tymczasowych
,-prowadnic"”, a kazdy element grodzicy powinien by¢ nalezycie zblokowany z

elementem sgsiednim.

Proponowane prze Wykonawce metody powinny znalez¢ si¢ w przedtozonym opisie projektu technologii i
organizacji robét.

Na kazdym etapie wbijania wolne odcinki grodzie powinny by¢ odpowiednio podparte i utwierdzone.

Grodzice stalowe nalezy zawsze wbija¢ parami. Par¢ grodzie nalezy polaczy¢ na zaktad, a nastgpnie podnies$é
jak jeden element do pozycji stuzacej do wbijania. Podczas wbijania nalezy chroni¢ glowice¢ pali za pomoca
specjalnej nasadki.

W przypadku wbijania zespotlu grodzic, elementy skrajne kazdego zespotu nalezy wbi¢ przed pozostalymi
elementami grodzie.

Mtoty do wbijania pali nalezy prawidiowo ustawi¢ na grodzicy, tak aby mlot, na ile bedzie to praktycznie
mozliwe pozostawat w jednej linii z osig grodzicy. Wolno zawieszone mtoty do palowania powinny by¢
wyposazone w odpowiednio dopasowane prowadnice i wktadki.

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wlasnym zakresie i na koszt wlasny projektu szczegétowego
Scianki oraz projektu technologii i organizacji robét, uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty. Projekty te podlegaja akceptacji Inzyniera.

6. Kontrola jakosci roboét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

Przed przystapieniem do instalacji §cianki nalezy sprawdzi¢:

* poprawno$¢ wytyczenia osi §cianki,

» ewentualne kolizje $cianki z istniejacym uzbrojeniem,

* przygotowanie platformy roboczej,

* zgodno$¢ rzgdnych terenu z podanymi w Dokumentacji Projektowe;j,

* zgodnos¢ gatunku stali i ksztattu profilu grodzicy,

Kontrola pograzania elementéw S$cianki polega na sprawdzaniu zgodno$ci prowadzenia robét z projektem
roboczym i z projektem organizacji robot.

Kontrola koncowego efektu robét polega na sprawdzeniu prawidlowego usytuowania §cianki w planie oraz
pograzenia jej do projektowanej gtebokosci, zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;j.

Tolerancje wykonania

O ile w Dokumentacji Projektowej nie ustalono inaczej, to tolerancje wykonania $cianki szczelnej z grodzic
stalowych wynosza:

* polozenie gtowic grodzie wedtug planu pograzania (w kierunku prostopadtym do osi §cianki):
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- na ladzie: e < 75mm,;

- na wodzie: e < 100mm;

» wychylenie grodzie od pionu:

- na ladzie: i < imux = 1 % (0,01 m/m);

- na wodzie: i < ipmx - 1,5% (0,015m/m);
* poziom zaglebienia Scianki: + 10 cm.

Tam gdzie w Dokumentacji Projektowej wymaga si¢ zaglebienia grodzie w nachyleniu, podane tolerancje
pochylenia maja zastosowanie w odniesieniu do zaktadanego kierunku.

Odchylenie grodzie od pionu moze wynosi¢ 2% w gruntach trudnych ze wzgledu na pograzanie, pod warunkiem,
ze zadne Sciste kryteria nie zostaty okres$lone np. w odniesieniu do szczelno$ci. Nie dopuszcza si¢ natomiast
mozliwo$ci rozejscia si¢ zamkow.

Jezeli okreslone odchylki zostang przekroczone, to nalezy zbada¢ zakres mozliwego przecigzenia
jakiegokolwiek elementu konstrukcyjnego oraz w przypadku koniecznoéci podja¢ odpowiednie dziatania
naprawcze. Decyzj¢ w tym zakresie podejmuje Inzynier.

7. Obmiar robot

Ogélne zasady obmiaru robét wg ST DM-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”
Jednostkg obmiaru jest 1m? wykonanej stalowej $cianki szczelnej

8. Odbior robot

Zasady ogolne odbioru Robét

Roboty objete niniejszymi ST podlegaja dwém etapom odbioru rob6t dokonanym przez Inzyniera:

- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi ostatecznemu.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz pisemnymi decyzjami Inzyniera.
Badania wg pkt 6 nalezy przeprowadza¢ w czasie odbioréw robét. Na podstawie wynikéw badan nalezy
sporzadzi¢ protokdty odbioru robot.

Odbidr Robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu
Dokumenty i dane:

Podstawa dokonania oceny iloéci robét ulegajacych zakryciu sg nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie budowy,
- dziennik budowy,

- uzasadnienia dokonywania zmian,

- dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych materiatow.

Zakres:

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu obejmuje sprawdzenie zastosowanych czynnikéw produkciji i
wykonania poszczegdlnych elementéw podanych w poszczegdlnych punktach niniejszego rozdziatu.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami
przedmiotowych norm i ST. Jezeli cho¢ jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty nalezy uznaé za
niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty
do zgodno$ci z normg i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

QOdbidr ostateczny
Wg ST DM-00.00.00

9. Platnos¢

Platno$¢ za 1 m? wykonanej stalowej $cianki szczelnej, nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robét.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

e opracowanie i przekazanie Inzynierowi Kontaktu wszystkich wymaganych kontraktem dokumentéw
poprzedzajacych przystapienie do robdt (projekt wykonawczy $cianek, technologiczny, harmonogram,
programy zapewnienia jakoSci itp.).

*  zakup i transport na budowe wszystkich niezbednych czynnikéw produkcji.

e organizacja placu sktadowania grodzic wraz z jego likwidacja po zakonczeniu robét, roztadunek,
przemieszczanie elementéw w obrgbie placu.

* montaz i demontaz oraz przemieszczenie sprzgtu.
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*  wykonanie niezb¢dnych pomiaréw, badan i ekspertyz wymaganych w Dokumentacji Projektowej, ST
lub zleconych przez Inzyniera Kontraktu; wykonanie i montaz elementéw dodatkowych.

* wykonanie ewentualnego wbicia prébnego.

*  whbicie $cianki szczelnej do projektowanej glebokosci.

* usunigcie ewentualnych usterek $cianki szczelnej lub elementéw dodatkowych.

* roboty pomiarowe w trakcie wykonania i powykonawcze majace na celu okreslenie poziomu korony

wbicia $ciany oraz jej potozenie w planie.

* ucigcie grodzic do odpowiedniej rzedne;j

e ewentualne usuni¢cie grodzic $cianek szczelnych,

* uporzadkowanie terenu robét.

*  przygotowanie materialéw niezbednych do dokonania odbioru robé6t.

e usunig¢cie materiatéw stanowigcych wtasno$¢ Wykonawcy poza teren pasa drogowego.
Wszelkie uszkodzenia budowli i instalacji zlokalizowanych w sasiedztwie robdt, powstate trakcie lub po
wykonaniu $cianek szczelnych spowodowane robotami objetymi niniejsza ST Wykonawca bedzie usuwaé na
wilasny koszt.
Cena wykonania robot okreslonych niniejszg ST obejmuje rowniez roboty tymczasowe, ktore sq potrzebne do
wykonania robot podstawowych, ale nie sq przekazywane Zamawiajgcemu i sq usuwane po wykonaniu robot
podstawowych (dotyczy to np. pomostow roboczych, wszelkich ekranow ochronnych oraz innych konstrukcji
pomocniczych uwzgledniajgcych warunki terenowo- lokalizacyjne i geometrig elementow konstrukcyjnych
projektowanego obiektu a niezbednych przy realizacji robot objetych niniejszq ST).

10. Przepisy zwigzane

PN-EN 10025:2003 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych.
Warunki techniczne dostawy

PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.
PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.. Tolerancje
ksztattu i wymiaréw.

PN-EN 10249-1:2000 Grodzice walcowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 10249-2:2000 Grodzice walcowane na zimno ze stali niestopowych.. Tolerancje
ksztattu i wymiaréw.
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