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Wszystkie urzadzenia bezpieczefistwa uzyte do zabezpieczenia robét powinny by¢ widoczne
oraz utrzymywane w nalezytym stanie przez caly okres robot
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Osoby pracujace w pasie drogowym powinny byé ubrane w odziez ostrzegawcza koloru
pomaranczowego wyposazong w elementy odblaskowe. Znaki | urzadzenia bezpieczenstwa

ruchu umieszczone w zwigzku z robotami powinny byé usunigte niezwiocznie po ich
wykonaniu,

*

Nie skiadowac na jezdni materiatow, narzedzi i urobku.

*

Projektowane oznakowanie nalezy dostosowac do sytuacji istniejacej w terenie.
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*
- wielko$¢ znakdw projektowanych :
DP znaki z grupy "DUZE” folia drugiej generacji,

- Oznakowanie projektowane pokazane w czesci graficznej,

8. UWAGI KONCOWE

o Znaki pozostawione na budowie winny by¢ regularnie utrzymywane w czystosci przez

cafy okres prowadzenia prac oraz w przypadku pozostawienia oznakowania w pasie
drogi na dfuzszy czas,

0 Za wiasciwe oznakowanie zgodnie z niniejszym projektem odpowiada kierownik
budowy,

o Przewidywany termin realizacji rob6t : 30 sierpnia- 30 grudnia 2023 .,
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