SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROWNANIE | PROFILOWANIE DROG GRUNTOWYCH



1.Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem konserwacji nawierzchni gruntowych
na drogach na terenie Miasta KosSciana.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych) i
ulepszonych, obejmujgcych naprawy z profilowaniem nawierzchni oraz odnowe nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego
mechanicznie, umozliwiajgca ruch pojazdéw i pieszych.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) — wydzielony pas terenu,
przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wystepujacy
grunt podtoza jest wyrdwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju
poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu
lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujgcy grunt podtoza jest
ulepszony mechanicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i
przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa — mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem
ulepszajgcym sktad granulometryczny i wiasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojéw i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.6. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozscielenie,
wymieszanie, profilowanie i zageszczenie materiatu istniejgcego i odnawiajgcego
nawierzchnie.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robadt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ wykonania
z wytycznymi Zamawiajgcego.



Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne”.

2. Materiaty

2.1. Materiaty do wykonania roboét.

2.1.2. Zgodnos$¢ materiatéw z SST.

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z SST.
2.1.2. Grunt.

Grunt jest podstawowym materiatem przy naprawie nawierzchni gruntowe;j.
3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaC przeprowadzenie robdt, zgodnie
z zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach przedstawiciela Zamawiajgcego.

Sprzet bedacy witasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej.

W zaleznosci od zakresu robdét oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- réwniarka drogowa,

- przewozne zbiorniki na wode, wyposazone w urzadzenia do rozpryskiwania wody,

- walec samojezdny ogumiony z wibracjg min. 12 ton,

- walec samojezdny stalowo-gumowy z wibracjg min. 10 ton

- ptytowe zageszczarki wibracyjne,

- reczny sprzet do drobnych robot naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki reczne itp.

4. Transport
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i witasciwosci przewozonych
materiatow.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.



5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami SST, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez przedstawiciela Zamawiajgcego, z mozliwoscig zatrzymania robot
wigcznie. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania roboét

Sposdb wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢é zgodny z SST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych
w niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. naprawe nawierzchni,

3. roboty wykonczeniowe.

Przy naprawie nawierzchni rozréznia sie nastepujgce sposoby wykonania robét:

- profilowanie drogi,

- reczna naprawa drég gruntowych,

- uzupetnienie ubytkow.

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wykonanie rowkdéw odwadniajgcych

2. Oczyszczenie miejsc uszkodzonych

3. Uzupetnienie miejsc uszkodzonych materiatem.

4. Reczne lub mechaniczne ubicie uszkodzonych miejsc.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do roboét nalezy, na podstawie SST lub wskazan przedstawiciela
Zamawiajgcego ustali¢ lokalizacje terenu robét.

5.4. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego.
5.4.1. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba wybojow,
kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrdwnania jej
nieréwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca sie wykonywac réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie innego
sprzetu, np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywaé po Srednim deszczu, gdy grunt jest wilgotny, co
utatwia zaréwno Scinanie gruntu na wygdrowaniach, jak i jego zageszczenie. Liczba



przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia
zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyrdwnywaé wyboje ziemig otrzymang przez sciecie wygdérowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojéw przez kofta pojazdéw w czasie suchej pogody oraz
z nierdwnomiernego zageszczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przez sciecie poboczy i przesuniecie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowana droge, w zaleznosci od decyzji przedstawiciela Zamawiajacego, mozna:

- nie watowac, zwtaszcza jesli zaktada sie krotkotrwatosc zageszczenia,

- watowaé, np. walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchnieniu i rozécieleniu gruntu na
drodze.

Profilowang droge zaleca sie, ze wzgledodw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore
réowniarka moze naprawic¢ w ciggu 1 dnia.

Na bardzo krétkich odcinkach drogi dopuszcza sie reczne wykonanie profilowania przy uzyciu
topat, oskardow i ubijarek.

5.4.2. Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie wartosci drogi przez:

- poprawienie odwodnienia,

- nadanie odpornosci nawierzchni na dziatanie ruchu.

Naprawa kapitalna obejmuje wykonanie profilowania z poprawieniem profilu podtuznego
i poprzecznego drogi. W stosunku do profilowania poprzecznego przekroju drogi (wg pkt.
5.4.1), naprawa kapitalna powinna obejmowac przesuw gruntu nie tylko poprzeczny ale i
podtuzny.

Sposdb profilowania drogi powinien odpowiadaé, w gtéwnych zarysach, zaleceniom
podanym w punkcie 5.4.1.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykornczeniowe powinny by¢ zgodne z SST. Do robét wykoriczeniowych nalezg prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejgcych warunkow terenowych, takie
jak:

- niezbedne uzupetnienia zniszczonych w czasie robét poboczy, wjazdow na dziatki,

-roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ kontrole robdt z czestotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST.



6.2. Badanie wykonanych robét

Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnosc profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujgcego do pozostatej powierzchni
jezdni i umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy wad.

7. Obmiar robot
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny czas pracy sprzetu i ilos¢ wbudowanego materiatu
zgodnie ze zleconym zadaniem i SST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- ilos¢ 1 m? wyrdwnanej nawierzchni (réwniarka, walec, pracownik drogowy),
udokumentowane przedmiarem robét.

8. Odbior robét
8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czesciowemu,

b) odbiorowi ostatecznemu.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami przedstawiciela
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robodt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robot dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego.

8.3. Odbidr ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia

potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajgcego zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentdw, o ktédrych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci



przedstawiciela Zamawiajgcego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwfaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt
ostatecznego odbioru robdét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci

Podstawag ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa.

Cena jednostkowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robdét bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? remontu nawierzchni drogi gruntowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatu, o ile istnieje taka koniecznosé,

- przygotowanie, profilowanie i zageszczenie podtoza,

- przeprowadzenie badan i pomiarow.






