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I. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Nr SST - 01
Wytyczenie obiektéw budowlanych
kod CPV: 45111200-0

1 Wstep

1.1 Przedmiot Szczegdtowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji technicznej jest wykonanie prac
geodezyjnych polegajacych na wytyczeniu obiektu budowlanego przy realizacji budowy zbiornika
wodnego o charakterze retencyjnym

1.2 Zakres stosowania

Szczegbtowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie robdt
geodezyjnych. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatéw i wykonawstwem.

1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2 Materiaty

2.1 Ogolne wymagania dotyczqgce materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczagce materiatdw podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
»Wymagania dotyczgce witasciwosci wyrobéw budowlanych" pkt 2.

2.2 Materiaty do wykonania
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi tras oraz potozenia zbiornika i
punktéw wysokosciowych wedtug zasad niniejszej SST sa:
- stupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
- bgdz inne materiaty akceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy i punktow gtdwnych osi obiektdw nalezy stosowac pale
drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto
0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw
nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i érednicy 0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane
obok palikédw osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.



3 Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej,, Wymagania
dotyczace sprzetu" pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych
Do wyznaczania trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe,

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4 Transport

4.1 Ogdlne wymagania dotyczqgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
»Wymagania dotyczgce $rodkéw transportu” pkt 4.

4.2 Transport materiatow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawiaé
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscia
przesuwania sie podczas transportu.

5 Wykonanie robot

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania
dotyczace wykonania robét budowlanych” pkt 5. Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z
obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2 Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Wykonawca w oparciu o zasoby pozyskane z miejscowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej wybierze odpowiednig liczbe statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i
wysokosciowej, ktére umozliwig mu prawidlowe wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.
Wykonawca powinien zweryfikowa¢ wybrane punkty tak, aby wykorzystujac je, miat petng swiadomos¢
odpowiedzialnosci za ewentualne btedy w wytyczeniu obiektu.

5.3 Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
W oparciu o siec statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i



uzupetniania osnowy roboczej o wspdétrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania
robét.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowe] oraz system przeprowadzania kontroli okresowej
punktow tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robét oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ Srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien
by¢ oznaczony w sposdb zatwierdzony przez Inspektora nadzoru inwestorskiego tak, aby byt
widoczny i fatwy do zidentyfikowania,

c) sposdb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci winny
by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy
realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.4 Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczyé jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie
z zatwierdzonymi przez Inspektora nadzoru inwestorskiego zasadami wykonania niezbednych robét
i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi w instrukcjach i wskazaniach
GUGIK.

5.5 Woyznaczenie punktow na osiach

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi tras urzadzen oraz budowli w zgodnosci
z Dokumentacjg Projektowg. Wyznaczenie trasy na podstawie projektu wymaga wykonania obliczen,
a nastepnie wyznaczenia na gruncie.

Do wyznaczenia trasy na gruncie nalezy mie¢:

1 Obliczone wspodtrzedne punktow gtéwnych: poczatek i koniec trasy, punkty wierzchotkowe, punkty
gtéwne tukdw (poczatek, srodek i koniec),

2 Obliczone elementy trasy,

3 Szkic realizacyjny wyznaczenia trasy, w skali 1:2000,
Wyznaczong w terenie trase tj. poczatek i koniec trasy, punkty wierzchotkowe i punkty gtdéwne
tukéw nalezy oznaczy¢ stupkami drewnianymi o $r. 15 cm i dtugosci ponad 1,0 m, z poprzeczka.
Punkty hektometrowe i punkty przekrojéw poprzecznych wystarczy oznaczyé palikami ze
Swiadkami,

5 Po wyznaczeniu trasy wykonuje sie niwelacje jej osi i przekrojow poprzecznych.

6 Wyznaczong w terenie trase nalezy komisyjnie przekazac¢ Inspektorowi nadzoru inwestorskiego do
realizacji, z czynnosci tej spisac protokét.

Wyznaczone punkty na osiach tras urzadzen nie powinny by¢ przesuniete wiecej nizo 10 cm w
stosunku do projektowanych, a rzedne punktédw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone
Wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac sie do istniejgcych budowli inzynierskich,
po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru inwestorskiego.



5.6 Woyznaczanie przekrojow poprzecznych skarp oraz potozenia obiektow

Wyznaczanie skarp polega na oznaczeniu potozenia w terenie dna oraz krawedzi przeciecia
powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypéw i wykopdéw nalezy
stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztattowania
terenu oraz geometrii zbiornika. Odlegtos¢ ta powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowej. Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych
zarysu (konturow) nasypéw i wykopdw w przekrojach poprzecznych (t. zw. profilowanie przekrojow
poprzecznych) powinno byé wykonane w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, lecz nie rzadziej niz
co 25 m. Wyznaczanie potozenia obiektéw dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie
w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktow okreslajgcych kontur obiektu.

5.7 Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakoriczeniu robdt do oddania Zamawiajgcemu realizacjg
umowy dokumentacji dotyczacej osnéw geodezyjnych i przekazania punktéw w terenie na takich
zasadach jak je przejmowat.

6 Kontrola jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej ,Dziatania
zwigzane z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyrobdw i robdt budowlanych” pkt. 6.

6.1 Kontrola osnowy roboczej oraz prac pomiarowych

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru inwestorskiego i
Zamawiajgcemu inwestycji harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy roboczej przeprowadzanych
w oparciu o state punkty geodezyjne pobrane z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej. Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy roboczej nalezy wykonywac
przed rozpoczeciem wiekszych robét, a takze, co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

6.2 Kontrola wytyczenia osi
Kontrola wytyczenia osi trasy rzeki, wyznaczenia nasypdéw, wykopdw i obiektéw nalezy
przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktow 5.5 OST.

7 Obmiar robot

7.1  Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdot podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.

7.2 Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest 1 km trasy, 1 m*® wykonania wykopu, 1 m? powierzchni zbiornika i jego
brzegéw.



8 Odbior robot

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej ,0dbiér robdt
budowlanych” pkt 8.

8.2 Sposob odbioru robot

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robét, przekazywany Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego umowy powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i
wysokosci wykazujgce zgodno$é¢ pomiardow kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji
projektowej.

9 Podstawy ptatnosci

Cena jednostki obmiaru obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtownych osi trasy, granic robot i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie konturéow obiektow,

- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robét roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokosciowych.

- wyznaczenie innych punktdw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne.

- transport i koszty materiatéw (znakdw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych, pretéw
stalowych, farby itp.)

- spompowanie wody ze zbiornika wodnego rozliczone bedzie wg. faktycznie wykonanych,
potwierdzonych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego godzin pompowania, zgodnie
z Dziennikiem budowy lub dziennikiem pompowania. Spompowanie wody z wykopu obejmuje montaz
i demontaz zespotu pompowego wraz z uporzgdkowaniem terenu po wykonaniu pompowania.

10 Przepisy zwigzane
e Instrukcja Techniczna G-3 — Geodezyjna obstuga Inwestycji.
e Katalog znakdw i urzadzen pomiarowo-kontrolnych.
e Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979

e Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989
e Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
e Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
e Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983
e Wytyczne techniczne G-3. | - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983



Instrukcja techniczna ,,G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu”, wydana w 1998 r.
przez Gtdwnego Geodete Kraju.

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.

PN-ISO 4463-2:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar. Cele i
stanowiska pomiarowe

PN-ISO 4463-3:2001 Metody pomiarowe w budownictwie. Tyczenie i pomiar. Wykazy
sprawdzajace dla realizacji zadan geodezyjnych i ustug pomiarowych.

PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogélne.

PN-B-02356 — Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw
budowlanych z betonu.

Ustawa - Prawo geodezyjne i kartograficzne — z dnia 17 maja 1989 ., (Dz.U. z 2023 r., p0z.1752
z pbéin. zm.).



Il. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST - 02
Prace przygotowawcze
kod CPV:45111200-0

1 Wstep

1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej specyfikacji technicznej jest wykonanie robdt
przygotowawczych i rozbiérkowych przy realizacji budowy zbiornika wodnego o charakterze
retencyjnym

1.2 Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robét
przygotowawczych i rozbiérkowych. Obejmujg prace zwigzane 1z dostawg materiatow
i wykonawstwem. Roboty obejmuja prace zwigzane z przygotowaniem terenu objetego inwestycja do
wykonania zaplanowanych robét budowlanych zwigzanych z przebudowg zbiornika wodnego.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

Robotami przygotowawczymi objete bedg nastepujgce czynnosci: przygotowanie zaplecza
i placu budowy, zabezpieczenie drzew, wykoszenie i zebranie porostow ze skarp zbiornika i jego okolicy
gdzie bedzie rozplantowany urobek przed wykonaniem robdét ziemnych i umocnieniowych wraz z ich
utylizacja.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami
i Ogdlng Specyfikacjg Techniczna.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji technicznej pkt 1.4.
2 Materiaty

2.1 Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w Ogdlnej
Specyfikacji Technicznej pkt. 2.



2.2 Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu zaprojektowanych robdét wedtug zasad niniejszej
SST s3 materiaty zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

3 Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczqgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robdt przygotowawczych pozostawia sie do uznania
Wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru inwestorskiego.

Uzywany sprzet, maszyny i narzedzia powinny gwarantowaé zachowanie wymagan
jakosciowych robét i przepiséw BIOZ.

4 Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 4.

4.2 Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty potrzebne do wykonania robdt przygotowawczych mozna przewozié
dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

5 Wykonanie robét

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.
5.2 Zasady wykonywania prac

5.2.1 Zabezpieczenie drzew na czas robét budowlanych

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy powinno obejmowaé:

— owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m? na jeden pier) a nastepnie oszalowanie
ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna czes¢ kazdej deski powinna opieraé sie na
podtozu, bedac lekko wkopang w grunt lub obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢
otoczone opaskami z drutu lub tasmy stalowej w odlegtosci wzajemnej, co 40+60 cm,

— przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w iloéci okoto 4 m? na jedno drzewo,

— podlewanie drzewa woda w ilosci okoto 20 dm? na jedno drzewo przez caty okres trwania
robot, w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan Inspektora nadzoru. Po
zakonczeniu robot nalezy wykonaé demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,
— usuniecie materiatow zabezpieczajgcych,



— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.2.2 Wykoszenie i zebranie porostow ze skarp zbiornika i jego okolicy przed wykonaniem robot
ziemnych i umocnieniowych

Przed rozpoczeciem robdét ziemnych i umocnieniowych nalezy wykona¢ wykoszenie porostow
ze skarp pasami po ok. 5 m oraz terenu wokdt zbiornika wodnego, na ktérym bedzie rozplantowany
i zagospodarowany urobek z odmulenia wraz z ich zebraniem i utylizacjg.

6 Kontrola jakosci robét

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci prac

6.2.1 Prace przygotowawcze i rozbiorkowe

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych roboét.
7 Obmiar robot

7.1  Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.
7.2 Jednostki obmiaru

7.2.1 Prace przygotowawcze

Jednostkg obmiaru przy wykoszeniu porostéw i ich zebraniu oraz ztozeniu w kopki jest m2.
Jednostka obmiaru robét zwigzanych z zabezpieczeniem drzew jest sztuka liczona za kazdy
zabezpieczony pien.

8 Odbior robot

8.1 O0Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 8.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbidér polega na sprawdzeniu jakosci i ilosci wykonanych prac oraz ich zgodnosci z
dokumentacja techniczng. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9 Podstawa ptatnosci

9.1 Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiaru

9.3 Prace przygotowawcze

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e  Zabezpieczenie drzew oraz demontaz zabezpieczen po zakonczeniu robét budowlanych
e  przygotowanie zaplecza i placu budowy,

e wykoszenie i zebranie porostéw ze skarp zbiornika i jego okolicy wraz z utylizacja.

10 Przepisy zwigzane

e Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.



I1l. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST-03
Roboty ziemne
kod CPV: 45111200-0

1 Wstep

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej specyfikacji technicznej jest wykonanie robét
przygotowawczych i rozbidrkowych przy realizacji budowy zbiornika wodnego o charakterze
retencyjnym

1.2 Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robét
geodezyjnych. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatéw i wykonawstwem.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem robét ziemnych i obejmuja:
¢ Wykonanie odmulenia dna i wyréwnanie skarp zbiornika.
e Rozplantowanie czesci wydobytego urobku.
¢ Wywiezienie czesci wydobytego urobku.
e Mechaniczne plantowanie terenu.
e Reczne plantowanie skarp zbiornika.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami
i Ogdlng Specyfikacja Techniczna.

2 Materiatly

Wykonawca opracuje bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Wykonawca ma obowigzek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow.

Nie nadaja sie do wbudowania w nasypy grunty posiadajgce zanieczyszczenia (odpadki, gruz,
czesci roslinne, karcze drzew itp.), grunty, ktérych jakosci nie mozna skontrolowac oraz grunty
zamarzniete. Nie nadajg sie réwniez do wbudowania w nasypy grunty:

e zawartosci czesci organicznych powyzej 3%,
e zawartosci czesci ilastych powyzej 30%,



e zawartosci gipsu i soli rozpuszczalnych wiekszej od 5%,
e spoiste w stanie ptynnym, miekkoplastycznym, zwartym,
e skazone chemicznie.

Do wykonania nasypéw przy wyrownaniu brzegéow zbiornika i wymiany gruntu nalezy uzy¢
piasku s$redniego. Dopuszcza sie do wbudowania w nasyp gruntu uzyskanego z wykopow przy
przebudowie zbiornika wodnego, pod warunkiem spefnienia wymagan wskazanych powyzej.
Okreslenia gruntéw dokonano zgodnie z PN-86/b-02480 grunty budowlane, okreslenia, symbole.
Podziat i opis gruntow.

3 Sprzet

3.1 Ogodlne wymagania dotyczqgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania robot ziemnych

Do wykonania wykopdéw, rozplantowania urobku i przemieszczania gruntu moze by¢

stosowany sprzet:

e koparki,

e koparki przystosowane do pracy na podtozu mokrym,

e spycharki gasienicowe,

e pompy wirnikowe spalinowe lub elektryczne 61-80 m3/h,

e elementy odwodnienia powierzchniowego wykopow,

e zageszczarki reczne,

e wibratory,

e ubijaki reczne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4 Transport

4.1 Ogdlne wymagania dotyczqce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji technicznej pkt 4.

4.2 Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu moga by¢ stosowane
- samochody skrzyniowe,
- samochody samowyfadowcze,
- ciggniki kotowe z przyczepami skrzyniowymi

lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wydajnosé srodkéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
wykonywania wykopow. Przy ruchu po drogach publicznych s$rodki transportu powinny spetniaé
wymagania podane w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;j.



5 Wykonanie robét

5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.
5.2 Zasady wykonywania robot

5.1.1 Wykonanie odmulenia dna i wyréwnanie skarp zbiornika

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca dokona obmiaru terenu i wytyczenia planowanych do
realizacji robét. Jezeli w trakcie wykonywania robdét ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia
podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.), wowczas roboty nalezy
przerwacé i powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora nadzoru inwestorskiego, ktéry podejmie decyzje
odnosnie do kontynuowania robét.

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanéw wéd umozliwiajgcych kontynuacje prac,
nie nalezy rozpoczynac robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilzg. Czesé
prac odmuleniowych planuje sie wykonaé koparkg na materacach.

Prace w poblizu urzadzen i sieci infrastruktury technicznej nalezy wykonywaé recznie pod
nadzorem stuzb odpowiedzialnych za eksploatacje w/w urzadzen, na pozostatym odcinku
mechanicznie. Po wykonaniu wykopu skarpy i dno nalezy wyréwnac recznie.

Urobek pochodzacy z odmulenia w czesci zostanie wywieziony na sktadowisko i zutylizowany,
a czes$¢ zostanie zagospodarowana na miejscu w celu wyrdwnania terenu wokoét zbiornika. Grunt
przewidziany do ponownego wbudowania powinien zosta¢ ztozony obok miejsca wbudowania.

W czasie wykonywania odmulenia zbiornika na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
bezpieczenstwo obszaru przylegtego do odmulenia, wraz ze znajdujgcymi sie tam budowlami
i urzadzeniami.

Technologia wykonania odmulenia musi umozliwia¢ prawidtowe spompowanie wody ze
zbiornika. Wykonawca zobowigzany jest do statego zapewnienia nadzoru i powinien kontrolowac
warunki gruntowo-wodne oraz prawidtowosé prowadzenia robot.

Wszelkie koszty zwigzane z w/w uzgodnieniami i projektami technologicznymi nie podlegaja
odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze sg wtgczone w cene kontraktows.

5.1.2 Nadbudowa skarp zbiornika

Zasypanie wyrw w skarpach zbiornika i nadbudowa skarp obejmowac¢ bedzie:

e  Wykorzystanie gruntu pochodzgcego z odmulenia zbiornika, jesli spetnia wymagania okreslone w
pkt 2,

e dostarczenie gruntu, odpowiadajgcego wymaganiom pkt 2 w miejsce wbudowania,

e rozplantowanie gruntu warstwami grubosci dostosowanej do rodzaju sprzetu zageszczajacego,

e  zageszczenie gruntu do zasypania zaleca sie wykonac ubijakami mechanicznymi lub recznymi
wzglednie wibratorami powierzchniowymi.

Prace nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Do wykonania nasypow nalezy uzyé piasku sredniego. Mozna wykorzystaé grunt spoisty uzyskany z

wykopow. Gruntu spoistego nie nalezy wbudowywac w zewnetrzng czesé skarpy zbudowang z gruntéw

przepuszczalnych. Grunty sypkie nalezy zagesci¢ do stopnia zageszczenia 1p>0,7, grunty spoiste do

wskaznika zageszczenia 1s>0,95.



5.1.3 Reczne plantowanie skarp zbiornika.

Skarpy i dno zbiornika powinny zosta¢ wyréwnane recznie. W ramach wyréwnanie nalezy
wykonaé nastepujgce czynnosci: przekopanie rowkéw kierunkowych, sprawdzenie prawidtowosci
wykonania prac przy pomocy trdjkata skarpiarskiego, sciecie wypuktosci wzglednie zasypanie
wgtebien, odrzucenie ziemie krawedz oraz oczyszczenie terenu wzdtuz wykopu lub nasypu.

5.1.4 Wywoz i rozplantowanie urobku.

Urobek pochodzacy z odmulenia zbiornika nalezy w czesci ztozy¢ na brzegu przy zbiorniku w
celu jego rozplantowania po odcieknieciu wody. Natomiast pozostatg czes¢ urobku nalezy
bezposrednio zatadowadé na srodki transportowe i wywiez¢ do utylizacji.

6 Kontrola jakosci robét

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 6.

6.2 Kontrola wykonania prac

Kontrole wymiaréw uformowania skarp i odmulenia dna nalezy prowadzi¢ w przynajmniej
dwéch przekrojach zbiornika. Kontroli podlegaja:

. rzedne dna,

o usytuowanie osi i dtugosci wykopow w osi,
. wymiary przekroju poprzecznego,

. nachylenie skarp.

Odchylenia od wymiaréw przekroju poprzecznego nie mogg przekracza¢ +10 cm, a rzednych
dna -2 cm.

7 Obmiar robot

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.

7.2 Jednostka obmiaru

Jednostkg obmiaru jest 1m* (metr szescienny). Objetosci robdt ziemnych obliczono wedtug
okreslonych w projekcie wymiarow w metrach szesciennych gruntu wykopu i nasypu.

Dla plantowania (wyréwnania) powierzchni skarp jednostkg obmiarowg jest 1m? (metr
kwadratowy).

8 Odbior robot

8.1 O0Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 8.



9 Podstawa ptatnosci
Cena 1 m® wykonania robét ziemnych obejmuje:
e oznakowanie robdt,
e wykonanie prac odmuleniowych,
e wywiezienie i utylizacje namutu,
e przemieszczenie i rozplantowanie urobku z odmulenia,
e plantowanie terenu w celu przygotowania do obsiewu,
e profilowanie skarp.
Cena 1 m® nadbudowy skarp zbiornika obejmuje:
e rozscielenie gruntu,
e zageszczenie,
e wykonanie badan zageszczenia.
Cena 1 m? wyrdéwnania powierzchni skarp obejmuje:
e sprawdzenie prawidtowosci wykonania prac przy pomocy trojkata skarpiarskiego lub taty,
e reczne Sciecie wypuktosci,
e odrzucenie gruntu poza krawedz skarpy oraz oczyszczenie brzegu wzdtuz zbiornika.

10 Przepisy zwigzane

e PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okre$lenia, symbole. Podziat i opis gruntow,

e PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

e PN-B-06050 Roboty ziemne wymagania ogdlne.

e PN-B-12095 Nasypy. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-B-12096 Przepusty z rur betonowych i zelbetowych. Wymagania i metody badan.
e Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1993.



V1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Nr SST - 06
Roboty wykornczeniowe i porzagdkowe

kod CPV:45450000-6

1 Wstep

1.1 Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej specyfikacji technicznej jest wykonanie robdt
przygotowawczych i rozbidrkowych przy realizacji budowy zbiornika wodnego o charakterze
retencyjnym

1.2 Zakres stosowania

Szczegdtowa specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie robdt
wykonczeniowych i porzagdkowych. Obejmujg prace zwigzane z dostawg materiatéw
i wykonawstwem. Roboty obejmujg prace zwigzane z uporzgdkowaniem terenu objetego inwestycjg
po wykonaniu zaplanowanych robét budowlanych zwigzanych z przebudowg zbiornika wodnego.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

W ramach robdt wykonczeniowych i porzadkowych nalezy wykona¢ nastepujgce roboty:

e Orke glebogryzarka rozplantowanego urobku w celu przygotowania do posiewu

e Humusowanie terenu po rozplantowaniu urobku przed posiewem nasionami traw

e Wysiew nawozow na terenie po rozplantowaniu urobku przed wysiewem nasion traw
e Wysiew nasion traw na terenie po rozplantowaniu urobku

e Likwidacja zaplecza budowy

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami
i Ogdlng Specyfikacja Techniczna.

1.4.1 Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwaj.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji technicznej pkt 1.4.



2 Materiaty

2.1 Ogdlne wymagania dotyczqce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w Ogélne;j
Specyfikacji Technicznej pkt. 2.

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna powinna by¢ dostarczona na plac budowy i nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie. Do humusowania nalezy uzy¢
ziemie roslinng (humus) z dowozu.

2.2.2 Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase, numer normy
wg, ktérej zostata wyprodukowana oraz podang zdolnos$¢ kietkowania.

2.2.3 Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢é w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartos¢
azotu, fosforu, potasu). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu zaprojektowanych robét wedtug zasad niniejszej

SST sg materiaty zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
3 Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do robdét wykonczeniowych i porzgdkowych pozostawia sie do
uznania Wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru inwestorskiego.
Beda to przede wszystkim:
e glebogryzarki, brony talerzowe i zebate,
o widki, waty gtadkie i kolczatki do zaktadania trawnikéw
e samochody samowytadowcze,
e ciggniki,
e przyczepy skrzyniowe.

4 Transport

4.1 Ogodlne wymagania dotyczqgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 4.



4.2 Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty potrzebne do wykonania robot wykonczeniowych i porzagdkowych mozna
przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

5 Wykonanie robot

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 5.
5.2 Zasady wykonywania prac

5.2.1 Wymagania dotyczqce wykonania zagospodarowania terenu poprzez obsiew
mieszankq traw

Teren pod obsiew musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen. Powinien by¢ wyréwnany i
splantowany. Po wykonaniu glebogryzowania ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwng
warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyrdwnana
(humusowanie), przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢. Siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne. Okres siania - najlepszy okres
wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia. Przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami
lub watem kolczatka. Po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu
ostatecznego wyrdéwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego.

6 Kontrola jakosci robét

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci prac

6.2.1 Prace wykonczeniowe i porzqdkowe
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét.

7 Obmiar roboét

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 7.
7.2 Jednostki obmiaru

7.2.1 Prace wykonczeniowe i porzqdkowe

Jednostka obmiaru robdt zwigzanych z zagospodarowanie terenu po rozplantowaniu urobku
poprzez wysiew nasion traw i nawozdw jest m? — metr kwadratowy.



8 Odbior robot

8.1 O0Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt 8.

8.2 Sposob odbioru robot

Odbiér polega na sprawdzeniu jakosci i ilo$ci wykonanych prac oraz ich zgodnosci z
dokumentacja techniczng. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9 Podstawa ptatnosci

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej
pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiaru

9.2.1 Prace wykonczeniowe i porzgdkowe

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
e Uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach poprzez zebranie nieczystosci i odpadéw wraz
z ich utylizacja
e Usuniecie z terenu przeznaczonego do obsiewu kamieni, gruzu, korzeni itp.
e  Woykonanie orki glebogryzarka.
e  Wyrdéwnanie terenu i roztozenie warstwy ziemi urodzajnej grubosci 5 cm.
e  Wysiew nawozow.
e  Wysiew nasion traw.
e  Watowanie posiewne.
e Podlewanie posiewne i pielegnacyjne.

10 Przepisy zwigzane

e PN-B-12099 Zagospodarowanie pomelioracyjne
e PN-R-65023 Nasiona traw
e PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych.



