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SST-03 - Montaz konstrukcji stalowych

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszego opracowania SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ,Przebudowa budynku biurowego administracji Miejskiego Przedsiebiorstwa
Gospodarki Komunalnej w Stargardzie, ul. Okrzei 6, 73-110 Stargard, dz. nr 32/5, obreb 006
Stargard
1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym obowigzujgcym przy realizacji zadania
wymienionego w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnoéci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie montazu :

o stalowej konstrukcji szybu podnosnika dla oséb niepetnosprawnych,

o przesklepien otworéw drzwiowych ksztattownikami stalowymi

o Sciggéw stalowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST-00. - Wymagania ogéine
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacja Techniczng i poleceniami przedstawiciela
Zamawiajgcego.
2. Materiaty

o ksztattowniki stalowe

¢ liny stalowe.
3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, zgodnego z ST-00. —
3.1.Wymagania ogolne.
Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy, spemiaé normy ochrony srodowiska oraz przepisy dotyczace jego
uzytkowania.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje przedstawiciela Zamawiajgcego i
odpowiadac pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom w PZJ lub w projekcie organizacji robot.
Przewidywany sprzet:
— Narzedzia reczne do montazu konstrukcji/elektronarzedzia;
Zestaw narzedzi dekarskich;
Rusztowanie stalowe lub aluminiowe;
— Dzwig drogowy , podnosnik koszowy.
4. Transport - ogdlne zasady transportu podano w ST-00. - Wymagania ogodlne.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowanie transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robét jak i poza.Srodki transportowe powinny spetniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujgcych pojazdy, w szczegolnosci w
odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na osi. Wszystkie skutki prawne i finansowe wynikajgce z
niedotrzymania ww. warunkow obcigzajg Wykonawce. Wykonawca jest zobowigzany do stosowani
jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ dostarczonych i wywozonych
materiatéw.
4.1. Elementy stalowe
° Transport elementéw stalowych z warsztatu na budowe powinien odbywaé sie srodkami
transportu dostosowanymi do rozmiaréw wyrobow , w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
. Elementy stalowe nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej, utozonej wzdtuz Srodka transportu.
Zaleca sie aby transport odbywat sie krytymi sSrodkami transportu.
° Czesci konstrukcji dostarczone na budowe powinny by¢é wytadowywane Zzurawiami
samochodowymi lub dzwigami.
. Mniejsze elementy mozna wytadowywacé recznie.



. Elementy ukfada¢ nalezy w sposob umoZliwiajgcy odczytanie znakowania. Elementy do
scalania powinny by¢ w miare mozliwosci sktadowane w sasiedztwie miejscaprzeznaczonego do
scalania.

o Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowac konstrukcje niezwtocznie po ich nadejsciu,

segregowac i uktada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszczac i naprawia¢ powstate w czasie transportu

ewentualne uszkodzenia samej konstrukcji jak i jej powtoki antykorozyjnej.

o Konstrukcje nalezy uktada¢ w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub desek.

5. Ogdlne zasady wykonywania roboét

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST-00. - Wymagania ogdéine.

Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia przedstawicielowi Zamawiajgcego do akceptacji zarys

metodologii robot, projekt organizacji i harmonogram uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich beda

wykonywane roboty rozbiorkowe, remontowe i malarskie. Zarys metodologii robét powinien byc¢
sporzgdzony zgodnie z odpowiednimi normami i zawiera¢ wszystkie niezbedne elementy wystepujgce

w niniejszej specyfikacji. Zastosowane w dokumentacji rozwigzania techniczne i przyjete materiaty

muszg posiadac aktualne atesty. producenta badaniom na zgodnosé.

Przed przystgpieniem do robdt nalezy :

O teren ogrodzi€ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP; 0 usung¢ ewentualne kolizje kablowe;

00 w czasie wykonywania robét przy uzyciu sprzetu mechanicznego nalezy wytgczyé zasilanie sieci

trakcyjnej i w razie koniecznosci jg zdemontowad;

5.1. Rusztowania

Wykonywanie, ustawianie lub rozbieranie rusztowan jest zabronione:

— o0 zmroku, jesli nie zapewniono oswietlenia sztucznego o dobrej widocznosci.

— w czasie gestej mgly, opaddéw deszczu i Sniegu oraz gotoledzi

— podczas burzy i wiatru o szybkosci wiekszej niz 10m/s

Uzytkowanie rusztowan powinno by¢ dopuszczone dopiero po jego sprawdzeniu i odbiorze.

— Stojaki rusztowania nalezy postawi¢ na podktadach drewnianych lub innych utozonych na podtozu
zapewniajgcych roziozenie obcigzenia przenoszonego przez stojaki na odpowiednio wieksze
powierzchnie podioza.

— Rozstaw stojakéw, stezenia, odlegtosci miedzy zakotwieniami, odlegtosci wezidow konstrukcyjnych
powinny by¢ zgodne z wybranym systemem i wymogami producenta rusztowan;

— Konstrukcje rusztowania nalezy ustawic w  sposob zapewniajgcy statecznosS¢ i sztywnosc
konstrukciji.

— Rusztowania o dtlugosci wiekszej niz 10.0 m nalezy dodatkowo kotwi¢ na boczne parcie wiatru.
Ciegna kotwigce konstrukcje powinny by¢ umieszczone w ptaszczyznie poziome;.

— Rusztowania powinny posiadac zabezpieczenia przed spadaniem przedmiotéw z rusztowania.

— Przed przystgpieniem do prac na rusztowaniach trzeba rusztowania uziemi¢ i sporzadzi¢ protokot
zerowania.

5.2. Montaz konstrukcji stalowej

Prace montazowe nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06200 oraz zachowac nast. zasady:

- Uszkodzone powioki malarskie podczas zatadunku, transportu oraz wytadunku nalezy

doktadnie oczysci¢ i uzupemic.

- Przed rozpoczeciem robdt nalezy sprawdzi¢ w terenie repery tj. znaki ustalajgce rzedne i

wytyczajgce osie, oraz skontrolowac ich stan.

- Nalezy sprawdzi¢ stan wykonanych fundamentéw oraz Srub kotwigcych.

Przed scalaniem i montazem elementéw nalezy

—usung¢ usterki ujawnione przy sortowaniu konstrukcji,

—usungc¢ ewentualny brud,

—sprawdzi¢ prostoliniowos¢ montowanych elementow;

—oczysci¢ otwory na sruby z ewentualnych naciekéw farby,

—oczysci¢ powierzchnie stykowe kotnierzy;

W czasie montazu nie wolno mocowaé¢ do elementéw nosnych, poprzez spawanie, czesci

pomocniczych do montazu.

Pojedyncze elementy nalezy zabezpieczy¢ i zapewni¢ im statecznos¢ do uzyskania statecznosci

czesci konstrukciji;

Przerwy w pracy przy montazu sg dopuszczone po zwolnieniu haka dzwigu i zapewnieniu

statecznosci ustawianemu elementowi przez powigzanie go ze statecznymi elementami

zamontowanej konstrukcji.

Scalanie mniejszych elementéw nalezy wykonywaé na rozstawionych rusztowaniach.



Montaz wiekszych elementéw prefabrykowanych na warsztacie nalezy wykonywaé za pomoca
dzwigow;
Podczas montazu nalezy:
— utrzymywac projektowane wymiary rozpietosci
— zwracac uwage ha wypionowania i wypoziomowanie stupow;
— nie mozna dopusci¢ do skrecenia stupa w stosunku do osi stupow;
State potgczenie elementéw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu stykow i
wyregulowaniu catej konstrukcji lub jej niezaleznej czesci.
5.3. Potgczenia na sruby
— Dtugos¢ sruby powinna by¢ taka aby mozna byto stosowa¢ mozliwie najmniejszg liczbe
podkfadek, przy zachowaniu warunku, ze gwint nie powinien wchodzi¢ w otwor gtebiej jak na dwa
zwoje.
— Nakretka i teb sruby powinny bezposrednio lub przez podkiadke dokitadnie przylega¢ do taczonych
powierzchni.
— Powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakretek i podkiadek przed montazem pokry¢
warstwg smaru.
— Sruba w otworze nie powinna przesuwaé sie ani drgaé przy ostukiwaniu mtotkiem kontrolnym.
6. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych robdt z dokumentacjg
projektowg , specyfikacjg techniczng i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego. Po wykonaniu
robot nalezy wizualnie sprawdzi¢ czy zakres wykonanych robot jest zadawalajgcy. Wyniki
przeprowadzonych kontroli nalezy uzna¢ za wtasciwe, jezeli wszystkie wymagania dla danego etapu
robot zostaty spetnione. Jezeli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetione nalezy dany etap robot
poprawi¢ i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.
Wszystkie elementy robdt, kidre wykazg odstepstwa od niniejszej specyfikacji zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
Wykonanie robét sprawdza i potwierdza przedstawiciel Zamawiajgcego wpisem do dziennika budowy.
Odbiér konstrukcji na budowie winien by¢ dokonany na podstawie protokétu ostatecznego odbioru
konstrukcji w wytworni wraz z oswiadczeniem wytwérni, ze usterki w czasie odbiorow
miedzyoperacyjnych zostaty usuniete.
6.1. Kontrola dostarczonych elementow konstrukcji stalowe;.
Kontrola obejmuje sprawdzenie:
0 Prostoliniowosci dostarczonych elementéw;
0 Powlok malarskich;
O llosci dostarczonych elementow konstrukgji;
6.2. Kontrola montazu konstrukcji stalowe;.
Kontrola polega na stwierdzeniu zgodnosci z wymaganiami technicznymi, z projektem oraz
obowigzujgcymi normami. Kontrola obejmuje sprawdzenie:
- Wymiaréw konstrukgiji,
- Prostoliniowosci i wypionowanie podpar,
- Zamocowanie podpor w podtozu,
- Jakosc¢ potaczen skrecanych
- Stan powtoki antykorozyjnej/lakierniczej;
- jakosci i sposobu przygotowania montazu;
- jakos¢ materiatéw uzytych do wykonania powierzchni wg norm lub aprobat technicznych;
- sposobu wykonania;
7. Obmiar robét - ogdlne zasady pomiaru robét podano w ST-00.
7.1.  Wymagania ogodlne
Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu rzeczywistych ilosci uzytych
materiatow. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty
nieprzewidziane, ktorych koniecznoS¢ wykonania uwzgledniona bedzie miedzy Wykonawcg a
przedstawicielem Zamawiajgcego w trakcie trwania robdét. W przypadku stwierdzenia usterek
przedstawiciel Zamawiajgcego ustali zakres wykonania robot poprawkowych, zakres i wielkos¢
potracen za obnizong jakos¢ lub poleci powtérzenie robdt wedtug zasad okreslonych w niniejszej
specyfikacji. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez
przedstawiciela Zamawiajgcego.
7.1.1. Roboty montazowe
—Montaz konstrukcji - jednostkg obmiarowg jest t (tona).



—Rusztowania - jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. Odbioér robot

Ogalne zasady odbioru robét podano w ST-00. - Wymagania ogéine.

Odbior poszczegolnych robdt powinien byC przeprowadzony w okresie umozliwiajgcym wykonanie

ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét bez hamowania postepu dalszych prac.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badac z biezgcej kontroli materiatow

robot.

Odbiér robét moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb i

pomiardw, jak rowniez po wykonaniu wszystkich robot zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

Specyfikacjg Techniczng i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego, a takze odpowiednimi normami

i przepisami.

Odbior robot zanikajgcych nalezy zgtaszaé przedstawicielowi Zamawiajgcego z odpowiednim

wyprzedzeniem, aby nie powodowac przestoju w realizacji zadania.

Przedmiotem odbioréw i badan jest:

[0 zgodnos¢ wykonania robét z Dokumentacjg Projektows;

0 zastosowany materiat;

00 wykonanie montazu;

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano

montazowych.

9. Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00. ,Wymagania ogéine". Ptatnos¢ za wykonane

prace objete niniejszg specyfikacjg nalezy przyjmowaé zgodnie z oceng jakosci uzytych materiatow i

jakosci wykonania na podstawie wynikéw pomiarow i badan.

Cena wykonania robot obejmuje peten zakres prac podany w punkcie 1.3. Podstawg ptatnosci jest cena

jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycii

kosztorysu (+ podatek VAT), przyjeta przez inwestora w dokumentach umowy.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i

badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w przedmiarze robét.

Ceny jednostkowe, kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy oraz do miejsca wbudowania,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

— koszty ewentualnego ryzyka z okolicznosci, ktérych nie mozna byto przewidzie¢ w chwili zawarcia
umowy. Zapfata nastgpi za faktyczne ilosci wykonanego catego zadania.

Dla robét wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i

przyjeta przez Inwestora w dokumentach umowy.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym przedmiarze

robét jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢é zagdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych

pozycja.

Ptaci sie za wykonane roboty po ich koncowym odbiorze wedtug zakresu rzeczowego okreslonego w

jednostkach podanych w punkcie 7.

10. AKkty normatywne, przepisy techniczno - budowlane i dokumenty bedace podstawa do

wykonania robé6t budowlanych

10.1. Dokumentacja projektowa.

— Projekt budowlany;

— Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

— Projekt techniczny;

— Przedmiar robdt;

— Specyfikacja techniczna

10.2. Akty normatywne i przepisy techniczno - budowlane

Oparto sie na nastepujgcych aktach normatywnych i przepisach techniczno budowlanych (majgcych

rowniez zastosowanie przy realizacji przedsiewziecia ):

00 Ustawa z dnia 1994-07-07 ,Prawo budowlane” (Dz. U. Nr. 83 poz. 414) obowigzujgca w trakcie,

wykonawstwa i uzytkowania obiektow;

00 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spotecznej z dnia 14 stycznia 2004 r. w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy przy czyszczeniu powierzchni, malowaniu natryskowym i

natryskiwaniu cieplnym



00 Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych Cz.

ogolnobudowlane” wydanie Instytutu Techniki Budowlanej;

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne 0 uzgodnienia dokumentacji projektowej;
0 decyzja o pozwoleniu na budowe i zatwierdzeniu projektu budowlanego;

[0 umowy zawarte na etapie przygotowania realizaciji;

| ,Roboty



