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1 Czesé ogdlna
1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Budowa czterech budynkéw wielorodzinnych wraz z infrastrukturg techniczng i
zagospodarowanie terenu.

1.2 Przedmiot i zakres robot.
Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci ma-

jace na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa tras niskonapigciowych,
. Przej$cie przez $ciany i stropy,

o Instalacja strukturalna

o Instalacja Oddymiania

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:
. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposo-

bu ich przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn,

. Wymagania dotyczace srodkoéw transportu,

° Wymagania dotyczace wykonania robdt budowlanych,
. Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych
Wykonaweca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lo-
kalng oraz :

. Zapoznac¢ si¢ z miejscami, w ktorych bedg wykonywane prace okreslone

w umowie i zbada¢ ich dostgpnos$¢;
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° Zapoznac si¢ z ogdlnymi warunkami realizacji robot, a w szczegolnosci z

polozeniem i wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac si¢ na niedosta-
teczng znajomos$¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszezen w celu

zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika
Robot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najpozniej w dniu przystgpienia do rob6t Wykonawca przekaze dane personalne

Kierownika Robodt wraz z kopig uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadbaé, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesOw o0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzega-
nie obowigzujacych przepisdéw oraz powinien zapewni¢ ochron¢ wiasnosci pu-

blicznej 1 prywatne;.

1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowac¢ wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢
do przepisow i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i
poza jego terenem. Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawca bez-
wzglednie musi unikaé¢ szkodliwych dziatan, szczegolnie w zakresie zanieczysz-
czania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych

dla srodowiska i otoczenia czynnikow.
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1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz
za wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasa-
dami sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisOw wytycznych technicz-
nych odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujacych
w okresie trwania umowy, w tym w szczegolnosci Polskich Norm. W szczegdl-
nos$ci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spehlniajacych odpowiednich

wymagan sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wta-
snych potrzeb oraz zapewnia na wilasny koszt wszelkie $rodki majace na celu

prawidlowe i pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprze-
tu 1 narzedzi muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetniac
wymagania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisoOw o ruchu drogo-
wym. Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac

przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
Zamowienia
CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
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CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
CPV 45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych
CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemoéw alarmowych

Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazly si¢ w tej specyfikacji sg zgodne albo
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okre$leniami ujetymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty muszg by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm 1 instrukcji. Nie wy-
szczegoblnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwosci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktoérych produ-
cent:

. dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesie-
nia wedhug okreslonego systemu oceny zgodnosci,

° posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez produ-
centa i potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz
spelnienie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

. oznakowat wyroby znakiem CE,

Przed zabudowaniem materialdéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, kto-
re nie spelniajg wymogdw technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. ma-
teriaty, ktore byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmie-
nity si¢ ich witasnos$ci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaga-

niom.
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3

Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet 1 narzedzia, ktore bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacjg musza by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okre-
sowym przegladom zgodnie z zaleceniami producenta. Musza spelnia¢ one wy-
mogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spelnia
powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywac go niezgodnie z przeznacze-
niem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow trans-
portu, ktore nie wptyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materia-

1ow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

5

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprze-
tu 1 narzedzi muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetiac
wymagania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogo-
wym. Materialy przewozone takimi $rodkami transportu powinny gwarantowac

przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

Wymagania dotyczace wykonania robét

Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementow trwatych pozwalajacych na za-
chowanie odpowiednich promieni gi¢cia wigzek kablowych na zakretach. Warto-
$ci minimalnych promieni gi¢cia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli
miedzianych.

Rozmiary (pojemno$¢) kanaléw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od
maksymalnej liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy
przyjac¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajgto$¢ swia-
tha kanatow kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretow kana-
tow kablowych. Przy catkowitym wypetieniu $wiatta kanatu kablami na zakrg-
cie kanat bedzie wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy
wzigé pod uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczgce rownolegtego
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prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowu-
jac odpowiednie odleglosci pomiedzy okablowaniem zasilajagcym a okablowa-
niem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglgdnieniu materiatu, z ktérego zbu-

dowane sg kanaty kablowe.

Punkt dystrybucyjny instalacji teletechnicznej

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ trwale zamocowane do $ciany
badz szafach dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli
krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu insta-
lowanego w stelazu 19”.

Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state przymocowac¢ do Sciany w ten spo-
sob, aby zapewni¢ pelny dostep do przodu szafy przy petnym otwarciu drzwi.
Minimalna odleglo$¢ pomiedzy Sciang boczng szafy a Sciang pomieszczenia po-
winna wynosi¢ 15 cm.

Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegolnych pane-
li krosowych. Nalezy stosowaé zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy
umieszczenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek
kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu
wigzek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej sity $ciskania kabla,

zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych produktow.

Budowa gniazd uzytkownikow instalacji teletechnicznej

Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w ob-
rebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwala-
ja na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy dostep

uzytkownikow do gniazd

Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna
dla prawidtowej konserwacji oraz remontow W przypadku dhugich traktéw, gdzie
kable sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegng réwnolegle do siebie na odle-

glosci wigkszej niz 35m, nalezy zachowac odleglto$¢ migdzy instalacjami, co
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najmniej S0mm lub stosowaé¢ metalowe przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy
kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i proéznio-
wo-tukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna
wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w roznych celach (np. zasilajace energia
elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigz-
kach. Rézne wiazki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Szczegbdlowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji
okablowania strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ za-
mocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i tech-

nologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Instalacja strukturalna

Dla potrzeb inwestycji zaprojektowano instalacje okablowania strukturalnego
miedzianego (instalacja teleinformatyczna) wraz z szafg rack 42U. Szafe w po-
mieszczeniu technicznym na pigtrze 2. W ramach wykonywanego projektu
przewidziano okablowanie miedziane kat.6, nie ekranowane.

W budynku zaprojektowano:

Punkty abonenckie zwane dalej ( PEL) 2xRJ45 kat.6 nie ekranowane
Zaprojektowane punkty PEL wystepuja w dwoch konfiguracjach.

- 2xRJ45 Cat. 6 + 3x2p + RTV ( dla pomieszczen biurowych )

- 2xRJ45 Cat.6 ( dla anten wi-fi

PELe montowa¢ na wys. 40cm od posadzki.

Laczna ilo$¢ gniazd PEL na obiekcie to: 67

Laczna ilo$¢ gniazd PEL dla anten wi-fi na obiekcie to: 3

WYMAGANE PARAMETRY MODULU RJ45 UTP kat.6:

Standardy:

IEC 60603-7-41: Electrical Characteristics of the Telecommunication Outlets
ISO/IEC 11801, Ed.2.2: June 2011

EN50173-1: May 2011



Wrzesien’ SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2021 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-IT.

b)
c)
d)
e)

TIA/EIA 568B

Dane mechaniczne:

Materiat kontaktu CuSn

Powierzchnia kontaktu 1.2 pm ztota oraz nikiel

Ilo$¢ IDC potaczen 8 / jwtyk

Materiat kontaktu IDC CuSn

Dopuszczalny przekrdj zyty drut @ 0.4 mm (AWG26) — 0.65 mm (AWG22)
Dopuszczalny przekrdj zyly linka @ AWG26/7 — AWG22/7
WYMAGANE PARAMETRY KABLI TELEINFORMATYCZNYCH:

Opis konstrukcji

Opis: Kabel U/FTP Cat.6 250MHz nie ekranowany
Standardy:

EIA/TIA 568-C.2;

ISO/IEC 11801 2nd ed.; IEC 61156-5 2nd ed.;
EN 50173-1; EN 50288-6-1

Klasyfikacja odporno$ci ogniowe;j:

B2casl-dl-al

Srednica przewodnika: drut @ 0.57 mm (AWG23)
Srednica zewnetrzna kabla 6,9 mm

Ostona zewnetrzna: LSZH

Temperatura pracy: -20°C + 60°C

Temperatura podczas instalacji: 0°C + 50°C
Minimalny promien gigcia: 50 mm

Rezystancja petli statopradowej <= 145 ohm/km

Pojemno$¢ wzajemna 44 pF/m nom@ 1KHz

Specyfiakcja urzadzenia aktywnego 48portow z PoE+:

Ports: 48 RJ-45 autosensing 10/100/1000 PoE+ ports (IEEE 802.3 Type
10BASE-T, IEEE 802.3u Type 100BASE-TX, IEEE 802.3ab Type 1000BASE-
T, IEEE 802.3at PoE+)

Media Type: Auto-MDIX

Duplex: 10BASE-T/100BASE-TX: half or full; 1000BASE-T: full only

4 fixed Gigabit Ethernet SFP ports

1 Dual-personality (RJ-45 or USB micro-B) serial console port

10
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f) Physical characteristics:

g) 17.44(w)x 13.00(d) x 1.75(h) in (44.3 x 32.26 x 4.45 cm) (1U height)

h) Weight 10.4 b (4.72 kg)

i) Memory and processor

j)  Processor: 800 MHz, 128 MB flash, 128 MB DDR3 DIMM; packet buffer size:
3 MB dynamically allocated

k) Mounting:

1) Mounts in an EIA-standard 19-inch telco rack or equipment cabinet (rack-
mounting kit available); horizontal surface mounting; wall mounting

m) Performance:

n) IPv6 Ready Certified

o) 1000 Mb Latency < 2.3 ps (LIFO 64-byte packets)

p) Throughput  77.3 million pps

q) Switching capacity 104 Gbps

r) MAC address table size 16000 entries

s) Environment

t) Operating temperature 32°F to 113°F (0°C to 45°C)

u) Operating relative humidity 15% to 95% @ 104°F (40°C), noncondensing

v) Nonoperating/Storage temperature -40°F to 158°F (-40°C to 70°C)

w) Nonoperating/Storage relative humidity 15% to 90% @ 149°F (65°C), noncon-

densing
x) Altitude up to 10,000 ft (3 km)
y) Acoustic Pressure: 43.9 dB

z) Electrical characteristics

aa) Maximum heat dissipation 236 BTU/hr (248.98 kJ/hr), (switch only: 236
BTU/hr; combined switch + max. PoE devices: 1624 BTU/hr)

bb) Voltage100-127/200-240 VAC

cc) Current5.8/2.9 A

dd) Idle power 40.1 W

ee) Maximum power rating476 W

ff) PoE power 382 W

gg) Frequency 50/60 Hz

Specyfikacja punktu AP (antena wi-fi)

Porty Ethernetowe 2 x 10/100/1000 Mbps
Przyciski fizyczne Reset

Anteny 2.4 GHz - 3 zintegrowane (obstuga 3x3 MIMO),
5 GHz - 2 zintegrowane (obstuga 2x2 MIMO)
Standardy Wi-Fi 802.11 a/b/g/n

Power Supply 48V,

0.5A PoE Adapter (w zestawie),

11
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PoE (48V),
obstuga 802.3af

Max. pobdr mocy 12W

Max. moc TX 2.4 GHz - 30 dBm,

5 GHz - 22 dBm

BSSID do 4

Wymiary 200 x 200 x 36.5 mm
Waga 298 g (358 g z mocowaniem)
Oszczedzanie energii  obstugiwane
Zabezpieczenia WEP,

WPA-PSK, WPA-TKIP, WPA2 AES,
802.11i

Certyfikaty CE, FCC, IC

Montaz Nascienny / sufitowy (mocowanie w komplecie)
Temperatura pracy -10+70°C
Wilgotnosé 5 + 80% kondensujaca
Zaawansowane zarzadzanie ruchem
VLAN

802.1Q

Advanced QoS

Per-User Rate Limiting

Guest traffic isolation Supported
WMM

Voice,

Video,

Best Effort,

and Background

Concurrent Clients 200+

Wspierane predkosci transmisji (Mbps)
802.11a 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54 Mbps
802.11n 6.5 Mbps do 450 Mbps

(MCS0 - MCS23, HT 20/40) 802.11b 1, 2, 5.5, 11 Mbps
802.11g 6,9, 12, 18, 24, 36, 48, 54 Mbps

Instalacja oddymiania

Dla klatki przyjeto 3x klape dymowa na podstawie prostej h=0,35 bez spojlerow wymiar nominal-
ny 100x100 cm o pow. czynnej min. 0,63 m? dla kazdej z klap. Klapa powinna zosta¢ dostarczone
wraz z napedami elektrycznymi 2,6A.

Dla klatki przyjeto otwieranie 2 skrzydet drzwi wejsciowych za pomoca 2 sitownikéw nie gor-
szych niz DDS54/500 z sita nie mniejsza niz S00N. Dla drzwi zamontowac elektrozaczep rewer-

syjny oraz przycisk exit (drzwi pokazano na rzucie klatki schodowej). Na mniejszym skrzydle

12
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drzwi zamontowac 2x zamek trzpieniowy podiagczony pod system oddymiania wraz z przyciskiem
(r¢cznym zwalniajacym zamek w razie koniecznosci).

Zasada dziatania zamka trzpieniowego: przy podanym napigciu trzpien jest wysunigty, przy braku
napieciu (praca rewersyjna) trzpien si¢ chowa.

Dzigki magnetycznej blaszce trzpien nigdy si¢ nie wysunie poza futryng drzwi.

Mozna je zasili¢ z wyjscia na elektrochwytaki bezposrednio z centrali.

Do okna uchylnego na zewnatrz o wymiarach 1100x1200mm (do obliczen przyj¢to wymiary
skrzydta okoto 1044x1144 mm) projektuje si¢ komplet napedow nie gorszy niz KA 34/1000-
BSY+ ze skokiem ustawionym na 830 mm (napedy montowane na ramie w montazu bocznym, o$
lancuchow montowana w odlegtosci 755 mm od osi zawiasoéw) wraz z dwiema konsolami nie gor-
szymi niz KA-BS050-VFO (wymagane wolne miejsce na profilu skrzydta = 23 mm, wymagane
wolne miejsce na profilu oscieznicy = 33 mm, skrzydto. Pozwoli to na uzyskanie kata otwarcia

okoto 73 stopni.

Przejscia przez sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przej$cia przez $ciany i stropy powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:
wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany
i stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wy-
konywa¢ w przepustach rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego
przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stoso-

wac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Konserwacja systemow

Wykaz czynno$ci, ktore nalezy wykona¢ w trakcie przeprowadzonych okreso-

wych przegladéw konserwacyjnych:

) ogledziny stanu technicznego systemu,
° sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemow,
° sprawdzenie zgodno$ci z wymaganiami wszystkich polaczen gigtkich,
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° sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow s$rubowych, punktéw lutowni-

czych instalacji,
° czyszczenie 1 odkurzanie , sprawdzenie stanu zamknig¢ urzadzen syste-

mow,

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca po-

winien dokona¢ nastgpujacego sprawdzenia i pomiarow instalacji:

® kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

o kontrola wykonywanych potaczen,

L] kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

o sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktoére mogty
zaistniec

] sprawdzenie rezystancji obwodow

o sprawdzenie rezystancji zyt

Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykona¢ nast¢pujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia 1 zamocowania calego wyposazenia i
urzadzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnosci dzialania wszystkich urzadzen, tgcznie z urzadze-
niami uruchamianymi re¢cznie, sprawdzenie poprawnosci oprogramowania, po-
prawnosci wykonywanych sterowan oraz poprawno$ci wykonywanych monito-
rowan;

- sprawdzenie zgodnos$ci z wymaganiami wszystkich polaczen gigtkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzi¢ innymi trasami niz instalacje

elektryczne.
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Za zgodq inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzgdze-

nia o rownowaznych parametrach.

UWAGA:
Kosztorysy i przedmiary sa elementem pomocniczym, a podstawa wykona-

nia zadania jest dokumentacja projektowa.

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot, jakosci materiatow i
elementow 1 musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobie-
rania probek i badania materialow i rob6t. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary
1 badania materialéw oraz robot z czestotliwoscig gwarantujaca, ze roboty wyko-
nano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfi-

kacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczyc¢:

. Zgodnosci wykonania robot z dokumentacija projektowa,

. Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw sku-
tecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu
odbioru

Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien doko-
na¢ uruchomienia instalacji i pokaza¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z rysun-
kami i specyfikacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczyc¢:

- kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potaczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogly
zaistnie¢

- sprawdzenie rezystancji obwodow

- sprawdzenie rezystancji zyt

15



Wrzesien’ SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2021 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IT.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaga-
nego mozna stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapieniem do pomiarow lub
badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przed-

stawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zardéwno na eta-
pie wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu rob6t stanowig-
cego odrebng calos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosz-

torysowaniu.

8 Odbioér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastgpujace dokumenty:

° Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
. Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwesto-

ra oraz z zespotem projektowym,

. Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
° Protokoty odbiorow czeSciowych,
. Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami i materiatami,

° Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow moga ulec zmianom i

poszerzeniom.
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Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-

owigzkowo w sklad komisji wchodza:

. Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
° Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),

° Kierownik robét elektrycznych,

. Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robot
Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiarow koncowych (

pomontazowych)

10 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcym prze-

pisami prawa i Polskimi Normami, a w szczego6lnosci:

A Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z pdzniejszymi zmianami),

A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w spra-

wie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuow-
anie. (Dz. U. z 2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:

A Zgodnos¢ systemu okablowania strukturalnego z norma europejska
ISO/IEC 11801:wersja 2.0 i EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1
Specyfikacjai zapewnienie jako$ci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.

A PN — EN 50310 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w

budynkach z zainstalowanym sprze¢tem informatycznym.
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A PN — EN 503101 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni

gwarancjg producenta systemu
A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodo-

we — Instalacje wewnetrzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe
A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie
kablowe.

A

Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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