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1. wsTep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB, ssymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t w zakresie, tras kalyich,
kanalizacji kablowej, instalacji strukturalnej,d®lizji dozorowej CCTV, instalacji DWA, kontroli dagu, instalaciji
telewizji naziemnej RTV, instalacja na§feajacej, instalacji multimedialnych, instalacji systenmiegracji ktére
zostan wykonane w ramach tematu:

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej § wymagania dotyeze wykonania i odbioru robét,
ktére zostam wykonane w ramach wykonania zadania ,Budowa JaelinBatowniczo-Géniczej Nr 2 Komendy
Miejskiej Paistwowej Stray Pazarnej w Przem§lu — kat. obiektu bud. XVII z zagospodarowaniengeter i
towarzysaca infrastruktun techniczm oraz budow: wspinalni z dobiegiem, budynkmietnika wraz z agregatem
pradotwérczym, masztu flagowego i zbiornikdw retengygjm na deszczévwekna dziatce nr ewid. gruntéw 381/8
obreb 0011 Przedmigie Dubieckie, Jednostka ewidencyjna 181302_5 kbie obszar wiejski”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokamemzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét
wymienionych w punkcie 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t as@nych z wykonaniem instalacji
j-w. i obejmuj: « wymagania wykonawcze,

. wymagania materiatowe,
. technologé montau,
. transport i roztadunek, ¢ sktadowanie materiatow,
. nadzor i odbiory.
1.3. Zakres rob6t STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygrowadzenia robot teletechnicznych zgodnie z Dakuiacy
Projektova wraz z rysunkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikaciji Techniez, zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
okresleniami.

Wszystkie okrélenia i nazwy uyte w niniejszej specyfikacjiaszgodne lub rownowae z Polskimi Normami
zawartymi w rozporgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2 r., a w przypadku ich braku z normami
brarcowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbiorymienionymi indywidualnie, przy kalej pozycji
dodatkowo. Roboty mugzby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obemijacych przepiséw, norm i instrukcji.
Niewyszczegdlnienie jakichkolwiek oboygiujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od iabsstwania.

1.5. Ogélne wymagania dotysze rob6t

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrsé z dokumentagj projektova, specyfikacy
technicza i poleceniami Inspektora nadzoru. Zgodnie z attldraz art. 29.1 ustawy z dnia 14 .07.1994 rwBra
budowlane, wykonanie w/wym. Rob6t budowlanych nienaga pozwolenia na budew

Dziat robét opisanych w niniejszej specyfikacji weclzi w sktad grupy wykonawcow bramwych i tym samym
podlega rygorom tego zespotu. W zzku z powy:szym obowizuja nastpujace dokumenty: « projekt wykonawczy
wraz z zajcznikami,

. przepisy wspélne dla wszystkich dziatéw robot,

. przepisy BHP,

. harmonogram wykonania operacji.
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1.6. Skrécony opis prac

Roboty elektryczne obje niniejsa specyfikacy obejmuj:

1.6.1. Kanalizacja kablowa

» budowa przsel kanalizacji kablowej

e budowa studni kablowych typu SKR1

e budowa przepustéw kablowych

e wyrabianie gardet kablowych w studniach

e uszczelnianie otworéw kanalizacji kablowej

e przywrécenie stanu pierwotnego na terenie zgrmnym

1.6.2. Trasy kablowe

e monta koryt kablowych
e monta drabinek kablowych] monta przepustéw kablowych

1.6.3. Sie strukturalna

e monta& gniazd strukturalnych z gniazdami typu RJ45

e monta& szaf teletechnicznych

e monta paneli zasilajcych

» monta& paneli rozdzielczych miedzianyckwiattowodowych

e monta komputerowych urgdzer aktywnych, telefonicznych, radiowych i integgeych [ monte
anten

« okablowanie instalacji kablami miedzianynéwiattowodowymi oraz wspoétosiowymi

e oprogramowanie komputerowych adzer aktywnych, telefonicznych i radiowych

» Uruchomienie i oprogramowanie stanowiska dyspozjkiego

« wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z ob@mijacymi przepisami oraz przygotowanie rob6t do odbioru

1.6.4. Telewizja dozorowa CCTV

« monta& kamer HD

e monta urzadzen rejestrujcych

e monta monitoréw podgidowych

e monta pulpitu sterujcego

« okablowanie instalaciji,

« wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z ob@mijacymi przepisami oraz przygotowanie rob6t do odhioru
e wykonanie integracji systeméw

1.6.5. Kontrola dostpu

e monta sterownikdéw systemu KD
e monta czytnikéw kart wejciowych
e monta kontaktronow

e monta elektrozaczepow

* monta& puszek pérednich

« okablowanie instalacji

s oprogramowanie systemu
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wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obamtjacymi przepisami oraz przygotowanie robét do odbioru
wykonanie integracji systemow

. Instalacja telewizji naziemnej RTV

monta masztu, anten RTVJ monta gniazd antenowych

okablowanie instalacji,

oprogramowanie systemu

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obamijacymi przepisami oraz przygotowanie rob6t do odbioru

. Instalacja nagkmiajaca

okablowanie instalacji

monta modutdéw wykonawczych

monta gtosnikow sufitowych

wykonanie integracji w/w systemow

oprogramowanie i uruchomienie w/w systemoéw

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obawmijacymi przepisami oraz przygotowanie rob6t do odbioru

. Instalacja DWA

monta paneli wewitrznych DWA

montea centrali systemu DWA

monta komputerow stacjonarnych dla systemu dyspozyteggki
okablowanie systemu DWA

oprogramowanie systemu DWA

integracja systemu DWA

. Multimedia

monta ekranu elektrycznego

monta konstrukcji wsporczych

monta rzutnika multimedialnego
monta wzmacniaczy audio

monta mikseréw audio

monta skalerow

monta gtosnikow

monta mikrofonéw bezprzewodowych
monta szafy multimedialnej

monta przylaczy multimedialnych
okablowanie instalacji

uruchomienie systemu

wykonanie prob i pomiaréw zgodnie z obamtjacymi przepisami oraz przygotowanie robét do odbioru

1.6.10. Instalacja przywotawcza

Montaz sygnalizatorow
Okablowanie instalacji
Montaz centrali systemu

Montaz modutéw wykonawczych
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e Oprogramowanie i uruchomienie w/w systemow
e Wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obarujacymi przepisami oraz przygotowanie robét do odbioru

1.6.11. System integracji i sterowania

e monta centrali systemu

e monta stanowiska obstugi

e monta modutdw wefé/wyjsé

« okablowanie instalacji

¢ oprogramowanie systemu

« wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z ob@mijacymi przepisami oraz przygotowanie rob6t do odbioru
e wykonanie integracji systemaéw,

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Stosowane materiaty i udzenia musg by¢ fabrycznie nowe, nietywane, zakupione na terenie Polski, najlepszej
jakaosci, o parametrach dostosowanych do czynnikéw wvegn@nych i zewrtrznych, na ktérych dziatanie moy¢
wystawione, a tate doktadnie odpowiadawarunkom niezeédnym do prawidtowego wykonania powierzonych
rob6t oraz do poprawnego funkcjonowania calej lasfa Stosowane unzizania musg by¢ kompatybilne z
urzadzeniami ju istniepcymi na obiekcie i umidiwi ¢ petna integragj spratowa i programov.

Stosowane materialy i udzenia musg posiadé odpowiednie deklaracje zgodimd lub certyfikaty dopuszczaje

do stosowania ich w budownictwie oraz w techniggrabwe;.

2.1. Jakaé urzdzen

Wszystkie materiaty i usglzenia musz by¢ zgodne z przepisami. Stosowane materiaty ddeenia musz posiada
odpowiednie deklaracje zgodimb lub certyfikaty dopuszczaje do stosowania ich w budownictwie. Wykonawca
moze zaproponowa urzadzenia innej marki pod warunkiemg technika ich wykonania oraz ich jakobeda
réwnowane, a nawet wisze. W tym przypadku nalg przedstawi odpowiedmi dokumentagj tych uradzen. W
przypadku niespetnienia poagzego warunku, wyposanie zostanie wybrane przez Inwestora lub przgzektsra
Nadzoru Inwestorskiego oraz narzucone Wykonawcy.

2.2. Przechowywanie i sktadanie materiatow
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane mateda czasu gdydila one potrzebne do robét, byty

zabezpieczone przed zabezpieczone przed zaniezeyszm, zachowaty swpjakos¢ i whasciwosci do robot i byty
dostpne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3. Materialy nie odpowiadage wymaganiom

Materialy te zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlv zlozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru. Kdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.4. Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewodéw stosowazgodnie z PW. Spos6b ukladania przewoddéw musi dgstosowany do charakteru
budynku oraz przeznaczenia pomiesaczecelu ograniczenia wzajemnego wptywu instalacji.
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2.5. Rury i listwy instalacyjne

Powinny by wykonane z materiatdw uniepalnionych, wytrzymatyobchanicznie i odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego.
Rury w przepustach powinny bylostatecznie wytrzymale na dziataniessiskapcych w miejscu ich utzenia.

2.6. Urzadzenia i sprat

Wszystkie urzdzenia i spret wymieniono w PT. Uradzenia i sprat nalezy instalowa zgodnie z zaleceniami
producenta oraz ich charakterystykami kiecugie wytycznymi instalacyjnymi Projektu Wykonawczego

2.7. Okablowanie strukturalne

Tabela 1. Wymagania dla kabla (F/FTP kat.Q)

OGOLNE DANE TECHNICZNE
Budowa kabla F/FTP (zgodnie z rysunkiem)
Wydajnas¢ kabla Klasa B wg. ISO/IEC 11801
Kategoria kabla 64
Srednica zewetrzna kabla 7,01 mm
Srednica przewodu 1,168 mm
Grubai¢ ptaszcza 0,61 mm
Przekréjzyty przewodnika 23AWG
Rodzaj ostony zewgirznej LSZH
Waga 48,499 kg/km

PARAMETRY ELEKTRYCZNE
Rezystancja niezrownoweania DC 2%
Rezystancja pdu statego DC 7,61 ohms na 100 m
Pojemndé¢ wzajemna 4.2 nF na 100 m przy 1 kHz
NVP 80 %
Czestotliwasé 500 MHz
Maksymalne nagtie robocze 80V

PARAMETRY SRODOWISKOWE
Temperatura pracy -20°C do +60°C
Temperatura podczas instalacji 0°C do +50°C
Klasa odpornéci ogniowej — Euroklasa wg. Dca
EN50575
Wyadzielanie dymu wg. EN50575 s2
Wydzielanie ptoacych kropli/castek wg. d2
EN50575
Wyadzielanie kwasow wg. EN50575 al
CERTYFIKATY
CENELEC Zgodny z EN 50575
ISO 9001:2015 Zaprojektowane, wyprodukowane i/lub
dystrybuowane zgodnie z niniejszym systemem
zarzadzania jakécia

ROHS Zgodny
REACH-SVHC Zgodne z rewizj SVHC
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Tabela 2. Wymagania dla parametréw transmisyjnych kbla przy czstotliwosciach kluczowych

Czestotliwosé Thumienie PSNEXT RL
[MHZz] [dB] [dB] [dB]
100 19,1 42,3 20,1
250 31,1 36,3 17,3
400 40,1 33,3 15,9
500 45,3 31,8 15,2

Tabela 3. Wymagania dotycgce ekranowanego panelu krosowego

OGOLNE DANE TECHNICZNE
Typ produktu Panel krosowy RJ45
Typ kabla Ekranowany
Ksztatt Katowy
Typ Rack 19’
Wysokas¢ 1U
taczna liczba portow 24
Wysokas¢ 44,45 mm
Szeroka¢ 482,6 mm
Giebokas¢ 137,16
Materiat Odporny na udary, ognioodporny
termoplastyczny | Stal
Temperatura pracy -10 °C to +60 °C
Temperatura magazynowania -40 °C to +70 °C
Stopier palngci UL 94 V-0
Standard bezpiec#istwa RCM | UL | cUL
CERTYFIKATY
ISO 9001:2015 Zaprojektowane, wyprodukowane i/ly
dystrybuowane zgodnie z niniejszym
systemem zanzlzania jakécia
ROHS Zgodny
REACH-SVHC Zgodne z rewizj SVHC
2.8. telewizja dozorowa CCTV
Tabela 4.Wymagania dla rejestratora sieciowego NVR
Nazwa Rejestrator systemu dozoru wizyjnego VSR8 T
Maksymalna liczba kamer IH 64
Wczytane  oprogramowanie Professional
VMS
System operacyjny Linux Ubuntu 20.04
Max. Pojemné¢ dyskowa 8TB
Max. Liczba dyskow 3
Typowa szybk&t 450 Mbps (Linux)
przechowywania wideo
Szybka¢ wyswietlania 900 FPS (Linux)
Wyjscia monitora DVI-I, HDMI, DP, VGA
Karta sieciowa 2x 1 Gb/s

RAM Min. 8 GB
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USB 4x USB 2.0, 2x USB 3.0
Intel Core i3
CPU Intel Core i5 (Optional)

Intel Core i7 (Optional)
160 Watts/540 BTU/h (Max)
110 Watts/370 BTU/h (Typical)

Zasilanie

Wymiary - (szer. X wys. X Max. 8.9 X 42.6 X 54.7 cm

gteb.)
Waga Max. 14,1kg
Regulacje/ zgodriai CE, FCC, UL
Myszka i klawiatura W zestawie
Tabela 5.Wymagania dla kamer wewrgtrznych koputkowych
Nazwa Kamera IP wewrgtrzna koputkowa 2Mpx
Kompresja video H.264 MP/BP, H.264 HP (>=720p), H.265/8BVIP, MJPEG
Maks. czstotliwosé 30fps
klatek
Rozdzielczé¢ i 1920 x 1080 (1080p) 16:9
proporcje
obrazu
Strumienie wideo Podwadjna transmisja strumieniowa ksyraalnie 3 rownoczesnymi
strumieniami
Przetwornik obrazu 1/2,87, 2,13 um, DOL 2F
Ustawienie orientacj Wytaczony, odbicie, obraz lustrzany, oba
obrazu
Rodzaj obiektywu f2,7 mm~13,5 mm, F1,4~2,8
Sterowanie ostKeia Automatyczna, wyzwalacz zoom,eceny, autofokus za jednym
nacinieciem
Dlugos¢ ogniskowej 2.7-13.5mm
Pole widzenia w trybie 100°/53°
szerokoktnym
(poz./pion.)
Pole widzenia  — 34°/20°
teleobiektyw
(poz./pion.)
Przestona F/1,7 (szerokgky) ~ F/2,8 (tele
Minimalne dGwietlenie
Kolor, 1/4 s, 30 IRE, 0,08 Ix (50IRE) | 0,03 Ix (30IRE)
AGC Cz.-b., 1/4 s, 3( 0,05 Ix (50IRE) | 0,02 Ix (30IRE)
IRE, AGC Z IR 0,0 Ix
Adaptacyjne éwietlenie Tak
IR
Odlegia¢ IR 30m
Zakres dynamiczny True WDR
Dzien/noc Funkcja True Day/Night z ICR
Predkos¢ migawki 1/2~1/10.000 s dezna:domylnie NTSC=1/30s, PAL=1/25s) |/
(priorytet migawki:domyinie NTSC=1/60s, PAL=1/50s)
Zgodna¢ z ONVIF Profil SIG/Q

Strefy wykrywaniu| 3
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ruchu

Wykrywanie rozmycia Tak
Strefy prywatnéci 8

Obrét obrazu Korytarz
Analogowe wejcie Nie
wideo

Dzwick Nie
Liczba jednoczesnyc 5

uzytkownikéw

Interfejs Ethernet

IEEE 802.3, 10/100 Base-T/TXpaatyczne wykrywanie, 1 x RJ45

Obstugiwane protokoty

TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, IRTTFTP, DHCP, WS-Discovery

DNS, DDNS, RTP, TLS, Unicast, NTP, SMTP, WSSecurity, |IEEE
802.1x, PEAP, SSH, HTTPS, SSL, SOAP, WSAddressing, SNMP,
UPnP, RTSP, LLDP

Przeghdarki internetowe IE 11 lub nowsza, Firefox, Chro®afari, Microsoft Edge

Bezpieczastwo IEEE 802.1X, HTTPS, Uwierzytelnianie Digest, filtrawie adreséw IP

Obstuga kart SDXC do 256 GB

Nagrywanie przed 1-10s

alarmem

Format nagrywania AVI

Odtwarzanie Za poma@rzeghdarki internetowe;j

Wyzwalacz nagrywania Zdarzenia analityczne

TrickleStor Nie

Zasilanie wejciowe DC12V; PoE IEEE 802.3af klasa 3

Pobér mocy 9,9W

Wymiary (szer. X wys.) @110 mm x 113 mm (24,88 cadadb cala)

Waga 0,65kg (1,43 funty

Kolor obudowy Biaty

Temperatura pracy Temperatura zimnego rozruchu20d C do 400 C (od -40 F do 1400

F) Temperatura pracy: od -300 C do 400 C (od -280 F 1400 F)

Temperatura od -40°C do 55°C (od -40°F do 131°F)
przechowywania
Wilgotnosé¢ Dostarczone opakowanie g@dkiem osuszagym
Odporna¢ na IK10
wandalizm
Klasa ochrony| IP67
zewretrznej
Bezpieczéstwo UL 62368-1, IEC 62368-1, EN 62338-1, IEC 62471
Emisje FCC CFR 47, e&¢ 15 klasa A, EN 55032
Odporna¢ EN 50130-4, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3
Obudowa IK10, IP67
Srodowisko RoHS; WEEE, Reach
NDAA Tak

Tabela 6.Wymagania dla kamer zewrtrznych tubowych
Nazwa Kamera IP zewrtrzna tubowa 2Mpx
Kompresja video H.264 MP/BP, H.264 HP (>=720p), H.26%/BBVIP, MJPEG
Maks. czstotliwosé 30fps
klatek

Rozdzielczé¢ i

1920 x 1080 (1080p) 16:9
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proporcje
obrazu

Strumienie wideo

Podwdjna transmisja strumieniowa ksymalnie 3 réwnoczesnyn
strumieniami

Przetwornik obrazu

1/2,8”, 2,13 um, DOL 2F

Ustawienie orientacj
obrazu

Wytaczony, odbicie, obraz lustrzany, oba

Rodzaj obiektywu

f2,7 mm~13,5 mm, F1,4~2,8

Sterowanie ostiéxia

Automatyczna, wyzwalacz zoom,eceny, autofokus za jednyr

nacinieciem
Dlugos¢ ogniskowej 2.7-13.5mm
Pole widzenia w trybie 100°/53°
szerokoktnym
(poz./pion.)
Pole widzenia  — 34°/20°
teleobiektyw
(poz./pion.)
Przestona F1,4~2,8
Minimalne Gwietlenie

Kolor, 1/4 s, 30 IRE,
AGC Cz.-b., 1/4 s, 3(

0,08 Ix (50IRE) | 0,03 Ix (30IRE)
0,05 Ix (50IRE) | 0,02 Ix (30IRE)

IRE, AGC Z IR 0,0 Ix
Adaptacyjne éwietlenie Tak

IR

Odlegia¢ IR 30m

Zakres dynamiczny True WDR

Dziea/noc

Funkcja True Day/Night z ICR

Predkos¢ migawki

1/2~1/10.000 s deczna:domyinie NTSC=1/30s, PAL=1/25s)
(priorytet migawki:domyinie NTSC=1/60s, PAL=1/50s)

Zgodna¢ z ONVIF Profil SIG/Q
Strefy wykrywaniu 3

ruchu

Wykrywanie rozmycia Tak

Strefy prywatnéci 8

Obrét obrazu Korytarz
Analogowe wejcie Nie

wideo

Dzwick Nie

Liczba jednoczesnych 5

uzytkownikéw

Interfejs Ethernet

IEEE 802.3, 10/100 Base-T/TXpaatyczne wykrywanie, 1 x RJ45

Obstugiwane protokoty

TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, WTFTP, DHCP, WS-Discovery
DNS, DDNS, RTP, TLS, Unicast, NTP, SMTP, WSSecurity, IE
802.1x, PEAP, SSH, HTTPS, SSL, SOAP, WSAddressing, SN
UPnP, RTSP, LLDP

Przeghdarki internetowe

IE 11 lub nowsza, Firefox, Chro®afari, Microsoft Edge

Bezpieczéastwo

Wiksze bezpiecZstwo

Obstuga kart

SDXC do 256 GB

Nagrywanie przed 1-10s
alarmem
Format nagrywania AVI

EE
MP,

Wyzwalacz nagrywania

Zdarzenia analityczne
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TrickleStor Nie

Zasilanie wejciowe DC12V; PoE IEEE 802.3af klasa 3

Pobér mocy 9,9wW

Wymiary (wys. X szer. X 77 mm x 84 mm x 176 mm, (3,03 cala x 3,3 cala92 @ala)

gt

Waga 0,58kg (1,28 funty)

Kolor obudowy Biaty

Temperatura pracy Temperatura zimnego rozruchu20d C do 600 C (od -40 F do 1400
F) Temperatura pracy: od -300 C do 600 C (od -280 F 1400 F)

Temperatura od -40°C do 60°C (od -40°F do 140°F)

przechowywania

Wilgotnosé od 10% do 90% (bez skraplania)

Odporna¢ na Nd.

wandalizm

Klasa ochrony| IP67

zewretrznej

Bezpieczéstwo UL 62368-1, IEC 62368-1, EN 62338-1, IEC 62471

Emisje FCC CFR 47, e%¢ 15 klasa A, EN 55032

Odporng¢ EN 50130-4, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3

Obudowa IKO7(przéd), IKO8(korpus), IP67

Srodowisko ROHS; WEEE, Reach

Tabela 7.Wymagania dla kamer IP wewrgtrznych ,rybie oko” 5Mpx

Nazwa Kamera IP wewrtrzna rybie oko 5Mpx

Kompresja video H.264, MJPEG

Maks. czstotliwosé 14ips wszystkie rozdzielczoi

klatek

Rozdzielczé¢ Strumier 1: 1936x1936 Strumie 2: 736x736,
640x640, 320x320, 176x176

Strumienie wideo Dwa strumienie z maksymalnigcigima jednocz@ie udosgpnionymi

strumieniami

Przetwornik obrazu 1/2.5” 5MP CMOS

Ustawienie orientacj Sciana, sufit

obrazu

Rodzaj obiektywu Statoogniskowy

Dlugos¢ ogniskowej 1.37mm

Pole widzenia 183°

Przestona /2.0

Minimalne dGwietlenie

kolor 1.2 Lux

Zakres dynamiczny 82 dB

Dziefi/noc N/A

Zgodna¢ z ONVIF 2.4 Profil S

Detekcja ruchu Pojedyncza strefa

Strefy prywatnéci 4

Liczba  jednoczesnych 10

uzytkownikow

Jezyki Angielski (domylnie), , polski,

Interfejs Ethernet 10/100 BaseT

Obstugiwane protokoty TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, I®PTFTP, DHCP, WS-Discover)f,
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DNS, DDNS, RTP, TLS, Unicast, Multicast, NTP, SMTP, WS-
Security, IEEE 802.1x, PEAP, SSH, HTTPS, CIFS, RTSP

Przeghdarki internetowe

Internet Explorer 10 lub 11, FivefChrome

Bezpieczéstwo

Wiele pozioméw dogbu uwzytkownikéw, filtrowanie adresow IP,
dziennik dostpu wytkownika, IEEE 802.1x

Obstuga kart

Micro SDHC do 32GB

Nagrywanie przed Tak
alarmem
Format nagrywania AVI

Wyzwalacz nagrywania

wykrywanie ruchu

Playback FTP poprzez przedhrke
Zasilanie wejciowe PoE 802.3af Klasa 3
Pobdr mocy 7.5W

Wymiary (prom. X wys.)

@5.85 X 2.36 in (D149 X 60 mm)

Waga

1.6 Ib (0.730 kg)

Kolor obudowy

Biaty

Temperatura pracy

14°F to 113°F (-10°C to 45°C)

Wilgotnosé Do 95% bez kondensacji
Bezpieczéstwo UL60950-1, IEC 60950-1, CSA 22.2 No. 60950, EE60950-1
Emisje FCC cgs¢ 15 klasa A, EN 55032 klasa A, AS/NZS CISPR 32 klasa A;
ICES-003/NMB-003 klasa A
Odporna¢ CE: EN50130-4, EN55024
Srodowisko RoHS; WEEE
Tabela 8. Wymagania dotycgce stacji operatorskiej
Procesor Intel Core i5-10600 3.3 GHz technologradiboost do 4.8 GHz, 12 M
cache, 14nm, 6 rdzeni, 12itkéw
Dysk twardy 256GB SSD M.2 + 1TB SATA
Pamit 16 GB RAM DDR4 (4x4 GB) 2666 MHz

Max. wielkas¢ pamkci

128 GB

Karta graficzna

NVIDIA Quadro P400, GDDR5

Karta sieciowa LAN

10/100/2000 Mbps

Karta bezprzewodowa Nie

Bluetooth Nie

Naped optyczny DVDRW

Port stuchawkowy Tak

mikrofonowy

Wejscie zasilania (AC- Tak

in)

USB x10 (4xUSB 2.0, 5xUSB 3.2, 1x USB-C)
VGA Tak

DVI Nie

HDMI Nie

DisplayPort Tak, 2x

Mini DisplayPort Nie

Serial (RS-232) Nie

RJ-45 Tak

Czytnik kart pamici Tak

System operacyjny Windows 10 Professional (64bit)
Waga 3,89 kg

Wymiary (szer. gib. 92,6x292,0x290,0 mm

wys.)

Moc zasilacza

260 Wat

W zestawie

Klawiatura + Mysz
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2.9.

Kontrola dos¢pu

Tabela 9. Minimalne wymagania dla kontrolera drzwi —typ 1

Parametry fizyczne

Wymiary ptyty PCB kontrolera 148x193 mm

Obudowa 257x476x94 mm

Waga kontrolera (sama ptytka PCB) 0,1 kg

Waga z obudow 3,95 kg

Obudowa Montowana ndcianie, stalowa
Zasilanie

Napkcie (tylko ptyta PCB) 11-15Vv DC

Pobor padu (bez osprgu drzwio-wego) 185 mA

Napkcie (obudowa - cakg)

Wejscie 100-240 V AC

Baterie Integralny obwdéd tadowania dostarczony wraz
obudow, oraz dodatkowe baterie

Srodowiskowe

Temperatura pracy -10° to 55°C

Wskazniki LED Zasilanie, Link do hosta, Comms Tx / Rxatbis

usterki/ sabotau, blokady i prze-kanika

Funkcjonalnosé

Wyjscia

Min. 2 wyjscia, 12 V DC, 1,5 A max.

Wejscia

Pozycja drzwi*

Status zamka*

Przycisk wygcia*

Interlock*

Styk sabotaowy

Monitorowanie baterii

Dedykowane wdgie awarii zasilania

(Na przyktad awaria zasilania na ptycie PCB)
* 4-stanowe wejcia zabezpieczone przed
manipulacy

Czytniki

Max. 2 RS485 OSDP czytniki

Bateria zapasowa RTC

3,0V akumulator litowo-jonowy

Pami¢ uzytkownikéw

do 200 000 zytkownikdéw w trybie offline

Pami¢ zdarzaé

do 8 000 operacji w trybie offline

Interfejsy komunikacyjne

Czytniki

RS485 z szyfrowapkomunikacj

Serwer

10/100BaseT TCP/IP kat.5 UTP, RJ45

Tabela 10. Minimalne wymagania dla kontrolera — typ2

Parametry fizyczne

Wymiary piyty PCB kontrolera

192 x 145 x 20 mm

Obudowa 460 x 250 x 90 mm
Waga kontrolera (sama ptytka PCB) 0.1 kg
Waga z obudow 5.00 kg

Obudowa

montowana nascianie, 1.2 mm, stalowa, kold
szary

Zasilanie
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Napkcie (tylko ptyta PCB)

9-14 VvV DC

Pobdr pgdu (bez osprgu drzwiowego)

170 mA

Napicie (obudowa - cafg)

wejscie 100-240 VAC 50/60Hz
wyjscie 13.8V@ 3.5A

Baterie

integralny obwdd tadowania dostarczony wraz
obudows oraz dodatkowe baterie gar tadowania
baterii 0.23 A)

Srodowiskowe

Temperatura pracy

-10° to 55°C

Wilgotnoi¢

max. 95%

Funkcjonalnos¢

Przehczalne wyjcia

2x FET 12Vdc 1.5A, 2x 30V 5A (wygia ,suche”)

Wyjscia

2 przekaniki, styki beznapiciowe

Wejscia dodatkowe

cztery wejcia, sabota awaria zasilania, niski
poziom baterii (raportowany wewtnznie)

Czytniki

Wiegand/ Mag Stripe

Pamg¢

128 MB RAM, 256MB NAND Flash

Pami¢ zewrgtrzna

karta micro SD, 2 GB

Bateria zapasowa RTC

3.0V akumulator litowo-jonowy

Pami¢ uzytkownikow

do 250 000 zytkownikow w trybie offline

Pami¢ zdarzé

do 50 000 operacji w trybie offline

Interfejsy komunikacyjne

Wiegand/Mag Stripe, patzenia za pomac

Czytniki zaciskéwsrubowych

Serwer 10/100BaseT TCP/IP kat.5 UTP, RJ45
Tryby pracy tryb drzwigluza, tryb przed drzwiowy
Regulacje FCC Part 15, CE, UL 294

Tabela 11. Specyfikacja techniczna czytnika

Parametry fizyczne

Wymiary czytnika

4,8cmx10,3cmx 2,3cm

Zaskg odczytu

6 cm (dla kart zastosowanych w projekcie)

Zasilanie

Napicie (tylko ptyta PCB)

5-16 VDC |
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Pobor padu @§redni/szczytowy)

60 mA (w stanie czuwania), 95 nphata), 200
mA (max)

Interfejs — format

Wiegand (max. 150 m, zalegans¢ przekracza
100 m)

Obstugiwane technologie
czestotliwos¢ 13,56 MHz

kart

— Secure Identity Object (SIO) w systenjie

iCLASS Seos, IiCLASS SE/SR, MIFAR
DESFire EV1 oraz MIFARE Classic (sdzone
domyélnie)

E

- niestandardowe sektory MIFARE,
niestandardowe aplikacje DESFire EV1 (funkcja
programowania niestandardowego)
— standardowe aplikacje kontroli desti
iICLASS (standardowe karty iCLASS)
— 1S014443A (MIFARE) CSN, 1S014443B
CSN, ISO15693 CSN
— FeliCa CSN, CEPAS CSN lub CAN
— MIFARE DESFire EV2 przez kompatybiléio
wsteczi EV1

Temperatura robocza -35° do 65°C

Temperatura przechowywania -55° do 85°C

Wilgotnos¢ robocza 5% do 95% wilgotéad wzgkdnej, bez
kondensacji

Klawiatura nie

Miejsce stosowania Wewtrz / zewntrz (IP55)

Procesor kryptograficzny EAL5+

Materiat obudowy poliwglan UL94

Gwarancja dazywotnia limitowana

Tabela 15. Specyfikacja techniczna odbiornika dalékgo zas¢gu

Parametry:

Wymiary odbiornika 8,4cmx8,4cmx4,83cm

Zaskg odczytu 30,5m

Napkcie 12 VvDC

Pobdr padu @redni/szczytowy) 80 mA

Okablowanie min. 24 AWG, sitka wielazylowa z ekranem
foliowym

Interfejs Wiegand

Czestotliwosé 433 MHz

Temperatura robocza -40° do 65°C

Wilgotnos¢ robocza 5% do 95% wilgotéad wzgkdnej, bez
kondensacji

Miejsce stosowania Wewtrz / zewntrz (IP67)

Certyfikacja FCC, ICC, CE, UL Standard 294, ULC 898
11-1

Tabela 12. Specyfikacja techniczna nadajnika wysokjezestotliwosci

Parametry:

Wymiary odbiornika 37 mm x 63,5 mm x 14,2 mm

Zaskg odczytu 30,5m

Bateria Pojedyncza wymienna bateria litowa CR20382,
3,3V

Trwatosé Elektronika zamknita w obudowie odpornej na
warunki atmosferyczne

Waga 20g

Interfejs Wiegand

| Czestotliwosé 433 MHz
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Mozliwos¢ rozszerzenia o opgj 125 kHz oraz
13,56 MHz — pozwala dziatajak zwykta karta
KD
Temperatura robocza -40° do 50°C
Liczba przyciskow 2
IP IP67
Certyfikacja FCC, ICC, CE, UL Standard 294 (WRT-4+)
Tabela 13. Minimalne wymagania dla elektrozamka
Napkcie 12V DC
Tolerancja nagkia zasilania 10-14V AC/DC
Typ Rewersyjny
Pobor padu AC 410 mA
DC 570 mA
Sita trzymania Min. 350 kg
2.10. Do wykonania instalacji teletechnicznych projektag uzycie nastpujacych materiatow:
. Tabela 14. Zestawienie projektowanych materiatow @ wykonania instalacji teletechnicznych
Lp. Nazwa Jednostka Tlos¢
catkowita
Budowa Jednostki Ratowniczo-Gasniczej w miejscowosci
Dubiecko Komendy Miejskiej Panstwowej Strazy Pozarnej
w Przemyslu- INSTALACJE TELETECHNICZNE
1 | Adapter 45x45mm 1xRJ45 szt 32
2 | Adapter 45x45mm 2xRJ45 szt 41
3 | Adapter montazowy kpl
4 | Akumulator kwasowo-otowiowy 12 V DC, 7 Ah (montaz w obudowie szt 6
kontrolera)
5 | Antena 120-174 MHz z uchwytem kpl 6
6 | Antena 19/21-69/D Kierunkowa UHF z mocowaniem kpl 2
7 | ANTENA DOOKOLNA 1/RUZ/B/88-108/S kpl 1
8 [ ANTENA KIERUNKOWA 1/6-12/DAB kpl 1
9 | Buczek z lampka FIM 1200 kpl 1
lub o parametrach réwnowaznych
10 | Centrala modutowa VoiP z wyposazeniem zgodna z specyfikacjg podang | kpl 1
w okumentacji projektowejl.wyposazenia wewnetrznych portéw
analogowych - 8 z mozliwoscig rozbudowy o 100 portow;
2.wyposazenia zewnetrznych portéw analogowych - 2 (do wspétpracy z
ustugg POTS) z mozliwoscig rozbudowy o 10 portéw;
3. 8 wyposazen ISDN BRA z sygnalizacjg DSS1 z mozliwosci rozbudowy
do 16.
4. 4 wyposazenia GSM
5. 50 portéw VolIP dla przytaczenia urzadzen VolP;
6. 50 kanatow VolP dla przytaczenia urzadzen VolP;
7. 10 aparatéw systemowych IP
8. 5 aparaty przenosne IP
9. 20 aparatéw VolP
10. 5 konsol do aparatéw VolP
11. aplikacja CTI
12. szkolenie - 4 godziny
13. gwarancja 36m 14. Centrala musi wspotpracowac z
oprogramowaniem SWD firmy Abakus lub réwnowaznym
11 | Czujnik temperatury i wilgotnosci szt 1
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12 | Czytnik zblizeniowy szt 8
13 | drabinka kablowa D100 m 10
14 | drabinka kablowa D200 m 10
15 | Dysk 6TB SATA szt
16 | Ekran projekcyjny, rozwijany elektrycznie, szeroko$¢ 350 cm w podstawie | kpl
16:9
17 | Elektrozamek rewersyjny 12V DC kpl 8
18 | emalia chlorokauczukowa ogélnego stosowania dm3 0,15
19 | F/UTP kat 6a 4x2x0,5 m 7755
20 [ F/UTP kat 6a 4x2x0,5 zel m 100
21 | farba olejna nawierzchniowa szara dm3 0,3
22 [ FAX - SERWER - 1 szt. + 2 licencje na transmisje T.38 m 1
FAX - SERWER wspétpracujacy z centralg telefoniczng,
23 | Fider - LDF-4-50A lub réwnowazny m 300
24 | Glosnik tubowy zewnetrzny szt 10
25 | Glosnik wewnetrzny szt 26
26 | gniazdo HDMI szt 8
27 | gniazdo RTV/SAT kompletne z ramka i maskownicg szt 11
28 | Integracja z SDW PSP Abakakus w zakresie alarmowania OSP m 1
lub o parametrach réwnowaznych
29 | Kabel DisplayPort - DisplayPort 5m czarny szt 2
30 | Kabel gtosnikowyRPX 2x1,2 m 884
31 | Kabel HDMI 2,0m kpl 4
32 | Kabel HDMI 5,0m kpl 4
33 | kabel wizyjny XzWDXpek 75-1,05/5,0 m 156
34 | kabel wizyjny YWDXpekw 75-1,05/5,0 m 884
35 | Kabel YDY 2x0,5 m 100
36 | Kamera IP "Rybie oko" 5MP Fisheye (3600/1800), wewnetrzna kpl 4
37 | Kamera wewnetrzna koputkowa 2MP, zmiennoogniskowa kpl 9
38 | Kamera zewnetrzna tubowa 2MP, zmiennoogniskowa IP kpl 14
39 | Karty zblizeniowe Mifare DESfire EV2 4K Blank card (Can only be szt 100
ordered in multiples of 100) No encoding or numbering.
40 | Kasownik FEH1001 kpl 1
lub o parametrach réwnowaznych
41 | Kolumna gto$nikowa sufitowa 2-drozny, odporny na wilgo¢ - IP 54 szt 9
gtosnik sufitowy, 20-10-5-2.5W/100V; 100W/167, biaty
42 | kotki rozporowe plastikowe szt 24
43 | kotki rozporowe plastikowe z wkretami szt 820
44 | kotki rozporowe plastikowe z wkretami M10 szt 96
45 | konstrukcja wsporcza masztu antenowego do mocowania na dachu kpl 1
/konstr. indywidualna/
46 | konstrukcje wsporcze korytek - wsporniki fajkowe kpl 410
47 | Kontaktron szt 8
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48 | Kontroler drzwi systemu kontroli dostepu  -typ1  eDCM350 szt 4
Intelligent 2-door IP Controller with encrypted RS485 OSDP v2 Mounted
in Enclosure with 12V PSU
lub o parametrach réwnowaznych
49 | Kontroler drzwi systemu kontroli dostepu  -typ2  eDCM350 szt 2
Intelligent 2-door IP Controller with encrypted RS485 OSDP v2 Mounted
in Enclosure with 12V PSU
lub o parametrach réwnowaznych
50 | korytko kablowe K100 m 200
51 | korytko kablowe K200 m 100
52 | korytko kablowe K300 m 10
53 | lakier asfaltowy ogdlnego stosowania czarny dm3 0,01
54 | Licencja na 1 kamere IP szt 23
55 | Listwa 19" zasil 9-port bezwyt kpl 14
56 | manipulator sterujacy szt 1
57 | maszt antenowy kompletny 3m (rury o $r. 60-89mm h=1,5m; sr. 38mm kpl 1
h=1,5m) z konstr. wsporczg (mocowanie do dachu)
58 | Matryca audio 4x4 szt 1
59 | Matryca sygnatowa HDMI 4 x4 szt 1
60 | Mikrofon wywotawczy szt 1
61 | Minikom IP uniwersalny kontroler radiotelefonéw bazowych kpl 7
(konwencjonalnych, tankingowych i DMR) do sterowania radiotelefonami
bazowymi przez sie¢ IP; obudowa rack 19", 1U - miesci do 2 kontroleréw
Minikom 1P
lub o parametrach réwnowaznych
62 | MIP rec Licencja transmisji korespondencji gtosowej do rejestratora m 1
zewnetrznego (TRX, SIM, Compol)
lub o parametrach réwnowaznych
63 | MIP SIP 4ch licencja SIP; 4 wirtualne telefony m 1
lub o parametrach réwnowaznych
64 | Modut RJ45 keyston kat 6a STP szt 474
65 | Modut SFP/RJ45 szt 3
66 | Modut sieciowy wejsé/wyjsé, 5 wejs¢ analogowych, 4 wejscia cyfrowe, 6 | szt 9
wyjs¢ cyfrowych, zigcze RJ-45, zasilanie 8~28VDC
67 | Monitor CCTV LED 24" szt
68 | Montaz elementéw systemu telewizji uzytkowej kpl
Rejestrator NVR, 2U, 8TB, Linux, Z licencjg na 4 kamery IP
69 | Multikom IP double zdublowana, redundantna karta systemu kpl 1
lub o parametrach réwnowaznych
70 | Nadajnik (pilot) z dwoma przyciskami. Obstuguje 2 oddzielne wyjscia szt 20
Wiegand
71 | Obejma uziemiajaca szt 24
72 | Ochronnik przeciwprzepieciowy - 1 kanat RJ45 PoE+ szt 16
73 | Ochronnik przeciwprzepieciowy - 4 kanaty RJ45 PoE szt 4
74 | Odbiornik Wiegand dalekiego zasiegu. Zasieg do 30.5m szt 2
75 | Odgromnik gazowy J01028A TELEGARTNER Ilub rwnowazny kpl 18
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76 | Ogranicznik przepie¢ CAT6, wtyk RJ45/RJ45, do sieci LAN 1Gb, ATM, szt 14
FDDI, CDDI, DPA M CAT6 RJ45S 48
77 | Okablowanie USB aktywne kpl
78 | Okablowanie wizyjne 1 x HDMI aktywne kpl 3
79 | Oprogramowanie (w jezyku polskim) + licencja do systemu KD - licencja | KPL
do 32 drzwi
80 | Oprogramowanie do wizualizaciji i integracji do 500 pkt szt 1
81 | Panel 19" sterowania ekranem szt 1
82 | panel numeryczny duzy szt 20
83 [ panel numeryczny duzy dwustronny szt
84 | panel numeryczny zewnetrzny szt 3
85 | Panel porzadkowy kpl 28
86 | Panel rozdzielczy 24xRJ45 bez modutéw szt 15
87 | panel wentylacyjny 4 wentylat. dach-podtoga z termostatem kpl 4
88 | Panel wyknawczy do sterowania automatykg bram szt 10
89 | panel wykonawczy szt 4
90 | Patchcordy RJ45-RJ45 - 0,5 m kat. 6a STP szt 50
91 | Patchcordy RJ45-RJ45 - 1,0 m kat. 6a STP szt 60
92 | Patchcordy RJ45-RJ45 - 2,0 m kat. 6a STP szt 124
93 | Patchcordy RJ45-RJ45 - 3,0 m kat. 6a STP szt 160
94 | Patchcordy RJ45-RJ45 - 5,0 m kat. 6a STP szt 30
95 | Plytka przekaznikowa, 4 przekazniki, prad obcigzenia 10A/240VAC szt 8
96 | pokrywa uchylna z ramka do podtogi, wyktadzin miekkich t kpl 6
97 | prety stalowe ocynkowane m 208
98 | Projektor multimedialny,laserowy , Full HD , 5500 ANSI, odlegtos¢ szt 1
projekcyjna 4,0-8,1m lub réwnowazny
99 | Przetgcznik komputerowy 24 PoE (350W PoE) + 4xRJ/SFP szt 2
100 | Przelacznik komputerowy 48G PoE Cisco Catalyst 3650 lub o szt 4
parametrach réwnowaznych WS-C3650-48PD-S
101 | Przepust kablowy Fi 200 szt 2
102 | przewody UTP 4x2x0,5 m 500
103 | przewody UTP 4x2x0,5zel m 500
104 | przewody XzTKMXpw 4x2x0,8 m 572
105 | przewody YKY 2x1.5mm2 m 200
106 | przewody kabelkowe typu OMY 2x0,5 m 200
107 | przewody kabelkowe typu OMY 2x1,5 m 1560
108 | przewody typu YTKSY 4x2x0,8 m 676
109 | Przewod do czujnika temperatury i wilgotnosci, dtugos¢ 60cm szt 1
110 | Przycisk pociggowy FAP3002 kpl 2
lub o parametrach réwnowaznych
111 | Przycisk wyjscia szt
112 | Przycisk wyjscia awaryjnego szt
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113 | Przytacze stotowe , wykonanie stal szczotkowana, uchylne, uprzednio szt 1
zmontowane, gniazda : 2 x 230, 1 x HDMI, 1x USB, 2 x RJ45 lub
réwnowazne
114 | Puszka montazowa do kamery zewnetrznej tubowej kpl 14
115 | puszka montazowa gniazd szt 6
116 | puszka podiogowa kpl 6
117 | Radiotelefon DM4600 kpl 5
118 | Radiotelefon GM360 Lasy kpl 1
119 | Ramka 2-modutowa szt 73
120 | Rejestrator korespondencji kpl 1
- KSRC 332 mirror, redundantne wersja rozszerzona do 64 kanatow
- 8 linii ISDN 2B+D- 4 x 3200
-20 VOIP
- 10 x analog
- Automat
lub réwnowazny
121 | Router Cisco C2911-VSEC/K9 + EHWIC 1 port dual mode szt 1
SFP(100M/1G) or GE(10M/100M/1G) Spare lub o parametrach
réwnowaznych C2911-VSEC/K9
+ EHWIC-1GE-SFP-CU=
122 | Rozdzielacz pasywny kpl
123 | Rozgateznik 1:2 szt
124 | Rozgateznik 1:8 szt 2
125 | rurki elektroinstalacyjne RLHF20 m 50
126 | rury elektroinstal. Peschla duzej wytrzymatosci m 0,5
127 | rury elektroinstal. RB 18mm m 624
128 | rury elektroinstal. RL 18mm m 837,2
129 | rury elektroinstal. RL 22mm - Marmat m 360
130 | Separator toru audio z HDMI - szt 2
131 | Serwer Dell PowerEdge R530 E5-2620v4 1x16GBrg 1x300GB SAS 2,5" | m 1
w 3,5" H730 DVD-RW + Windows Server 2016 Standard i Datacenter lub
0 parametrach rownowaznych
132 | Serwer systemu integracji szt
133 | Stupek domofonowy stal nierdzewna szt
134 | Stacja bazowa DSP 15S - DIGITEX lub o parametrach réwnowaznych kpl 1
135 | Stacja bramowa IP z 1 przyciskiem i daszkiem DS.-KV8113 kpl 5
lub o parametrach réwnowaznych
136 | Stacja kliencka Szybkie uruchomienie stacji dzieki dyskowi SSD " System | szt 1
operacyjny Microsoft Windows
137 | Stacja robocza systemu kontroli dostepu i CCTV z klawiaturg i myszaw | szt 1
zestawie Komputer Dell Precision T3440 SFF i5-10600/Quadro
P400/SSD256GB+1TB/ 16GB/W10P/2xDP+1xDVI
138 | Sumator gtéwny kpl
139 | Sumator posredni kpl
140 | Suport - uchwyt 2-modutowy szt 73
141 | System mikrofonu bezprzewodowego do reki szt
142 | Szafa 42U 800x1000 RAL9005 kpl




22
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCHla
Budowa Jednostki Ratowniczo-Gasniczej w miejscowo$ci Dubiecko KM PSP w Przemyslu — INSTALACJE TELETECHNICZNE

143 | Szafa sprzetowa rack z drzwiami szklanymi RACK 20GT /SW kpl 1
wyposazona zgodnie z projektem

144 | Szafka elektryczna do montazu modutdéw wejsc/wyjsé szt 1
145 | Telewizor 4K , HDR, 75" szt 1
146 | Tuner TV szt 1
147 | uchwyt do przewodu kpl 500
148 | Uchwyt montazowy do kamer wewnetrznych koputkowych - mocowanie kpl 9

do sufity podwieszanego

149 | Uchwyt nascienny szt

150 [ Uchwyt sufitowy szt

151 | Unikom 819 Uniwersalna konsola dyspozytorska. We wspoélnej obudowie | kpl
zintegrowany ekran dotykowy 19", mikrofon i gtosniki. Polgczenie z
systemem - sie¢ IP.

lub o parametrach réwnowaznych

152 | UPS 6000VA kpl
153 | Uszczelki do czytnikéw zblizeniowych - 10 szt szt
154 | Wewnetrzny monitor IP 10” z ekranem dotykowym DS._KH8520 kpl 2

lub o parametrach réwnowaznych

155 | Winda sufitowa do projektora regulowana 85-135cm szt 1
156 | Wspornik sufitowy kpl 4
157 | Wityk RJ45 szt 27
158 [ Wzmacniacz 4 strefowy 4x120/100V szt 1
159 [ wzmacniacz kanatowy programowalny szt 1
160 | Wzmacniacz miksujgcy 120W/100V, 2 wejscia mikrofonowe + 4 liniowe, | szt 1
161 | Zabezpieczenie galwaniczne kpl 4
162 | zasilacz szt 3
163 | Zasilacz kpl 5
164 | Zasilacz 12V szt 1
165 | Zasilacz Buforowy 40A+akumulator 42 Ah kpl 1
166 | Zasilacz Buforowy jednostki centralnej kpl 1
167 | zasilacz FLM 1000 szt 1
lub o parametrach réwnowaznych
168 | Ztacze UHF dla LDF4-50A lub réwnowazne kpl 24
169 | ztacze zaciskane szt 40
3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgiai, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajgd sprztu ma gwarantowa przeprowadzenie robét zgodnie z
zasadami okidonymi w dokumentacji projektowe] i specyfikacjictenicznej oraz dotrzymanie terminu zawartego
w umowie. Maszyny, ueglzenia i sprgt zmechanizowanyaywane na budowie powinny ntieistalone parametry
techniczne i powinny Wy ustawione zgodnie z wymaganiami producenta orasostane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Smtzbedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonywania rob6t ma bytrzymywany

w dobrym stanie technicznym. Ma dyzgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi
uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie paramettéehnicznych okrdonych dla danego spgt. Sprzt
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uzywany na budowie naty zabezpieczyprzed maliwoscia uruchomienia przez osoby trzecie.

3.1. Do wykonania instalacji teletechnicznych projektag uzycie nastpujacego spretu:

Lp. Nazwa Jednostka Tlo$¢ catkowita
Budowa Jednostki Ratowniczo-Gasniczej w
miejscowosci Dubiecko Komendy Miejskiej
Panstwowej Strazy Pozarnej w Przemyslu-
INSTALACIE TELETECHNICZNE

1 | automat radiofoniczny 'mono m-g 23,7
2 | czestosciomierz m-g 23,7
3 | generator poziomu do 20 kHz m-g 23,7
4 | miernik poziomu do 20 kHZ m-g 23,7
5 | miernik poziomu do 620 kHz m-g 23,7
6 | miernik znieksztatcen nielinearnych m-g 23,7
7 | poziomoskop do 620 kHz m-g 23,7
8 | psofometr m-g 23,7
9 | samochéd skrzyniowy do 5 t m-g 0,35

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i whiwosci przewaonych materiatow.

Wykonawca kdzie usuwa na bigaco na wkasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i adzénia spowodowane jego
pojazdami na terenie naleym do urzdu lub na terenach bezednio przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonywania rob6t
5.1.1. zabezpieczenie robét

Wykonawca zapewnia przez caly okres trwania radotlo momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie kselys
robdt i uradzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Eletyenaraone na uszkodzenie powinny zdsta
ostonkte warstwy ochronm az do chwili odbioru rob6t. Wykonanie zabezpietzealezry do zada okrelonych
niniejszy specyfikacj, a wiec w przypadku uszkodaespowodowanych brakiem lub niedostatecjakascia
zabezpieczenia koszty napraw ponosi Wykonawca.

5.1.2. 0znakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje pgzehikOw sterowania natg prawidtowo

oznakowd. Listwy montaowe podiczen elektrycznych i kacéwki przewoddédw wszystkich paogizen
elektrycznych naley réwniez oznakowd, a informacje na wszystkich tabliczkach mu$s¢ zgodne z danymi
zawartymi w rysunkach wykonawczych (powykonawczycNalezy réwniez oznakowa wszystkie miejsca
rozgakzien i polaczen.

5.2. OPIS PRAC MONTAOWYCH

5.2.1. wykonanie instalacji

Instalacje prowadziw trasach kablowych i listwach instalacyjnychssiac zalecenia projektu wykonawczego.

Zabrania sj wykonywania przeldi w betonowych elementach konstrukcyjno budowlany@z cienkichscianach
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dziatlowych w spos6b ostabigly ich konstrukgj. Przejcia obwodoéw instalacji przegciany, stropy musg by¢
chronione przed uszkodzeniami w przepustach rurbwgdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu mige
powodowd uszkodzé zyt. KoncOwki wielodrutowych przewodéw miedzianych masby¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami. Diugo zyt wprowadzonych do spgtu lub uradzenia powinna unidiwi ¢ przylaczenie
ich do dowolnego zacisku.

5.2.2. Roboty réne

W zakres robét instalacyjnych wchodzi rownigykonanie nagpujacych robot:
« mocowanie urgdze,
e ustawianie i konfiguracja ugdzen,
» sprawdzenie poprawlc montau, i dziatania urzdzen
« sprawdzenie gptosci polaczeh obwodow,
e pomiary parametréw transmisyjnych,
e pomiary rezystancji izolacji,
e zabezpieczanie calego wypasaia i uradzen podczas wykonywania robéti do momentu odbioru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakéci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna zatazong jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok i jakos¢ materiatow i zapewnia odpowiedni system kontroli
wlaczapc personel, laboratorium, sptZ zaopatrzenie.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadjdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w PW, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed tppzgsiem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminiem@ou ich badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi nagpiie ich, wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.3. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw a wynikami &aghk najszybciej.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst jdo dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatowaodta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

6.5. Kontrola zgodnéci wykonania prac

Do odbioru naley przediay¢ dokumentagj powykonawcg, wraz z wymaganymi badaniami i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawdera

e kompletry, dokumentag technicza powykonawcz, sktadagca sie z poszczegolnych dokumentow
skladowych projektu uaktualnionych o wprowadzonéazniy,

e protokdty, badania i pomiary dgzone do dokumentacji projektowej,
« instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacjizebne do eksploatacji uidzen,




25
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCHla
Budowa Jednostki Ratowniczo-Gasniczej w miejscowo$ci Dubiecko KM PSP w Przemyslu — INSTALACJE TELETECHNICZNE

Rysunki dokumentacji powykonawczej magmodawa tras; utozenia instalacji i rodzaj instalacji.

6.6. Szkolenie personelu Inwestora

Z chwila przegcia instalacji przez Inwestora i w terminie z nimgadnionym, Wykonawca wydeleguje jednego ze
swoich wykwalifikowanych przedstawicieli w celu pszkolenia personelu wyznaczonego przez Kierownika
Obiektu w zakresie postugiwania shstalacj.

Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w eale budowy urmze, ich pracy, ustawienia wszystkich
elementéw sterowania, bezpiefighva i kontroli, przekze on réwnie¢ wszelkie informacje niezlolne dla
zapewnienia bezawaryjnej pracy i hbieej obstugi instalaciji.

7. OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét, wedtug ktérego Wykonawca spdza kosztorys ofertowy zostat opracowany na podstaw
projektu. Zaproponowana przez wykonawcéw cena paaviobejmowa réwniez wyszczegolnione w ST roboty
tymczasowe i towarzysze. W przypadku wyspienia robét dodatkowych nieprzewidzianych w PT T, &
koniecznych do wykonania Zamawiey przewiduje dodatkowe zlecenie jednak nie przetapce 20% ogdinej
wartasci zlecenia. W takim przypadku Wykonawca spoz przedmiar stosa¢ stawki i narzuty zastosowane w
kosztorysie ofertowym na podstawie ktdrego zawanowe.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Szczegoblne zasady odbioru rob6t

Przy odbiorze kécowym instalacji natey przedstawd nastpujace dokumenty:

e dokumentacje powykonawcze (z naniesionymi ewenymairzmianami i uzupetnieniami dokonanymi w
czasie budowy);

e dziennik budowy;

e potwierdzenie zgodroi wykonania instalacji z projektem technicznym, rugkami, pozwolenia na
budowe i przepisami;

e obmiary powykonawcze;

e protokoty wykonanych badaodbiorczych

e dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlanektarych wykonano
instalacje
« dokumenty wymagane dla udzen podlegagcych odbiorom technicznym

W ramach odbioru kecowego nalgy:
+ sprawdzé czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteahhicznym powykonawczym
+ sprawdzé zgodnd¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, @raypadku odgpstw, sprawdzi
w dzienniku budowy uzasadnienie koniec&iavprowadzenia odgpstw
e sprawdzt protokoty odbioréw midzyoperacyjnych
e sprawdz¢ protokoty odbioréw technicznych gxiowych
e sprawdzt protokoty zawierajce wyniki bada odbiorczych
e dostarczy protokét badania skuteczéw dodatkowej ochrony przeciwpameniowej

Odbiér kacowy kaiczy sk protokolarnym przegiem instalacji do tytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem
braku przygotowania instalacji dayitkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwierda.

9. pPLATNOSCI

Zgodnie z dokumentagjnalezy wykona zakres robot wymieniony w pkt 1.6. niniejszej sgi@cji technicznej.
Ptatnag¢ nalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrakosci robdt w oparciu o wyniki pomiaréw. Cena robét
obejmuje:

e e+ roboty przygotowawcze i trasowanie robot,

e e+ zakup materiatow i uedizen,
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10.

» transport materiatéw i ugdzer na miejsce wbudowanial < wykonanie wszystkich podgji przylaczen
do uradzen, [1  « wykonanie préb i pomiaréw elektrycznych, * prace porgdkowe.

NORMY | DOKUMENTY ZWIAZANE

Roboty wykonywane d1la zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodni@astpujacymi normami i
przepisami:

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjnestrrowe. Instalacje wgirzowell normy zaktadowe
TP S.A.

PN-E-08390-3 Wiamaniowe systemy alarmowe — wymagabadania central

PN-93-E-08390/14 Systemy alarmowe Wymagania ogélnasady stosowania

PN-IEC 60364-1:2000 (Instalacje elektryczne w otdiek budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe),

PN-IEC 60364-4-443:1999 (Instalacje elektryczne biektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami atmosferycznymi lub
taczeniowymi),

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjnestrzowe. Instalacje wgirzowe

ISO/IEC 11801:2002 wyd. Il Information technologyseneric cabling for customer premisesTIA/EIA
569A Commercial Building Standard for Telecommutiaras Pathways and Spaces;

PN-EN 50173-1: 2004 Technika informatyczna. Systekgblowania strukturalnego. &% 1. Wymagania
ogolne i strefy biurowe;

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instala&ablowania

Czs¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jadan;

PN-EN 50174-2: 2002 Technika informatyczna. Insialakablowania.

Czes¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji weatnz budynkéw;

TIA/EIA 568-B.2-1 Part 2: Balanced Twisted Pair Gagp Components

Addendum 1 — Transmission Performance Specification4-pair 100 Category 6 Cabling.
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjnestrrowe. Instalacje wgirzowe

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji zpmwe] - Cz§¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatakfppnserwac;ji

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacjizpoowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacjignowej - Czs¢ 2: Centrale sygnalizacji parowej
PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacjrgnowej - Czs¢ 3: P@arowe uradzenia alarmowe --
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacjigmmwej - Cz$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacjizpoowej - Cz$¢ 5: Czujki ciepta - Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacjrgmwej - Czs¢ 7: Czujki dymu - Czujki punktowe
dzialapce z wykorzystanierfwiatta rozproszonegdwiatta przechodzcego lub jonizacji (oryg.)

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacjizpmowej -- Cz$§¢10: Czujki ptomienia -- Czujki punktowe
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacjiamowej -- Cz$¢ 11: Ryczne ostrzegacze parowe
PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacjizpmwej - Cz§¢ 12: Czujki dymu - Czujki liniowe dziatage z
wykorzystaniem wizki $wiatta przechodzego

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacjizpmwej-- Czs¢ 13: Ocena kompatybildoi podzespotéw
systemu

PN-EN 54-16:2011 Systemy sygnalizacji zpoowej -- Cz§¢ 16: Centrale #lwvigkowych systeméw
ostrzegawczych

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacjzpmwej - Cz$¢ 17: |zolatory zwar

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 Systemy sygnalizacjtgrowej - Cz$¢ 18: Urzadzenia wejcia/wyjscia
PN-EN 54-20:2010 Systemy sygnalizacjzpmwej - Cz$¢ 20: Czujki dymu zasysage (oryg.)

PN-EN 54-21:2009 Systemy sygnalizacjizamwej -- Czs$¢ 21: Uradzenia do transmisji sygnatéw
alarmowych i uszkodzeniowych

PN-EN 54-23:2010 Systemy sygnalizacjizpoowej -- Czs¢ 23: Paarowe urzdzenia alarmowe --
Sygnalizatory optyczne
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Przepisy dotycre konstrukcji urzdzen elektrycznych.
e Przepisy Budowy Urmdzen Elektroenergetycznych.
* Roboty naley wykona zgodnie z przepisami lokalnych jednostek admiaéstinych.
e Wykonawca ma obowrek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniami kierowania
robotami w specjalri@i instalacji w danym zakresie

e Kierownik Budowy powinien posiada zaéwiadczenie kwalifikacyjne ,D” oraz Zwiadczenie
przynalenasci do Okegowej Izby Irzynierow Budownictwa.

Opracowat
mgr. inz. Wiestaw Walat




