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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt instalacji elektrycznych i AKPIA.

1.1.1. Nazwy i kody CPV robét objetych Przedmiotem Zamodwienia

Dla zadan przewidzianych kontraktem obowigzujg nastepujgce kody CPV Wspdlnego Stownika
Zamowien:

45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét wymienionych w w/w punkcie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie instalacji elektrycznej i AKPiA.
Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczaca robét elektrycznych zwigzana jest z wykonaniem robot:
e Montaz rozdzielnic zasilajacych i sterowniczych;
e Wykonanie instalacji:
o instalacji sitowej,
o instalacji oswietleniowej,
o instalacji gniazd wtykowych,
o instalacji AKPIA;
e Wykonanie instalacji odgromowej i uziemiajacej;
¢ wykonanie instalacji potaczen wyréwnawczych;
e wykonanie badan instalacji elektrycznych.

1.4. Okreslenia, oznaczenia i skroty uzyte w STWiORB
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace realizacji kontraktu

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz wymaganiami certyfikatow i aprobat
technicznych materiatdw i urzadzen, przywotanymi normami oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek zmiany nalezy uzgodni¢ z projektantem i Inwestorem. Wykonywanie prac przy
instalacjach elektrycznych musi wynika¢ z harmonogramu budowy uzgodnionego z Inwestorem i
wykonawcami innych branz. Dotyczy to szczegdlnie robdt zanikajacych i podlegajacych zakryciu i
wymagajacych odbioru robot zanikajacych.

2. Materiaty

2.1. 0Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Wykonawca zobowigzany jest:
e dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznych,
e stosowac wyroby posiadajace certyfikaty CE lub znak bezpieczenstwa ,B” wydany przez Polskie
Centrum Badan i Certyfikacji oraz dopuszczenie odpowiednich jednostek badawczych,
e dla wyrobow nie objetych obowigzkiem certyfikacji - stosowaé wyroby posiadajgce stosowne
atesty oraz swiadectwa jakosci,
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e powiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrédtach pozyskania materiatdw przed rozpoczeciem
dostawy i uzyskac¢ jego akceptacje.

2.2. Instalacje elektryczne

Materiaty i urzadzenia nalezy stosowac zgodnie z normg PN-IEC 60364.

Wykonawca powinien dostarczy¢ i zamontowac wszelkie stalowe wsporniki nosne, drabinki i inne
konstrukcje, ktére sa wymagane dla podtrzymania lub zawieszenia wszelkiego wyposazenia zgodnego
Z niniejszym kontraktem na roboty instalacyjne elektryczne. Wszelkie wsporniki metalowe stosowane
wewnatrz i na zewnatrz powinny by¢ wykonane z elementéw stalowych ocynkowanych.

Materiaty i urzadzenia stosowane w pomieszczeniach wilgotnych Ilub z atmosferg agresywng
powinny by¢ specjalnie dobrane do pracy w tych pomieszczeniach.

2.3. Kable i przewody - zasilajace i telefoniczne

2.3.1. 0Ogodlne wymagania dla kabli i przewoddw

Instalacje zasilajagce w budynku, nalezy wykona¢ za pomocg kabli i przewoddw o izolacji
polwinitowej, typy wskazano w dokumentacji projektowej.

Dla instalacji o$wietleniowej nalezy stosowac przewody o przekroju zyty 1,5mm?, instalacje gniazd
wtykowych 230V nalezy wykonaé przewodami o przekroju zyty 2,5mm?2,

Wszelkie przewody powinny posiadac certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE” lub ,B”. Przewody
winny by¢ dostarczone na plac budowy bezposrednio przed przystgpieniem do ich uktadania. W razie
wczesniejszego zakupienia przewoddéw, nalezy je przechowywa¢ w magazynie przyobiektowym.
Przewody o widocznych peknieciach, otarciach i innych uszkodzeniach powtoki izolacyjnej nie mogq
by¢ uzyte do wykonania instalacji. Dtugosci poszczegoélnych odcinkéow linii poszczegolnych instalacji
zostaty podane w dokumentacji technicznej.

2.3.2. Rury ochronne

W pomieszczeniach dla ochrony kabli i przewoddéw stosowac listwy oraz rurki instalacyjne z tworzyw
sztucznych wraz z odpowiednim osprzetem. Dla ochrony przewodéw przy wcigganiu wszelkie tgczniki
metalowe itp. powinny posiadaé nylonowe wktadki.

Jako rury ochronne dla przewodow nalezy stosowac karbowane rury gietkie z polichlorku winylu
PVC. Stosowac¢ nalezy rury produkowane z przeznaczeniem na rury ostonowe dla instalacji
elektrycznych, posiadajace specjalnie wykonczong powierzchnie wewnetrzng oraz dodatkowy osprzet
utatwiajacy wcigganie przewoddw. Dopuszczalny zakres temperatur, w ktérych moga by¢ uktadane
rury ochronne powinien wynosi¢ od -5°C do +60°C. Wytrzymatos¢ mechaniczna rur ochronnych
powinna wynosi¢ co najmniej 320N/5 cm.

Rury przeznaczone dla instalacji elektrycznych nie moga posiada¢ widocznych peknie¢ i zgniecen.
Rury powinny by¢ dostarczane na plac budowy bezposrednio przed ich wbudowaniem.

2.3.3. Oznaczenia przewodow

Uktadane w instalacji przewody powinny by¢ zaopatrzone w trwate oznaczniki umieszczone w
rozdzielnicach zasilajacych. Oznacznik powinien zawiera¢ symbol i numer ewidencyjny przewodu,
oznaczenie przewodu, relacje linii oraz typ przewodu.

2.4. Rozdzielnica TG-2

Rozdzielnica gtéwna powinna zosta¢ rozbudowana wg dokumentacji projektowej. Parametry
techniczne zabudowanej aparatury oraz przytaczone odbiory wskazano w czesci opisowej i rysunkowej
dokumentacji projektowej.

2.5. Szafki sterownicze P5-RS, P6-RS

Szafki sterownicze wykona¢ jako prefabrykowane warsztatowo wg schematéw elektrycznych i
zestawienia materiatdw okreslonych w projekcie. Szafki montowac nasciennie we wnetrzu obuddéw
studni gtebinowych.

2.6. Osprzet instalacyjny

Przetaczniki instalacyjne dla obwoddw oswietleniowych:

e lacznik zwierny 1-biegunowy natynkowy, 16A, IP44,
Gniazda:

e gniazdo z uziemieniem n/t 250V, 16A, IP44,
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Tam gdzie jest to wymagane nalezy dostarczy¢ przetaczniki i gniazda odporne na wilgo¢ i
dziatanie czynnikéw atmosferycznych z odpowiednim IP.

2.7. Instalacje uziemiajace

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za realizacje skutecznego systemu
uziemiajgcego oraz skutecznej instalacji uziemiajacej dla budynku.
Do wykonania instalacji odgromowej nalezy zastosowac nastepujgce materiaty:

e Plaskownik ocynkowany Fe/Zn 30x4,

e  Zigcza kontrolne cztero$rubowe,

e Zigcza uniwersalne,

e Uziomy pretowe pionowe (w razie potrzeby rozbudowy uziomu).

2.8. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za realizacje skutecznej instalacji
wyrownawczej, obejmujacej wszystkie metalowe elementy i obudowy wyposazenia elektrycznego tj.
wszystkie metalowe elementy nie bedace czesciami obwodu elektrycznego.

Do wykonania instalacji wyrownawczej nalezy zastosowac nastepujgce materiaty:

e ptaskownik ocynkowany Fe/Zn 30x4,

e przewdd LY-Zo,

e rury ochronne RL,

e obejmy uziemiajace do rur.

2.9. Instalacja AKPIiA

Instalacja sterowania i opomiarowania obejmuje swym zakresem:

e Sterowania napedami pomp pomp gtebinowych,

e Pomiary poziomu lustra wody w studniach oraz zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem,

e Zbieranie i przesyt danych do systemu monitoringu uzytkownika (poprzez tacze
Swiattowodowe):

o Stan uktadu zasilania;

o Stan pracy napedow;

o Pomiary i sygnalizacje;

o Stan kontroli otwarcia wtazdw.

W ramach niniejszego zadania nalezy dokona¢ wymiany komputera systemu SCADA znajdujacego sie
w budynku SUW na nowy, oraz rozszerzyc istniejace licencje systemu Vijeo Citect SCADA na obiektach
SUW oraz Oczyszczalni Sciekdw do min. 500 zmiennych. Dla stacji operatorskich wykona¢ aktualizacje
i rozbudowe aplikacji SCADA uwzgledniajaca nowoprojektowane instalacje i urzadzenia. Ostateczne
kody zrdédtowe nalezy przekaza¢ Uzytkownikowi w formie kopii na dysku DVD.

Wymagania jednostki centralnej komputera nalezy dostosowac¢ do zalecanych wymagan producenta
oprogramowania SCADA (komputer do pracy ciagtej), wymagany zapis na dyskach pracujgcych
w systemie RAID-1 o pojemnosci minimum 3 TB, dodatkowo komputer wyposazy¢ w UPS
1500VA, monitor LCD 22", zestaw klawiatura + mysz przewodowe.

2.10. Sktadowanie materiatow

Zaleca sie dostawe materiatéw i urzadzen bezposrednio przed ich montazem. Dostawa materiatéw
przeznaczonych do robdt elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu
pomieszczen magazynowych i skfadowisk na placu budowy. Jezeli jest to konieczne ze wzgledu na
rodzaj materiatow, pomieszczenia powinny by¢ zamykane, powinny takze zabezpieczy¢é materiaty od
zewnetrznych wplywdéw atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz
odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.

2.10.1. Przewody elektroenergetyczne

Przewody elektroenergetyczne nalezy przechowywacd jako zwiniete w krazki, ktorych srednica winna
by¢ nie mniejsza niz 40-krotna S$rednica przewodu. Przewody przechowywaé¢ w pomieszczeniach
zamknietych.

2.10.2. Rury ochronne

Rury ochronne powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni stonecznych i
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opadami atmosferycznymi. Diuzsze skfadowanie rur powinno sie odbywa¢ w pomieszczeniach
zamknietych lub zadaszonych.

2.10.3. Urzadzenia i osprzet elektryczny

Rozdzielnie dostarcza¢ bezposrednio do docelowych pomieszczen po zakonczeniu w nich robot
budowlanych. Urzadzenia elektryczne i osprzet sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych i
ogrzewanych.

2.11. Odbiér materiatow na budowie

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz z wymaganymi certyfikatami swiadectwami jakosci,
kartami gwarancyjnymi i protokétami odbioru technicznego, oraz atestami, aprobatami technicznymi
lub deklaracjami zgodnosci.

Materiaty dostarczone na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci
z danymi producenta.

Nalezy przeprowadzi¢ szczegdtowe ogledziny dostarczonych materiatow. W razie stwierdzenia wad
lub powstania watpliwosci co do ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym
przez Inspektora Nadzoru. Materiaty, ktére nie zyskaty akceptacji Inspektora Nadzoru nalezy zwrdcié
do dostawcy.

2.12. Zrédta uzyskania materiatow

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ tylko te materiaty, ktore posiadajq:
e certyfikat na znak bezpieczenstwa okreslony na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
e deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa certyfikacjq
okreslong, ktére spetniajg wymogi ST.

2.13. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty te zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.14. Przechowywanie i sktadanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedgq one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci do robdt i
byty dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.15. Zastosowane materiaty

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z Dokumentacjg
Projektowaq, opisem technicznym oraz rysunkami a takze zgodnie ze specyfikacjg techniczna.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien opowiada¢ pod wzgledem typow i iloéci wymaganiom zawartym w ST, lub w
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet uzyty do wykonania robot, bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania prac
winien mie¢ przewidziane przepisami dopuszczenia, badania techniczne itp. oraz by¢ utrzymywany w
dobrym stanie technicznym oraz statej gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy dla Inspektora Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Do wykonania instalacji elektrycznych Wykonawca winien dysponowac¢ nastepujacym sprzetem:

e przyrzady testujace i pomiarowe,

e spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A,

e wiertarki udarowe, mioty udarowe.
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4. Transport

4.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Srodki transportu powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typdw i iloéci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji Robot akceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Do transportu urzadzen i materiatdw Wykonawca winien dysponowaé nastepujacymi urzadzeniami
transportowymi:

e samochéd dostawczy do 0.9 t,

e przyczepa do przewozenia kabli do 4 t,

e ciagnik kotowy 55-63 kW (75-85 KM).

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
przepisami BHP. Rodzaj oraz liczba s$rodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzanie robot
zgodnie z zasadami zawartymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych oraz w
terminie przewidzianym harmonogramem. Przewozone materiaty powinny by¢ roztozone réwnomiernie
oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Aparaty elektryczne powinny by¢
transportowane w fabrycznych opakowaniach zamknietym samochodem dostawczym.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezgco, na wilasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych

Transportowane urzadzenia zabezpieczy¢é przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz tadowni. Na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen
zdemontowa¢, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe,

przekazniki oraz inng aparature mniej odporng na wstrzasy. Aparature i urzadzenia ostroznie
zatadowywac¢ i zdejmowacd, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powiok
lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne warunki wykonania roboét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajacy warunki, w jakich beda wykonywane roboty elektryczne.
Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposdb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace roboty
podstawowe:
e trasowanie,
montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw lub kucie,
ukfadanie rur ochronnych,
wcigganie kabli i przewoddéw do rur,
montaz sprzetu i osprzetu,
faczenie przewodow,
podejscie do odbiornikow i urzadzen,
przytaczania odbiornikdéw i urzadzen,
ochrona przed porazeniem,
ochrona antykorozyjna,
proby pomontazowe i pomiary.

5.2. Roboty montazowe

Roboty montazowe nalezy wykonywaé zgodnie z projektem organizacji opracowanym przez
Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Instalacje elektryczne wnetrzowe

5.3.1. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontéw.
Wskazane jest, aby przebiegata w liniach prostych w odpowiedniej odlegtosci od pozostatych instalacji.
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5.3.2. Przejscia przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz budynku)
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przej$cia nalezy wykonac w przepustach rurowych.

Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

5.3.3. Montaz sprzetu i osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowacé do podtoza w sposdb trwaty, zapewniajgcy mocne i
bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogq stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone w podfozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub
zamontowane na takich konstrukcjach, przykrecone do podtoza za pomocg kotkdow i Srub rozporowych
oraz kotkéw wstrzeliwanych.

Dla zainstalowania osprzetu obwody gniazd i wytacznikow zakonczy¢ puszkami. Rozmieszczenie
osprzetu pokazano na planach instalacyjnych dokumentacji technicznej.

5.3.4. taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych taczenia przewodow nalezy wykonywa¢ w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia.

Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do
jakich zacisk ten jest przystosowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych przewody sg przytaczone za pomocy oczek,
pomiedzy oczkiem, a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkitadki metalowe,
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

Dtugos¢ odizolowanej zyly powinna zapewniac¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone

zaprasowanymi tulejkami.

5.3.5. Przytaczanie odbiornikéw

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo potaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.

Przytaczenia sztywne wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw
oraz przewodami kabelkowymi. Wykonac¢ je dla odbiornikéw statych, przymocowanych do podtoza i nie
ulegajacych zadnym przesunigciom.

Przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami
izolacji np. przez zatozenie tulejek izolacyjnych.

W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone do odbiornikéw
muszg by¢ chronione.

Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej do prawidtowego
potaczenia z zaciskiem. Nie nalezy pozostawia¢ nadmiaru dtugosci gotej zyty przed lub za zaciskiem.

Dtugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé przylaczenie ich do
dowolnego zacisku.

Konce zyt przewoddéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych, nalezy izolowac i
unieruchomic.

Na zyly nalezy zatozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; na oznacznikach umiescic¢
symbole zyt zgodnie ze schematem powykonawczym. Oznaczniki naktada¢ na lekki wcisk, aby nie
mogty zsungc sie lub spas¢ pod witasnym ciezarem.

5.3.6. Wytyczne uktadania przewoddéw
Przewody uktadac¢ na uprzednio przygotowanych rurach ochronnych.
5.3.7. Instalowanie pojedynczych aparatow i odbiornikow

Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie:
a) aparaty i odbiorniki nalezy mocowac¢ zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji i
montazowej wytwaorcy,
b) oprécz wymagan z pkt ,a” nalezy przestrzegac nastepujgcych warunkow:
e jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstrukcji, nalezy jq uprzednio
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umocowac zgodnie z projektem,

e odbiornik lub aparat nalezy mocowac $srubami lub wkretami do kotkdw rozporowych,

e Sruby nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach maszyny lub aparatu stuzacych do
mocowania,

e odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekracza¢ 59,
jezeli instrukcja wytworcy nie podaje inaczej,

e 0$ napedu recznego aparatu powinna znajdowaé sie na wysokosci umozliwiajacej
wygodne i bezpieczne przedstawienie napedu z poziomu obstugi; zaleca sie aby
krancowe potozenia napedu znajdowaty sie na wysokosci od 0,5 do 1,5 m,

e jezeli przed montazem odbiornika lub aparatu, mocowanych bezposrednio na podtozu,
warstwa wykonczeniowa nie zostata pofozona, nalezy w otworach stuzace do
umieszczania kotew wtozyc¢ kotki wystajace o kilka centymetréow ponad przewidywany
poziom warstwy wykonczeniowej, a urzadzenia mocowac¢ po stwardnieniu warstwy
wykonczeniowej i wyjeciu kotkow.

Wprowadzenie przewoddéw do odbiornikéw i aparatéw statych:

a) zewnetrzne warstwy ochronne przytaczonych przewodow wolno usuwac tylko z tych czesci
przewodu, ktdére po potaczeniu bedg niedostepne,

b) w przypadku gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi, a aparat lub odbiornik
jest wyposazony w dtawik, nalezy uszczelnia¢ przewdd jak dla instalacji w wykonaniu
szczelnym,

c) przewody odbiornikdéw statych nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewdd ochronny powinien
mie¢ wiekszy nadmiar dtugosci niz przewody robocze.

5.3.8. Ochrona przeciwporazeniowa

Przewody sieci ochronnej i uziemiajace przylaczone do statych urzadzen elektrycznych Iub
nieruchomych przedmiotéw metalowych nalezy uktada¢ w sposéb staty.

Uktadanie i taczenie izolowanych przewoddéw wielozytlowych, w ktérych jedna z zyt spetnia funkcje
zyly ochronnej a ponadto:

e potfaczenia srubowe nalezy wykonac srubami o $rednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej
na korozje lub odpowiednio przed nig zabezpieczonych,

e potfaczenia srubowe nalezy wykonac w taki sposdb, aby ponad nakretke wystawaty co najmniej
dwa zwoje gwintu S$ruby; nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ i zabezpieczyé
podktadka sprezystg przed samoczynnym rozluznieniem,

e powierzchnie stykowe potaczen s$rubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i pokry¢
wazeling bezkwasowa.

Zaciski ochronne nalezy wykonac nastepujgco:

e zacisk ochronny powinien by¢ na state przymocowany do chronionych urzadzen i maszyn
elektrycznych badz innych przedmiotéow objetych dodatkowg ochrong przeciwporazeniowa,

e zacisk ochronny powinien by¢ trwale oznaczony oraz rézni¢ sie barwg kontrastujacg z barwa
urzadzenia, do ktdrego jest przymocowany,

e zaciski ochronne powinny spetnia¢ wymagania podane w normach.

Oznakowania barwne nalezy wykonywac:

e oznaczenia identyfikacyjne przewoddw elektrycznych barwami i cytrami,

e przewoddw neutralnych oraz przewodéw uziemienia roboczego - oznakowaé barwg
jasnoniebieska,

e przewody ochronne - oznakowac¢ kombinacjg barwy zielonej i zoittej. Oznakowanie to
realizowac przez naniesienie przylegajacych do siebie zielonozottych paskéw o szerokosci od
15 do 100 mm kazdy. Izolacja zyt powinna by¢ zabarwiona tak, aby na koncach przewodu na
dtugosci 15 mm jedna z barw pokrywata co najmniej 30%, lecz nie wiecej niz 70%
powierzchni, a druga pokrywata pozostatg czes¢ powierzchni przewodu,

e kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do innych celéw poza wyrdznieniem
przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego,

e dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci zabarwienia
przewoddw.

5.3.9. Montaz urzadzen i aparatéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

W trakcie montazu urzadzen i aparatow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad:
e wszystkie state urzadzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
umocowac i przytaczy¢ na state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy
umocowac za pomoca $rub lub wkretéw do tablic rozdzielczych lub ptyt montazowych,
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e przylgczenia przewoddéw ochronnych i roboczych do wiasciwych obwodéw aparatéw
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy wykonaé¢ wytacznie poprzez zaciski
faczeniowe tych aparatéw,

e przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowano wytaczniki réznicowo-pradowe, nalezy
izolowac jak przewody robocze.

e Przewododw roboczych nie wolno uziemia¢ za wytacznikami ani faczy¢ z przewodem ochronnym
za lub przed wytacznikiem.

5.3.10. Préby montazowe

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest
do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj.: technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot
wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych) i probnym
uruchomieniem (,bieg luzem”) poszczegdlnych przewoddw, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegdtowych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku robot (budowy); stanowig one m.in. podstawe odbioru robdt oraz
podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

Zakres podstawowych préob montazowych obejmuje:

a) pomiar rezystancji izolacji, ktory nalezy wykonac¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
zasilania. Pomiaréw nalezy dokona¢ induktorem 500V lub 1000V. Rezystancja izolacji mierzona
miedzy badang faza, a pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym lub
uziemiajgcym nie moze by¢ mniejsza od:

e 0,25 MQ dla instalacji 230V,
¢ 0,50 MQ dla instalacji 400V.

b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw, rezystancja izolacji silnikow, grzejnikéw itp. Mierzona
induktorem 500V nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ,

c) pomiary obwodoéw ochrony przeciwporazeniowej oraz sprawdzenie dziatania wytgcznikow
réznicowo-pradowych.

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ protokdt. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i

pomiaréw objetych prébami montazowymi nalezy zataczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢ kierunki
obrotdéw silnikdw.

5.4. Oswietlenie

5.4.1. Oswietlenie wnetrzowe podstawowe

Oprawy os$wietleniowe i inne urzadzenia oswietlenia elektrycznego powinny by¢ odpowiednio
dobrane do $rodowiska i warunkow pracy w miejscu ich zainstalowania, a rozmieszczenie i konstrukcje
opraw os$wietleniowych powinny zapewnia¢ wymagane natezenie i rownomiernos¢ oswietlenia. Oprawy
nad umywalkami nalezy montowac na wysokosci 1,9m.

Instalacje nalezy wykonaé¢ zgodnie z wymaganiami klasyfikacji obszaréw stosowania. Sposoby
mocowania opraw dostosowaé do konstrukcji i wykonania Scian i stropow. Rozmieszczenie lamp
skoordynowac z instalacjami wentylacji itp.

5.4.2. Oswietlenie zewnetrzne podstawowe

Nad wejsciami do budynku nalezy zamontowac oprawy LED, IP44, wyposazone w czujniki ruchu, z
mozliwoscig wytaczania lokalnymi tgcznikami jednobiegunowymi o stopniu ochrony IP55.

5.4.3. Oswietlenie awaryjne

Ciagi komunikacyjne wyposazy¢ w oprawy awaryjne o czasie podtrzymania 3 godz. Do lamp z
modutem awaryjnym nalezy doprowadzi¢ dodatkowo przewdd fazowy bezposrednio z zabezpieczenia
danego obwody os$wietleniowego.

5.5. Wytyczne montazu rozdzielnic

Montaz urzadzen rozdzielczych nalezy przeprowadzaé zgodnie z odpowiednimi szczegdtowymi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Potaczenia aparatdw rozdzielczych nalezy wykonywac przy uzyciu
prefabrykowanych szyn tgczeniowych. Potgczenia oraz podtaczania obwoddw odbiorczych nalezy tak
wykonac¢ aby uzyska¢ symetryczne obcigzenia linii WLZ. Rozdzielnice i tablice rozdzielcze nalezy
wykonac¢ na warsztacie Scisle wg schematéw zawartych w projekcie technicznym.
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5.6. Wytyczne instalacji odgromowej

Zgodnie z projektem technicznym nalezy wykona¢ instalacje odgromowg o rozmieszczeniu
przestrzennym elementow zapewniajacym odpowiedni poziom ochrony.
Wszystkie potaczenia srubowe zabezpieczy¢ antykorozyjnie smarem grafitowym.

Instalacje odgromowe nalezy wykona¢ z drutu stalowego ocynkowanego @8. Do montazu
sztucznych zwodow piorunochronnych nalezy stosowac wsporniki odstepowe lub wsporniki do ztaczy
naprezajacych. Sposoby mocowania wspornikéw do dachéw i Scian powinny by¢ dostosowane do
rozwigzania konstrukcyjnego i materiatu obiektu. Zwody pionowe nalezy potaczy¢ za pomoca ztacz
kontrolnych do uziomoéw otokowych.

Na kominach i wywietrznikach nalezy wykona¢ zwody poziome niskie oraz lokalne zwody pionowe
w postaci iglic odgromowych. Przewody odprowadzajace Fe/Zn fi8 nalezy wykonaé¢ w rurach
ochronnych p/t. Ztacza kontrolne wykonaé¢ na wysokosci 0,5m p/t w skrzynkach z drzwiczkami
rewizyjnymi. Przewody uziemiajace Fe/Zn30x4 nalezy utozy¢ w rurach ochronnych RL47 p/t.

Wszystkie metalowe czesci budynku, znajdujace sie na powierzchni dachu powinny by¢ potaczone
najkrétszg drogq ze zwodami poziomymi.

5.7. Wytyczne instalacji uziemiajacej

W obiekcie wystepuje uziom otokowy z ptaskownika Fe/Zn 30x4 utozonego w odlegtosci okoto 1m
od Sciany budynku na gtebokosci 0,8. Nowoprojektowane potaczenia uziemiajace nawigzac¢ do
istniejgcego uziomu - zgodnie z dokumentacjq techniczna.

Rezystancja uziemienia nie powinna przekracza¢ 10Q warunek ten nalezy sprawdzi¢ pomiarami po
wykonaniu uziomu a nastepnie sporzadzi¢ metryke instalacji odgromowej. Uziomdéw nie wolno
zabezpieczac¢ przed korozjg powtokami nieprzewodzacymi. Wszystkie potgczenia spawane i $rubowe
umieszczone w gruncie nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg przez pomalowanie farbg asfaltowa.

5.8. Wytyczne instalacji wyréwnawczej

Do listew ochronnych rozdzielnicy przytaczy¢:

e metalowe rury i elementy wewnetrznych instalacji,
metalowe korpusy korytek i drabinek kablowych,
elementy zbrojenia,
przewody ochronne wewnetrznych linii zasilajacych,
przewody ochronne obwoddw odbiorczych,
metalowe regaty magazynowe.

Potaczeniami wyréwnawczymi LgY-zo w kolorze zoétto-zielonym nalezy objaé wszystkie metalowe
instalacje wod.-kan. i c.0., drzwi metalowe i inne metalowe elementy nie przeznaczone do
przewodzenia pradu znajdujace sie w pomieszczeniach. Po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzic¢
odpowiednie pomiary i sporzadzi¢ protokoty.

5.9. Wytyczne budowy instalacji $wiattowodowej

W ramach zadania nalezy wykona¢ budowe kanalizacji kablowej, przeznaczonej dla prowadzenia
linii  $wiattowodowych wraz z infrastrukturg pasywna w postaci przetacznic
Swiattowodowych lokowanych ~w szafach  sterowniczych na terenie  studni gtebinowych.
Budowa kanalizacji telekomunikacyjnej obejmuje nastepujace zakresy rzeczowe:

a.) Budowa kanalizacji pierwotnej z rur HDPE OPTO @40/3,7, wraz z tasmg ostrzegawcza na
odcinku od budynku SUW do obu studni gtebinowych. Rura OPTO uktadana bedzie réwnolegle
do trasy wodociagu wg planu zagospodarowania.

b.) Budowa rur ostonowych HDPE @110 na kanalizacji pierwotnej w miejscach skrzyzowan z
infrastrukturg podziemng oraz przy przejsciach pod ciggami komunikacyjnymi i ciekami
wodnymi.

c.) Montaz kabla $wiattowodowego jednomodowego 12-wtdknowego w kanalizacji pierwotnej.
Wytyczne dla budowy kanalizacji kablowej:

Budowa rurociggu $wiatlowodowego polega na ukfadaniu w ziemi ciggéw rurowych sktadajacych
sig z rur RHDPE @40/3,7 o prefabrykowanej dtugosci 1000m, wraz z tasma lokalizacyjno-ostrzegawcza
koloru pomaranczowego z opisem "UWAGA SWIATLOWOD", uktadanej w potowie odlegtosci rury od
powierzchni gruntu, taczonych ztgczkami skrecanymi, a takze w doziemnych zasobnikach
kablowych RHDPE z miejscem na jedno ztacze. Ztacza zasobnikowe lokalizowac¢ przy strefach
przewiertéw bezwykopowych.

Studnie gtebinowe S1, S2
Str. 12/16



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Minimalna gteboko$¢ posadowienia rurociggu S$wiattowodowego wynosi 1m, a w terenach
zmeliorowanych 1,6m i nie powinna odbiega¢ od gtebokosci gdérnej tworzacej rury wodociggu.
W uzasadnionych przypadkach, gteboko$¢ ta moze zosta¢ zmniejszona na warunkach okreslonych
w obowigzujacych normach.

5.10. Koordynacja roboét elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja robdt budowlano - montazowych poszczegdinych rodzajow powinna by¢ dokonywana
we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego. Koordynacjg nalezy obja¢ rowniez projekty organizacji
obudowy i robdt, ogdlne harmonogramy budowy oraz faze realizacji (wykonawstwa) inwestycji.
Wykonywanie robdét koordynowac biezaco z kierownikiem budowy - przedstawicielem generalnego
wykonawcy i kierownikami robét poszczegdinych branz.

Ogolny harmonogram budowy powinien okresla¢ zakres oraz terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczedgdlnych rodzajéw robdét lub ich etapdw i powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidtowy przebieg zasadniczych robdét ogoélnobudowlanych, a réwnoczesnie umozliwiat technicznie i
ekonomicznie prawidtowe wykonawstwo robot specjalistycznych (w tym i elektrycznych).

Ogolny harmonogram budowy powinien stanowi¢ podstawe do opracowania szczegdtowych
harmonogramoéw robét elektrycznych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Wymagania ogdlne

Kontrola zwigzana z wykonaniem instalacji elektrycznych powinna by¢ przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robot zgodnie z wymaganiami normy PN-E/04700 i PN-IEC 60364-6-61. Wyniki
przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaty spetnione. Jezeli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spetnione nalezy dang faze robdt uznaé
za niezgodng z wymogami normy i po wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badania ponownie.

Program badan urzadzenia i/lub uktadu obejmuje wykonanie co najmniej nastepujacych préb i
sprawdzen:
sprawdzenie dokumentacji,
ogledziny urzadzenia,
proby i pomiary parametréw urzadzenia,
sprawdzenie dziatania urzadzenia oraz proby dziatania w warunkach pracy, o ile jest to
mozliwe.

6.2. Warunki przystgpienia do badan i przeprowadzenia pomiarow

Przedmiotem kontroli jakos$ciowej bedzie zgodnos¢ wykonywanych robot i uzytych materiatéw z
Dokumentacja Projektowa , Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W ramach kontroli jakosci nalezy:

e sprawdzi¢ usytuowanie armatury i urzadzen,

e sprawdzi¢ zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru ich badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich, wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Wszystkie materiaty do wykonania robot muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz muszg posiadac¢ swiadectwa jakosci producentow i uzyskac
akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.2.1. Przystgpienie do badan

Do badan nalezy przystapi¢ po zakonczeniu montazu urzadzenia, potwierdzonym przez wykonawce
montazu, przedstawiciela wytwdrcy lub zlecajgcego badania.

6.2.2. Wynik badania negatywny

Negatywny wynik jednego z badan moze by¢ powodem przerwania dalszych badan przewidzianych
dla danego urzadzenia lub uktadu, jezeli wynik ten dyskwalifikuje urzadzenie lub uktad, niezaleznie od
pozytywnych wynikdow pozostatych badan, lub jezeli spowoduje to koniecznos$¢ (po usunieciu usterki)
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ponownego przeprowadzenia badan objetych norma.
6.2.3. Ponowne przeprowadzenie badan

Ponowne przeprowadzenie badania, ktérego wynik poprzedni byt negatywny, moze nastgpi¢ po
usunigciu przyczyn negatywnego badania - przy czym dalsze badania urzadzenia lub uktadu powinny
obejmowacé zaréwno badania nie wykonane z powodu przerwania badan, jak i te, ktére wymagajg
powtdrzenia, a takze badania dodatkowe.

6.2.4. Przyrzady pomiarowe

Przyrzady pomiarowe stosowane w badaniach powinny mie¢ $wiadectwa potwierdzajace ich
sprawnos¢ techniczna.

6.3. Zakres badan

6.3.1. Sprawdzenie dokumentacji

Przed przystgpieniem do ogledzin nalezy sprawdzi¢ dokumentacje pod wzgledem kompletnosci,
uwzglednienia warunkéw w miejscu zainstalowania urzadzenia i prawidtowosci dziatania urzadzenia
oraz wnioskdw wynikajgacych z tych dokumentow.

6.3.2. Ogledziny

Przed przystgpieniem do pomiaréw parametrow i préb urzadzen, a takze kazdorazowo po
wykonaniu prob i pomiaréw, ktére mogty wptynac na stan zewnetrzny urzadzen, nalezy przeprowadzi¢
ogledziny.

Ogledziny obejmujg sprawdzenie warunkéw w miejscu zainstalowania urzadzenia, sprawdzenie
urzadzenia pod wzgledem zgodnosci z dokumentacja, stanu powierzchni zewnetrznych, zabezpieczenia
przed szkodliwym wptywem na srodowisko, zabezpieczenia przeciwporazeniowego, zgodnosci montazu
oraz oznaczen z dokumentacja.

6.3.3. Pomiary parametréw i préby

Pomiary parametrow i proby urzadzenia nalezy wykona¢ w zakresie niezbednym do stwierdzenia
spetnienia wymagan i postanowien normy.

6.4. Metody badan

Badania nalezy wykonywac stosujgc metody okreslone w normach wyrobu, jezeli metody te moga
by¢ zastosowane w miejscu zainstalowania urzadzenia.

6.5. Ocena wynikéw badan

Wynik pomontazowych badan odbiorczych urzadzenia i/lub uktadu uznaje sie za pozytywny, jezeli
wyniki wszystkich badan sg pozytywne, przy czym:

e wyniki pomiaréw wyrazone za pomoca wartosci liczbowych wielkosci mierzonych nalezy uznac
za pozytywne, jezeli sg zgodne z warto$ciami wymaganymi przez normy wyrobu lub zgodne z
danymi wytworcy, z doktadnoscig wynikajacg z metody pomiaru i klasy uzytych przyrzadow
pomiarowych,

e wyniki préb oraz pozostatych pomiarédw ocenia wykonujacy badania,

e zestawienie wynikow badan i ich ocena powinny by¢ zawarte w protokole badan,
sporzadzonym w terminie ustalonym przez zlecajacego i wykonujacego badania.

7. Obmiar robot

7.1. Jednostki obmiaru

Jednostkg obmiaru Robét jest:
¢ m. (metr) wykonanej i odebranej instalacji elektrycznej,
kpl. (komplet) wykonanych i odebranych rozdzielnic,
szt. (sztuk) osprzetu elektroinstalacyjnego (taczniki, gniazda, puszki itp.),
r-g (roboczogodzina) wykonanych i odebranych robdét recznych i mechanicznych,
m-g (mechanogodzina-wykonanych) i odebranych robét sprzetu.
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8. Odbior robot

8.1. Wymagania ogdlne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowo$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg
robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowgq, specyfikacjami technicznymi i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia odchylen, Inspektor Nadzoru ustala zakres robét poprawkowych. Roboty
poprawkowe dokonuje Wykonawca na swdj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

8.2. 0dbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych podlegajq elementy, ktére ulegajq zakryciu. Odbiér robdt
zanikajacych powinno by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robdt. Przy odbiorze robdt zanikajacych powinny by¢ dostarczone
nastepujace dokumenty:

¢ Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie

wykonywania robét,

e Dziennik budowy,

e Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow.

Przejeciu robot ulegajacych zakryciu podlegaja:

e roboty montazowe i oznakowanie przewodoéw przed wykonaniem zakrycia,

e uziom otokowy,

e instalacje podtynkowe i ulegajace zakryciu.

Odbidr robdt ulegajacych zakryciu obejmuje sprawdzenie:

e sposoOb utozenia i mocowania przewoddw podtynkowych,

e naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych robét

elektrycznych ulegajacych zakryciu.

8.3. 0Odbidr koncowy robét - Przejecie roboét

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokonac przejecia robot, odbioru koncowego robdt,

podczas ktorego szczegdlnie nalezy zwréci¢ uwage na:

o realizacje zalecen Inspektora Nadzoru dotyczacych odstepstw od dokumentacji projektowej
oraz dokumenty uzasadniajace uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robét,

e protokoty czesciowych odbioréow poprzednich faz robot z uwzglednieniem zalecen i uwag

komisji odbiorowej,

aktualno$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
kompletnosci protokotow z pomiarow,

kompletnos$¢ swiadectw producenta,

instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,

jakos$¢ zabudowanych elementéw instalacji,

zgodnosci lokalizacji urzadzen z dokumentacja projektowa,

oznakowanie i numeracje urzadzen instalacji elektrycznej,

kompletnos$c¢ i prawidtowosci montazu urzadzen instalacji elektrycznych,

zachowanie wymaganych odlegtosci przy zblizeniach do innych instalacji,

mocowanie, podtaczanie i malowanie instalacji uziemiajacej,

stan potaczen i konserwacje zaciskow ochronnych i ztgcza kontrolnego,

ciggtosc i jakos¢ zamocowania wszystkich przewodow,

poprawnos$¢ montazu rozdzieln, aparatow, osprzetu i opraw oswietleniowych,

sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji elektrycznych,

naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych wykonanych
robot,

e zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg i zapisami w Dzienniku Budowy,

e prawidtowos$¢ zamontowania i dziatania urzadzen elektrycznych,

e skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowej.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokdtu i

szczegétowo omowione. Protokdt powinien zawieral ustalenia poczynione w trakcie odbioru,
stwierdzone ewentualnie wady i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.
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W przypadku gdy wynik odbioru koncowego upowaznia do przejecia robdt, protokoét powinien
zawiera¢ oswiadczenie zamawiajgcego o przejeciu robdt lub w przeciwnym przypadku odmowe wraz z
jej uzasadnieniem.

9. Podstawa ptatnosci

Catkowity i szczegdtowy zakres Robot do wykonania bedacy podstawa ptatnosci przedstawiony
zostat w Specyfikacji Istotnych Warunkdw Zamowienia stanowigcych integralng cze$¢ materiatow
przetargowych.
10. Przepisy zwiagzane
10.1. Normy
Przy wykonywaniu instalacji nalezy stosowac¢ obowigzujgce normy i przepisy.

10.2. Inne dokumenty

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych, Instalacje Elektryczne
- wydanie aktualne.
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