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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdétowe] specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce robot elektrycznych dotyczgcych remontu budynku przy ul.
Krolewieckiej 142 w Elblggu

»Remont budynku nr 1 w KNW przy ul. Krélewieckiej 142 w Elblagu-

art.30 ust.4”

1.2. Zakres stosowania SST. Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest
stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robo6t objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie ponizszych prac:
1.3.1.Roboty elektryczne

* Montaz uchwytow pod rury winidurowe



» Uktadanie rur winidurowych

= \Wcigganie kabli do rur

» Montaz lamp oswietleniowych zewnetrznych wraz z osprzetem
elektrycznym ,

» Montaz nowej rozdzielni elektrycznej,

» Wykonanie pomiardw elektrycznych.

1.3.2.Wywoéz i utylizacja materialow rozbiérkowych.

=  wywoz i utylizacja odpadow z placu budowy.
1.4. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz
za zgodnosc¢ z zakresem umowy , SST i poleceniami inspektora.
2. MATERIALY
2.1. Roboty rozbiérkowe.

-materiaty rozbiorkowe nalezy wywiez¢ i zutylizowac.

-wartos¢ zadania pomniejszy¢ o wartoS¢ uzyskanego ztiomu z rozbidrek

przechodzgcych na wtasnos¢ wykonawcy.

2.2.Materiaty elektryczne.

Wykonawca zobowigzany jest do zakupu materiatow, ktére powinny spetniac

wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi

2.2.1. Materiaty.

a) Rozdzielnica natynkowa , 18 polowa

b) Lampa uliczna przemystowa 100W, 6500 K, strumien swiatta 10000 lumendw

)
)
c) Wspornik nascienny do lampy
d) Czujka zmierzchu,

e) Stycznik.

2.2.3. osprzet elektryczny.

a) zestaw natynkowy gniazdowy 380/230 V

b) tgczniki i przyciski instalacyjne bryzgoszczelne jednobiegunowe, natynkowe,

)
)
c) puszki instalacyjne natynkowe,
d) wyposazenie rozdzielnicy,

)

e) rury winidurowe dla kabli oraz uchwyty do nich,



2.2.4. Przewody.

a) przewody kabelkowe YDY 3x2,5mm,

3. SPRZET

Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT

Elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe.

-przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych i demontazowych nalezy
wygrodzi¢ teren i oznakowac zgodnie z zasadami BHP

-roboty rozbiérkowe prowadzic recznie lub przy uzyciu lekkich elektronarzedzi.
-rozebrane elementy nalezy znosic¢ na biezgco do miejsca sktadowania.

-gruz i inne elementy nalezy wywiez¢ na wysypisko lub sktadowisko zgodnie z
przepisami.

5.2. Roboty elektryczne.

Wsporniki lamp zamontowa¢ do $cian budynku w sposéb trwaty
uniemozliwiajgcy chybotanie lamp podczas wiatrow. Do nowej rozdzielni
przytaczy¢ instalacje elektryczng. Montazu przewodow wykona¢ w rurkach
winidurowych .

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét.

6.2. Nie dopuszcza sie stosowania do robét materiatow, ktérych wtasciwosci nie
odpowiadajg wymaganiom technicznym.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg szczegotowo opisane w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior materiatow i robot powinien obejmowac zgodnosci z zakresem
umownym i SST oraz sprawdzenie materiatbw z wystawionymi atestami
wytworcy. W  przypadku zastrzezen, co do zgodnosci materiatu
z zadwiadczeniem o jakosci wystawionym przez producenta, powinien by¢
on zbadany laboratoryjnie.

8.2. Nie dopuszcza sie stosowania do robdét materiatow, ktorych wiasciwosci
nie odpowiadajg wymaganiom technicznym.

8.3.0dbiér robdt

Roboty zanikowe i zanikajgce podlegajg odbiorowi przez Inspektora przy



udziale Wykonawcy. W przypadku odchylen od przyjetych wymagan, inspektor

nadzoru ustala zakres robot poprawkowych.

Do odbioru koncowego Wykonawca dostarczy pomiary elektryczne : rezystencji

izolacji przewodow, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, instalacji

uziemiajgcej,.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za ustalong potwierdzonym przez inspektora obmiarem w jednostkach

obmiarowych zgodnie z pkt 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-IEC 60364*1 : instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Zakres
, przedmiot i wymagania podstawowe.

= PN-IEC 60364-441:2000 instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.



