D-02.02.01 Roboty ziemne-wykopy w gruntach skalistych ul. Skalica

D - 02.02.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH SKALIS TYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3 wymagania dotycice wykonania i
odbioru wykopow w gruntach skalistych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpepetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmwykonanie wykopow w gruntach skalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe oks&enia zostalty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotysee robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie dotyczy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyerce sprztu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Sprzt do robot w gruntach skalistych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t w gruntach skalistych powinweykaz& sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

koparek z gtowicami frezggymi,

zrywarek mechanicznych,

srodkow do zatadunku i transportu gruntu skalistego.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00@(QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych

Odspajanie mechaniczne gruntow skalistychayaleykonywa bez wibracji za pomamp:
a) koparek z gtowicami frezagymi,
b) zrywarkami, ktére rozltniaja grunt po przejgdzie z zagibionymi w grunt zbami.
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Przy odspajaniu mechanicznym ral@rzestrzegg aby:

- gkebokads¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom korytegdreego,

- nie odbywat sj ruch maszyn srodkow transportu po rozimionym gruncie,

- rozdrobnienie gruntu umbwiato uzycie srodkéw do zatadowania lub przemieszczenia
gruntu (koparek, tadowarek, zgarniarek, rowniatpk).i

5.3. Odspajanie gruntéw za pomag materiatow wybuchowych

Nie dotyczy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowargodndci z wymaganiami
okreslonymi w SST oraz w dokumentaciji projektowej. W sieakontroli szczegéinuwag
nalezy zwrock na:

a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.00KD Y.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopul.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t okiano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopu w gruntach skalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- odspojenie skaty przyzyciu sprztu mechanicznego,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- rozdrobnienie,

- zatadunek i odwiezienie urobku na odkiad,

- utylizacja,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- profilowanie dna wykopu, rowow i skarp,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu,

- zapewnienie bezpiecastwa prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



