D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych oraz
inwentaryzacji powykonawczej geodezyjnej w ramach przebudowy drég gminnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych na drodze gidwne;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia zostato okre$lone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbidr punktoéw, ktérych
wysoko$¢ w stosunku do przyjete] powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy 1 montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i1 odksztatcen, a takze w miare
mozliwosci pomiarow powykonawczych.

1.4.4. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i1 koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru/Zamawiajacego.

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materialéw

Wymagania ogdlne dotyczace materiatbw podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

2.2.  Rodzaje materialéw
Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny miec¢ $rednice 0,15 do 0,20 m 1 dtugos¢ 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe Srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m..

,.Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogo6lne dotyczace sprzetu podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do odtworzenie trasy i punktéow wysokosciowych

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy
sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych powinien
gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotyczace transportu

Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.



5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Zasady ogo6lne wykonywania Robdt podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3.  Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych, Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ ok. 250 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obicktow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow wykluczajgcych osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnos$cia, aby $redni btad niwelacji po

wyrdwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzgdnej wysokosciowe;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rze¢dne niwelety punktow osi trasy nalezy
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wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt. 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopow
na powierzchni terenu zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot.

5.6. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o punkty poligonizacji panstwowe] i osnowy realizacyjnej nalezy wykonac
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg sieci uzbrojenia terenu i obiektu, nanies¢ zmiany
na map¢ zasadniczg uzyskujac potwierdzenie Os$rodka Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogolne dotyczgace obmiaru Robét

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robot podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 km odtworzonej trasy w terenie.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robdt
Ogolne zasady odbioru Robot podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.



8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty zwigzane z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych podlegaja odbiorowi
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktory nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 km odtworzenie trasy i1 punktow wysokosSciowych nalezy przyjmowaé na
podstawie obmiaru 1 oceny jakosci wykonanych Robot.
Cena jednostkowa obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraz z zabezpieczeniem ich przed
zniszczeniem 1 oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2.  Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

8. Ustawa z 17.05.1989 r. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163

Z p6zniejszymi zmianami).
9. Instrukcja GTS GG-00.01.02 Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i
modernizacji drog i obiektow mostowych.



