SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

WYZNACZENIA TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

,BUDOWA SIECI KANALIZACYJNEJ

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia trasy i punktéw wysoko-
$ciowych w zwigzku z budowa sieci kanalizacji deszczowej w m. Niewiadowo, Zotwia Blo¢

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji stanowig wytyczne prowadzenia rob6t dotyczacych wyznaczenia trasy
i punktéw wysoko$ciowych w zwigzku z budowa odwodnienia drogi obejmujg roboty pomiarowe sytuacyjno-
wysokosciowe:” W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem tras i osi oraz punktéw wysokos$cio-
wych wchodza;

-wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtownych, osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,
-uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

-wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reperdéw roboczych),

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

-wyznaczenie obiektéw kubaturowych, pompowni oraz ich osi a takze zaniwelowania charakterystyczny rzed-
nych,

-zastabilizowanie. punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb uta-
twiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

-odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych.

I Roboty obejmuija;

-wytyczenie i obstuge geodezyjng budowy drog i chodnikéw,

-wytyczenie tras sieci

-obstuge budowy,

-sporzadzenie mapy powykonawczej i witaczenie do zasobow geodezyjnych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Punkty gtéwne trasy -punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w Specyfikacii Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania Ogéine”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ rob6t z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacii Istotnych Warunkow Zaméwienia -“Wymagania
Ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktéw wysokosciowych wg zasad-
niniejszej Specyfikacji Technicznej sa;

" Paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1,5-1,7 m oraz o Srednicy 5-8 cm i dtugosci 0,3 m,

" Stupki betonowe o dtugosci 0,5 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacii Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania
Ogolne”.

Roboty zwigzane z oznaczaniem gtéwnych elementdw trasy oraz roboczych punktéw wysokos$ciowych bedq
wykonywane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyz-
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szych elementdw trasy wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, przeznaczonym do tego
typu robot (teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe). Sprzet stosowany do od-
tworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania
Ogdlne”.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ dostarczane przy uzyciu jakiegokolwiek $rodka
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia -“Wymagania Ogélne”.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczyc i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtdwne osi trasy oraz punktywysoko-
§ciowe (repery robocze).

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora Nadzoru. W oparciu o materiatydostar-
czone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbednedo
szczegOtowego wytyczenia Robot.

5.2. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSI

Tyczenie osi rurociggdw nalezy wykonac w oparciu o Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu sieci poligo-
nizacji pafistwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentaciji Projektowej oraz w oparciu o informa-
cje przekazane przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wie-
cej niz 5 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cig do 1 cm
w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.3. WYZNACZENIE ROBOCZYCH PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wysokosciowe nalezy wyznacza¢ w punktach charakterystycznych okreslonych w dokumentacji projekto-
wej, a takze obok kazdego projektowanego obiektu (np. przepustu).

Punkty wysokosciowe nalezy umieszczaé poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich okre$la¢ z doktad-
noscig do 0,5 cm.

5.4. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuije:

" wyznaczenie krawedzi wykopow,

" wyznaczenie rzednych rurociggow,

" wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu wykopdw w przekrojach poprzecznych.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacy-
chuzupetnienia dla poprawnego wykonania robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogédlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacii Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania Ogél-
ne”.Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezypro-
wadzi¢ wg ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

" 0§ rurociggu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz conajmniej
co 200 m na prostych,

“robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania Ogolne”.
Jednostka obmiaru robot geodezyjnych jest:

| m -wyznaczonej i zastabilizowanej trasy

8. ODBIOR ROBOT



Ogolne zasady odbioru prac podano w Specyfikaciji Istotnych Warunkéw Zaméwienia -“Wymagania Ogéine”.
Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikéw pomia-
row geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia -“Wymagania
Ogdlne”.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

" wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,

" uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

“ wykonanie pomiaréw biezacych,

" wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

" wykonanie mapy powykonawcze;.

Ptatnos¢ za | mnalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotukon-
troli geodezyjnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii (GUKIK),
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



