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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych i odgromowych realizowanych w ramach
Budowy Sali Gimnastycznej w Koztowie wraz z towarzyszgcg infrastrukturg
uzupetniajgcg oraz roboty budowlane polegajgce na przebudowie elementow
istniejacego budynku szkoty w zakresie umozliwiajgcym potgczenie czesci istniejgcej
z nowg i wykorzystanie obiektéw zgodnie z przeznaczeniem. Projektowany budynek
zlokalizowany jest Koztowie, gm. Matogoszcz, dz. nr 196/2.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument kontraktowy przy
robotach wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania instalacji w zakresie
robot elektrycznych:
- wykonania instalaciji elektrycznych
- wykonania instalacji uziemien i odgromowych

Specyfikacja jest zgodna z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamdwien

publicznych oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w
sprawie szczegoétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego.

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dokumentami
dotyczgcymi projektowanej inwestycji. W przypadku jakichkolwiek niejasnosci
wykonawca zobowigzany jest do ztozenia odpowiednich zapytan na pismie.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg
Projektowa.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy.

Kosztorys slepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem
ilosci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksiedze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego (dla robét dodatkowych i
zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z
dokumentacjg projektowo-kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.



Polecenie Zamawiajgcego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizaciji
robét lub innych spraw dokumentacji projektowe;.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.5.Wymagania dotyczace robét

1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami
Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

Wszelkie nazwy wtasne produktow i materiatdw uzywane w Dokumentaciji
Projektowej oraz niniejszej Specyfikacji Technicznej stuzg okresleniu standardu
wykonania i okresleniu wtasciwosci oraz wymogow technicznych dla zatozonych
rozwigzan. Dopuszcza sie stosowanie zamiennych rozwigzan oraz zamiennych
materiatow innych producentow.

Aparaty i urzgdzenia powinny mie¢ certyfikat na zgodnosc z obowigzujgcymi
przepisami i normami. Urzgdzenia, aparaty, instalacje i sprzet, muszg spetniac
wymagania norm i przepisow:

PN/IEC60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN/E-05003 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Ustawa ,Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94 wraz z rozporzgdzeniami w
szczegolnosci:

»~Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie” — Dz.U.
10/95.

3. SPRZET

Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajgce pod
wzgledem typowi ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez Zamawiajgcego.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej
i urzgdzen rozdzielczych, nalezy przestrzegac zalecen ich wytwoércéw w
szczegolnosci:
— transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i
wstrzgsami oraz przesuwaniem sie wewngtrz tadowni; na czas transportu



nalezy z przewozonych urzgdzen zdemontowac, odpowiednio zabezpieczy€ i
przewozi¢ oddzielnie czute przyrzgdy pomiarowe, aparature rejestrujgca.

— aparature i urzgdzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich
na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych,
zamkow itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdéine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materia/ow i wykonywanych robét, za ich
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.

5.2. Wymagania szczego6lne wykonywania instalacji elektrycznych
Nalezy stosowac sie do norm i przepisow podanych w punkcie 2 oraz do
Rozporzgdzenia Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych bez wzgledu na
rodzaj i sposob ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:
— trasowanie,
— montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow,
— przejscia przez sciany i stropy,
— montaz sprzetu i osprzetu,
— tgczenie przewodow,
— podejscia do odbiornikow,
— przytaczenie odbiornikow,
— ochrona przed porazeniem,
— ochrona antykorozyjna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne wymagania

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggngc¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng
kontrole oraz jakos¢ materiatow. Zapewni on odpowiedni system kontroli wtgczajgc
personel, sprzet.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie robét

Po zakonczeniu Robét, przed ich odbiorem Wykonawca jest zobowigzany do
przeprowadzenia préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardéw (prac regulacyjno-
pomiarowych) i probnym uruchomieniem poszczegdlnych przewodow, instalaciji,
urzgdzen itp
Nalezy wykonac¢ sprawdzanie odbiorcze instalacji — zgodnie z PN/IEC-60364.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robd6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot
zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego
0 zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich Robo6t. Obmiar gotowych Robdét bedzie
przeprowadzony w czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo i pionowo, wzdtuz linii osiowej elementu. Elementy w ilosciach
policzalnych bedg obmierzane w sztukach. Elementy, ktére majg by¢ obmierzone
wagowo, bedg wazone kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikaciji
Technicznych.
Elementy, ktére majg by¢ obmierzone liniowo, bedg mierzone w metrach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdét
bedg zaakceptowane przez Zleceniodawce.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw Robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
Obmiar Robo6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar
Robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych Robat, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w



czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Zleceniodawca.

Gotowosc¢ danej czesci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnym
powiadomieniem Zleceniodawcy. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
poOzniej jednak niz w ciggu 14 dni od daty zgtoszenia.

Jakosc¢ i ilos¢ Robadt ulegajgcych zakryciu ocenia Zleceniodawca na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym
powiadomieniem o tym fakcie Zleceniodawcy. Odbiér ostateczny Robdét nastgpi w
terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zleceniodawce zakonczenia Robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacijg
Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow Robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania Robot uzupetniajgcych i Robét poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robaot
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych
Robét w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem toleranc;ji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona
potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest
protokot odbioru ostatecznego Robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty:

— Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

— Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub
zamienne).

— Recepty i ustalenia technologiczne.

— Woyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie

z ST. W szczegodlnosci wykonania pomiaréw ochronnych.

— Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie
- zST.



— Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnych robot towarzyszgcych
(np. na przetozenie instalacji telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych roboét wiascicielom
urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robat.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania Robo6t
poprawkowych i Robdét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.2. ,0dbior
ostateczny Robaot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogdlne
Podstawg ptatnosci wycenionych ryczattowo jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentaciji Projektowe.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot bedg obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na Teren Budowy,
— wartosc¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan

Ogdlnych zawartych w Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki

okreslone w w/w dokumentach, a niewyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Platnosci
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie stanu zaawansowania Robot

wyliczonego zgodnie z punktem 7.2 niniejszej ST.
Zakres Robdt jest podany w punkcie 1.3 niniejszej ST.
Cena ryczattowa za wykonanie zadania obejmuje odpowiednio:

— roboty przygotowawcze i pomiarowe,

— zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

— préby montazowe,

— sprawdzenie odbiorcze instalacji,

— pomiary i badania w trakcie wykonywania robét,



uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

,Przepisy Budowy Urzgdzen Elektrycznych” wyd. SEP 2006
,Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dn. 17-09-1999 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach
elektrycznych”,

PN-IEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN-EN 12464-1 Oswietlenie elektryczne

Ustawa ,Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94

PN-HD 605 Kable elektroenergetyczne.

PN-EN 60598-1 Oprawy oswietleniowe

Gdziekolwiek wystepujg odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie
odpowiednich norm krajéw Unii Europejskiej, beneficjentéw oraz Malty i Cypru w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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