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D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania dotyczace wykonania odbioru robot w ramach inwestycji pn.
,,Modernizacja powodujaca ulepszenie parametréw techniczno—uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w
miejscowosci Zarnowica w km rob. 0+000-0+133 dhugosci 133 mb” w zakresie:

—  wlasciwosci materialow
—  sposobu i jakosci wykonania robot
—  odbioru prawidtowosci wykonania robo6t zgodnych z zalozeniami projektowymi.

1.2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot opracowana zostata na podstawie:
—  Projektu Wykonawczego
—  Przedmiaru robot
—  Wizji lokalnej w terenie
— Uzgodnien z Zamawiajacym

1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem malej architektury,
stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowa albo jego czg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(brdd, kaszyca).

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéow obstugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu. '

Dziennik budowy - zeszyt wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich poltaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania roboét, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na poditoze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji
nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej

Przedsiewziecie ~budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub  catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
potaczenia.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.
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Zadanie budowlane - czg¢é¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrgbna cato$é konstrukeyjna lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji technicznouzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot
zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego (o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robdt. Ilekro¢ w STWIORB wystepuje stowo ,,Inspektor” oznacza Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Realizacja rob6t zwiazanych z niniejsza inwestycja musi odpowiada¢ przepisom techniczno — budowlanym oraz prawnym na
dzien realizacji zadania inwestycyjnego.

Szczegllna uwage nalezy zwroci¢ na przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony $rodowiska oraz ochrony
przeciwpozarowe;.

Wykonawca na wlasny koszt i odpowiedzialno$¢ zobowiazany jest do przestrzegania obowiazujacych przepisow.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Warunkami Ogoélnymi i
Szczegbdlnymi STWIORB, Dokumentacjg Projektowg i poleceniami Inzyniera lub Kierownika Projektu zgodnie z warunkami
kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczefistwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy i
terenie przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terendow, na ktorych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w
zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn,
urzadzen i sprz¢tu musza zapewnia¢ skuteczng ochrone¢ ludzi, $rodowiska budynkéw i budowli na tych obszarach w
szczegoblnosci przed:

- hatasem

- wibracja

- drganiami i wstrzasami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pylow i dymow

- zanieczyszczeniem srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotwoérczych i metalami cigzkimi

- znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych,

- bezprawnym zniszczeniem chronionych gatunkéw roslin i zwierzat i ich siedlisk.

141. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz okres§long w specyfikacji przetargowej ilo§¢ egzemplarzy dokumentacji
projektowej oraz kompletow STWIORB. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za wyznaczenie geodezyjnych
punktéw pomiarowych.

142. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych
warunkach umowy.

1.43. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA I STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora lub
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okre$lone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien

natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiaro6w okre§lonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli musza wykazywac
zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWIORB i wptynie to na
niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

144. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY
W przypadku prowadzenia robot budowlanych ,,pod ruchem” Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu
publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery
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ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W przypadku jezeli projekt organizacji ruchu jest sporzadzony przez projektanta i zatwierdzony w odpowiednich organach na
wykonawcy spoczywa obowiazek zgloszenia wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu, wprowadzenie statej organizacji
ruchu jak rowniez wszelkie aktualizacje projektu organizacji ruchu i inne formalnosci z tym zwigzane.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczg¢ciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora. Tablice informacyjne b¢dg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w cen¢ kontraktowa.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje.

1.45.  OCHRONA SRODOWISKA
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego. Jezeli dla przedsigwzigcia wydano decyzje Srodowiskowa, wykonawca ma obowigzek stosowania si¢ do
zapisow decyzji.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz begdzie unikac¢
uszkodzen lub ucigzliwoséci dla osob lub doébr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

—  lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

—  $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

—  zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

—  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

—  mozliwo$cig powstania pozaru.

1.46. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob
trzecich.

147. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

1.48. OCHRONA WLASNOSCI PUBLICZNEJ I PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja
by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora i
wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inspektor ani Zamawiajacy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.49. OGRANICZENIE OBCIAZEN OSI POJAZDOW

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow 0si na drogach publicznych przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wlasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych).

Wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot uszkodzonych przez pojazdy budowy.

1.4.10. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej

zaplacie i sag uwzglednione w cenie kontraktowe;.

14.11. OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty

rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora.

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. STOSOWANIE SIE DO PRAWA I INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem przepisowych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Ofertowe;.

1.413. ROWNOWAZNOSC NORM I ZBIOROW PRZEPISOW PRAWNYCH

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane
normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.5. STOSOWANIE PRZEPISOW PRAWA BUDOWLANEGO
Wykonawca w trakcie realizacji inwestycji zobowigzany jest do przestrzegania wszystkich wymogoéw Prawa Budowlanego.

1.6. MATERIALY

Materiaty do wykonania robdt powinny byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej oraz z aprobata techniczng
IBDiM. Wyroby nie moga zawiera¢ substancji niebezpiecznych w rozumieniu Rozporzadzenia (WE) nr 1907/2006
Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 18 grudnia 2006.
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Wykonawca z odpowiednim wyprzedzeniem uzgodnionym z Zamawiajacym / Inspektorem przed

zaplanowanym wykorzystaniem materialdw przeznaczonych do robdt przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia,
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatoéw jak
réwniez odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz w razie potrzeby probki materiatow.

1.7. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadad
wlasciwej organizacji robot.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

1.8. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bgdzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

1.9. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA, POLSKIE NORMY I INNE PRZEPISY ORAZ WYMAGANIA
Inwestycja winna spetnia¢ wymagania okre$lone w przepisach techniczno — budowlanych, Polskich Normach oraz
aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzanie wyrobow do obrotu i stosowania w
budownictwie.

1.10. ODBIOR ROBOT
Podstawg odbioru robot bedzie:

—  pisemne zgloszenie Wykonawcy 0 zakonczeniu robot

— dokumentacja powykonawcza (w tym certyfikaty, deklaracje, atesty dotyczace zastosowanych materiatow).
Inwestor na pisemny wniosek - zgtoszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia robdt, ustala termin odbioru
koncowego robot i zwotuje komisje odbiorowsa. Komisja po dokonaniu pozytywnego odbioru sporzadza protokot odbioru
koncowego robdt i podpisuje go.
Protokot odbioru koncowego robdt stanowi podstawe do rozliczenia robdt wystawienia faktury VAT za zakonczone i
odebrane roboty

1.11. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenia i ptatnosci b¢dg dokonywane zgodnie z warunkami umowy pomig¢dzy Inwestorem i Wykonawcag.
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D 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 01.01.00. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac polegajacych na
wyznaczeniu osi trasy i obiektow inzynierskich w ramach inwestycji : ,,Modernizacja powodujaca ulepszenie
parametréw techniczno—uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscowosci Zarnowica w km rob.
0+000-0+133 dtugosci 133mb”

1.2. Zakres robét ujetychw STWIORB

— W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

—  wytyczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

—  wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

—  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

— wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty),

—  sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow wysoko$ciowych
1.3. OkreSlenia podstawowe

Osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbidr punktow, ktorych wzajemne potozenie na powierzchni odniesienia
zostalo okres§lone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

Osnowa geodezyjna wysoko$ciowa — usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wysoko$¢ w stosunku do przyjetej
powierzchni odniesienia zostato okre$lone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

Osnowa realizacyjna — jest to osnowa geodezyjna ( pozioma i wysoko$ciowa) przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu konstrukeji i zwigzanych z realizacja urzadzen.
Osnowa ta powinna stuzy¢ rowniez do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miar¢ mozliwosci
pomiaréw powykonawczych.

Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Reper — trwaty znak geodezyjny o ustalonej wysokosci w metrach n.p.m. i wspotrzednej w uktadzie siatki niwelacyjnej
panstwowe;j.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich Normach, a takze w
instrukcjach i Wytycznych Technicznych obowigzujacych w geodez;ji i kartografii.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace wykonywania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w rozdziale ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy do wykonywania prac geodezyjnych

Materiatami stosowanymi do prac geodezyjnych sa:

—  paliki drewniane o fi 15-20 mm i dtugosci 1,5 do 1,7 m,

—  paliki drewniane o fi 50-80 mm i dtugos$ci okoto 0,30 m,

—  prety stalowe o fi 12 mm i dhugosci 30 cm,

—  stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m. .. Swiadki” powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny,

—  Dbolce stalowe o fi 5 mm i dlugosci 0,04-0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni,

—  farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow)
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywania prac geodezyjnych

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprzgtu
dostosowanego do przyjetej metody robdt, jak:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

- dalmierze,

—  tyczki, faty, tasmy stalowe, szpilki,

— odbiorniki GPS,

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Wszelkie prace pomiarowe zwigzane z realizacjg robot naleza do obowigzkow Wykonawcy.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno§¢ za nastgpstwa niezgodnos$ci wykonanych roboét z dokumentacjg projektowa oraz niniejszymi
STWIORB.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania robot, a w
przypadku ich zniszczenia musza by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy.

4.2. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz ewentualnie inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej (np. okreslonej w
dokumentacji projektowej, zatozonej dla danej inwestycji). O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w
punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 ecm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

4.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopdéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

4.4. Wyznaczenie poloZenia obiektow inZynierskich

Dla kazdego z obiektow inzynierskiego nalezy wyznaczyc¢ jego potozenie w terenie poprzez:
—  wytyczenie osi obiektu,
—  wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegodlnosci przyczotkoéw i filarow, Scian
czotowych.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslong w punkcie 4.2.

5. TRANSPORT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Transport

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét.

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakoSci prac

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiagzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
4.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w rozdziale ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposéb odbioru robot
Odbidr robdt zwigzanych z wytyczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0—1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

D 01.02.00. Usuniecie drzew i krzewow
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych na
usunigciu pni, drzew i zakrzaczenw ramach inwestycji — ,,Modernizacja powodujaca ulepszenie parametrow techniczno—
uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscowoéci Zarnowica w km rob. 0+000-0+133 o dtugosci 133 mb”

1.2. Okreslnie podstawowe

Drzewo — wieloletnia roslina o zdrewniatym jednym pe¢dzie gtownym (pniu) albo zdrewniatych kilku pedach glownych i
gateziach tworzacych korong w jakimkolwiek okresie podczas rozwoju rosliny;
Krzew - roslina wieloletnia nie tworzaca wyraznego pnia ani korony, lecz rozgalgziajaca si¢ na wiele rownorzednych pedow.

10



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Zadrzewienie — drzewa i krzewy w granicach pasa drogowego, pojedyncze drzewa lub krzewy albo ich skupiska.

Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
1.3. Ogolne wymagania dotyczace wykonywania robét

Ogoblne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Materiaty nie wystepuja
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
—  Koparek
—  Pily spalinowe
—  Ciagniki ze specjalnym osprzgtem
—  Srodki transportu do wywiezienia pozostatosci po wykarczowaniu

4, WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogélne”.

4.2. Sposob wykonywania prac

Roboty zwigzane z usuni¢ciem pni i krzakow obejmuja wykarczowanie pni i krzakow, wywiezienie pni, karpiny poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow .

Teren pod inwestycje w pasie planowanych robot, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej, powinien by¢ oczyszczony z pni i krzakow.

W miejscach dokopdow i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z
roslinno$ci, wykarczowac pnie i usungé korzenie tek, aby zawarto§¢ czgéci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W migjscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czgéci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na glebokosci do 60cm ponizej
niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypemi¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i
zagescic, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

4.3. Utylizacja pozostalosci

Utylizacja pozostato$ci po usunietej roslinnosci nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Sposdb zutylizowania pozostato$ci
powinien by¢ zgodny z odpowiednimi przepisami prawa oraz z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczenstwa.
Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.

5. TRANSPORT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Transport

Pozostatosci po wycince i karczowaniu nalezy wywozi¢ transportem samochodowym poza teren prac.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét.

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia ro$linno$ci, wykarczowania korzeni i

zasypania dolow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okreslone w

STWIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa dla rob6t ziemnych

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot polega na sprawdzeniu zakresu usunigcia drzew i krzewow oraz kompletnosci wykonanych robot.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich

zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2015 poz. 1651)

D 02.00.00. PODBUDOWY

D 02.01.00 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach inwestycji —
,Modernizacja powodujaca ulepszenie parametrow techniczno—uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w
miejscowosci Zarnowica w km rob. 0+000-0+133 dtugoéci 133m”

1.2. Zakres robét ujetych w STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja zasady i wymagania dla wykonywania koryta pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni.
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1.3. OkreSlenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
rozdziale ,,Wymagania ogolne” .

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania Koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania ze
sprzetu umozliwiajacego prawidtowe wykonanie robdt oraz nie powodujacego niekorzystnego wplywu na wihasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w rozdziale ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezpo$rednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
konstrukcji.

5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sag roboty i do
trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i niniejszego opracowania.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po oczyszczeniu
powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podloza. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN—77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét.

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Badaniom oraz pomiarom podczas korytowania podtoza podlegaja roéwnos$¢ powierzchni,
korytowania pod katem wtasciwych rzgdnych oraz spadkow z doktadnoscia +2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

prawidtowos$¢ wykonania

Korytowanie podtoza uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— dostarczenie niezbednego sprzgtu,

—  zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub wynikajacych

z przyjetej technologii robot;
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
—  korytowanie i profilowanie podtoza,
—  zaggszczenie podloza,
—  zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,
— ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopow,
— odwoz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacja,

— uporzadkowanie terenu robot; wywoéz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce

przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,
— oznakowanie robdt i jego utrzymanie.
—  wykonanie materiatow do dokumentacji powykonawczej

10.PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania i badania
PN-B-06050:1999 Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogdlne
BN-77/8931 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D 02.02.00 Warstwa wzmacniajaca z geowlokniny
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (skrot: STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy odcinajacej (separujacej) W ramach inwestycji ,,Modernizacja
powodujaca ulepszenie parametréw techniczno—uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscowosci
Zarnowica w km rob. 0+000-0+133 o dhugosci 133m”.

1.2. Zakres robét ujetych w STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja zasady i wymagania dla wykonywania robot zwigzanych z
wykonywaniem warstwy wzmacniajacej pod warstwy konstrukcyjne drogi w zakresie inwestycji wymienionej w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalne, polimerowe materialy, wytworzone technikg tkacka, dziewiarska Iub
wiokninowa, w tym geotkaniny i geowtokniny) i pokrewne wyroby jak: georuszty (plaskie struktury w postaci regularnej
otwartej siatki wewngtrznie potaczonych elementdw), geomembrany (folie z polimerdw syntetycznych), geokompozyty
(materiaty ztozone z rdéznych wyrobow geotekstylnych), geokontenery (gabiony z tworzywa sztucznego), geosieci (plaskie
struktury w postaci siatki z otworami znacznie wigkszymi niz elementy sktadowe, z oczkami polaczonymi weztami),
geomaty z siatki (siatki ze strukturg przestrzenng), geosiatki komorkowe (z tasm tworzacych przestrzenng strukture zblizong
do plastra miodu).

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w rozdziale ,,Wymagania ogdlne” .

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ,, Wymagania ogélne”. Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za

jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$é z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inspektora.
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialéw

Materialem objetym niniejsza STWIORB =z przeznaczeniem na warstwe wzmacniajaca jest geowldknina.
Geowldknina przewidziana do uzycia jako warstwa wzmacniajaca powinna posiada¢ aprobat¢ techniczng wydang przez
uprawniong jednostk¢ badawcza. Geowltdknina powinna by¢ odporna na zmienne przewilgocenie materiatu, przemarzanie,
rézna kwasowo$§¢ gruntu. Powinna charakteryzowaé si¢ trwato$cia wihasciwosci mechanicznych i hydraulicznych pod
wplywem dziatania dtugotrwatych naprezen $ciskajacych i rozciggajacych, wykazywac nietoksyczno$é i nieszkodliwo$é

w stosunku do $rodowiska naturalnego. Powinna by¢ bez rozdar¢ i dziur o rownomiernie roztozonej masie i

strukturze. Parametry techniczne geowlokniny powinny odpowiada¢ parametrom okreslonym w dokumentacji projektowe;j.
Minimalne parametry geowlokniny :

Wytrzymalo$¢ na rozciaganie: wzdhuz / wszerz pasma, nie mniej niz, KN/m 16/16
Wytrzymalo$¢ na przebicie dynamiczne (metoda spadajacego stozka), mm 19
Masa powierzchniowa min., g/m2 180
Odporno$¢ na przebicie statyczne (metoda CBR), nie mniej niz, N 2700

Materiaty przeznaczone do wbudowania, muszg uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
Do potaczen kolejnych warstw geowtdkniny nalezy uzyc¢ szpilek ze stali gladkiej @ 8-10mm o ksztalcie odwroconej litery U
o dlugoéci nézek 45cm i szerokosci przewigzki 12cm. Konce szpilek ucigte pod katem 45°,

2.2. Skladowanie materialow

Geowtoknina nalezy przechowywacé w opakowaniach wg pkt 4.2 w
pomieszczeniach czystych, suchych i wentylowanych.
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport geowlokniny

Geowtdkniny moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,

—  zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu

—  ochrony geowtdkniny przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ lub rozciaé

geowlokniny.

Kazda bela powinna by¢ oznakowana w sposdb umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, ze jest to material do
wykonania warstwy odcinajace;j

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w rozdziale ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza”.

Warstwa odcinajagca powinna by¢ wytyczona w sposoéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Rozkladanie geowlokniny

Warstwe geowltdkniny nalezy rozktada¢ na wyprofilowanej powierzchni podtoza, pozbawionej ostrych elementow, ktore
moga spowodowac uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzenie drzew i krzewdw). W czasie rozktadania warstwy
z geowlokniny nalezy spetni¢ wymagania okreslone w STWIORB Iub producenta dotyczace szeroko$ci na jaka powinny
zachodzi¢ na siebie sgsiednie pasma geowldkniny lub zasad ich taczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do
podtoza gruntowego.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowlékniny

Po powierzchni warstwy odcinajacej, wykonanej z geowldkniny nie moze odbywaé si¢ ruch jakichkolwiek
pojazdow. Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozktadajac materiat ,,0d czota”, to znaczy tak, ze pojazdy
dowozace materiat i wykonujace czynnosci technologiczne poruszaja si¢ po juz utozonym materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy

Warstwa geowldkniny po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie z geowtdkniny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét.

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogodlne”.

6.2. Badania w czasie robot

Badania dotyczace warstwy z geowtdkniny.
W czasie ukladania warstwy z geowtdkniny nalezy kontrolowac:

—  zgodno$¢ oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowlokniny z okreslonym w dokumentacji projektowej,
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—  rO6wno$¢ warstwy,

—  wielko$¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob ich laczenia,

—  zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji projektoweyj.

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpito mechaniczne uszkodzenie geowltdkniny (rozerwanie, przebicie). Pasma
geowlokniny uzyte do wykonania warstwy odcinajacej nie powinny mie¢ takich uszkodzen

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
Aktualne normy i wytyczne dotyczace stosowanie geowlokniny w budownictwie drogowym.

D 02.04.00 Podbudowa i nawierzchnia z kruszywa lamanego
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiagzanych z wykonywaniem
podbudowy pod nawierzchnie asfaltows i nawierzchni¢ z kostki brukowej w ramach inwestycji pn Modernizacja powodujaca
ulepszenie parametréw techniczno—uzytkowych drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w miejscowosci Zarnowica w km rob.
0+000-0+133 o dtugosci 133m.

1.2. Zakres robét ujetych w STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady i wymagania dla wykonania podbudowy, podbudowy
pomocniczej oraz nawierzchni z kruszywa tamanego:

—  Podbudowa pomocnicza z mieszanki kruszywa tamanego 0-63
— Podbudowa zasadnicza (warstwa nawierzchniowa) z mieszanki kruszywa tamanego 0-31,5 gr. 20 cm

1.3. OkreSlenia podstawowe

Podbudowa — dolna czgs¢ konstrukcji nawierzchni drog stuzaca do przenoszenia obciagzen z ruchu na

podioze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwie warstwy moga

by¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

Stabilizacja mechaniczna (zageszczanie) — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnos$ci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
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Mieszanka niezwiazana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego podtoza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog.

Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych
kruszyw o okreslonych proporcjach.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialdow podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”. Materialami przeznaczonymi na
podbudowe z mieszanki niezwigzanej jest mieszanka kruszywa tamanego oraz woda.

2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy jest mieszanka kruszywa tamanego.

Kruszywo na podbudowe powinno spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13242+A1:2010 ,, Kruszywa do niezwigzanych i
zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym”.

Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagania wedlug WT-4 i PN-EN 13242 wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych w warstwie podbudowy

glrne;j
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych,
Metoda przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
Wiasciwosé ; zasadniczej pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem
badania . )
kruszywa W kategorii KR1 + KR6
g Wymagania
Zestaw sit # - 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63 i1 90 mm

(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone

Uziarnienie PN-EN 933-1 Kruszywo grube: kat. GC80/20, kruszywo drobne: kat.
GF80, kruszywo o ciagglym uziarnieniu: kat. GA75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkow 1+3

Ogolne granice i tolerancje uziarnienia | PN-EN 933-1 Kat. GTC20/15 (tj. dla stosunku D/d >2 i sita o posrednich
kruszywa grubego na sitach posrednich wymiarach D/1,4 ogélne granice wynoszg 20-70%
przechodzacej masy i graniczne odchylenia od typowego
uziarnienia deklarowanego przez producenta wynosza +15%)

Tolerancje typowego uziarnienia kru- PN-EN 933-1 Kruszywo drobne: kat. GTF10 (tj. procent masy

szywa drobnego i kruszywa o ciggtym przechodzacej przez sito gorne D: 5%, sito D/2: £10%, sito
uziarnieniu 0,063 mm: £3%).Kruszywo o ciggtym uziarnieniu: kat.
GTA20 (tj. procent masy przechodzacej przez sito gorne D:
+5%, sito D/2: £20%, sito 0,063 mm: £4%)

Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 933-3 Kat. FI50 (tj. maksymalna warto$¢ wskaznika ptaskosci
maksymalne warto$ci wskaznika wynosi < 50)

ptaskosci

Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 933-4 Kat. SI55 (tj. maksymalna warto$¢ wskaznika ksztattu wynosi
maksymalne wartosci wskaznika <55)

ksztattu

Kategorie procentowych zawartosci PN-EN 933-5 Kat. C90/3 (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanych
ziaren o powierzchni przekruszonej lub wynosi 90 do 100 %, a masa ziarn catkowicie zaokraglonych
tamanych oraz ziaren catkowicie za- wynosi 0 do 3 %)

okraglonych w kruszywie grubym

Zawarto$¢ pytow w kruszywie PN-EN 933-1 Kat. fDekl (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063
grubym¥) mm jest > 4)

Zawarto$¢ pytow w kruszywie drob- PN-EN 933-1 Kat. fDekl (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063
nym=) mm jest > 22)
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Jakosé pytow

Wrhasciwo$¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan dla mieszanek

Odpornos¢ na rozdrabnianie kruszywa | PN-EN 1097-2 Kat. LA40 (tj. maksymalna warto$¢ wspotczynnika Los

grubego Angeles < 40 **))

Odpornos¢ na $cieranie kruszywa PN-EN 1097-1 | Kat. MDEDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala

grubego >50))

Gestos¢ ziaren PN-EN 1097-6 Deklarowana

Nasigkliwo$¢ PN-EN 1097-6 Kat. WemNR (tj. brak wymagania)
kat. WA242***) (tj. maksymalna warto$¢ nasigkliwos$ci
<2% masy)

Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN 1744-1 Kat. ASNR (tj. brak wymagania)

Catkowita zawartos$¢ siarki PN-EN 1744-1 | Kat. SNR (tj. brak wymagania)

Stalos$¢ objetosci zuzla stalowniczego PN-EN 1744-1 Kat. V5 (tj. pgcznienie < 5 % objetosci). Dotyczy zuzla z
klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pieca tukowego

Rozpad krzemianowy w zuzlu wielko- | PN-EN 1744-1 Brak rozpadu

piecowym kawatkowym

Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopieco- | PN-EN 1744-1, | Brak rozpadu

wym kawatkowym

Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 1744-3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg
odrebnych przepiséw

Zanieczyszczenia - Brak ciat obcych takich jak drewno, szkto i plastik, mogacych
pogorszy¢ wyrdb koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 1367-3 i | Kat. SBLA Deklarowana (tj. wzrost wspotczynnika Los

PN-EN 1097-2 | Angeles po gotowaniu > 8%)
Mrozoodpornos¢ na frakcji kruszy- PN-EN 1367-1 Skaty magmowe i przeobrazone: kat. F4 (tj. zamrazanie-

wa 8/16 mm

rozmrazanie < 4% masy), skaty osadowe: kat. F10, kruszywa
z recyklingu: kat. F10 (F25****)

Sktad materiatowy

Deklarowany

Istotne cechy srodowiskowe

Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w
zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
badac¢ czy zawartos$¢ substancji niebezpiecznych nie
przekracza warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow

*)  Laczna zawartos¢ pytow w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**) Do warstw podbudow zasadniczych na drogach obcigzonych ruchem KRS5-KR6 dopuszcza si¢ jedynie kruszywa
charakteryzujace si¢ odpornoscia na rozdrabnianie LA<35

***)

W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé

****%) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

Tablica 1. Wymagania wedlug WT-4 i PN-EN 13242 wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych w warstwie podbudowy

dolnej
Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych,
przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
L, Metoda omocniczej pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem
WiaSciwose badania ll:ategorii Klil I:—)KR6 ! ¢ e
kruszywa
wo Punkt Wymagania
PN-EN
13242
Zestaw sit # - 4.1-4.2 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45;
63 i 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat. GC85/15, kruszywo drobne:
933-1 kat. GF85, kruszywo o ciaglym uziarnieniu: kat.
GAB85.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkow 1+3
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Ogolne granice i tolerancje uziarnienia | PN-EN 4.3.2 Kat. GTCNR (tj. brak wymagania)
kruszywa grubego na sitach posrednich | 933-1
Tolerancje  typowego  uziarnienia | PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GTFNR (tj. brak
kruszywa drobnego i kruszywa o | 933-1 wymagania), kruszywo o ciggtym uziarnieniu: kat.
ciggtym uziarnieniu GTANR (tj. brak wymagania)
Ksztalt ~ kruszywa  grubego — | PN-EN 4.4 Kat. FINR (tj. brak wymagania)
maksymalne  wartoéci  wskaznika | 933-3
ptaskosci
Ksztalt ~ kruszywa  grubego — | PN-EN 4.4 Kat. SINR (tj. brak wymagania)
maksymalne  wartoéci ~ wskaznika | 933-4
ksztattu
Kategorie procentowych zawartoéci | PN-EN 45 Kat. CNR (tj. brak wymagania)
ziaren o powierzchni przekruszonej lub | 933-5
tamanych oraz ziaren catkowicie za-
okraglonych w kruszywie grubym
Zawartos¢  pylow w  kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. fDekl (tj. masa frakcji przechodzacej przez
grubym¥) 933-1 sito 0,063 mm jest > 4)
Zawarto$¢ pylow w kruszywie drob- | PN-EN 4.6 Kat. fDekl (tj. masa frakcji przechodzacej przez
nym=) 933-1 sito 0,063 mm jest > 22)
Jakos$¢ pytow - 4.7 Wiasciwo$¢ niebadana na pojedynczych frakcjach,
a tylko w mieszankach wg wymagan dla mieszanek
Odpornos$¢ na rozdrabnianie kruszywa | PN-EN 5.2 Kat. LAS0 (tj. maksymalna warto$¢ wspotczynnika
grubego 1097-2 Los Angeles < 50)
Odporno$¢ na S$cieranie kruszywa | PN-EN 5.3 Kat. MDEDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-
grubego 1097-1 Devala >50))
Gesto$¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6,
roz. 7, 8
i9
Nasigkliwos¢ PN-EN 55i Kat. WemNR (tj. brak wymagania)
1097-6, 7.3.2 kat. WA242%*%) (tj. maksymalna warto$¢
roz. 7, 8 nasigkliwosci
i9 < 2% masy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN 6.2 Kat. ASNR (tj. brak wymagania)
1744-1
Catkowita zawarto$c¢ siarki PN-EN 6.3 Kat. SNR (tj. brak wymagania)
1744-1
Stalo$¢ objetosci zuzla stalowniczego | PN-EN 6.4.2.1 Kat. V5 (tj. pecznienie < 5 % objegtosci). Dotyczy
1744-1, zuzla z klasycznego pieca tlenowego i
roz. 19.3 [ elektrycznego pieca tukowego
Rozpad krzemianowy w zuzlu wielko- | PN-EN 6.4.2.2 Brak rozpadu
piecowym kawalkowym 1744-1, p.
19.1
Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopieco- | PN-EN 6.4.2.3 Brak rozpadu
wym kawatkowym 1744-1,
p.19.2
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do
1744-3 srodowiska wg odrebnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takich jak drewno, szklo i plastik,
mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBLA (tj. wzrost wspotczynnika Los Angeles
1367-3 po gotowaniu < 8%)
i PN-EN
1097-2
Mrozoodporno$¢ na frakcji  kruszy- | PN-EN 7.3.3 Skaly magmowe i przeobrazone: kat. F4 (tj.
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wa 8/16 mm 1367-1 zamrazanie-rozmrazanie < 4% masy), skaly
osadowe: kat. F10, kruszywa z recyklingu: kat. F10
(F25***)

Sktad materiatowy - Zat. C Deklarowany

2.3. Woda do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych szkodliwie na mieszanke kruszywa,
ale umozliwiajaca wlasciwe zageszczenie mieszanki niezwigzane;.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw zageszczanych mechanicznie powinien wykazaé
si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
—  mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej,
—  rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
—  walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport kruszywa

Kamien i kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem. Sposoby zabezpieczenia wyrobow
kamiennych podczas transportu powinny odpowiada¢ BN-67/6747-14.

4.3. Transport wody

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogélne”.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do podbudowy bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem
projektowanej nawierzchni.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inspektora:
—  ustali¢ lokalizacje robot,
—  przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
—  usuna¢ przeszkody utrudniajace wykonanie robot,
—  wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,

—  zgromadzi¢ materiaty i sprzet potrzebne do rozpoczgcia robot.
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5.4. Wytwarzanie mieszanki

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki kruszywa niezwigzanego oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegodlnych sktadnikow.

Mieszankg kruszywa o S$cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci
materialu nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po

wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i
nadmiernemu wysychaniu. Wymagania wobec mieszek kruszywa niezwigzanego w podbudowie zasadniczej przestawia

tablica 2.

Tablica 2. Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie podbudowy zasadniczej wg PN-EN 13285

Wiasciwosé
kruszywa

Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie
podbudowy zasadniczej pod nawierzchnia drogi obciazonej ruchem kategorii

KR1 +KR6
Punkt
PN- Wymagania
EN
13285

Uziarnienie mieszanek

43.1 0/31,5; 0/45; 0/63 mm

Maksymalna zawarto$¢ pylow:
Kat.UF

4.3.2 Kat. UF9 (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm
powinna by¢ < 9%)

Minimalna zawarto$¢ pytow:

4.3.2 Kat. LFNR (tj. brak wymagan)

Kat. LF
Zawarto$¢ nadziarna: 4.3.3 Kat. OC90 (tj. procent przechodzacej masy przez sito 1,4D*)
Kat.0OC powinien wynosi¢ 100%, a przechodzacej przez sito D**) powinien

wynosi¢ 90-99%)

Wymagania wobec uziarnienia

441 Krzywe graniczne uziarnienia wedtug rys. 1+3

Wymagania wobec jednorodnosci
uziarnienia poszczeg6lnych partii —
poréownanie z deklarowana przez
producenta warto$cig (S)

442 | Wgtab. 2

Wymagania wobec jednorodnosci
uziarnienia na sitach kontrolnych —
roéznice w przesiewach

4.4.2 Wg tab. 3

Wrazliwo$¢ na mréz; wskaznik
piaskowy SE***), co najmniej

4.5 45

Odpornos¢ na rozdrabnianie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1097-1 [9], kat. nie wyzsza
niz

Kat. LA35 (tj. wspotczynnik Los Angeles < 35)

Odpornos¢ na $cieranie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1097-1 [9], kat. MDE

Deklarowana

Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakcji
kruszywa 8/16 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12]

Kat. F4 (tj. zamrazanie-rozmrazanie, procent masy < 4)

Warto$¢ CBR po zaggszczeniu do
wskaznika zageszczenia 1S=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co najmniej

Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w
warstwie odsaczajacej po zageszczeniu
metoda Proctora do wskaznika
zageszczenia [S=1,0; wsp. filtracji ”k”,
€0 najmniej cm/s

4.5 Brak wymagan

Zawarto$¢ wody w mieszance
zageszezanej; % (m/m) wilgotnosei
optymalnej wg metody Proctora

80-100
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Inne cechy srodowiskowe 45 Wigkszos¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystegpuje w zrodtach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepisow

5.5. Rozkladanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po
zaggszezeniu byla rowna gruboscei projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich whasciwosciach.

Przed zageszczeniem rozécielane kruszywo nalezy wyprofilowaé do spadkow poprzecznych i pochylen podtuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyrownaé lokalne zagl¢bienia za pomoca
cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.6. Zageszczanie mieszanki

Podbudoweg nalezy zaggszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gladkimi. W ostatniej fazie zageszczania nalezy
sprawdzi¢ profil szablonem. Zaggszczenie podbudowy nalezy wykonywaé warstwami przy zachowaniu wilgotno$ci
optymalnej. Zaggszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na catej szerokosci. Wskaznik zaggszczenia nie powinien
by¢ mniejszy od 1,0.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét.

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci rob6t podano w rozdziale ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
6.3. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét.

Badaniom oraz pomiarom podczas wykonywania podbudowy podlegaja wilgotno$¢ mieszanki, uziarnienie, rownos¢
powierzchni, zageszczenie poszczegdlnych warstw, prawidlowos¢ wykonania warstw podbudowy pod katem stopnia
zaggszezenia, wlasciwych rzgdnych oraz spadkéw z doktadnoscia £2 cm.

Tablica 3 . Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow mieszanki

Lp. Wyszczegolnienie robot Czestotliwos¢ badan Wartosci dopuszczalne

Lokalzaciai v - - — )
1 okalizacja i zgodno$¢ granic terenu robot z 1 raz Wg dokumentacji projektowej

dokumentacjg projektows

Dla kazdej partii kruszywa
2 | Wiasciwosci kruszywa i przy kazdej zmianie Wy tablicy 1
kruszywa

2 razy na dziennej dziatce

3 | Uziarnienie mieszanki .
roboczej

Wq tablicy 2

4 | Wilgotno$¢ mieszanki Jw. Jw.
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5 | Zawarto$¢ pytdéw w mieszance Jw. Jw.

6 | Zawarto$¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwos$¢ mieszanki na mroz, wskaznik

7 . Jw. Jw.
piaskowy

8 | Zawarto$¢ wody w mieszance Jw. Jw.

10 prébek
9 | Warto$¢ CBR po zaggszczeniu mieszanki Jw.
na 10 000 m2

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardow dotyczacych cech geometrycznych warstwy z mieszanki niezwigzanej podaje
tablica 4.

Tablica 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszezegolnienie Minimalna czqs?otlylwosc badan i Dopuszczalne odchykki
badan i pomiarow pomiarow
1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km +10 cm, -0 cm (réznice od
szerokoS$ci projektowej)
2 Roéwnos¢ podtuzna sposob ciagly planografem albo co 20 m +10 mm
tatg na
3 RoOwnos¢ poprzeczna 10razynal km +10 mm
+ 0,5% (dopuszczalna tolerancja od
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km spadkow projektowych)
5 Rzgdne wysoko$ciowe co 10 m na odcinkach prostychico 10 m [ Wg [21]
na tukach; w osi jezdni i na jej
krawedziach
6 Uksztaltowanie osi w planie *) | Co 100 m Przesunigcie od osi projektowanej +
5cm
Podczas budowy: Roznice od grubosci projektowane;j
7 Grubo$¢ warstwy w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, £10%
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m2

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w rozdziale ,, Wymagania ogolne”.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania og6lne”.
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8.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogélne wymagania dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Sposéb odbioru robot

Podbudowy uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w rozdziale ,,Wymagania og6lne”.

11.PRZEPISY ZWIAZANE

BN-68/8931-04
PN-EN 13242

PN-EN 933-1
PN-EN 933-3

PN-EN 933-4
PN-EN 933-5

PN-EN 1097-2
PN-EN 1097-1
PN-EN 1097-6
PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3
PN-EN 1367-3
PN-EN 1367-1

PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN 13285
PN-EN 1008

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.

Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym.

Badania geometrycznych wlasciwos$ci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego. Metoda przesiewania.
Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztattu ziarn za pomoca wskaznika
ptaskosci.

Badania geometrycznych wlasciwoéci kruszyw. oznaczenie ksztattu ziarn. Wskaznik ksztattu.

Badania geometrycznych wlasciwoséci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawarto$Ci ziarn o
powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpornodci na
rozdrabnianie.

Badania mechanicznych i fizycznych whasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornos$ci na cieranie.

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie gesto$ci ziarn i nasigkliwosci.
Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw. Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie Kruszyw.
Badania wiasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych. Badanie
bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania.

Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow atmosferycznych.
Oznaczenie mrozoodpornosci.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan laboratoryjnych gesto$ci na
sucho i zawarto$ci wody. Zageszczanie metoda Proctora.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do okreslenia
kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pgcznienia liniowego.
Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

Woda zarobowa do betonu.
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