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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zadaniem - w petnym brzmieniu:

»Przebudowa budynku ZPO w ramach modernizacji budynkéw powiatowych
przeznaczonych na dziatalnos¢ medyczng Powiatowego Centrum Medycznego

w Wotowie”
Adres: 56-100 Wotdw, ul. Inwalidéw Wojennych 26, dz. nr 63 i 61, AM-22 obreb Wotéw

INSTALACJEELEKTRYCZNEINISKOPRADOWE

1.2. Inwestor
POWIAT WOLOWSKI
pl. Piastowski 2, 56-100 Wotow
1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét jak w pkt. 1.1. Integralne czesci opracowania stanowig: Projekt wykonawczy oraz przedmiar
robaot.

1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych dla zadania jak w p. 1.1., w zakresie jak nastepuje:

W zakresie opracowania instalacji elektrycznych wysoko- i nisko- pragdowych sa:

- instalacje elektryczne wewnetrzne o$wietlenia awaryjnego powierzchni objetych inwestycja,
- system KD,

- system oddymiania

- badania i pomiary

1.5. Okreslenia wystepujqce w niniejszej ST
W niniejszej specyfikacji uzywa sie okreslen, ktére zostaly zdefiniowane w nastepujgcych przepisach:

USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
Zmianami, ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);

USTAWA ,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pdZniejszymi zmianami

ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie; z pdzZniejszymi
zmianami

PN — IEC 60364; 2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

PN - EN 12464-1:2004 ,,Oswietlenie miejsc pracy. Miejsca pracy we wnetrzach”

PN - EN 1838; 2005 — ,Zastosowanie o$wietlenia. Oswietlenie awaryjne”

1.6. Przepisy Techniczno - Budowlane

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych powinny spetniaé wymagania techniczno -
budowlane okreslone w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w normach
wprowadzonych do obowigzkowego stosowania jak réwniez w innych normach traktowanych jako
zrédio aktualnej wiedzy technicznej
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1.7. Ogodlne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacja Techniczng, obowigzujagcymi przepisami techniczno budowlanymi
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca robét zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami
dotyczgcymi projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robét elektrycznych Wykonawca powinien
zapozna¢ sie z obiektem, w ktéorym prowadzone bedg roboty celem stwierdzenia odpowiedniego
przygotowania frontu robot.

Wykonywanie robét nalezy koordynowa¢ na biezgco we wspétpracy z kierownikiem budowy.

Przy wykonywaniu robot ogélnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem robét
elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — cze$¢ budowlana.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia roboét i przekazanie obiektu Zamawiajgcemu.

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z wykonaniem odpowiednich pomiaréw.
Przy wykonywaniu robét elektrycznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie
obowigzujgcych przepisow w zakresie BHP oraz, jesli jest podwykonawcg — wymagan generalnego
wykonawcy w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu robot elektrycznych powinny byé stwierdzone i udokumentowane waznymi
zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robdt elektrycznych wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacje
powykonawcza, czyli zbior dokumentdéw wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisiji
powotanej do przeprowadzenia odbioru koncowego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen Ilub metod
i w sposob ciggty bedzie informowaé kierownika budowy o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwoleh i inne odnosne dokumenty.

2. WYROBY DO STOSOWANIA

2.1. Wymagania formalne

Do wykonania instalacji elektrycznych w budynkach uzytecznosci publicznej nalezy stosowac
przewody, kable, sprzet, osprzet oraz aparature i urzgdzenia elektryczne posiadajgce dopuszczenie
do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent
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dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego systemu
oceny zgodnosSci

wydat krajowg deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu oceny
zgodnosci

oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi Przepisami

2.2. Wymagania techniczne ogdlne

Do wykonania instalacji elektrycznych stosowa¢ podstawowe wyroby elektryczne: przewody,
urzadzenia, aparature i materiaty elektroinstalacyjne spetniajgce wymagania formalne i okreslone
wymagania techniczne ujete w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych Ustaw
—jakwp. 10

2.3. Przewody i kable

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zytami miedzianymi o przekroju
minimum jak na schematach.

2.4. Listwy elektroinstalacyjne

Stosowact listwy elektrointalacyjne z PCV

2.5. Oprawy oswietlenia awaryjnego

Oprawy oswietlenia awaryjnego - na swietlowki liniowe, szczelne, wyposazone w moduty zasilania
awaryjnego, wersja ATI
Oprawy ewakuacyjne — jednostronne / dwustronne, system TA (tylko awaryjna), wersja ATI

2.6. Osprzet dla instalacji niskoprqdowej.

Materiaty / aparatura, osprzet oraz kable i przewody / zastosowane do montazu niskoprgdowe;j
muszg spetnia¢ wymagania zawarte w Polskich Normach dla tych instalacji i Normach Branzowych
podanych w opisie technicznym do projektu wykonawczego. Pozostate wymagania dotyczace
przechowywania, transportu, warunkéw dostawy, sktadowania i kontroli jakosci muszg by¢ zgodne z
»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych” cz.V — Instalacje
elektryczne oraz zgodne z instrukcjami podanymi przez producentow.

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji niskopragdowej powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych, albo je przewyiszac.
Elementy systemdéw winny posiada¢ wtasciwe atesty. Parametry systemdédw powinny by¢
potwierdzone odpowiednimi deklaracjami.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwos¢
korzystania z takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$é wykonywanych
robot.

4. TRANSPORT.

Transport materiatéw instalacyjnych powinien odbywac¢ sie przy zastosowaniu takich $rodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na wiasciwosci przewozonych materiatéw i jakosé
wykonywanych robaét.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z Umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatbw i wykonanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST, poleceniami nadzorujgcego przedstawiciela GZE S.A oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru oraz nastepujgcymi zasadami:

do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywac¢ przewoddw, kabli, sprzetu, osprzetu oraz
urzadzenh i aparatury oraz materiatow elektroinstalacyjnych posiadajgcych znak bezpieczenstwa lub
dopuszczenie do stosowania w budownictwie

nalezy zapewni¢ rownomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie przytgczanie
odbioréw jednofazowych

nalezy zapewnic¢ bezkolizyjno$¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami

trasy przewodéw nalezy prowadzi¢ w liniach prostych rownolegle do $cian i stropéw

wszystkie urzgdzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny byc¢ tak

zainstalowanie, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie przegladow
i konserwacji

* nie nalezy ustawiaC stupdéw i prowadzi¢ robo6t na wysokosci wiekszej niz 3 m w warunkach

utrudnionych: przy ztej widocznos$ci, podczas silnego wiatru, wytadowan atmosferycznych, odwilzy
oraz mrozu wiekszego niz minus 10°C

5.2. Koordynacja robét elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja robot budowlano - montazowych poszczegdélnych rodzajéw powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy,
szczegotowy harmonogram robot elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane zwigzane
z robotami elektrycznymi, uwzgledniajgc przy tym etapowy charakter budowy.

5.3. Instalacje odbiorcze

Przewody prowadzi¢ w liniach prostych réwnolegle do $cian i stropéw

Oswietlenie awaryjne, oswietlenie drég ewakuacyjnych:

Oprawy oswietleniowe - typy i ilosci podano na planie - instalowac na stropie / na $cianach,

Trasy instalacji elektrycznych powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami,
powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidiowej konserwacji oraz remontéw. Wymagane
jest, aby przebiegaty one w liniach poziomych i pionowych.

Instalacje w wykonac¢ nalezy przewodami YDYZo 3 x 1,5/ 750 V - osSwietlenie,

5.4. Instalacja oddymiania

Instalacja oddymiania obejmuje klatki schodowe poprzez otwierane automatycznie okna.
W skfad systemu wchodza:

e Centrala sterujgca systemem

o Reczne ostrzegacze

e Czujki optyczne
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Centrale bedg zasilane napieciem przemiennym 230 VAC. Zasilanie doprowadzone zostanie przy
wykorzystaniu okablowania o odpornosci ogniowej PH90 (mocowanie kabli ognioodpornych w klasie
E-90). Poszczegdlne elementy systemu majg zosta¢ zainstalowane zgodnie z kartami katalogowymi
oraz zatgczonymi rysunkami.

Catos¢ instalacji bedzie poprowadzona w sposdb zapewniajgcy utrzymanie sprawnosci
funkcjonowania instalacji w klasie E-90. Przejscia kabli przez $ciany i stropy wydzielenia pozarowego
wykonaé, jako ognioodporne z zastosowaniem odpowiednich certyfikowanych izolacji ogniowych i
ognioodpornych mas uszczelniajgcych. Stosowane uszczelnienia majg posiada¢ odpornos¢ pozarowg
nie mniejszg niz odpornos$¢ pozarowa przegrody.

5.5. Instalacja KD

Wykaz czynnosci:

- Wykonanie okablowania

- zabudowanie centralki alarmowej zgodnie z projektem

- zabudowanie czujek

- Wykonie systemu sterowania instalacjg alarmowa.

Uktadanie kabli sygnatowych i zasilajgcych
Uktadanie i mocowanie przewodow w korytkach i pod tynkiem
Trasowanie.

- Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami i urzgdzeniami.

- Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — rownolegtych i prostopadtych.

- Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikdéw oraz instalacji
nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikngé
skrzyzowan i niedozwolonych zblizen miedzy tymi instalacjami.

- Trasa przebiegu musi by¢ tatwo dostepna do konserwac;ji lub remontéw.

- Trasowanie powinno uwzgledni¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Nalezy
przestrzegac utrzymania jednakowych wysokosci mocowania wspornikow i odlegto$ci miedzy
punktami podparcia.

Montaz centrali
Przy montazu i programowaniu nalezy $cisle przestrzega¢ uwag z instrukcji producenta urzgdzen.

Montaz czujek

Szczegodtowy sposéb montazu i podigczenia w/w elementéw zawarty zostat w instrukcji obstugi i
montazu zatgczonej do urzgdzen. W trakcie montazu nalezy postepowac zgodnie z wytycznymi
producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowaé wytgcznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowania

w budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejszg ST (ewentualne zamienniki materiatow
uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku budowy), zgtasza¢ do odbioru
roboty ulegajgce zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robét i zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU I ICH
DOKUMENTOWANIA)

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajgcych zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozycii, jest przedmiar robét, bedgcy integralng czescig dokumentacji projektowe;.
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowag
i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.
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Obmiaru robot dokonuje Wykonawca

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru

Biad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot.

Btedy zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbior robét zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbidr powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie (mozliwie szybko) przez inspektora nadzoru.

8.2. Odbior konicowy.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$é do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem o tym fakcie Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Odbior koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakornczenia robét.

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowa¢ dokumentacje
powykonawczg.

W trakcie odbioru kohcowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korhicowego robot jest protokét robét sporzgdzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty, tworzgce Dokumentacje Powykonawczg:

projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robét projekt wykonawczy z naniesionymi
w trakcie wykonawstwa zmianami

Specyfikacje Techniczng

Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaréw

protokéty z przeprowadzonych odbioréw czesciowych

protokoéty z przeprowadzonych badan (pomiaréw o sprawdzen)

deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzgdzenia

uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecenh,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Jesli komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
instalacje nie sg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robét. Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze korncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru kohcowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego lub cena ryczattowa

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwigzane)

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV.

PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

PN-90/E-06401.03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu
znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV. Mufy przelotowe na napiecie nie przekraczajgce 0.6/1
kv.

PN-EN 60598-02 Oprawy Os$wietleniowe. Wymagania szczegétowe (zestaw norm).

PN-EN 60439-1-5 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe (zestaw norm).

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja.

PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakdéw bezpieczenstwa na
drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych.

PN-E-93201:1997 Gniazda wtyczkowe i wtyczki na napiecie znamionowe 250 V i prady
znamionowe do 16 A. A

PN-IEC 884-1,2,3:1996 Gniazda wtyczkowe i wtyczki do uSytku domowego i podobnego.
PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki
odgatezne na napiecie do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm2

PN-EN 10142:2003 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowej ocynkowane ogniowo w sposdb ciggty
do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy.

PN-90/E-0023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami lub cyframi.

PN-IEC 6102:2002 Ochrona odgromowa obiektdw budowlanych. Cze$¢ 1-2: Zasady ogdlne
Przewodnik B. Projektowanie montaz, konserwacja i sprawdzanie urzadzen piorunochronnych.
PN-IEC 61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady
ogolne.

PN-83/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogdlne.
PN-89/E-05003.03 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona obostrzona.
PN-92/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona specjalna.

PN-IEC 60364-7 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (zbiér norm). .
PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenerget. pradu przemiennego o napieciu wySszym od 1kV.
PN-EN-60298:2000/a11:2002(U) Rozdzielnice pradu przemiennego w ostonach metalowych na
napiecia znamionowe powyzej 1 kV do 52 kV wigcznie (Zmiana A11).

PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-IEC 60050-826:2000 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003(U) Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia.

PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-84/0-79101 Opakowania transportowe. Odpornos¢ na uszkodzenia mechaniczne opakowan o
masie zawarto$ci powyzej 150 kg. Wymagania i badania.

PN-IEC 1084-1+A1 Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych.

Przepisy budowy urzgadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.
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e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano montazowych i rozbiérkowych
Dz. U. nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

e  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — cz. V Instalacje
elektryczne — wyd. COBR Elektromontaz

e Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji budowlanych.

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywaé w oparciu
o biezgco obowigzujace normy i uregulowania prawne.
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