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1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robét dla zadania :
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej z pompowniami w m. RYSZKOWA WOLA .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jako czg$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac i rozumieé w
odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Nazwy i kody: grup roboét, klas robot i kategorii robot
45232410-9 — Roboty w zakresie kanalizacji scickowej
45232423-3- Przepompownie $ciekéw

1.4. Zakres robot objetych opracowaniem
Na zakres projektu sklada sie:
a) Roboty ziemne,
b) Roboty budowlano - montazowe kanalizacji sanitarnej z przylaczami i przepompowni $ciekow

Realizacja Kontraktu dla wymienionego zakresu rzeczowego obejmuje kompleksowe wykonanie robot :
v’ przygotowawczych,
v montazowo-instalacyjnych sieci kanalizacji sanitarnych z przylaczami, oraz przepompowni sciekdw

1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

2. Kanalizacja sanitarna - system rurociagéw wraz z uzbrojeniem stuzacy do usuwania $ciekdéw od odbiorcy i
odprowadzania poprzez przepompownie i istniejacy kolektor do oczyszczalni.

3. Kanalizacja grawitacyjna - system rurociagow kanalizacji sanitarnej, w ktérym przeplyw sciekdéw wynika z
dzialania sity grawitacji i jest uzyskany dzieki odpowiednim spadkom zabudowanych odcinkéw kanalizacji.

4. Kanal uliczny - rurociag kanalizacji sanitarnej, do ktorego doprowadzane sa przylacza kanalizacyjne,
wlaczony do kolektora lub punktu zbiorczego.

5. Kolektor - rurociag kanalizacji sanitarnej, do ktorego sprowadzane sg kanaly uliczne w ramach jednej zlewni
kanalizacyjne;j.

6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

7. Laboratorium badawcze - zaakceptowane przez Inzyniera, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i
préb zwigzanych z oceng jakos$ci materialéw oraz Robot.

8. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

9. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

10. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okre$lony - z przecietnymi tolerancjami zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.

11. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania.

12. Polecenie Inzyniera lub inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w
formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

14. Przedmiar Robot - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

15. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

16. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad
droga, kolej, rurociag itp.

17. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

18. Przylacze kanalizacyjne - odcinek kanalizacji sanitarnej laczacy kanalizacyjna instalacje wewnetrzna
budynku ze studnig rewizyjna na posesji.

19. Przykanalik - element kanalizacji, odcinek rurociagu kanalizacyjnego od kanalu ulicznego lub kolektora do
studni rewizyjnej na posesji.




20. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

21. Studnia kanalizacyjna (rewizyjna, polaczeniowa, przelotowa) - element uzbrojenia sieci kanalizacyjnej
skladajacy si¢ z komory roboczej, komina, elementéw podtrzymujacych wlaz, uzbrojenia

22. Utylizacja - ostateczne unieszkodliwienie odpadéw w tym gruntu na odklad.

23. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiagca odrebng calo$¢ konstrukeyjnag lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidzianych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegac¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

24. Zagospodarowanie terenu - zakres inwestycji obejmujacych drogi wewnetrzne, uzbrojenie podziemne jak
wodociag, kanalizacj¢ sanitarng i deszczowa, o$wietlenie, instalacje elektryczne, zielen i obiekty malej
architektury na obszarze osiedla budynkéw mieszkalnych z lokalami socjalnymi.

Pozostale okreslenia uzyte w specyfikacji sa powszechnie znane a zarazem opisane w ogdlnodostepnej literaturze

1.6. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

1.6.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg¢ i wspotrzedne punktéw gléwnych
trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robét, jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej oraz jeden
komplet Specyfikacji Technicznych ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego Robot, a uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Dokumentacja Projektowa
1) Przetargowa Dokumentacja Projektowa zalaczona do Dokumentéw Przetargowych(DP):
a) Opis techniczny (patrz tom V DP)
b) Rysunki (wg spisu w tomie V DP)
2) Dokumentacja Projektowa - projekt budowlano-wykonawczy bedacy w posiadaniu Zamawiajacego ( do wgladu na
etapie skladania oferty) zostanie przekazany Wykonawcy.
3) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce w ramach Ceny Kontraktowe;.
Wykonawca we wlasnym zakresie i na wlasny koszt opracuje nastgpujace Rysunki i Projekty Techniczne (1 oryginat + 3
kopie) oraz uzyska akceptacje¢ Inzyniera i innych kompetentnych wladz, a takze uzytkownikow i wlascicieli:
a) Rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty,
b) Projekty zabezpieczenia $cian wykopow,
c) Projekty odwodnien wykopow,
d) Rysunki robocze sprzetu pompujacego,
e) Programy testowe,
f)  Projekt organizacji ruchu na czas budowy,
g) Projekt kladek drewnianych dla pieszych nad wykopami,
h) Projekt ogrodzen z siatki
i)  Projekt organizacji robot,
J)  Projekty deskowan i rusztowan dla robét betonowych,
k) Propozycje robot ochrony lub przelozenia wszystkich urzadzen, instalacji i wyposazenia nalezacego do
odpowiednich uzytkownikéw znajdujacych sie w strefie oddzialywania robét.

Powyzsza lista rysunkéw nie jest wyczerpujaca i stanowi jedynie uzupehienie ogélnych zobowiazan wykonawcy w
ramach Kontraktu.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze sie koniecznym uzupelnienie Rysunkéw, Wykonawca sporzadzi brakujace
rysunki lub Specyfikacje niezbgdne do wilasciwego wykonania Robot na wlasny koszt w 4-rech egzemplarzach i przedlozy
je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.6.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazywane Wykonawcy stanowia
czgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegéInione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
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Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sq
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslanymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedzialu tolerancji.

Wszelkie nazwy wlasne produktow uzyte w Specyfikacjach Technicznych i Dokumentacji Projektowej winny by¢
interpretowane jako definicje standardow, a nie jako nazwy konkretnych rozwigzan majacych zastosowanie w
projekcie.

Wszelkie Standardy/Kodeksy Praktyki Zawodowej lub Europejskie i Miedzynarodowe w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo, jezeli takie majg zastosowanie w projekcie.

1.6.4. Zabezpieczenie Placu Budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy oraz Robét poza placem
budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Roboét, a w szczegolnoscei:

1) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0os6b wykonujacych czynnos$ci zwiazane z budowa i nienaruszalno$¢
ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Plac Budowy przed dostgpem oséb nieupowaznionych.

2) Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot
w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. Zakres robot opisano w punkcie 1.5.14.

3) Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tresé bedzie zatwierdzona przez inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

4) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i Robot poza placem budowy nie podlega odregbnej zaplacie i przyjmuje sie,
ze jest wlaczony w Cene Kontraktowa poza pozycjami wymienionymi w Przedmiarze Robot.

1.6.5. Polityka informacyjna Kontraktu

Tablica Informacyjna

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowiazany ustawic¢ i utrzymac tablice informacyjna przez okres wykonywania
robot w miejscu uzgodnionym z Inzynierem.

1.6.6.  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W szczegdlnosci Wykonawca powinien zapoznacé si¢ z postanowieniami Rozdzialu 1 Ustawy z dnia 27
kwietnia 2001 r,,0 odpadach” (Dz.U. Nr 62, poz. 628, 2001r z p6zniejszymi zmianami) w przypadku koniecznosci
zlozenia na odklad nieprzydatnego gruntu. Wykonawca musi wystapi¢ o okreslone Ustawa zezwolenia i uzgodnienia oraz
ponies¢ wszelkie koszty zwiazane z zagospodarowaniem nieprzydatnego gruntu (traktowanego jako odpad).

W okresie trwania budowy i wykonczania Robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie i wokél Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wglad na :

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
v zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
v/ zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
v mozliwos$cig powstania pozaru.

1.6.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0s6b
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Roboét albo przez personel Wykonawcy.

1.6.8.  Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.




Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Placu Budowy i
powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli w trakcie prowadzenia Rob6t nastapi odstonigcie obiektow zabytkowych lub warstwy kulturowej, a nadzér
archeologiczny uzna za konieczne wstrzymanie prac i niemozliwa okaze sie korekta Harmonogramu Robét na ten okres, to
Wykonawca bedzie uprawniony do wystapienia o dodatkowy czas na ukonczenie Robét w trybie zgodnym z
postanowieniami Kontraktu.

1.6.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia
na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw
1 W sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.

Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczane do $wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniem Inzyniera.

1.6.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz
bezpieczenistwa i ochrony zdrowia. W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal

pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa zdrowia publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i
sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

W zakresie wymogéw bezpieczefistwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia Wykonawce w
szczeg6lnosci obowiazuja :

1) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwea 2003 r w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 120,poz.
1125,1126,2003r1)

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz. 401, 2003r),

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r w sprawie szczegdlowego zakresu i form planu
bezpieczefistwa i ochrony zdrowia oraz szczegélowego zakresu rodzaju robét budowlanych, stwarzajacych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U.Nr 151, poz. 1256, 2002 ).

1.6.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét od daty
Rozpoczgeia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu konicowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
koncowego.

Jesli Wykonawcea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenia Inzyniera powinien rozpoczaé Roboty
utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa Polskiego w trakcie prowadzenia robot.
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w spos6b ciagly bedzie informowaé Inzyniera o
swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych i projekcie technicznym podane sa odnosniki do norm krajowych. Normy
te winny by¢ traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacji Technicznych i czytane w polaczeniu z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami, w ktérych sa wymienione.

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowiazuja w zwiazku z wykonaniem prac
objetych Kontraktem i stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w
Specyfikacjach Technicznych. Zaklada sig, iz Wykonawca doglebnie zaznajomil sie z trescia i wymaganiami tych norm.




1.6.13. Zezwolenia

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej Wykonawca winien uzyska¢ od odnosnych wladz na swoj koszt.
(Takie zezwolenia w tym migdzy innymi zezwolenia na objazdy, na prowadzenie drogi, na osiedlenie sig, na uzycie
krotkofalowek, na rozpoczgcie prac i na zakrycie robot zanikajacych przy przelozeniu urzadzen uzytecznosci publicznej).
Razem z harmonogramem robét w ciagu 28 dni od podpisania umowy Wykonawca winien przedlozy¢ Inzynierowi wykaz
wszystkich zezwolen wymaganych do rozpoczecia i zakonczenia Robot zgodnie z Harmonogramem. Wykonawca winien
dostosowac si¢ do wymagan tych zezwoleni i winien w pelni umozliwi¢ wladzom wydajacym te zezwolenia kontrolg i
badanie robot. Ponadto, winien pozwoli¢ Wladzom na udzial w badaniach i procedurach sprawdzajacych, co nie powinno
zwolni¢ Wykonawcy z jakichkolwiek jego obowigzkow kontraktowych.

1.6.14. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Zakres prac koniecznych do wykonania w zakresie Organizacji Ruchu obejmuje:
Prace organizacyjne
a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu Robot,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
c) przygotowanie terenu
d) wykonanie konstrukcji tymczasowych nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan, drenazu,
e) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

Prace utrzymaniowe
a) oczyszczanie, przestawienie i przykrycie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatel,
b) oplaty/dzierzawy terenu
¢) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Prace porzqdkowe/koncowe
a) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

1.6.15. Zielen

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszelkie regulacje prawne w zakresie wycinki drzew i krzewdéw. W okreslonych
przypadkach uzyska wszelkie wymagane pozwolenia niezbedne do prowadzenia wycinki i zagospodarowania odpaddw.
Przed przystapieniem do wycinki wymagajacej pozwolenia Wykonawca wykona (na swoj koszt) ,,raport dendrologiczny”
inwentaryzujacy stan zieleni na terenie objetym Robotami oraz inne niezbedne opracowania i dokumentacje.

Wszelkie materialy pozyskane w ramach wycinki drzew sa wlasnoscia jednostki wskazanej w pozwoleniu na prowadzenie
wycinki. W innych przypadkach pozostaja wlasnoscia Zamawiajacego, ktory w porozumieniu z Inzynierem podejmuje
ostateczng decyzj¢ o formie ich zagospodarowania. Koszt zagospodarowania wraz z kosztami towarzyszacymi (np.
zaladunek, transport, roztadunek, oplaty za skladowanie i utylizacje, itp) ponosi Wykonawca.

Wszelkie prace z zakresu utylizacji odpadow winny odbywac si¢ po uzyskaniu wymaganych prawem zezwolen,
zatwierdzeniu przez Zamawiajacego i akceptacji Inzyniera.

Wykonawca w pelni odpowiada za zachowanie nienaruszonego stanu wszystkich istniejacych drzew i nasadzen. W
przypadku uszkodzenia lub zniszczenia krzewdw , Wykonawca jest zobowiazany do ich odtworzenia. Bezprawna wycinka
drzew objeta bedzie karg administracyjna, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

1.6.16. Przebudowa urzadzen kolidujacych
Przebudowe urzadzen nalezy wykona¢ pod nadzorem i uzgodnieniu z uzytkownikami.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty nadzoréw wlascicieli urzadzen w trakcie ich przebudowy i budowy.

1.6.17. Ochrona robét przed wplywem warunkow atmosferycznych
Ochrona robot przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

1.6.18. Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca, w ramach Kontraktu jest zobowiazany zorganizowac zaplecze przestrzegajac obowiazujacych przepisow
prawa, szczegdlnie w zakresie BHP, zabezpieczen p.poz, wymogow Paristwowej Inspekcji Pracy i Panstwowego
Inspektora Sanitarnego.

Zaplecze Wykonawcy winno spetia¢ wszelkie wymagania w zakresie sanitarnym, technicznym, gospodarczym,
administracyjnym itp. jako zaplecze Wykonawcy klasyfikuje sie takze zaplecze magazynowania materiatow.

2. WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Dobér urzadzen i materialow oraz ich opis parametrow jest zawarty w projekcie budowlanym. Podane nazwy handlowe
sluza tylko do okreslenia jakosci i standardow projektowanych wyrobéw, bo mozna zastosowac inne urzadzenia i materialy
o tych samych parametrach technicznych i jako$ci po akceptacji Inspektora nadzoru (Inzyniera budowy). Materiaty
powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami i posiada¢ atesty, aprobaty dopuszczajace do stosowania w budownictwie.




2.1. Parametry materialow

Charakterystyczne parametry, wlasciwosci i wymagania w zakresie materialéw stosowanych w realizacji Robot objetych
Kontraktem podano w projektach budowlano-wykonawczych i przedmiarze

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniem Kontraktu i poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow dostarczonych na
plac budowy oraz za ich wlasciwe skladowanie i wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.

2.2. Zrédla szukania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do Robot
Wykonaweca przedstawi szczegdltowe informacje na temat zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
proponowanych materialéw. W uzasadnionych przypadkach Zamawiajacy bedzie wymagal odpowiednich swiadectw
badan laboratoryjnych. Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia badan materialéw w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskiwane z danego zrodla spehiaja wymagania w sposéb ciagly.

2.3. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Za uzyskanie zgody za pozyskiwanie materialow odpowiada Wykonawca. Odpowiednie dokumenty musza by¢
przedstawione Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca odpowiada za spelnianie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow. Dokumentacja zawierajaca raport z badan terenowych i laboratoryjnych oraz metodg pozyskiwania materialow
wymaga zatwierdzenia Inspektora Nadzoru. Eksploatacja zrodel materialow musi by¢ zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze. Z wyjatkiem uzyskania pisemnej zgody Inspektora Nadzoru Wykonawca
nie bedzie prowadzil zadnych Wykopoéw w obrebie placu Budowy, poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w
Kontrakcie.

2.4. Inspekeja wytworni materialow

Wytwoérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci Stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci.
Wiynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
przeprowadzanej inspekcji

b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialdw
przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.5. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu Budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robdt, niz te
dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj robdt,
w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.6. Przechowanie i skladowanie materialow

Wykonaweca, zapewni aby tymczasowo skfadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc i wlasciwosci do Robét i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego skltadowania beda zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem Jub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.7. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialow w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadamia Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inzyniera.

2.8. Pochodzenie materialow
Wszystkie zastosowane materialy musza pochodzi¢ z kraju UE Odpowiednie certyfikaty pochodzenia beda wymagane
przez Inzyniera przy dokonywaniu odbioru wykonanych robét.

2.9. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwe oddziatywania tych materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia w czasie Robét, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwo$¢ znika (np. materialy
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialdow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;.




Jesli wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo
Jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamawiajacy.

3. SPRZET I MASZYNY

Wykonawca jest zobowiazany do Uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jakos¢ wykonanych Robot. Sprzet wykorzystany do Rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloci wskazaniom zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub
projekeie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalef w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robét ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
Jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadamia Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pézniej zmieniony bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostanie przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplywaja niekorzystnie na
Jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaciji
Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera beda usunigte z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdami do Placu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow
wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, aktualnymi normami,

» Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t” projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢, za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu Robét zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczania wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenie materialéw i elementéw Robot beda oparte na wymaganiach
sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;j i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wynik badan materialéw i Robot, rozrzuty wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

5.2. Polecenia Inzyniera

Polecenie Inzyniera rozumiane jest jako wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane w czasie okreslonym w poleceniu Wykonania Robét. Jezeli warunek ten nie
zostanie spelniony, roboty moga zosta¢ przez Inzyniera zawieszone. Wszelkie dodatkowe koszty wynikajace z zawieszenia
robot beda obcigzaly Wykonawce.

5.3. Harmonogram robot

Wykonawca przy sporzadzaniu Harmonogramu Robét Warunkéw Kontraktu powinien uwzgledniaé nastepujace czynniki i
warunki:

a) przed rozpoczgciem robot nalezy oczysci¢ lub zapewni¢ rowy melioracyine,

b) dojazdy i wyjazdy z placu Robét muszg by¢ zapewnione przed rozpoczeciem jakichkolwiek robot,

¢) wszystkie urzadzenia zwiazane z bezpieczefistwem i organizacja ruchu powinny znajdowac si¢ w odpowiednim
miejscu przed rozpoczeciem robét na danym obszarze,

d) nalezy okresli¢ strefy wplywu pracy cigzkiego sprzetu na istniejaca zabudowe. Przed przystapieniem do robot nalezy dla
budynkéw w tej strefie sporzadzi¢ inwentaryzacje i ocene stanu technicznego. Koszt wykonania tych opracowan obciaza
Wykonawce.
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6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Program zapewnienia jako$ci (PZJ)
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakosci
w ktorym przedstawi on zamierzony spos6b wykonania Robot, mozliwosci techniczne i organizacyjne gwarantujace
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawieral:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:

5

1) organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminie i sposéb prowadzenia Robot,

2) organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

3) warunki bezpieczenistwa zespolow higieny pracy,

4) wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

5) wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robot,

6) system (sposob i procedure) proponowanej, kontroli sterowania jakoscia wykonanych Robét,

7) wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),

8) sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych a
takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robét:

1) wykaz maszyn i urzadzei stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

2) rodzaje i ilosci $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoin, lepiszczy,
kruszywa itp.,

3) sposéb zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

4) sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobierania probek, legalizacja i sprawdzenie urzadzen,
itp.)

5) sposob postepowania z materialami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robét

Celem kontroli Robét bedzie takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jakos¢ materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materialéw oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robét z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone,
Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje,
zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wynik badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materialow dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie systematycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badar.
Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zalecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci
co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek beda, dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone
przez Wykonaweg do badan wykonanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do badan lub pomiaréw, Wykonawca powiadamia Inzyniera o rodzaju miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialéw u zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialow.
Inzynier, po uprzedniej Weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢
zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swdj koszt. Jesli wyniki
tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materialéw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku
materialéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadaé atest
okre$lajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe beda posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikdw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Materialy posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie materialy i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Proby, Proby Koncowe i Proby Eksploatacyjne
Wykonanie préb oraz przedstawienie Inzynierowi przez wykonawce wynikow prob jest elementem koniecznym
Przyjecia Robot prowadzonego wedlug procedury opisanej w punkcie 8 ST.

Dokonywanie prob:

Wykonawca dostarcza calg aparaturg, pomoc, dokumenty i inne informacje, energie elektryczna, sprzet, paliwo, $rodki
zuzywalne, przyrzady, silg robocza, materialy oraz wykwalifikowany i do§wiadczony personel do przeprowadzenia
wyspecyfikowanych w Kontrakcie Prob, poza Rozruchem i Proba Eksploatacyjna. Koszty wykonania prob oraz koszty
wszelkiej obslugi i materialow niezbednych do wykonania préb winny by¢ uwzglednione w cenie Kontraktu,

Proby Koncowe
W ocenie wynikéw Prob Koncowych Inzynier bedzie bral pod uwage tolerancje na wplyw wszelkiego uzytkowania
Robét przez Zamawiajacego na wyniki i inne cechy charakterystyczne Robot.

Proby Eksploatacyjne
Proby Eksploatacyjne rozliczane przewidziane jest w cenie Kontraktowej wedlug pozycji jednostkowych Przedmiaru
Robét.

6.9. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od rozpoczgcia Robot do konca Okresu Odpowiedzialnosci za Usterki. Odpowiedzialno$é za prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaca i beda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczeiistwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisko sluzbowego. Zapisy beda czytelne, w porzadku chronologicznym.
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Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnymi numerami zalacznika i
opatrzone datg i podpisem wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisa¢ w szczegolnosci:
a) date przekazania Wykonawcy Terenu budowy,
b) date przekazania przez Inzyniera Rysunkow,
¢) uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramu,
d) terminu rozpoczgcia i zakoficzenia poszczegélnych elementow Robot,
e) dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonania Robot,
f) przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
g) dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
h) uwagi i polecenia Inzyniera
i) daty zarzadzenia wstrzymania Robot przez Inzyniera, z podaniem powodu,
j) inne istotne informacje o przebiegu Robot,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane w Dziennik Budowy beda przedlozone Inzynierowi do
ustosunkowania sie.

Instrukcje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Whpis Projektanta do dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strong
Kontraktu i nie ma uprawnien do wydania polecei Wykonawcy Robét.

D:ziennik Robot
Dziennik Robot jest dokumentem, w ktérym zapisuje si¢ szczegélowy zaangazowania Wykonawcy w roboty, warunki
pogodowe, dane wykonanych badan, dostawy materialow, opis nieprzewidzianych okolicznosci oraz informacje o
przebiegu Robdt.
Do Dziennika Robét nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

a) godziny, ilo$¢ i rodzaj robotnikow zatrudnionych na placu budowy,

b) sprzet uzywany i sprzet niesprawny technicznie,

¢) stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonania Robdt,

d) opis warunkéw geotechnicznych z ich opisem na Rysunkach,

e) dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z  podaniem kto
je przeprowadzil,

f) wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit,

g) inne szczegbélowe informacje o przebiegu Robdt,

h) szczegdlowe wykazy wszelkich ilosciowych i jakosciowych czesci robot w tym dostarczonych i uzytych
dostaw.
Wszystkie zapisy beda czytelne i dokonywane codziennie, w porzadku chronologicznym.

Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementu Robot.
Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w Wycenionym
Przedmiarze Robét i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalacznik do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(4) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru Robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie,
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.




7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiar Robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienie Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.
Jakiekolwiek bledy lub przeoczenia (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane
zostang poprawione z czestoscig wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawece i Inzyniera.

7.2. Zasady okreS$lania ilosci Robdét i materialow

Dlugos¢ i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone wzdluz linii osiowe;j.

Jesli specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’
jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekré;.

Tlosci, ktére maja by¢ odmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i Jednoznaczny
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiegi
Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
Robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w Robotach i zmianach Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT.
Odbiory robét nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, aktualnymi normami i ,,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robét”.

8.1. Procedury przejecia
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu - Przyjecie Robot/Odcinkow,
¢) odbiorowi ostatecznemu - Przyjecie Robot,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu - Wykonanie.

8.2. Odbior Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt im poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czedci Robot do odbioru zglasza Wykonawca na pismie, a w ciggu 3 dni od daty zgloszenia Inzynier
winien przystapi¢ do badania i pomiaru Robot w celu ich odbioru.

Odbioru Inzynier dokonuje w oparciu o wyniki wszelkich badan i pomiaréw bedacych w zgodzie z Rysunkiem,
Specyfikacjami i innymi uzgodnionymi wymaganiami.

Wykonawca Robot nie moze kontynuowaé robét bez odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu przez
Inzyniera. Zaden odbior (Przejecie Odcinka, Czesciowe Pr zejecie Robot) przed odbiorem ostatecznym nie zwalnia
wykonawca od zobowigzan okreslonych Kontraktem.

8.3. Odbiér czgsciowy - Czgsciowe Przejecie Rob6t/Odcinkéw

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego Robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. W trybie odbioru czg$ciowego Inzynier wystawia czgsciowe
Swiadectwo Przejgcia Robét/Odcinka.
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8.4. Odbior ostateczny Robot - Ostateczne Przejecie Robot
Odbidr Robdt nalezy wykonywaé z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:

1) Odbiér ostateczny polega na finalowej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

2) Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym

powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

3) Odbiér ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Kontrakcie, liczac od dnia

potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przekazania koniecznych dokumentow.

4) Inzynier wystawi Swiadectwo Przejecia Robot stwierdzajace zakonczenie robot po zweryfikowaniu

odbioru ostatecznego przez Komisj¢ wyznaczona przez Zamawiajacego. Przedstawiciele Inzyniera i Wykonawcy
wezmg rowniez udzial w przekazaniu.

5) Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, Prob Konicowych, Préby Eksploatacyjnej, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robét z Rysunkiem i Specyfikacjami.

6) W przypadku niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét uzupelniajacych Komisja

Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
a) rysunki z naniesionymi zmianami,
b) specyfikacje,
¢) uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
d) receptury i ustalenia techniczne,
e) Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,
f) wyniki pomiar6éw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze Specyfikacjami i PZJ,
g) atesty jakosciowe wbudowanych materialow,
h) sprawozdanie techniczne,
i) powykonawcza dokumentacje geodezyjna obiektu,
j) inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego,

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:

a) zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,

b) wykaz wprowadzanych zmian,

¢) uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,

d) date rozpoczecia i zakonczenia Robét.
W przypadku gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do Przejecia,
komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego - Przejecie Robot.
Wszystkie zarzadzane przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wymagan
ustalonych przez Inzyniera.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupeiajacych wyznacza Komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny - Wykonanie

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny Robot™.

Inzynier wystawi Swiadectwo Wypelnienia Gwarancji stwierdzajace zakorczenie Kontraktu po uptywie Okresu
Zgloszenia Wad, okresu Usuwania Wad oraz po zweryfikowaniu odbioru pogwarancyjnego przez Komisjg
wyznaczong przez Zamawiajacego. Przedstawiciele Inzyniera i Wykonawcy wezma rowniez udzial w pracach
Komisji.

8.6. Ostateczne rozliczenie - Koicowe Swiadectwo Platnosci

Po wystawieniu Swiadectwa Wypelnienia Gwarancji przez Inzyniera Wykonaweca jest zobowigzany przedstawi¢
Inzynierowi projekt rozliczenia ostatecznego uzupetniony wszystkimi dokumentami pomocniczymi i zalacznikami,
ktorych zakres wynika $cisle z przedstawionego projektu. Po przedlozeniu Rozliczenia Ostatecznego Wykonawca jest
zobowiazany potwierdzi¢ na pismie, Ze rozliczenie ostateczne stanowi calkowite i ostateczne rozliczenie platnosci
zwigzanych z Kontraktem i wypelnia catkowicie wszelkie roszczenia Wykonawcy z tytulu wykonanych Robét.
Inzynier Wystawi Koficowe Swiadectwo Platnosci po otrzymaniu Rozliczenia Ostatecznego

i Noty Potwierdzajace.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Przedmiaru Robét.
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Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacjach Technicznych i dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa bedzie obejmowag:

a) robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

b) warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami ich zakupu

c) warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami Jednorazowymi, (sprowadzenie sprzgtu na plac budowy i z

powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

d) koszty posrednie, w sklad ktérych wehodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, kosztu urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robét, koszty projektow uzupekniajacych, wydatki dotyczace bhp,
uslugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robét,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsicbiorstwa Wykonawcy i inne,

e) zysk kalkulacyjny zawierajace ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych wystapié
w czasie realizacji Rob6t w okresie gwarancyjnym,

f) podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami; do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku
VAT oraz oplat celnych i importowych.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycje w Wycenionym Przedmiarze Robot jest
ostateczna i wyklucza mozliwosé zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robét objetych ta pozycja kosztorysowa.
Roboty opisane w kazdym punkcie Przedmiaru Robét skalkulowano w spos6b scalony przyjmujac jednostke
przedmiaru dla Roboty wiodacej i uwzgledniajac udzial robot towarzyszacych i zuzycie materialow w sposéb
przyblizony. Roboty opisane nalezy traktowa¢ wskaznikowo. Rzeczywisty obmiar robét towarzyszacych i zuzycie
materialow (niezbednych do kompletnego wykonania prac) inny niz podany w Specyfikacjach Technicznych nie
bedzie podstawa do zmian cen jednostkowych Przedmiaru Robét i innych roszczen Wykonawcy.

9.2. Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robét, wyliczonego zgodnie z Rozporzadzeniem Rady
Ministréw z dnia 3 grudnia 1998r. w sprawie przepiséw ustawy o drogach publicznych lub innego obowiazujacego
prawa miejscowego wiasciwego terenowo dla miejsca wykonania Robét, jak rowniez oplaty za umieszczenie obcych
urzadzen w pasie drogowym ponosi Wykonawca. Jednostka obmiaru Jest ryczalt. Platne po przedstawieniu waznego
pozwolenia na zajecie pasa drogowego na czas prowadzenia Robot w okresie zgodnym z Harmonogramem, jak
réwniez przedstawieniu dowodu wniesienia oplaty za umieszczenie obcych urzadzen w pasie drogowym, do
wysokosci limitu kwoty ryczaltowej wykazanej w czesci ,, Wymagania ogélne’ Przedmiaru Robot.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wbudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu Robot

b) ustalenie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu

¢) przygotowanie terenu

d) konstrukcje tymczasowych nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu

e) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu
obejmuje:

d) oczyszczenie, przedstawienie i przykrycie tymeczasowych oznakowar pionowych, poziomych, barier i $wiatel

e) oplaty/dzierzawy terenu

f) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruch obejmuje;

b) usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowan

¢) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

9.4. Zabezpieczenie i oznakowanie terenu budowy
Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobowigzany wykonaé¢ zabezpieczenie terenu budowy:

a) dostarczy¢, zainstalowa¢ urzadzenia zabezpieczajace (zapory, $wiatla ostrzegawcze, znaki itp.),

b) utrzyma¢ urzadzenia zabezpieczajace w odpowiednim stanie technicznym,

¢) usuna¢ urzadzenia zabezpieczajace po zakonczeniu Robot
Podstawa platnosci sa ceny ryczaltowe podane przez Wykonawce w Przedmiarze Robot Ceny ryczaltowe obejmuja
pelen zakres prac koniecznych przy wykonaniu oznakowania zgodnego z wymaganiami prawa Polskiego oraz tablic
informacyjnych, pamiatkowych i plakietek zgodnie z punktami w 1.5.5 niniejszej Specyfikacji Techniczne;.

9.5. Dokumentacja wykonaweza i powykonawcza

Wykonawea w ramach Kontraktu jest zobowiazany wykona¢ dokumentacje geodezyjna powykonawczg inwestycji
oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym oraz inne niezbedne projekty wykonawcze zgodnie z p.1.5.2.
Podstawa platnosci sa ceny ryczaltowe podane przez Wykonawce w Przedmiarze Robot ,, Wymagania Ogolne”.
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9.6. Zaplecze Wykonawcy
W ramach ryczaltu i kwot miesiecznych przewidzianych w cenie ofertowej na Zaplecze Wykonawcy (Przedmiar robot
cz.1,”Wymagania ogdlne”) Wykonawca zapewni:

Organizacja zaplecza Wykonawcy:

a) dostawa montaz, wyposazenie zaplecza Wykonawcy z zachowanie warunkéw okreslonych prawem,
b) wydzielenie zaplecza magazynowania materialow

Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy:

a) utrzymanie wyposazenia w dobrym stanie a w razie konieczno$ci, jego wymiang na nowy,

b) ubezpieczenie pomieszczen i wyposazenia,

¢) utrzymanie pomieszczen, instalacji i urzadzen w nalezytej sprawnosci, wraz z kosztami utrzymania i
eksploatacji,

d) zabezpieczenie przed kradziezg oraz zapewnienie dobrych warunkéw bhp i p.poz.

e) utrzymanie czystosci pomieszczen i placow,

f) zapewnienie potrzebnych materialow, srodkéw czystosci, ochrony indywidualne;j itp.,

g) zapewnienie odpowiedniego sposobu magazynowania i ochrony materialow i urzadze.

Likwidacja Zaplecza Wykonawcy
a) likwidacja zaplecza Wykonawcy
b) oczyszczenie terenu

9.7. Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczen Kontraktu ponosi wykonawca; jednostka obmiaru jest ryczalt. Platne po przedstawieniu
kompletu waznego ubezpieczenia na okres Kontraktu w ramach czesci ,,Podsumowanie” Przedmiaru Robot.

9.8. Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji
Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych Gwarancji ponosi Wykonawca. Jednostka
obmiaru jest ryczalt.

10. DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

ST w réznych miejscach powoluje sie na Ustawy, Rozporzadzenia i Polskie Normy.

Nalezy traktowac¢ je jako integralng cze$¢ dokumentacji technicznej i specyfikacji techniczne;.

Wykonawca jest zobowiagzany do przestrzegania innych norm, ktére obowigzuja w zwiazku z wykonaniem robot
objetych Kontraktem i stosowania ich postanowien na rowni ze wszystkimi wymaganiami zawartymi w ST.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane (Dziennik Ustaw nr 89/94 wraz ze
zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w
sprawie ogo6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dziennik Ustaw
nr 129/97)

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych z dnia
28 marca 1972r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt
budowlano — montazowych i rozbiorkowych (Dziennik Ustaw nr13/72)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spolecznej oraz Zdrowia z dnia 2 listopada
1954r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy przy spawaniu i cigciu metali
(Dziennik Ustaw Nr 51/54)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spolecznej oraz Zdrowia z dnia 15 maja
1954r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy uzytkowaniu butli z gazami
sprezonymi, skroplonymi i rozpuszczonymi pod cisnieniem (Dziennik Ustaw Nr29/54

z pézniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001r
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespolow uzgadniania
dokumentacji projektowej (Dziennik Ustaw Nr38/01)

PN-B-10735 Kanalizacje. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN- 81/B- 03020 Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli -
Obliczenia statyczne i projektowanie

PN- B- 10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych i
kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania

PN- EN 1452-1:2002 Systemy przewodéw z tworzyw sztucznych. systemy przewodéow z PVC-U do
przesylania wody. Wymagania ogodlne.

PN- 92/B- 10729 Studzienki kanalizacyjne

PN- 87/H- 74051/02 Wlazy kanatlowe

PN- 64/H- 74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
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PN- 68/B-10020
PN- 88/B- 06250
BN- 70/B- 9082-01 + 08
BN- 80/6744-11
BN- 84/6745-01
PN- B- 06712

PN- 80/B-30000-5
PN- 80/B- 01800
PN- 82/B- 01801
PN- 64/B- 02850
PN- 63/B- 06251
PN- 81/B- 06254
PN- 69/B- 10023
PN- 69/B- 10260
PN- B- 14501

PN- 65/B- 14501-3
BN- 62/6738-03 + 07
PN- B- 02480

PN- B- 04481

PN- B- 04452

PN- B- 10736:1999

BN- 77/8931-12
BN- 86/- 8971- 08
PN- 72/8932- 01

PN-80/C-89205
PN-80/H-74219
BN-68/6353-03
BN-87/6774-04
PN-S-96013
PN-B-19701;1997
PN-84/B-04111
BN-80-6775-03/01
BN-80-6775-03/02

DIN-18501
[ BN-80-6775-03/03

BN-80-6775-03/04

Roboty murowe z cegly — Wymagania i badania

Beton zwykly

Rusztowania drewniane

Prefabrykaty budowlane z betonu

Prefabrykaty budowlane z autoklawizowanego betonu komérkowego
Kruszywa mineralne do betonu

Cementy portlandzkie

Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie

betonu i zelbetu

Ochrona przeciwpozarowa w budownictwie

Roboty betonowe i zelbetowe — Wymagania

Domieszki uszczelniajace do zapraw i betonow

Roboty murowe zespolone

[zolacje bitumiczne

Zaprawy cementowe

Zaprawy budowlane cementowo — wapienne

Beton hydrotechniczny

Grunty budowlane — Okres$lenia symbole — Podzial i opis gruntow
Grunty budowlane — Badania probek gruntu

Grunty budowlane — Badania polowe

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych
i kanalizacyjnych-Warunki techniczne wykonania

Oznaczenia wskaznika zaggszczenia gruntu

Prefabrykaty budowlane z betonu — Kregi betonowe i zelbetowe
Grunt zasypowy

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
Kruszywa mineralne. Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych.

Piasek.

Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu. Wymagania i badania

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad wymagania i ocena zgodnosci

Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Boehmego
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, parkingdw
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, parkingdw
tramwajowych. Plyty drogowe.

Kostka brukowa z betonu

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, parkingow
tramwajowych. Plyty chodnikowe

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, parkingow
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.
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1. Czg¢s$¢ ogolna

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét dla zadania:
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i tlocznej z pompowniami w m. RYSZKOWA WOLA.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Nazwy i kody: grupy roboét, klas robét i kategorii robot
45232410-9 - Roboty w zakresie kanalizacji sciekowej
45232423-3 — Przepompownie $ciekdw

1.4. Zakres robét objetych ST

1.4.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej z pompowniami $ciekow
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza robdt zwigzanych z budowa kanalizacji sanitarnej w
zakresie, okreslonym w Dokumentacji Projektowej stanowiacej cze$¢ dokumentacji przetargowej — opis techniczny oraz
rysunki.
Wykonawca metoda wykopowa musi wykonac:

- sie¢ kanalizacji $ciekowej ¢ 200, ¢ 250, grawitacyjnej

- budowe przepompowni $ciekow na trasie projektowanej kanalizacji w ilo$ci 5 szt

- rurociagi ttoczne z nowych rur ci$nieniowy PE oraz odcinki rurociagdw laczace si¢ z istniejaca siecig rurociggow

tlocznych

1.4.2. Przylgcza kanalizacji sanitarnej
Ustalenia j.w. dotycza robdt na kanalizacji sanitarnej wykonanej metoda wykopowa.
Wykonawca wykona :
- przylacza kanalizacji sanitarnej, grawitacyjnej ¢ 160

1.5. OkreS$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z okresleniami wystepujacymi w
obowiazujacych Polskich Normach i ST ,,Wymagania og6lne”.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng, obowiazujacymi przepisami i normami. Wymagania dotyczace robot sa okreslone szczegolowo
w punkcie 5 niniejszej specyfikacji. Ponadto wykonawca robdt wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera
(Inspektora nadzoru). Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne”

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzanie z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, skladowaniem i
kontrolg jakoSci

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny by¢ dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania
w budownictwie oraz muszg spelia¢ standardy okreslone w przytoczonych normach, posiada¢ odpowiednie certyfikaty i
aprobaty techniczne oraz uzyskac akceptacje Inzyniera Kontraktu (Inspektora Nadzoru).
Do wykonania robét nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Dokumentacja projektowa, niniejsza ST i wymogami Inzyniera.

2.2. Materialy uzyte do wykonania inwestycji
Materialami stosowanymi do wykonania inwestycji wg zasad niniejszej specyfikacji sa :

2.3. Materialy do budowy kanalizacji sanitarnej
Materiaty uzyte do budowy kanalizacji musza odpowiada¢ warunkom norm PN-B-01070 , oraz PN-B-10729, PN-EN 1610
zastepuje PN-92/B-10735, oraz aktualne aprobaty techniczne COBRTI INSTAL i IBDiM.

2.3.1. Rury kanalizacji grawitacyjnej

Rury i ksztaltki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PVC) zgodnie z ISO 4435: 1991(E), PN-80/C-89205.
Kanalizacj¢ nalezy wykonac z rur pelnosciennych ze $cianka LITA typ ciezki ..S” o nominalnej sztywnosci
obwodowej SN 8 kPa i typ $redni ,N” o nominalnej sztywnoséci obwodowej SN 4 kPa, wg PN-EN-ISO 9969 z 1997 r
Sie¢ wykona¢ z rur: ,,S™ $rednica zewnetrzna Dz/grubosé $cianki (s) — 160/4,7; 200/5,9; 250/7,3; 315/9,2




N - Dz/s - 160/4,0, 200/4,9,

Charakterystyka systemu:
= rury kanalizacji grawitacyjnej z PVC-U ze $cianka lita jednorodng spelniajace wymagania PN-EN 1401:1999,

W tym:

a) odporne na dichlorometan (odporno$¢ potwierdzona przez laboratorium certyfikowane) potwierdzajace
odpowiedni stopien zzelowania (przetworzenia) PVC-u,

b) material rury ma potwierdzong w tescie 1000 godzinnym odporno$¢ na cinienie wewnetrzne (pozytywny
wynik testu badania odpornoéci na ci$nienie wewnetrzne — testu 1000 godzinnego potwierdza trwalosé na
poziomie 100 lat)

=  w kolorze pomaranczowym (RAL 8023)
" rury wyposazone w:

a) uszezelki typu EURO (trojwargowe) - dla $rednic dn >=250 mm z normalnym kielichem i calego
typoszeregu rur z wydtuzonym kielichem

b) uszezelki typu BL (wargowe) lub BL-fix (wargowe z pierscieniem rozpreznym) - dla $rednic dn >=110-
200 mm z normalnym kielichem

= producent posiada certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001
= producent posiadajacy wieloletnie (50 lat) doswiadczenie z badan rur z PVC-u w skali rzeczywistej
= system posiadajacy aprobate IBDiM
= system posiadajacy opini¢ GIG — dopuszczenie do stosowania na terenach szkod gorniczych do 1V klasy szkéd
wlacznie
Rury i ksztaltki klasy ,,S” o nominalnej sztywnosci obwodowej SN 8 , oraz klasy ,,N” o nominalnej sztywnos$ci obwodowe;j
SN 4 wg PN-EN 1401:1999r

Kanalizacja grawitacyjna z rur dwusciennych PP o sztywnosci obwodowej SN8. Konstrukcja rur gtadka wewnetrzna
Scianka i zewngtrzna $cianka karbowana. System kanalizacji z PP powinien posiada¢ aprobate COBRTI INSTAL oraz
aprobate IBDiM dopuszczajaca do stosowania w pasie drogowym.

Wilasciwosci fizyczno — mechaniczne wyrobu:

Gestos¢ 0,90 (g/cm3)

Temperatura migknienia (Vicat) 146C

Modul sprezystosci Younga 1150(MPa)
Naprezenia przy zerwaniu 20 (MPa)
Wytrzymalos$¢ na granicy

plastycznosci 27 (MPa)
Wydluzenie przy zerwaniu >500 (%)
Wspoélczynnik termicznej

rozszerzalnosci liniowej 0,12 (mm/mC)
Wspolczynnik przewodnosci

cieplnej 0,30 (W/m2x C)
Maksymalna ciagla

temperatura uzytkowa 100 (C)

Cigcie rur dwusciennych do wymaganej dtugosci wykonuje sie w rowku pomiedzy dwoma profilami.

Uszczelki do rur kielichowych z PP o podwdjnej $ciance.

Uszczelka do rur dwusciennych jest gleboko osadzona w rowku miedzy karbami.

W celu bardzo dobrego przylegania do taczonych elementéw uszczelki sa w odpowiedni sposéb wyprofilowane w formie
»kropli”. Przy wsuwaniu bosego konca do kielicha uszczelka ulega $cisnieciu i calkowicie wypehia rowek. Taka
konstrukcja uszezelki i glebokie osadzenie w waskim rowku rury sprawia, ze uszczelka nie ulega przemieszczeniu podczas
montazu.

Uszczelka ,,In situ” czterowargowa.

Uszczelke osadza sie¢ w wycigtym otworze, aby polaczyé rury kanalizacyjne o profilu strukturalnym — dwuscienne, lub o
$ciance gladkiej.

2.3.2. Rury rurociggu tlocznego — z polietylenu wysokiej gestosci PE-HD PE 80 (o gestosci powyzej 930 kg/m®
petoscienne SDR 17; PN 8, Dz/s- 90/5,4, Dz/s- 125/7,4, SDR 11 - Dz/s- 125/11.,4, ; lub réwnowazne spehniajace wymogi
norm PN-EN 12106:2002; PN-EN 921+AC; ISO/TR 9080. Sztywnos¢ obwodowa rur zostanie okreslona w oparciu o PN-
EN ISO 9969:1997.

2.3.3. Rury do przylaczy kanalizacji
Przylacza wykonaé z Rury PVC-U ,,S”  ze Scianka LITA

Charakterystyka systemu jak dla sieci kanalizacji grawitacyjnej:

2.4. PrzejScia szczelne przez $ciany konstrukeyjne.
Przejscia przez $ciany konstrukcyjne wykonaé jako przejscia szczelne w tulejach ochronnych z uszczelka.

5




2.5. Studzienki kanalizacyjne

2.5.1. Studzienki rewizyjne tradycyjne z kregow zelbet.

- wlazy kanalowe zeliwne typu ci¢zkiego, zaciskowe ¢ 600 mm klasy D-400 ( lub rownowaznik) spelniajace wymogi
normy PN-87/H-74051/00, PN-87/H-74051/02.

- plyty pokrywowe

- pierscienie odcigzajace

- kregi zelbetowe ¢ 1000 i ¢ 1200 spelniajace wymogi okreslone w specyfikacji j.w.

stopnie zeliwne odpowiadajace wymaganiom normy PN-64/H-74086 lub réwnowaznych.

2.5.2. Studzienki systemowe —z rurg trzonowa DN400

zgodnie z norma PN-B-10729:1999, PN-EN 476:2000 (niewlazowe),

pozytywne wyniki testow hydraulicznych wg DS. 2379

dopuszczenie do stosowania w sieciach kanalizacyjnych: aprobata techniczna COBRTI “’Instal”

dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: aprobata techniczna IBDiM

odpornos¢ chemiczna tworzywowych elementéw skladowych (PE, PP, PVC-U) zgodnie z ISO/TR 10358,
odporno$¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620, uszczelki spelniajace wymagania normy PN-EN 681-1:
2002

system posiadajacy opini¢ GIG — dopuszczenie do stosowania na terenach szkdd gorniczych do IIT kategorii
wlacznie w calym obszarze dopuszczenia i do IV kategorii wlacznie (przy glebokosci do 3m)

producent rur powinien posiada¢ certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001,

producent posiadajacy wieloletnie doswiadczenie z badan studzienek w skali rzeczywistej

KINETY

kinety prefabrykowane, monolityczne wykonywane:
metodg wtrysku z PP(w zakresie $rednic DN110 - DN200 mm wlacznie)
lub odlewane rotacyjnie z PE (w zakresie srednic DN250 do DN400)
kolor kinet czarny
rozne typy kinet: kinety przelotowe, polaczeniowe (zbiorcze), z jednym doptywem prawym lub lewym, doplywy
pod katem 45stopni, kinety z wbudowanym spadkiem 1,5%
kinety wyposazone w krééce kielichowe polaczeniowe dla rur po stronie doptywoéw i odplywu,

RURY TELESKOPOWE

rury teleskopowe z rury PVC-u ze $cianka lita o wysokiej trwalosci,

a) o wymiarze w $wietle >400 mm:

b) odporne na szeroki zakres temperatur wystepujacych podczas wykonywania nawierzchni asfaltowych w
drogach w czasie montazu i eksploatacji,

¢) odporne na obcigzenia dynamiczne od ruchu (niedopuszczalne rury teleskopowe z rdzeniem spienionym);

polgczenie rury teleskopowej z wlazem rozlaczne - na zaczepy — konstrukcja wplywajaca na trwalosc

rozwiazania (niedopuszczalne polaczenie termokurczliwe, srubowe lub weiskowe)

rury teleskopowe dostosowane do grubo$ci konstrukeji drogi o dlugosci 375 mm lub 750 mm umozliwiajace

dokladne ustalenie wysokosci studzienki, wyréwnanie poziomu wlazu/wpustu z nawierzchnia

ZWIENCZENIA
Zwieficzenia studzienek kanalizacyjnych powinny by¢ zgodne z obowiazujaca norma PN-EN 124:2000, ktéra podaje
roéwniez klasyfikacje zwienczen odpowiednio do ich lokalizacji.

zwienczenia studzienek w klasie D400 teleskopowe o konstrukeji ,,plywajacej” — powiazane z konstrukcja
drogi, nie przenoszace obciazen na trzon studzienki i jej podlaczenia

w klasie A15 (w terenach poza klasowych - nieobcigzonych ruchem oraz w obszarach ruchu pieszego i roweréw)
mozliwo$¢ przykrycia studzienki pokrywa z PP ulozong bezposrednio na rurze karbowanej lub pokrywa
zelbetowg klasy A15 na stozku zelbetowym

pokrywa tworzywowa (PP) oraz elementy zelbetowe posiadajace aprobate IBDiM

wlazy i wpusty zgodne z w/w norma, posiadajace certyfikat 10 i/lub Q-cert

2.3.4. Rury ochronne

Przejscie kanatami pod przeszkodami terenowymi wykona¢ metoda przecisku lub przewiertu.

Rury ochronne nalezy wykonaé z materialow trwalych szczelnych wytrzymalych technicznie, odpornych na
dzialanie czynnikow agresywnych.

Mozna zastosowac rury przeciskowe stalowe spelniajace wymogi norm PN-80/H-74219

i PN-79/H-74244;

2.3.4.1 Pierscienie — plozy podpierajace wykonane z polipropylenu na rurach przewodowych  ulozonych w
rurze ochronne;j.




Pierscienie musza posiada¢ aktualng aprobate techniczna wystawiona przez jednostke uprawniong do
wystawiania w/w dokumentow.

2.6. Prefabrykowany zbiornik pompowni

Wykonawca zastosuje prefabrykowany zbiornik przepompowni wykonany z kregdéw z polimerbetonu o $rednicy

wewnetrznej ¢ 1200, wyposazony w zatapialne pompy zgodnie z dokumentacja techniczna, ST i akceptacja Inzyniera.

- Zastosowany wyrob powinien posiadaé¢ aktualna aprobate techniczng wydang przez uprawnione jednostki do
wydania w/w dokumentow

Wyroby zastosowane nalezy stosowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta z uwzglednieniem ponizszych unormowan:

- Rozporzadzenie MGPiB z dnia 1.10.1993 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnej(Dz.U. z 19931 Nr 96 poz.437

- PN-EN 752 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Instalacje pompowe”

- PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

- PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-M-49060:1980 Maszyny i urzadzenia. Wejscia i dojscia. Wymagania.

- PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

- PN-EN 292-1:2000 Maszyny —Bezpieczenstwo-Pojecie podstawowe, ogoélne zasady projektowania. Podstawowa
terminologia, metodologia.

- PN-EN 292-2000 Maszyny —Bezpieczenstwo- Pojecia podstawowe, ogdlne zasady projektowania. Zasady i
wymagania techniczne.

- PN-EN 292-2:2000/A1:2002(U) Maszyny-Bezpieczenstwo-Podstawowe pojecie, ogolne zasady projektowania

- Czes¢ 2; Zasady i wymagania techniczne.(Zmiana Al).

- PN-EN 6035-2-41:1998 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania szczegélowe dotyczace pomp do cieczy o temperaturze nie przekraczajacej 35°.

- PN-EN 6035-1:1999 Bezpieczenistwo elektrycznych przyrzadow do uzytku domowego i podobnego — Wymagania
ogdlne.

- PN-EN 60335-1:2002(U) Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogdlne

- PN-EN 6035-1:1999/A2:2001 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadow do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogdlne (Zmiana A2)

- PN-EN 6035-1:1999/A14:2001 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogélne (Zmiana A14)

- PN-EN 6035-1:1999/A15:2001 Bezpieczenistwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogélne (Zmiana A15)

- PN-EN 6035-1:1999/A16:2002 Bezpieczenistwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogdlne (Zmiana A16)

- PN-EN 6035-1:1999/Ap1:2000 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego —
Wymagania ogélne

- PN-EN 6100-6-2:2002(U)-Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)-Cz¢$¢ 6-2; Normy ogdlne — Wymagania
dotyczace odpornosci w srodowisku przemystowym.

- PN-93/H-74124 — Zwienczenie studzienek montowane w nawierzchniach uzytkowanych przez pojazdy i pieszych
zasady konstrukcji. Badania typu i znakowanie.

2.7. Material gruntowy do posadowienia sieci kanalizacyjnej
Wymogi odnos$nie materialow gruntowych zostaly okreslone w specyfikacji dla calego zadania (roboty ziemne).

2.8. Skladowanie materialow

Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedlug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkéw w sposob zapewniajacy stateczno$é
oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych grup.

Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przez gromadzeniem si¢ wod.

2.8.1. Rury PP i PVC

Rury nalezy skladowa¢ w polozeniu poziomym na plaskim i rownym podlozu, na podkladach drewnianych o szer. nie
mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1-2 m. Wysoko$¢ skladowania nie powinna przekracza¢ 1,0 m. Rury w trakcie
sktadowania powinny by¢ chronione przed szkodliwym dzialaniem promieni slonecznych. Dopuszcza si¢ skladowanie rur
w otwartych magazynach, jednak nie dluzej niz 12 miesiecy.

Przy pracach przeladunkowych nalezy stosowaé przenosniki i dzwigi zaopatrzone w odpowiednie zawiasy,
uniemozliwiajace zaciskanie sie lin na rurach (liny miekkie).

Nie dopuszcza si¢ rzucania rurami jak rowniez ich przetaczanie i wleczenie.

2.8.2. Kregi

Mozna skladowa¢ na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregéw przechowywanych na grunt nie
przekracza 0,5 MPa. Przy skladowaniu wyrobow w pozycji wbudowanej wysoko$¢ wbudowana nie powinna przekracza¢
1,8m. Skladowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub pojedynczych kregow.




2.8.3. Wlazy kanalowe i stopnie
Powinny by¢ skladowane z dala od substancji dzialajacych korodujaco. Powinny by¢ posegregowane wg klas.
Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona.

3. Wymagania dotyczace sprze¢tu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania

robo6t budowlanych z zaloZzong jako$cia
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu uzywanego do realizacji sieci kanalizacyjnej z przylaczami podano w ST ,,Wytyczne
ogolne” pkt 3. '

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$é
wykonywanych robot.

Sprzgt wykorzystany do wykonania sieci zewnetrznych musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w obowiazujacych w
Polsce przepisach np. o ruchu drogowym, dozorze technicznym i innych zwiazanych, jak réwniez spelnia¢ wymagania
technologiczne wykonania i montazu elementow.

3.2. Sprzg¢t do wykonania robét ziemnych, przygotowawczych, montazowych i wykoficzeniowych
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca przystepujac do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- sprzetu do zageszczania gruntu-ubijaki mechaniczne spalinowe o masie 200 kg

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- samochdd dostawczy do 5 t

- samochod samowyladowezy do 5 t

- samochdd skrzyniowy 5-10t

- przyczepg dluzycowa do 10 t

- zageszezarki wibracyjne spalinowe 100m*/h

- zuraw budowlany samochodowy o nosnosci 4t

- spawarka elektryczna wirujaca 300A (do przewiertu)

- zgrzewarka do rur PE

- samochdd beczkowdz 4t (do proby szczelnosci)
Sprzgt montazowy i $rodki transportu musza by¢ w peli sprawne i dostosowane do technologii i warunkéw
wykonawczych robot oraz zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST. ,,Wymagania og6lne ,, pkt. 4.
Srodki transportowe musza spelnia¢ wymagania wynikajace z obowiazujacych w Polsce przepisow, jak rowniez
bezpieczenstwo uzytkownikéw drdg oraz pracownikow na terenie budowy.
Ponadto musza zapewni¢ warunki transportu materialéw, gwarantujac zachowanie ich wymaganej jakosci.

4.2. Transport rur

2.2.1. Rury PP, PVC, PE
Transport rur ze wzgledu na wlasciwosci winien by¢ prowadzony w sposdb uniemozliwiajacy uszkodzenie materiatu.
Moze by¢ prowadzony dowolnymi $rodkami transportu, jednak ze wzgledu na specyfikacje towaru najczesciej odbywa sie
transportem samochodowym (samochody skrzyniowe o odpowiedniej dlugosci).

- przewoz rur i prace przeladunkowe powinny sie odbywac przy temperaturach powietrza w przedziale od +5 do
+30°C,

- podczas prac przeladunkowych rur nie nalezy rzucaé i przeciaga¢ po podlozu,

- transport rur niepakietowanych; w samochodzie rury powinny by¢ ukladane na réwnym podlozu, na podkladach
drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej 2,5 cm; ulozonych prostopadle do osi rury i
zabezpieczone przed zarysowaniem przez przelozenie tektury falistej i desek pod lancuchy spinajace boczne $ciany
skrzyn samochodowych.

4.3. Transport kregow
Transport kregéw powinien si¢ odbywa¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.
Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez
zastosowanie przekladek, rozpor i klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich materialow. Podnoszenie i
opuszczanie kregdw o srednicach ¢ 1000 nalezy wykonywac za pomocaq minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych
réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport wlazéw kanalowych
Wilazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem.
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4.5. Transport przepompowni
Transport przepompowni w caloéci na miejsce wbudowania — dowolnym srodkiem transportu. Elementy mozna przewozic
w pozycji wbudowania i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Zastosowac sprzgt mechaniczny do rozladunku.

5. Wymagania wykonania robét budowlanych z podaniem sposobu wykonczenia poszczegolnych
elementow tolerancji wymiarowych, szczegolow technologicznych oraz niezbedne informacje
dotyczace odcinkéw robét budowlanych, przerw i ograniczen a takze wymagania specjalne.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST. ,,Wymagania ogdlne” pkt.5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zarys metodologii robot, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane sieci i przylacza.

Wykonanie rob6t jak okreslono w specyfikacji, badz inne o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera.

5.2. Roboty przygotowawcze

Uprawniony geodeta na zlecenie Wykonawcy dokona wytyczenia trasy kanalizacji, trwale oznaczy w terenie za pomocg
kotkéw osiowych, kolkéw swiadkowych i kolkow krawedziowych. W miejscach dostepnych, ale nienarazonych na
zniszezenie powinny by¢ ustalone repery robocze nawigzane do sieci panstwowe;.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne Wykonawca wykona wedlug PN-B-10736: 1999, polecen podanych w specyfikacji technicznej dla calego
zadania (roboty ziemne).

5.4. Odwodnienie wykopéw

Poziom wody gruntowej na przedmiotowym terenie wystgpuje ponizej prowadzonych robot.

W przypadku pojawienia sie wody w wykopach technologia wykonania wykopéw musi umozliwi¢ jego prawidlowe
odwodnienie w calym okresie trwania robdt ziemnych.

Odwodnienie wykopow wykonaé za pomoca drenazu rurowego z saczkow ceramicznych z odprowadzeniem do studzienek
zbiorczych drenazowych, wykonanych w dnie wykopu.

Roboty odwodnieniowe powinny by¢ prowadzone zgodnie z PN-B-10736:1999 i PN-B-06050:1999, projektem oraz
wytycznymi zawartymi w Biuletynie Informacyjnym ,,Melioracje rolne” nr 1/72, oraz zaakceptowane przez Inwestora.

5.5. Przygotowanie podloza
Rodzaj podloza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie i materiatu ukladanego przewodu. Zastosowano podtoze z piasku.
Podloze powinno by¢ ulozone ze spadkiem dostosowanym do spadku kanalizacji okreslonego w projekcie.

5.6. Zasypywanie wykopow

Warstwa ochronna zasypki

Zasypke Wykonawca wykona zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01, PN-B-10736:1999, oraz akceptacja
Inzyniera.

Uzyty material i sposéb zasypania przewodu nie powinny spowodowaé uszkodzenia ulozonego przewodu. Grubos¢
warstwy ochronnej zasypki strefy niebezpiecznej ponad wierzch rury powinna wynosi¢ 0,30 m. Materialem zasypki w
obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt bez grud i kamieni, sypki drobno lub srednioziarnisty wg PN-86/B-
02480. Material zasypki w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu.

Zasypka przewodu

Zasypke przewodu w pasie drog wykona¢ z zageszczeniem do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu Is = 1.

Zasypke przewodu poza pasem drog wykona¢ gruntem z wykopu i zagesci¢ do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu
Is=0,95.

Zageszczenie gruntu uzytego do zasypki

Zageszezanie gruntu powinno byé wykonane warstwami. Kazda warstwa powinna by¢ zageszczona do wskaznika
zageszczenia okreslonego w projekcie. Grubos$¢ warstw nie powinna by¢ wigksza niz:

- 0,15 m przy zaggszczaniu rgcznym

- 0,30 m przy zageszczaniu mechanicznym

Uzyskanie prawidlowego zageszczenia gruntu wymaga zachowania optymalnej wilgotnosci gruntu okreslonej w PN-86/B-
02480. Odchylenia wskaznika zageszczenia gruntu nie powinno by¢ wieksze niz 2%.

5.7. Roboty montazowe

5.7.1. Ukladanie rur

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodnosé z dokumentacja projektowa.

Wszystkie roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z RMP i PMB z dnia 28.03. 1972 r w sprawie BHP przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych (Dz.U. Nr 13 poz.97), oraz zgodnie ze standardami okreslonymi w ,,Warunkach technicznych
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych™ t. Il -Instalacje sanitarne i przemyslowe i ,,Warunkami technicznymi
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wykonania i odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych” wydanych przez Polska Korporacje Techniki Sanitarnej, Gazowej,
Grzewczej 1 Klimatyzacji, Warszawa 1994r.

5.7.2. Montaz rur z PP

Rury w wykopie powinny by¢ ulozone w osi montowanego przewodu z zachowaniem projektowanych spadkéw. Na calej
dlugosci powinny przylega¢ do podloza na co najmniej % obwodu. Ukladane rury powinny byé unieruchomione przez
obsypanie piaskiem $rednim lub grubym i dokladnie podbite w pachach, aby rura nie zmienila polozenia przy montazu
nastepnych rur. Zaggszczenie wykonaé¢ warstwami z zachowaniem ostroznosci, aby zminimalizowaé ugiecie wstepne i nie
uszkodzi¢ rur.

5.7.3. Montaz rur z PVC

W trakcie realizacji prac zwiazanych z montazem rurociagéw nalezy bezwzglednie przestrzegaé zalecen producenta
materialu oraz wymagan Inzyniera Kontraktu.

Przewody z PVC montowaé w temperaturze otoczenia od 0 do 30°C jednakze z uwagi na zmniejszona elastycznosé tego
materiatu w niskich temperaturach zaleca si¢ wykonywa¢ polaczenia w temperaturze nie nizszej niz 5°C.

Rury kanalizacyjne nalezy uklada¢ na odpowiednio przygotowanym podlozu ze spadkiem okreslonym w projekcie.
Ukladane rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem $rednim, bez kamieni i dokladnie podbite w
pachach, aby rura nie zmienila polozenia przy montazu nastepnych rur. Zageszczenie wykona¢ warstwami z zachowaniem
ostroznosci, aby zminimalizowaé ugiecie wstepne i nie uszkodzié rur.

Wszystkie polaczenia powinny by¢ wykonane tak, aby byla zapewniona ich szczelnosé.

Uszezelki laczonych rur powinny by¢ bezwzglednie wykonane z materialéow syntetycznych np. EPDM (kauczuk
etylenowo-propylenowy) lub rownowazne.

5.7.4. Montaz rur z PE
Rury PE nalezy uklada¢ na odpowiednio przygotowanym podlozu, ze spadkiem okreslonym w projekcie. Montaz rur
zgodnie z instrukcjg producenta.
Przy zgrzewaniu rur PE nalezy spehi¢ nastepujace wymagania:
- rury musza mie¢ t¢ sama srednice i grubosé $cianki
- rury musza by¢ ulozone wspolosiowo
- koncowki rur dokladnie wyréwnane przed zgrzewaniem

Ukladane rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem $rednim lub grubym i dokladnie podbite w
pachach, aby rura nie zmienila polozenia przy montazu nastepnych rur. Zageszczenie wykonaé¢ warstwami z zachowaniem
ostroznosci, aby zminimalizowa¢ ugiecie wstepne i nie uszkodzié rur.

5.8. Studzienki kanalizacyjne

5.8.1. Betonowe

Studzienki kanalizacyjne wykona¢ zgodnie z Dokumentacja projektowa wymaganiami normy PN-92/B-10729. Elementy
prefabrykowane zaleznie od cigzaru mozna uklada¢ recznie lub przy uzyciu lekkiego sprzetu montazowego. Przy montazu
elementéw nalezy zwroci¢ uwage na wlasciwe ustawienie kregow i plyt, wykorzystujac oznaczenia montazowe (linie)
znajdujace si¢ na w/w elementach. Studzienki nalezy uktadaé réwnolegle z budowa kanatow.

Przejscie szczelne rur przez $ciang Wykonawca wykona z materialow spelniajacych wymogi okreslone w specyfikacji j.w.
Studnie wlazowe (polaczeniowe) zostana wyposazone we wlazy zeliwne oraz stopnie zlazowe.

Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie plyty dennej z betonu B-20, w gruncie nawodnionym z dodatkiem
$rodka uszczelniajacego.

Kinety wykona¢ zgodnie z kierunkiem przeplywu $ciekéw, na mokro z betonu B-20.

Izolacj¢ studzienek nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja projektowa.

Zabezpieczenie powierzchni studzienek powinno stanowi¢ szczelng jednolita powloke trwale przylegajaca do $cian.
Polaczenie izolacji pionowej z pozioma oraz styki powinny zachodzi¢ wzajemnie na wysokos¢ co najmniej 0,10 m.

5.8.2. Z tworzyw sztucznych

Studzienki z tworzyw sztucznych Wykonawca wykona z materialow spelniajacych wymogi okreslone w punkcie 2.
niniejszej specyfikacji. Montaz studni nalezy prowadzi¢ na wstepnie wyréwnanym i odpowiednio réwnym podlozu w
sposob zgodny z instrukcjqa producenta studni oraz wymogami Inzyniera Kontraktu. Prace ziemne zwigzane z
posadowieniem studni Wykonawca wykona zgodnie z wymogami specyfikacji "Roboty ziemne”. Wlaz kanalowy
zamontowany na pierscieniach zelbetowych powinien spelnia¢ wymogi okreslone w pkt. 2. niniejszej specyfikacii.

5.8.3. Przepompownie $ciekow

Przepompownig sciekéw Wykonawca zmontuje z gotowych elementéw wykonanych z polimerbetonu

¢ 1200 na zelbetowym fundamencie grubosci zgodnej z wymogami dokumentacji projektowej i specyfikacji “Roboty
betonowe i zelbetowe” oraz ustaleniami Menadzera. Posadowienie przepompowni nalezy wykonaé¢ zgodnie z uwagami
okreslonymi w specyfikacji ,,Roboty ziemne”.

Przepompownia zostanie wyposazona w:
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- zatapialne pompy, wlaz kanalowy, drabinke zlazowa z uwagami okreslonymi w punkcie 2.4. niniejszej ST.
Przepompowni¢ Wykonawca wyposazy w pracujace naprzemiennie dwie pompy zatapialne o wydajnosci i
wysokosci podnoszenia, oraz mocy zgodnie z dokumentacja projektowa, pionami tlocznymi o $rednicy
nominalnej ¢ 90. Do kolan sprzggajacych zapewniajacych automatyczne polaczenie pompy z pionem tlocznym
Wykonawca wykona umocowane prowadnice rurowe oraz armature hydrauliczna

Piony Wykonawca wyposazy w zawory zwrotne kulowe, zasuwy z klinem gumowanym, w wszystkie zlacza
gwintowane wykona ze stali kwasoodpornej. Przepompownie Wykonawca wyposazy w pomost obslugowy i
drabing zejsciowa.
Zastosowane wyroby powinny odpowiadaé nastepujacym normom:

- PN-83/Z-08200 Ochrona pracy. Maszyny i urzadzenia produkcyjne. Ogolne wymagania bezpieczenstwa.

- PN-84/Z-08203 Ochrona pracy. Maszyny i urzadzenia produkcyjne. Ogdlne wymagania dla stanowisk pracy.

- PN-83/Z-08300 Ochrona pracy. Procesy produkcyjne. Ogdlne wymagania bezpieczenstwa.

- PN-83/Z-08201 Ochrona pracy. Oslony mechaniczne urzadzen. Ogélne wymagania.

- PN-84/Z-08202 Ochrona pracy. Elementu sterownicze maszyn i urzadzen. Ogélne wymagania.

- PN-92/N-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy.

- PN-92/N-01255 Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.

- PN-93/N-01256/03 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona i higiena pracy.

- PN-IEC 79-10/Z 1997r Urzadzenia elektryczne w przestrzeniach zagrozonych wybuchem .

- PN-70/N-01270 Wytyczne znakowania rurociagdéw. Barwy ostrzegawcze i uzupehiajace.

- PN-83/N-74002 Armatura przemyslowa. Znakowanie i rozpoznawcze malowanie.

- PN-80/E-08502 Elektroenergetyczny sprzet ochronny.

- PN-89/N-42007 Automatyka i pomiary przemystowe. Oznaczenia na schematach.

- PN-88/N-74575 Podstawowe symbole graficzne. Postanowienia ogdlne.

- Rozporzadzenie MGPiB z dnia 1.10.1993 r w sprawie BHP w oczyszczalniach $ciekéw (Dz.U. nr 96 poz. 438

- Rozporzadzenie MGPiB z dnia 1.10.1993 r w sprawie BHP przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjne (Dz.U. nr 96 poz.437)

- Artykul 215, 216, 217 kodeksu pracy (ustawy z dnia 26.06.1974 r Dz.U. nr 24 poz. 144 z p6zniejszymi zmianami;
Dz.U. z 1986 r nr 24 poz. 110

5.9. Proby szczelno$ci

5.9.1. Préba szczelnosci kanatu.

Badanie szczelnosci przewodéw kanalizacyjnych i studzienek nalezy wykonaé¢ zgodnie z PN-EN 1610:2002 - zastepuje
normg PN- B- 10735 oraz ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot rurociagéw z tworzyw sztucznych”.
Przewody kanalizacyjne winny by¢ poddane badaniom w zakresie szczelnosci na eksfiltracje $ciekéw do gruntu i infiltracje
wod gruntowych do kanatu. Wstepna proba moze by¢ przeprowadzona przed wykonaniem obsypki. W celu ostatecznego
potwierdzenia szczelnosci powinna by¢ przeprowadzona proba szczelno$ci calego przewodu po wykonaniu obsypki i
usunieciu oszalowania.

5.9.2. Kanalizacja ci$nieniowa (rurociag tloczny)

Probe szczelnosci utozonego rurociagu nalezy przeprowadzié zgodnie z wymogami normy PN/B-10725:1977 z
zachowaniem szczeg6lnej ostroznosci. Przed rozpoczgciem proby rurociag nalezy napei¢ woda i odpowietrzyc.
Probe szczelnosci przeprowadzié w temperaturze powietrza nie nizszej niz +1°C.

Probe szczelnosci na ci$nienie nalezy wykona¢ odcinkami do 300 m.

6. Opis dzialan zwigzanych z kontrola , badaniami oraz odbiorem wyrobow i robot

budowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6
Kontrola zwiazana z wykonaniem kanalizacji sanitarnej powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robét
zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznaé¢ za pozytywne, jezeli
wszystkie wymagania dla danej fazy robot zostaty spetnione.
Proby szczelnodci i odbiory czesciowe oraz koncowe wykonaé zgodnie z ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru
rurociagdéw z tworzyw sztucznych”

6.1. Ogélne zasady
Wykonawca jest zobowiazany do stalej i systematycznej kontroli, ktérej celem jest sprawdzenie wykonanych czynnosci
zgodnie z dokumentacja techniczng i wymaganiami poszczegolnych norm.

6.2. Kontrola jako$ci materialow

Wszystkie materialy przeznaczone do wykonania sieci musza odpowiada¢ wymogom dokumentacji projektowej i ST oraz
musza posiada¢ aprobate techniczna, certyfikaty i uzyska¢ akceptacje Inzyniera.
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Przed rozpoczeciem ukladania kanalizacji Wykonawca jest zobowigzany okre$li¢ jako$¢ materialow przedkladajac do
oceny Inzyniera probki materialow, ktére ma zamiar stosowac¢ wskazujac ich pochodzenie, typ i jakos¢.

6.3. Kontrola, pomiary i badania

6.3.1. Badania przed przystapieniem do robot

Badanie materialéw przeznaczonych do budowy kanalizacji nastepuje przez poréwnanie ich cech z wymaganiami
okres$lonymi w Dokumentacji projektowej i ST, w tym: na podstawie dokumentéw okreslajacych jakos¢ wbudowanych
materialéw i poréwnanie ich cech z normami przedmiotowymi, atestami producentéw lub warunkami okreslonymi w ST
oraz bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne.

Wyniki badan i wszystkie atesty nalezy przedstawi¢ Inspektorowi

6.3.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czestotliwoscia
okreslona w PZJ i zaakceptowang prze Inzyniera.
W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rz¢dnych zalozonych law celowniczych w nawiazaniu do podanych stalych punktéw
wysokosciowych z dokladnoscia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem woda,
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podloza z kruszywa mineralnego lub
betonu,
- badanie odchylenia osi kanalu,
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowq ulozenia przewodow i przylaczy oraz studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora
- sprawdzenie prawidlowosci ulozenia przewodéw,
- sprawdzenie prawidlowosci uszczelnienia przewodow,
- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu
- sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wlazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja

6.3.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinna wynosi¢ wiecej
niz £5cm

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m

- odchylenie grubosci warstwy podloza nie powinno przekracza¢ £ 3 cm

- odchylenie szerokosci warstwy podloza nie powinno przekraczaé * 5 cm

- odchylenie sieci wodociagowej i kolektora w planie, odchylenie odleglosci osi ulozonego wodociagu i
kolektora od osi przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinno przekracza¢ = 5 cm

- odchylenie spadku ulozonego kolektora od przewidzianego w proj. nie powinno przekracza¢ * 1 cm w
kazdym jego punkcie

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien by¢

zgodny z projektem
- rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokladnoscia do * 5 mm

6.4. Zasady postgpowania z wadami wykonanych robot

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materialy nie spetiajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je
na wilasciwe, na wlasny koszt.

7. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogélne” Obmiar prowadzi¢ w jednostkach uzytych w
przedmiarze robot.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
m- dla wykonywania kanalizacji dlugos¢ rur, rur ostonowych (na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw w
terenie)
szt — studzienki kanalizacyjne rewizyjne, ksztaltki PVC(na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw w
terenie)
kpl - przepompownie sciekéw (na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaréw w terenie)

8. Opis odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano ST ,.Wymagania og6Ine”
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie technologiczne czynnosci zwiazane z budowa
sieci, a mianowicie ;
- roboty montazowe wykonania kanalizacji i przylaczy,
- wykonanie studzienek kanalizacyjnych,
- proby szczelno$ci kanalow,
- zasypanie i zaggszczenie wykopu dla kanalizacji

Odbidr robot zanikajacych powinien byé dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania og6lnego postgpu robot. Dlugosé odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od
50 m.

8.2. Odbioér koncowy
Po wykonaniu wszystkich prac nalezy dokona¢ komisyjnego odbioru koricowego ( w ramach Przejecia Koncowego Robét)
zgodnie z wymogami okre$lonymi w ST ,,Wymagania og6lne”

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszgcych
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej obejmuje roboty wymienione w przedmiarze i ponad to:
- wykonanie robot przygotowawczych, geodezyjnych
- przygotowanie podioza i fundamentu,
- zabezpieczenie wykopow
- proba szczelnosci
- pomiary i badania

Cena 1 kpl. wykonanej i odebranej przepompowni $ciekéw obejmuje:
- roboty przygotowawcze

- przygotowanie podloza i fundamentu

- zakup i dostawe elementéw przepompowni

- montaz przepompowni

- proba, pomiary i uruchomienie przepompowni

- ogrodzenie i uporzadkowanie terenu

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie rob6t montazowych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robét i ich koncowym
odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czgsciowych robot. Ostateczne rozliczenie umowy
pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru koncowego. Podstawe rozliczenia oraz platnosci
wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

v okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét potwierdzonych przez

zamawiajacego lub
v' ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robot lub kwoty ryczaltowe obejmujace roboty montazowe sieci i przylaczy
uwzgledniaja;

roboty przygotowawcze; wytyczenie trasy sieci i przylaczy
wykonanie robot ziemnych

dostarczenie materialow, narzedzi i sprzetu

przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robot
montaz rurociagdéw i armatury

wykonanie préb szczelnosci

usunigcie wad i usterek powstalych w czasie wykonywania robét
przywrdcenie terenu do stanu pierwotnego

odbudowa i umocnienie brzegéw i dna potoku

N T T Y

10. Dokumenty odniesienia.
10.1. Normy

| PN-B-01700:1999 | Wodociagi i kanalizacje. Urzadzenia i sieci zewnetrzne. Oznaczenia graficzne.
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PN-B-10725

Wodociagi. Przewody zewnetrzne Wymagania i badania

PN-87/B-01060

Siec wodociagowa zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Technologia.

DIN 8074:1987

Rury z polietylenu wysokiej gestosci

PN-B-10720

Zabudowa zestawow wodom. w instalacjach wodociagowych

PN-EN 681-1:2002

Uszczelnienia z elementéw — Wymagania materialowe dotyczace uszczelek zlaczy
rur wodociagowych i odwadniajacych — Czegs¢ 1 (Guma)

PN-EN12842:2002

L)

Ksztaltki z zeliwa sferoidalnego do systeméw przewodowych z PVC-U lub PE-
Wymagania i metody badan.

PN-80/H-74219

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania

PN-79/H-74244

Rury stalowe ze szwem przewodowe.

PN-B-10736:1999

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych
i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania.

PN-87/B-01070

Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia

PN-92/B-10735
PN-EN 1610:1997

Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych

PN-B-10729:1999

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

BN-83/8836-02

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Warunki techniczne wykonanie i odbioru robot budowlano-montazowych oraz
obowigzujace normy techniczne.

ISO 4435:1991(E)

Rury i faczniki rurowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCV-U) dla
podziemnych systemdéw odwadniajacych i sciekowych. Warunki techniczne.

PN EN 1401:1999

Systemy Przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z nie zmigkczonego polichlorku Winylu (PVC-U) do Odwadniania i
kanalizacji- Wymagania dotyczce rur.

PN-80/C-89205

Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

PN-EN-IS09969 z
1997 r

Rury z tworzyw termoplastycznych. Oznaczenia sztywnosci obwodowe;j.

PE-EN 12201-2:
2004

»Systemy przewodow rurowych”

PN-EN-12106:2002

System przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Rury z polietylenu (PE).
Metoda badania wytrzymalo$ci na ci$nienie wewngtrzne po zastosowaniu zacisku.

PN-EN 921+AC

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Rury z tworzyw termoplastycznych

ISO/TR 9080 Oznaczenie wytrzymalosci na wewnetrzne cisnienie w stalej temperaturze. Rury z
tworzyw termoplastycznych do transportu ptynéw. Standardowa metoda
ekstrapolacji odpornosci na stale ci$nienie zewnetrzne

PN-EN ISO Rury z tworzyw termoplastycznych-Oznaczenia sztywnosci obwodowej

9969:1997

PN-80/H-74219

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego zastosowania

PN-93/H-74124

Zwienczenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montowane w nawierzchniach
uzytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady konstrukcji. Badanie typu i
znakowanie.

PN-87/H-74051/00

Wiazy kanalowe. Ogélne wymagania i badania.

PN-87/H-74051/01

Wilazy kanalowe klasy A (wlazy typ lekki)

PN-87/H-74051/02

Wiazy kanalowe klasy B,C,D(wlazy typ cigzki)

PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kanalizacyjnych

PN-EN-124-2000

Klasa obcigzen wlazu klasy C

ISO/TR 10358

Odporno$¢ chemiczna tworzywowych elementow skladowych

PN-EN 681-1:2002

Uszczelnienie z elastomeréw-Wymagania materialowe dotyczace uszczelek zltaczy
rur wodociggowych i odwadniajacych-Czes¢ I : Guma

PN-M49060:1980

Maszyny i urzadzenia. Wejscia i doj$cia . Wymagania.

PN-EN 292-1:2000

Maszyny-Bezpieczenstwo-Pojgcia podstawowe, ogélne zasady projektowania

PN-EN 292-2:2000

Podstawowa terminologia, metodologia

PN-EN 292-
2:2000/A1:2002(U)

Maszynu-Bezpiecznstwo-Pojecia podstawowe. Ogdlne zasady projektowania.
Zasady i wymagania techniczne

PN-EN 60335-2-
41:1998

Maszyny-Bezpieczenstwo-Pojecia podstawowe. Ogolne zasady projektowania-
Czg$¢ 2. Zasady i wymagania techniczne(Zmiana Al)

PN-B-06050:1999

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-83/Z-08200

Ochrona pracy. Maszyny i urzadzenia produkcyjne. Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa.

PN-84/2-08203

Ochrona pracy. Maszyny i urzadzenia produkcyjne. Ogélne wymagania dla
stanowisk pracy.

PN-83/Z-08300

Ochrona pracy. Procesy produkcyjne. Ogdlne wymagania bezpieczenstwa
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PN-92/N-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy.

PN-92/N-01255 Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczenstwa.

PN-93/N-01256/03 Znaki bezpieczenstwa. Ochrona i higiena pracy.

PN-70/N-01270 Wytyczne znakowania rurociggdw. Barwy ostrzegawcze i uzupelniajace.
PN-88/N-74575 Podstawowe symbole graficzne. Postanowienia ogdlne

2.1. Inne dokumenty

Rozporzadzenie MPiPMB z dnia 28.03.1972 w sprawie BHP przy wykonywaniu rob6t budowlano-
montazowych (Dz. U. nr 13 poz. 97)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych: cz. II - Roboty instalacji
sanitarnych i przemyslowych — Warszawa 1988 r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych wydane przez Polska
Korporacj¢ Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacyjnej —Warszawa 1994 r.
,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych” Wydawca Polska |
Korporacja Techniki Sanitarnej,Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacyjnej, Warszawa 1996r

Rozporzadzenie MGPiB z dnia 1.10.1993 r. w sprawie BHP przy eksploatacji, remontach i konserwacji
sieci kanalizacyjnej (Dz.U. nr 96 poz. 437)

Biuletyn Informacyjny ” Melioracje Rolne” Nr 1/72

Artykul 215,216,217, kodeksu pracy (ustawy z dnia 26.06.1974 r. Dz.U. nr 24 poz. 144 z p6zniejszymi
zmianami; Dz.U. z 1986 nr 24 poz.110)
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