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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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REGULACJA WYSOK. URZADZEN INFRASTRUKTURY PODZIEMNEJ
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych (zwanej dalej
Specyfikacja Techniczng - ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z regulacja
urzadzen wodociggowych w ramach budowy, przebudowy oraz remontu chodnika w ciggu drogi powiatowe;j.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach.

Zakres robot objetych SST
Roboty oméwione w ST maja zastosowanie do regulacji wlazéw kanatowych, studni teletechnicznych, wtazow
kanatowych oraz zaworéw wodociggowych i gazowych.

OKreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami materialowymi
i czynno$ciowymi.

Ogolne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢, wykonanie oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
1 SST i poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST "Wymagania ogolne"

MATERIALY

- mieszanka betonowa wg. PN-88/B-06250

- cement portlandzki 35 bez dodatkow

piasek

deski iglaste obrzynane 19-25 mm grubosci k1.IIT

- ceglakl. 150 i zaprawa kl. 80

w.w. materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom norm materiatowych.

SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji urzadzen powinien wykaza¢ si¢ moSliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzgtu: - sprzetu do zageszczania gruntu, - weiagarek mechanicznych, - beczkowozow.

TRANSPORT
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich bgdzie wykonana regulacja

Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Demontaz kratki, wtazu lub zaworu

5.2.2. Regulacja pionowa

5.2.3.  Wymagania og6lne

5.2.4. Rozebranie elementow drog wg. SST "Rozbiodrka elementow nawierzchni" dotyczy rozebrania

nawierzchni wraz z podbudowg wokot kratki §ciekowe;j

5.2.5. Demontaz kratki, wtazu lub zaworu zawiera:

- rozebranie gérnej czg$ci studzienki

- zebranie i odrzucenie gruzu na chodnik czy pobocze

- Regulacja pionowa wraz z montazem kratki $ciekowej, Regulacje,
- Ulozenie i zageszczenie betonu,
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- Osadzenie kratki $ciekowej lub innego przykrycia.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Pomiary réwnosci i szczelnosci oraz wysokosci w stosunku do nawierzchni kazdej kratki czy innego przykrycia

OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot jest szt. (sztuka) na podstawie obmiaru w terenie.

ODBIOR ROBOT
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych przykryciu wg SST "Wymagania ogélne"
Odbiory czgsciowe, koncowe, ostateczne wg SST "Wymagania ogdlne”

PODSTAWA PLATNOSCI

Za 1 szt. . na podstawie obmiaru robdt i oceny jako$ci robot w oparciu o wyniki pomiaréw

Szczegodtowy zakres robot:

- regulacja wysoko$ciowa pokryw, wlazéw kanatowych, studni teletechnicznych, wtazéw kanatowych oraz
zawordéw wodociggowych i gazowych

. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robot drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich — Zalacznik do zarzadzenia nr 7/89 Generalnego Dyrektora Drog
Publicznych z dnia 14 lipca 1989 r. wraz z pézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie MTiGM z 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43 z 14 maja 1999 r.)

KSNR 4 Zewnetrzna sie¢ kanalizacyjna



