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1 Czesé ogdlna

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét,
ktére zostang zrealizowane podczas montazu systemu sygnalizacji pozarowej hali widowiskowo -
sportowej w budynku Zespolu Szkét w Kleszczewie, w ramach zadania: ,Kompleksowa
termomodernizacja przyszkolnej Hali Widowiskowo-Sportowej oraz modernizacja kottowni w budynku
Zespotu Szkét w Kleszczewie, Gmina Kleszczewo woj. wielkopolskie”.

1.2  Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument zawierajgcy zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do okreslenia
standardu i jakosci wykonania robét, wkasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtowosci
wykonania robot.

Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych z ofertowaniem, a potem wykonawstwem
robét Wykonawca zobligowany jest zapoznac¢ sie ze wszystkimi zapisami ST.

1.3 Inwestor i Zamawiaj acy

Inwestor: Urzad Gminy Kleszczewo mieszczacy sie przy ul. Poznanskiej 4, 63-005 Kleszczewo.
Zamawiajgcy: Zespol Szkot w Kleszczewie ul. Poznanska 2, 63-005 Kleszczewo, dziatka 20/1 obreb
Kleszczewo.

1.4  Zakres robot obj etych ST i czas ich realizaciji

W zakres objetych ST wchodzi wykonanie nowej instalacji SSP dla budynku Zamawiajacego, w tym:
- montaz centrali sygnalizacji pozaru POLON - 4200 wraz z akumulatorami 12V/40 Ah ZS-40
umieszczonymi w pojemniku PAR-4800,
- montaz uniwersalnych czujek dymu DUO — 6043 (UV i IR) tgcznie z gniazdami G-40,
- montaz liniowych czujek dymu DOP-6001 i reflektoréw pryzmowych E39-R8,
- montaz recznych ostrzegaczy pozaru ROP — 4001M,
- montaz elementéw kontrolno - sterujgcych EKS — 4001,
- montaz sygnalizatorow akustycznych SAW- 6102 z puszkami rozgateznymi AWQOZ-125S,
- montaz puszki instalacyjnej rozgaleznej 2x2,5mm?, prostokatnej AWOP-225 P/R
- wykonanie okablowania instalacji sygnalizacji pozarowej,
- wykonanie odpowiednich pomiaréw,
- przebijanie otworéw,
- dostawa i montaz czesci mechanicznej SSP
- oprogramowanie systemu,
- uruchomienie, pomiary i sprawdzenie (testowanie) dziatania systemu,
- wykonanie dokumentacji powykonawczej systemu,
- szkolenie osob wskazanych przez Zamawiajacego w zakresie obstugi systemu.

Szacowany czas realizacji zadania — zostanie ustalony z Inwestorem.




1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, dziennik budowy, protokét odbioru koncowego,
w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu i ksigzke obmiaréw.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

Dziennik budowy — urzedowy dokument w rozumieniu Prawa Budowlanego oraz aktéw
wykonawczych do tej ustawy, przeznaczony do rejestracji w formie wpiséw przebiegu czesci lub catosci
robét budowlanych, stanowigcych przedmiot Umowy oraz wszelkich innych zdarzen i okolicznosci,
zachodzgcych w toku ich wykonywania i majgcych znaczenie przy ocenie technicznej prawidtowosci
realizacji przedmiotu Umowy.

Dokumentacja projektowa — zbiér dokumentow stuzgcych do opisu i realizacji przedmiotu Umowy,
obejmujacy w szczegdlnosci: projekt budowlany, projekty wykonawcze, informacje dotyczaca
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, urzedowe decyzje, pozwolenia (jezeli dotyczy).

Instalacje  elektryczne lub  elektroenergetyczne - zespoly urzadzen elektrycznych
0 skoordynowanych parametrach technicznych, o napieciu znamionowym do 1000V pradu
przemiennego i 1500V pradu stalego, przeznaczone do doprowadzenia energii elektrycznej z sieci
rozdzielczej do odbiornikéw.

Kable - wyroby sktadajgce sie z jednej lub wiekszej liczby zyt izolowanych, zaopatrzone w powtoke
oraz ewentualnie - w zaleznosci od warunkéw ukfadania i eksploatacji w ostone ochronng i pancerz.
Kable przystosowane sg do ukiadania bezposrednio w ziemi, wodzie lub kanatach podziemnych, albo
tez do zawieszenia w powietrzu.

System alarmowy — jest zespét srodkdéw technicznych i zasad taktycznych majgcych na celu
zapewnienie stanu bezpieczenstwa okreslonego obiektu (cztowieka lub mienia). W systemie
alarmowym w stanie alarmowania systemu, powstalym w wyniku jego odpowiedzi na istnienie
niebezpieczenstwa jest wytwarzany sygnat alarmu, przesytany bezposrednio do obiektu
zabezpieczonego lub do alarmowego centrum odbiorczego, w celu podjecia przez okreslone stuzby
odpowiednich dziatan.

Charakterystyka systemu sygnalizacji po zaru oraz elementow wchodz acych w jego skfad,
0g6Ilne wymagania, zasady stosowania zgodnes g z PN-EN 54.

Centrala systemu sygnalizacji po zaru - czes¢ systemu sygnalizacji pozaru, przyjmujgca
i przetwarzajgca zadania wigczania i wylgczenia systemu oraz stany swoich wejsé. Dziatla wedtug
okreslonego algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania - szczeg6towe wymagania
okresla norma PN-EN 54-2.

Linia dozorowa - potgczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami, ROP-ami, modutami WE/WY
a centralg alarmowa.

Stan testowania - stan systemu, w ktdrym dziatajg procedury sprawdzenia sprawnosci technicznej
systemu.

Stan uszkodzenia - stan systemu, ktéry uniemozliwia poprawne dziatanie systemu.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktéry jest wynikiem odpowiedzi
systemu alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa (alarm condition).




Parametryzacja - okreslenie jednego lub wiecej parametrow elektrycznych linii, odchytka, od ktérych
powoduje wywotanie alarmu (parametr controlling).

Oporno $§¢ charakterystyczna - warto$¢ rezystancji linii parametryzowanej, przy ktérej linia jest
w stanie normalnym i jej odpornos¢ na zaktécenia jest najwieksza.

Multidetektor - detektor wykrywajacy zdarzenia pozarowe wykorzystujgcy rézne kryteria powstawania
alarmu pozarowego (np. zadymienie, gwattowny wzrost temperatury, etc).

Punktowa czujka dymu - detektor alarmujgcy w zaleznosci od stopnia zadymienia - szczegotowe
wymagania okresla norma PN-EN 54-7.

Element kontrolno-steruj acy - element kontrolujgcy wejscia i wyjscia, ktoérego szczegodtowe
wymagania okresla norma PN-EN 54-18.

Reczny ostrzegacz po zarowy — nieautomatyczny detektor alarmujgcy poprzez wecisniecie przycisku -
szczegOtowe wymagania okresla PN-EN 54-11.

Wyjscie przeka znikowe - wyjscie sterowane stykami przekaznika.

Sygnalizator akustyczny - syrena, urzadzenie wytwarzajgce dzwiekowy sygnat alarmowy
0 wymaganych parametrach.

Sygnalizator optyczny - urzadzenie wytwarzajgce sSwietiny sygnat alarmowy o wymaganych
parametrach.
Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do zasilania central alarmowych,

zasilaczy, rejestratorow cyfrowych, monitoréw itp.

Obwadd instalacji teletechnicznej  — zespot elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio
z centralami alarmowymi. W skiad obwodu teletechnicznego wchodzg przewody pod napieciem,
przewody sterujgce oraz wszelkie urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze,
sterownicze i sygnalizacyjne.

Przygotowanie podio za — zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzgdzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli
i przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Rejestr obmiaréw - akceptowana przez |Inspektora Nadzoru Inwestorskiego ksigzka
Z ponumerowanymi stronami, stuzgca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

Zamawiaj acy/Inwestor - Strona Umowy zlecajgca wykonanie robdét budowlanych bedgcych
przedmiotem Umowy, zobowigzana do dokonania wymaganych Umowg oraz przez wlasciwe przepisy
czynnosci umozliwiajgcych Wykonawcy realizacje Umowy, oraz do odebrania zrealizowanych robot
i zaptaty umowionego wynagrodzenia.

Wykonawca - strona Umowy zobowigzana do wykonania przewidzianych Umowg rob6t budowlanych
zgodnie z Dokumentacjg projektowa.

Kierownik budowy — osoba fizyczna, posiadajgca odpowiednie kwalifikacje do kierowania budows,
wskazana i upowazniona przez Wykonawce i zaakceptowana przez Zamawiajgcego.

Materialy - wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez r6zne tworzywa i wyroby niezbedne
do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowg i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba pisemnie ustanowiona przez Zamawiajgcego, jako jego
przedstawiciel, bedaca uczestnikiem procesu budowlanego w rozumieniu Prawa Budowlanego.




Odbiér robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu - odbidr polegajgcy na ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie wykonywania robat nie wystgpig lub ulegajg zakryciu.
Odbidr cz esciowy - odbiodr polegajgcy na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot.

Odbidr ko ncowy _- odbidr polegajacy na ocenie wykonania robot budowlanych bedacych przedmiotem
zamowienia.

Teren budowy - obszar, na ktorym prowadzone sg roboty budowlane stanowigce przedmiot
zamowienia wraz z przestrzenig zajmowang przez Zaplecze budowy.

Zaplecze budowy — czes¢ Terenu budowy przeznaczona na skladowanie przez Wykonawce
materiatow, sprzetu, itp.

Sprzet — urzadzenia, maszyny, $rodki transportowe i inne narzedzia potrzebne do zgodnego
z przedmiotem zaméwienia wykonania robét budowlanych oraz usuniecia wad, bedgce w dyspozyciji
Wykonawcy.

Plan BIOZ - plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wada - jawne lub ukryte wiadciwosci tkwigce w stanowigcych przedmiot Umowy robotach
budowlanych, utworach powstalych w zwigzku z wykonaniem przedmiotu Umowy lub w jakimkolwiek
ich elemencie, powodujgce niemoznos¢ uzywania lub korzystania z przedmiotu Umowy zgodnie
Z przeznaczeniem; zmniejszenie wartosci przedmiotu Umowy; obnizenie stopnia uzyteczno$ci
przedmiotu Umowy; obnizenie jakosci lub inne uszkodzenia w przedmiocie Umowy. Za wade uznaje
sie rowniez sytuacje, w ktorej przedmiot Umowy nie stanowi wlasnosci Wykonawcy albo jezeli jest
obcigzony prawem osoby trzeciej.

Harmonogram  — sporzadzane przez Wykonawce zestawienie okreslajagce w porzadku
chronologicznym ramy czasowe wykonania catosci, poszczegoélnych czesci (etapdw) i rodzajow robot
objetych przedmiotem Umowy.

1.6 Ogoélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é wykonania roboét i ich zgodnosé z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami nadzoru inwestorskiego lub autorskiego oraz za
spos6b ich prowadzenia zgodny z obowigzujgcymi normami i przepisami.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robot zostang -
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - poprawione przez Wykonawce.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w ST, a takze w normach
i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczgce realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce nie
pbézniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe
z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz zgodnie
z Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony osoby posiadajgcej
odpowiednie uprawnienia.

Urzadzenia powinny byé zamontowane tak, aby zapewniony byt do nich dostep ze wzgledéw
technologiczno — eksploatacyjnych. Montaz powinien odbywac sie po zakonczeniu ,brudnych” prac.
Przy prowadzeniu prac wykonczeniowych urzadzenia powinny byé zabezpieczone folig malarska.




Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie rozwigzania
robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, prébki materiatéw, prototypy
wyrobéw zaréwno ujetych jak i nieujetych dokumentacjg projektowg wraz z wymaganymi
Swiadectwami, certyfikatami, dopuszczeniami, atestami itp. przed wykonaniem, badz zamoéwieniem
elementéw indywidualnych. Wykonawca musi sprawdzi¢ ich wymiary na budowie.
Wykonawca ma prawo proponowaé zastosowanie innych niz specyfikowane w projekcie materiatow
i technologii, pod warunkiem, ze beda one rownorzedne pod wzgledem jakosci, parametrow
technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstepstwa od dokumentacji i specyfikacji musza
zosta¢ uzgodnione pisemnie z projektantem i Zamawiajgcym.
Wykonawca ma obowigzek wykona¢ roboty i uruchomic¢ urzgdzenia, oraz usung¢ wszelkie usterki
i defekty z nalezytg starannoscig i pilnoscig, zgodnie z postanowieniami umowy.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie materialy, urzgdzenia, sprzet oraz zatrudnié¢
kierownictwo i sile robocza niezbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek
w takim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane z umowy.
Wykonawca bierze peilng odpowiedzialno$¢ za odpowiednie wykonanie, stabilno$ci bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie uzyte przy budowie.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowa¢ we wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa robot
i robotnikdw, a nastepnie zapewni¢ im warunki pracy, wynagrodzenie, zakwaterowanie, wyzywienie
i dowoz.
Wykonawca winien wykonywa¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robét w taki sposéb, aby
w granicach wynikajgcych z koniecznosci wypetnienia zobowigzan umownych nie zaktécac bardziej niz
to jest konieczne porzgdku publicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmowania drdég, chodnikéw
i placow publicznych i prywatnych na terenach nalezgcych zaréwno do Zamawiajgcego jak i do os6b
trzecich.
Wykonawca winien zabezpieczy¢ Zamawiajacego przed wszelkimi roszczeniami, postepowaniami,
odszkodowaniami i kosztami, jakie mogg by¢ nastepstwem nieprzestrzegania powyzszego
postanowienia.
Wszelkie prace montazowe i demontazowe nie mogg spowodowac¢ uszkodzenia pomieszczen
i urzadzen (wyposazenia obiektu). W przypadku braku mozliwosci zabezpieczenia urzgdzen
i wyposazenia nalezy dokonaé przeniesienia w celu unikniecia ich uszkodzenia.
Wszelkie informacje na temat budowy zawierajgce dane takie jak:

- wyznaczenie zaplecza technicznego,

- warunki dotyczgce organizacji ruchu,

- zabezpieczenia intereséw 0s6b trzecich
zostang podane przez Zamawiajgcego na etapie wprowadzenia na budowe.

1.7 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, niezbedne do wykonania zadania
w tym m.in.:

- rysunki z naniesionymi urzgdzeniami i trasami kablowymi

- opis projektowy

- schematy blokowe

- karty katalogowe




- zestawienia materiatowe
- certyfikaty, Swiadectwa dopuszczenia, deklaracje
- protokoty odbioréw czesciowych.

1.8 Klasyfikacja robot

Przy zlecaniu i realizacji rob6t dla przedmiotu zamdéwienia jak w punkcie 1.1 postugujemy sie kodami
CPV charakteryzujgcymi nastepujgce grupy/klasy/kategorie robot:

CPV 45312100-8 Instalacja sygnalizacji pozarowe;j

2 Wymagania dotycz gce wia $ciwo $ci materiatdw

Do realizacji rob6t mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wszystkie materiaty stosowane
przy wykonywaniu robdt powinny: by¢é nowe i nieuzywane, by¢é w gatunku biezgco produkowanym,
odpowiada¢ wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w niniejszej Specyfikacji i na rysunkach
oraz innych niewymienionych, ale obowigzujacych Norm i przepiséw, mie¢ wymagane polskimi
przepisami Swiadectwa dopuszczenia do obrotu. Wszystkie wskazane w specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t znaki towarowe, nazwy producentdw i dystrybutorow zostaly wskazane
w celu wilasciwego (precyzyjnego) opisania przedmiotu zamowienia. Zamawiajacy dopuszcza
stosowanie wyrobéw roéwnowaznych. W przypadku zaoferowania przez Wykonawce materiatdw
i urzgdzen roéwnowaznych do okreslonych w dokumentacji projektowej, zaoferowane materiaty
i urzadzenia muszg gwarantowac¢ takie same (lub lepsze) parametry techniczne i jakosciowe oraz
muszg posiadaé niezbedne atesty i dopuszczenia do stosowania. Wykonawca jest zobowigzany do
udowodnienia réwnowaznosci proponowanych urzgdzen i materialéw, poprzez zataczenie do oferty
dokumentéw jednoznacznie potwierdzajagcych takg réwnowaznosé. Zamawiajgcy nie dopuszcza
zamiany materiatéw lub urzgdzen na etapie wykonawstwa, np. w celu zmniejszenia przez Wykonawce
kosztow realizacji rob6t. Kazdorazowa zmiana materiatow lub urzgdzen na réwnowazne do
uwzglednionych w dokumentacji projektowej wymaga kazdorazowo wyrazenia zgody na takg zmiane
przez Zamawiajgcego.

Przed uzyciem materiatbw do budowy Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu wszelkie wymagane
przez niego dokumenty na udowodnienie powyzszego. Wykonawca winien dostarczy¢ komplet
materialéw i niewymienione materialy drobne w ilosciach niezbednych dla prawidtowego wykonania
calosci Robot.

Materialy przewidziane do wykonania instalaciji to:

a) przewody — nalezy uzy¢ przewodow zgodnie z projektem:
- YnTKSYekw1x2x0,8

- HTKSHekw 1x2x0,8 o klasie odpornosci ogniowej PH90
- HDGs 2x1,0 FE180/PH90 E90

- NHXH FE180/E90 MICA




b) urzadzenia podstawowe — nalezy uzy¢ urzgdzenh zgodnie z projektem:

- centrala sygnalizacji pozarowej (4x64 adresy + drukarka) POLON -4200,

- Akumulator 40Ah/12V, bezobstugowy ZS-40,

- Pojemnik akumulatoréw (24Ah do 44Ah) PAR 4800,

- Optyczna, dwupasmowa czujka dymu (UV i IR) DUO-6043,

- Gniazdo (do czujek szeregow 40, 4043, 4046, 6043, 6046) G-40,

- Czujka liniowa DOP — 6001,

- Reflektor pryzmowy do czujek DOP-6001 (od 5 do 50m) E39-R8,

- Reczny ostrzegacz pozarowy adresowalny z izolatorem zwar¢ (wtynkowy) ROP-4001M,
- Ramka maskujgca czerwona (do montazu natynkowego) RM-60-R,

- Element kontrolno-sterujgcy 2we / 1wy z izolatorem zwar¢ EKS-4001,

- Obudowa dla pojedynczego modutu EKS-4001 1 x EKS,

- Sygnalizator akustyczny SAW- 6102 ,

- Puszka przylgczeniowa, rozgatezna, 2x2,5mmz2, osmiokatna, bezpiecznik 0,375 AWOZ-125S,
- Puszka instalacyjna rozgatezna 2x2,5mm2, prostokgtna AWOP-225 P/R.

C) osprzet— nalezy uzyé urzadzen zgodnie z projektem:
- listwy,

- kotki rozporowe

- materiaty pomocnicze itp.

2.1 Zgodno $¢ rob6t z dokumentacj g projektow g i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy stanowig integralng czes¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich
sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub brakéw w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory spowoduje wniesienie odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia rozbiezno$ci, podane na rysunku wymiary sg wazniejsze od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.
Wszelkie odstepstwa powinny byé uzgodnione i zaakceptowane przez osobe wyznaczong przez
Zamawiajacego do nadzoru nad tg inwestycjg.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muszg byé¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnosé z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z dokumentacijg projektowg lub ST i wplynie to
na niezadowalajgcag jako$é elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.




2.2  Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Zamawiajgcym oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Zamawiajagcego, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Zamawiajgcego.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
W cene umowna.

2.3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
- utrzymywac teren budowy w sposéb czysty
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wltasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na $rodki ostroznosci i zabezpieczenia
przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

2.4  Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepis6w ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie budowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2.5 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.
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Materialy, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode
na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

2.6  Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczeg6Inosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

2.7  Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét i przekazanie obiektu Zamawiajgcemu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego
powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2.8  Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;
i samorzgdowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen Ilub metod
i w sposoOb ciggly bedzie informowaé Zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2.9 Program zapewnienia jako $ci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcemu
programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony spos6b wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa, SST oraz poleceniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
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Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a) czesc oglina:

- organizacje wykonania robét , w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- BHP, plan BIOZ,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robét,

- propozycje kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (wyszczegO6lnienie laboratoriow
wiasnych lub zewnetrznych), ktérym Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan,

- sposOb oraz forme gromadzenia wynikbw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
urzadzen sterujgcych oraz zastosowanych korekt w procesie technologicznym, sposéb i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegbtowa:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegélnych elementéw robét,

- spos06b postepowania z materialami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom.

3 Wymagania dotycz gce sprz etu, maszyn i narz edzi

Prace montazowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu specjalistycznego dla danego typu robdét.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Przedstawiciela Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Przedstawiciela
Zamawiajagcego. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Zamawiajgcego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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4 Wymagania dotycz ace transportu

4.1  Transport materiatow

Podczas transportu na budowe lub ze skiadu przyobiektowego na stanowisko robocze nalezy
zachowac ostroznos$¢ aby nie uszkodzi¢ materiatéw do montazu.

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatéw, sprzetu i narzedzi musza
byé sprawne, posiadajg wazne badania techniczne i spehiajg wymagania wynikajgce
z obowigzujgcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi $rodkami
transportu powinny gwarantowac przew0z bez uszkodzen i z zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa
pracy.

5  Wymagania dotycz gce wykonania robét

5.1 Ogoblne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowg
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i jakos¢ wykonanych robét. Zaleca sie, aby wykonawca
posiadat - certyfikat Osrodka Certyfikacji Ustug Przeciwpozarowych Stowarzyszenia Inzynierow
i Technikbw Pozarnictwa lub autoryzacje Producenta zaproponowanego systemu pozarowego. Roboty
winny by¢é wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora nadzoru
i Rzeczoznawcy ds. zabezpieczen przeciwpozarowych. Dokumentacja instalacji sygnalizacji lub alarmu
pozaru powinna sktadac sie z projektu wykonawczego, zatwierdzonych przez przedstawiciela PSP lub
osobe uprawniong w zakresie tych prac.

System sygnalizacji pozarowej stanowi niezalezng wydzielong instalacje bezpieczenstwa w zwigzku
Z czym nie moze by¢ wspélny z siecig innej instalacji.

W uzgodnieniu z Inwestorem instalacje linii dozorowych nalezy wykona¢ w listwach elektrycznych
nasciennych LSN 17x15 montowanych do $cian lub stropu.

Linie dozorowe nr 1, 2, 3 nalezy wykona¢ przewodem ekranowanym YnTKSYekw. 1x2x0,8mm
w powitoce koloru czerwonego. Kolejnos¢ elementéw na petli powinna by¢é zgodna z niniejszg
dokumentacja.

Linie dozorowa nr 4 nalezy ognioodpornym, bezhalogenowym kablem telekomunikacyjnym do instalacji
przeciwpozarowych koloru czerwonego typu HTKSHekw 1x2x0,8 o klasie odpornosci ogniowej PH90
(do linii dozorowych z elementami kontrolno-sterujgcymi o czasie op6znienia powyzej 1 min).

Sygnalizatory akustyczne nalezy potaczy¢ za pomoca niepalnego kabla HDGs 2x1 PH90. Potgczenia
kabli muszg by¢ wykonane za pomocg metalowych puszek montazowych z bezpiecznikiem
przecigzeniowym AWQOZ-125S.

Zasilanie centrali CSP nalezy wykona¢ kablem NHXH3x1,5 FE180 PH90/EQ0 z wydzielonego pola
rozdzielni pozarowej.

W przestrzeni budynku, przewody niepalne HDGs 2x1 PH90, HTKSHekw 1x2x0,8 j PH90 lub NHXH
3x1,5 FE180 PH90/E90 mozna prowadzi¢ i zamocowac do Scian lub sufitbw za pomocg metalowych
atestowanych uchwytéw — montowanych co 30 cm (stanowigcych zespét kablowy).
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Przepusty w $cianach i stropach oddzielen przeciwpozarowych wykonac w klasie odpornosci ogniowej
odpowiadajgcej klasie elementéw budowlanych, przez ktére przechodza.

Przy instalowaniu elementéw nalezy uwzgledni¢ wytyczne do projektowania okreslajace sposéb
montazu (tzn. aby czujki znajdowaly sie w odlegtosci wiekszej niz 0,5m od $cian, belek stropowych,
podciagéw i innych przegrdd pionowych oraz kratek wyciggowych wentylacji oraz w odlegtosci 1,5m od
kratek wentylacyjnych nawiewnych). Czujki montowane do betonowej konstrukcji budynku nalezy
zamontowac¢ do stropu przy pomocy kotkow. Czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomocy
gwozdzi whijanych do betonu. Czujki montowane na rozbieranych stropach podwieszanych oraz do
stropéw wykonanych z peinej plyty kartonowo - gipsowej nalezy zamontowa¢ przy pomocy kotkow
wiasciwych do ptyt gipsowych za$ kable doprowadzaé przez ptyte bezposrednio od géry do gniazda
czujki.

Czuijki liniowe powinny by¢ montowane na $cianie. Najpierw nalezy umocowa¢ podstawe regulacyjng
czujki a naprzeciwko czujki reflektor/zespot reflektoréw. Na podstawie regulacyjnej nalezy umiescic
czujke, po uprzednim potgczeniu przewoddéw. Trzema wkretami dostepnymi od przodu czujki (po
zdjeciu ostony), przykreci¢ czujke do podstawy. Nastepnie podtaczyé zewnetrzng baterie 6F22 do
stykow zasilajgcych celownik laserowy. Czujki liniowe nalezy montowac obnizone od stropu okoto 5%
wysokosci pomieszczenia. W hali sportowej nalezy uwzgledni¢ elementy konstrukcyjne dachu —
dlatego czujki bedg zamontowane bezposrednio pod nimi. Lustra (pryzmaty) od czujek liniowych nalezy
zamontowac na uchwytach przymocowanych do dachu (ewentualna kolizja z kanatami wentylacyjnymi)
lub na $cianie — naprzeciw czujek liniowych.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowac¢ na wysokosci ok. 1,2-1,6 m od poziomu podtogi. Dojscia do
przyciskbw ROP wykona¢ podtynkowo lub w listwach elektrycznych nasciennych. W trakcie
eksploatacji nalezy zwrdci¢ uwage by ROP-y nie zostaty zastoniete w zwigzku z pdzniejsza aranzacjg
pomieszczen przez drzwi, meble itp.

Przebiegi tras kablowych przedstawiono na rysunkach rzutow budynku. Wszystkie elementy systemu
nalezy oznakowa¢ zgodnie z projektem.

Montaz urzgdzern nalezy wykona¢ w oparciu o fabryczng dokumentacje techniczno-ruchowg
producenta urzgdzen. System SSP nalezy regularnie poddawaé przeglgdom konserwacyjnym zgodnie
z wytycznymi PKN-CEN/TS 54-14, CNBOP i zaleceniami producenta systemu.
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6  Kontrola, badania i odbiér wyrobdw i robét budowl anych

6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci robo6t

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robdét w zakresie ich zgodnosci
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i instrukcjami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Inspektor Zamawiajgcego zostanie wyznaczony przez Zamawiajgcego i posiadajgc odpowiednie
doswiadczenie i umiejetnosci bedzie nadzorowat wykonywane prace.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t
w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowang przez Zamawiajgcego.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca ma
obowigzek wykonania peinego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inspektorowi Nadzoru
Inwestorskiego zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych rob6t z dokumentacjg projektows,
STWIOR i programem zapewnienia jakosci PZJ.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ Dziennik Budowy Ilub Dziennik Rob6t, w formie
zaakceptowanej przez Zamawiajgcego i notowa¢ w nim wszelkie informacje i zdarzenia wynikajgce
Z procesu budowlanego oraz uwagi i zalecenia Zamawiajgcego, wyznaczonych przez Zamawiajgcego
inspektorow nadzoru oraz projektantow dziatajgcych w zakresie nadzoru autorskiego.

6.2  Szczegodtowe zasady kontroli jako  $ci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robét, jakosci materiatbw i elementéw i musi
zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania probek i badania materiatow i robot.
Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig gwarantujgca,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Pomiary i kontrole powinny dotyczyé¢:

- zgodnosci wykonania robdét z dokumentacjg projektowa,

- wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony

przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru

Jezeli uzyskano satysfakcjonujgce wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia
instalacji i pokazac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i specyfikacjg.
Pomiary i kontrole powinny dotyczyé¢:

- kontrola zastosowan urzgdzen i materiatow,

- kontrola wykonywanych potgczen,

- kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéw z innymi instalacjami,

- sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie¢,

- sprawdzenie rezystancji obwodow,
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowac wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wyniki badan.

15



7  Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robét

7.1  Szczego6towe zasady przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powinien
by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zarébwno na etapie wykonywania, jak i po zakonczeniu
wykonywania elementu robét stanowigcego odrebng cato$¢ obiektu. Obmiar trzeba wykonaé
w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

7.2  Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét muszg byé
zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajagcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalgcznika do ksiegi obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony
Z Zamawiajgcym.

8  Spos6b odbioru robot

8.1 Szczego6towe zasady odbioru roboét

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczyé Inwestorowi nastepujgce
dokumenty:
- plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkéw roboczych,
- pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
- dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
- protokoty odbioréw czesciowych,
- instrukcji uzytkowania urzgdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
Zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami i materiatami,
Protokoty sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnosci urzgdzen i instalacji. Wyzej wymienione wymagania
dotyczgce dokumentéw mogg ulec zmianom i poszerzeniom.
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Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowigzkowo w skiad

komisji wchodza:

Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robaot),
Kierownik robét elektrycznych,

9 Podstawa rozliczenia robo6t

9.1

Ogodlne zasady dotycz ace podstawy rozliczenia robo6t i ptatno  $ci

Przewiduje sie zaptate za wykonang cato$¢ zadania. Podstawe do zaptaty stanowi obustronnie

podpisany protokét odbioru koncowego. Nie przewiduje sie rozliczania robét tymczasowych i prac

towarzyszacych.

Cene oferty nalezy poda¢ w formie ryczattu fgcznie z aktualnie obowigzujgcg stawkg podatku VAT.

Powinna ona obejmowa¢ wszystkie koszty i sktadniki zwigzane z wykonaniem zamowienia, ktére sg

niezbedne do prawidtowej realizacji zamowienia.

Wynagrodzenie ryczattowe robét bedzie obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

dostarczenie materiatéw, sprzetu i urzgdzen oraz ich sktadowanie,

wykonanie robét zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu;

wykonanie montazu i rozruchu urzadzen,

wykonanie niezbednych przebi¢, przepustéw, wykucie bruzd i wnek oraz wykonanie napraw
i wyprawek tynkarskich,

montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robét,

uporzgdkowanie placu budowy po robotach,

wykonanie badan i prob po montazowych zgodnie z dokumentacjg techniczng i kosztorysowa
oraz innymi zaleceniami i warunkami okre$lonymi przez STWIOR.
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10 Dokumenty odniesienia

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81 poz. 351) wraz
z pézniejszymi zmianami. Tekst jednolity Dz.U. 2017 poz. 736.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 roku w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. NR
109, poz. 719 z dnia 22.06.2010 r.) wraz z pézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75 poz. 670)
wraz z pézniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 14 listopada 2017 r. zmieniajgce
rozporzgdzenie w sprawie warunkOw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. 2017 poz. 2285).

PN-EN 54-1:1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie.

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej.

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe - Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes$¢ 5: Czujki ciepta -- Czujki punktowe.

PN-EN 54-7:2004/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 7: Czujki dymu - Czujki
punktowe dzialajgce z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub
jonizacji.

PKN-CEN/TS 54-14: 2006 — Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN-EN 54-18:2007/AC:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w sprawie
wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia

oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania (Dz. U. Nr 143,
poz. 1002 z pézniejszymi zmianami).

Karty katalogowe zastosowanych urzadzen.

Certyfikaty zgodno$ci, certyfikaty stato$ci wiasciwosci uzytkowych, $wiadectwa dopuszczenia,
deklaracje wlasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne.

Ekspertyza techniczna dotyczgca stanu ochrony przeciwpozarowej wyodrebnionej strefy pozarowej
przyszkolnej Hali Widowiskowo sportowej w Budynku Zespotu Szkét w Kleszczewie, ul. Poznanska
2, podlegajacej przebudowie w zakresie kompleksowej termomodernizacji oraz dostosowaniu do
wymagan ochrony przeciwpozarowej - inz. poz. Stefan Korbacz - marzec 2020 r.
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