ST-05 PODBUDOWA ELASTYCZNA ET
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z wykonaniem podbudowy elastycznej ET w ramach zadania: Rozbudowa istniejacego
placu zabaw Przedszkola Miejskiego nr 4 w Swigtochtowicach (Budzet obywatelski 2020 — ,,OGROD — SPORT
TO ZDROWIE”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementow opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegdlowy opis
przedmiotu zaméwienia zawarty zostal w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze robot,
przyktadowych kartach urzadzen oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja
wykonaniem podbudowy elastycznej ET pod nawierzchni¢ bezpieczng poliuretanowa.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB ST-00
,»Wymagania ogolne” pkt. 2.

Podbudowa ET przeznaczona jest glownie jako warstwa nosna (stabilizujaca) pod nawierzchnie sportowe
poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwala w czasie i charakteryzuje si¢ wysokimi
parametrami wytrzymato$ciowymi. Gtowng zaletg przyjetego rozwigzania jest przepuszczalnos¢ dla wody oraz
mozliwo$¢ utozenia nawierzchni bez potrzeby stosowania podbudowy betonowej czy asfaltowe;.

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogoélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do rozbidrki

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z mieszanki niezwigzanej powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej
mieszanki o wilgotnos$ci optymalnej,

e réwniarek, spycharek albo uktadarek do rozktadania mieszanki kruszyw.

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania (w miejscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce
wibracyjne)

Przy wykonywaniu rob6t zabrania si¢ uzywania ciezkiego sprzetu wibracyjnego.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow z rozbidrki

Materialy z rozbiorek stanowia wiasnos¢ Wykonawcy. Nie dotyczy to tych materiatow, ktore przewidziane sa
dokumentacja projektowa do przestawienia lub przetozenia (np. kostka brukowa).
Srodki transportu:

e samochody samowytadowcze

e samochody skrzyniowe

e samochody dostawcze

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowg elastyczna nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanej warstwie podbudowy z kruszywa zgodnie
z STWiORB ST-04 ,,Podbudowa z kruszywa”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta ofertowanego systemu w mieszarkach stacjonarnych
gwarantujagcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna od razu by¢
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysuszeniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie jednakowej grubosci, takiej aby, jej ostateczna grubo$é
po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposob
zapewniajacy osiggniecie wymaganych rzednych wysokosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z mieszanki niezwigzanej

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podiuzna W sposéb ciagly plano grafem albo co 20m tatg na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokos$ciowe Co 10m na odcinkach prostych i co 10m na tukach;
6 Uksztaltowanie osi w planie*) w osi jezdni i na jej krawedziach

Podczas budowy:

W 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,

7 Grubos¢ podbudowy lecz nie rzadziej niz raz na 400m2

Przed odbiorem:

W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m2




6.2.2. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100m. Szerokos¢
podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -0 cm.

6.2.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nie mogg przekraczaé¢ 10 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ tata profilowa z poziomica co 100m. Dopuszczalne odchytki spadku
+0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Kontrola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego. R6znice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi
podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 0 cm, -1 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztaltowania osi podbudowy w planie sprawdza si¢, co 100m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych
hukow poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej
niz £5 cm

6.2.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.3.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie, wyréwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos$é do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.3.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig glebokos¢,
zgodnie z decyzja inspektora nadzoru inwestorskiego, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyro6wnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB ST-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7, z uwagi na przyjeta forme¢ wynagrodzenia
nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiIORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja, STWiORB i wymaganiami Inspektora nadzoru

inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

AW NN =

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.2019.1186.j.t. z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2019.266.j.t. z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku (Dz.U.2019.544.j.t.)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U.2016.1966)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.2003.47.401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.203.120.1126)
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
(Dz.U.2018.583 j.t.)



