ST-08 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej w ramach zadania: Rozbudowa

istniejacego placu zabaw Przedszkola Miejskiego nr 4 w Swietochtowicach (Budzet obywatelski 2020 —,,0GROD
— SPORT TO ZDROWIE”

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig jeden z elementow opisujacych przedmiot zadania opisanego w pkt 1.1. Szczegdlowy opis
przedmiotu zaméwienia zawarty zostal w niniejszej STWiORB, dokumentacji technicznej, przedmiarze robot,
przyktadowych kartach urzadzen oraz opisie przedmiotu zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja
wykonanie nawierzchni bezpiecznej poliuretanowe;j.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okresleniami
podanymi w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja, STWiORB i
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego..
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ST-00
,Wymagania og6élne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnia poliuretanowa

Jako warstwe wykonczeniowa przyjmuje si¢ bezspoinowa, przepuszczalna dla wody, nie prefabrykowang warstwe
zewngetrzng EPDM o gr. min. 10 mm
Wymagane parametry uzytkowe:

Podstawowe parametry nawierzchni ELTAN P
| © grubosci 35 + 10 mm
Twardosc ~ 60 “Sh A
Witrzymaloéé na rozrywanie’ ~1,0 Mpa
WydluZzenie przy zerwaniu® ~110 %
Scieralnost’ < 0,124 mm
Przyczepnost miedzywarstwowa > 0,43 Mpa
Tlumienie sity 38 %
Przepuszczalnosce dla wody 0,15 cmis
Odbicie pitki 99%
Maksymalny odcisk pod obcigzeniem 5,7 mm
Klasyfikacja ocgniowa™ Wy;:;?a!:-:: -




3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania nawierzchni poliuretanowej nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
e rozktadarek mas poliuretanowych

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot

Ukfadana jest mechanicznie, bezspoinowa, przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych. Warunkiem
poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkow pogodowych, technologii wykonania oraz
wlasciwych norm zuzycia poszczegolnych materiatdéw opisanych w oryginalnych kartach technicznych systemow
i produktow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej nawierzchni

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly plano grafem albo co 20m tata na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzgdne wysokos$ciowe Co 10m na odcinkach prostych i co 10m na tukach;
6 Uksztaltowanie osi w planie*) w osi jezdni i na jej krawedziach

Podczas budowy:

W 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,

7 Grubos¢ podbudowy lecz nie rzadziej niz raz na 400m2

Przed odbiorem:

W 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000m2

6.2.2. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach, co 100m. Szeroko$é¢
podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +2 cm, -0 cm.

6.2.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nie mogg przekraczaé¢ 5 mm.



6.2.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje si¢ tata profilowa z poziomica co 100m. Dopuszczalne odchytki spadku
+0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Kontrola rzgdnych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego. Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi
podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 0 cm, -1 cm.

6.2.7. Grubo$¢ nawierzchni
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz £10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie z zapisami STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 7, z uwagi na przyj¢ta form¢ wynagrodzenia
nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanych Robot rozbiérkowych dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego na budowie na
ogo6lnych zasadach odbioru jak dla robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB ST-00 ,,Wymagania ogdélne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenow sportowych

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.2019.1186.j.t. z p6zn. zm.)

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2019.266.j.t. z p6zn. zm.)

3. Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oceny zgodnosci i nadzoru rynku (Dz.U.2019.544.j.t.)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu

deklarowania wlasciwosci uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U.2016.1966)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.2003.47.401)

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.203.120.1126)

7. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych
(Dz.U.2018.583 j.t.)



