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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SSWymagania dotyce wykona-
nia i odbioru rob6t zwizanych z odtworzenjem trasy drogowej i jej punktow wysokavych w ramach zada-
nia pn ,PRZEBUDOWA DROGI GMINNESWIECIA-FRANKI".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poto-
zenia obiektow iaynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej drogi po jej wy-
budowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych (reperéw

roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowaniem,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly oraz odtwarzania uszkodzonych punktow,
— wyznaczenie roboczego pikigétatrasy poza gramiaobot,
— przeniesienie punktéw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.
— Woyznaczenie i stabilizacja punktéw granicznych pasa drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0dtworzenie trasy i punktow wysoi@owych — zatgenie poziomej i wysol&iowej geodezyjnej osno-
wy realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oragthmey i koncowy punkt
trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wysolkawego lub samodzielny znak wysak@wy, ktérego wyso-
kos¢ jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wyswkea), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanej drogi issgerde zwizanej
z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o disgakoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie $rednicz od 0,15 do 0,20 m idiugébod 1,5 do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugoici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjaéej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm
i dtugaosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa robot, naly stosowa pale drewniane
$rednicy 0,15 + 0,20 m i diugoi 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglestosowd materiaty zgodne z instrukcjami tech-
nicznymi G-1i G-2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigie uzyskanie wymaganych doktadoigpomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysoka@ciowych powinien gwaranto-
wat uzyskanie wymaganej doktadsmd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca robét geodezyjnych pdemin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowada z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,
— zebrd& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatohszarze objym budowy drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowada wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami i wytycznymi GU-
GiK.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadnibli-
czenia i pomiary geodezyjne niezine do szczeg6towego wytyczenia robot.



Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich Hach wykrytych w wyty-
czeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw robgech. Bkdy te powinny by usunéte na koszt Zamawigj
cego.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne
Z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #fig sie
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowa-
nie terenu w takim rejonie nie powinnodgymieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostaywykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniecha-
nie powiadomienia lyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakcepto-
waniem wynikOw pomiar6w przez igniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone
w oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczaepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznadze
w czasie trwania rob6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostaq zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidtowej realizacji rob6t natg do obowjz-
kow Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowszane do punktéw pomocniczych, padmych
poza granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogo-
wej, a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdtu
trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygdsd0 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zafee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwpery robocze natg zatazy¢é w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stajch, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, w spos6b zaakceptowany przeyriiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwna-
niu byt mniejszy od 4 mm/km, stoggjniwelacg podwojry w nawipzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jedno-
znaczne okrédenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geode-
zyjnej, okrdlonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zalez-
nej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zagi je odpo-
wiednimi palami po obu stronach osi, umieszczomeha granig robo6t.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow na po-
wierzchni terenu (okétenie granicy robét), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymagaj
cych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeitiatriow miejscach zaakceptowanych przezyera.



Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utigia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentagprojektowva.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqgorzyczotkow i filarow
mostéw
i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécig okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na
1) akta posfpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczaondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowappkcie 3 oraz forgn dokumentéw naley
uzgodné z csrodkiem dokumentacji.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informacji

Wykonawca powinien zapozéiaic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiagjcego instrukcje
dotyczice ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powsgkeczych.
Pomiary powykonawcze powinny byoprzedzone uzyskaniem grodkéw dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej informacji o rodzaju, pdeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomeysokascio-
wej) oraz o0 mapie zasadniczej i katastralne;j.
W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonaretaca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, nalepowiadomé o tym Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacjieas ustalt:
— klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw po-
wykonawczych,
— rodzaje uktadéw wspokezinych i poziomow odniesienia,
— zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowyclajdupcych s¢ w osrodku dokumentaciji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac natg wykona:: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punkt&imidpcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczmggjo punktéw oraz aktualizacppisdw topograficznych,
zbadanie wizur ponadzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,epsé rozeznanie odémie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zalzora osnow, a nasgpnie wykona pomiary inwenta-
ryzacyjne, zgodnie z instrukcjG-4 GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz ste
dodatkovg obejmugcy: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilomedrag, znaki drogowe, punkty refe-
rencyjne, obiekty mostowe zganymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym,
zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenidurtkami i bramami oraz z podziatem na trwale itnviate,
rowy, studnie z ichirednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+-50 nz aree elementy wedlug wymaga
Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nafg wykona& przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonej
tresci na map zasadnicz oraz map katastralg nalery wykona& metod, klasyczm (kartowaniem i kréddeniem
recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamaw@ggo nalgy uzupeiné o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktwy samy technily z jaky zostatla wykonana mapa (humerygamzglednie analogo-
w3).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3,
Z podziatlem na: akta pepowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatesjhnicza przeznaczondla



Zamawiajcego i dokumentagjtechniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficz-
nej. Sposob skompletowania i fogrdokumentacji dla @odka dokumentacji nalg uzgodné z csrodkiem oraz
ustal¢ czy £ dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgjdu.

Po wykonaniu dokumentacji powykonawczej aglevynies¢ i zastabilizowa w terenie granice pasa drogowe-

go.
5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego
Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowé dla Zamawigjcego nasipujace materia-

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspétrdnych punktéw osnowy oraz wykazy wspéfimych punktéw granicznych w po-
staci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnycth gpchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzfi mapa realizowana
jest numerycznie,

— inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamaugago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmodva
— wewrgtrzng kontrok prowadzon przez Wykonawe rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewnaozli-
wos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich j@kooraz usuwania nieprawidtow@ mogcych mie
wplyw na kolejne etapy robot,
— kontrok prowadzon przez stibe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogdllnych zasad prac @krg/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodniengymaga-
niami podanymi w punkcie 5,
— sporgdzenie przez Wykonawaobdét geodezyjnych protokotu z wegtrznej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjmnuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hek-
tar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbidr robét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumentachnicznej przeznaczonej
dla Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych riadder,
koszt zapewnienia niezbnych czynnikéw produkcji,
zakup i dostarczenie materiatow,
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tigeynktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie punktdéw roboczego pikiaidrasy,
ustawienie tat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrastaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgejod-
szukanie
i ewentualne odtworzenie,
wyniesienie i zastabilizowanie punktow granicy pdsagowego,
prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedtug wymageoku-
mentacji technicznej,
koszty grodkow geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsz SST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zama-
wiajgcemu i @ usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzysgee, ktore g niezkedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameath6t tymcza-
sowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Pwbd

©CEeNoO

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezykaetograficzne (tekst jedn. Dz. U. z 2015 r., 820 z
pézn. zm.).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjoBtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1978.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
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Swiadek punktu granicznego,
pomalowany nazéito z czarnym napisem,
wykonany z betonu B-25 zbrojonego
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