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Budowa zhiornika malej retencji ,,Ryba” w Prybyslawicach w ramach zadania
p-n. "Budowa ogdolnodostepnej infrastruktury sportowej"

1.WYMAGANIA OGOLNE

1 Przedmiot i zakres stosowania ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z Budowa zbiornika matej retencji ,,Ryba” w Przybystawicach
W ramach zadania p.n. "Budowa ogolnodostepnej infrastruktury sportowej”

2. Zakres robot objetych ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
I realizacji robot wymienionych w pkt. 1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych robot i konstrukcji
drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewno$é, ze podstawowe
wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia
I przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacja techniczng (ST).

3. Okreslenia podstawowe
- budowa - wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowe,
rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego,
- budowla - kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury,
jak: mosty, przepusty techniczne, budowle ziemne, hydrotechniczne, zbiorniki, konstrukcje
oporowe i inne,
- budowle hydrotechniczne - budowle, wraz z urzadzeniami i instalacjami technicznymi z nimi
zwigzanymi, stuzace gospodarce wodnej oraz ksztattowaniu zasobow wodnych i korzystaniu
Z nich,
- nasypy - uzytkowe budowle ziemne wznoszone wzwyz od poziomu terenu; obmiar w metrach
szesciennych wykopow lub ukopdéw, z ktorych wydobyto ziemi¢ na wykonanie nasypu,
z wyjatkiem specjalnie zaznaczonych przypadkow, gdy obmiar dokonywany jest w metrach
sze$ciennych nasypu, np. nasypy zapor ziemnych,
- grobla - wat ziemny utrzymujacy wode w sztucznym zbiorniku (np. stawie, kanale) itp. lub
chronigcy przylegly teren przed wylewami na rzece.
- odktad - grunt uzyskany z wykopu lub przekopu ztozony w okreslonym miejscu bez
przeznaczenia uzytkowego lub z przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu,
- obiekt budowlany - budowla stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami
| urzadzeniami, obiekt matej architektury,
- obrobienie na czysto powierzchni skarp 1 korony przekopow lub nasypoéw statych - rgczne
obrobienie powierzchni po wykonywanych robotach ziemnych z dokladno$cia podang
w dokumentacji odpowiednich tablicach norm,
- obrobienie z grubsza powierzchni wykopow, przekopdéw, nasypdéw lub odktadow mechaniczne
lub reczne obrobienie powierzchni skarp, korony lub dna z doktadnoscig mniejszg w stosunku
do norm,
- plac budowy - teren, na ktérym sg wykonywane roboty budowlane lub czynnosci pomocnicze
albo prace zwigzane z budowa (np. wytwarzanie na budowie elementéw prefabrykowanych,
sktadowanie materiatow, przedmiotdw itp.),
- plantowanie terenu - wyrownywanie terenu do zadanych projektem rzednych przez Scigcie
wypuklos$ci 1 zasypanie wglebien,
- rozplantowanie odktadu lub ziemi wydobytej z przekopu lub rowu - rozmieszczenie
mechaniczne lub reczne ziemi warstwg o okreslonej grubosci bezposrednio przy
wykonywanym przekopie lub rowie,
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- darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnietej i zwigzanej korzeniami
roslinnos$ci trawiastej

- darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina
W sposob trwaly zwigzala si¢ z podlozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe
wykonuje si¢ na ptask, pasami poziomymi, ukladanymi w rzedach réwnoleglych
Z przewigzaniem szczelin pomigdzy poszczegolnymi platami. Darniowanie w krate (krzyzowe)
wykonuje si¢ w postaci paséw darniny uktadanych pod katem 45° ograniczajacych
powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypeknia si¢ ziemig roslinng 1 zasiewa
trawa

- ubezpieczenie (umocnienie) - obudowa skarp lub dna kamieniem naturalnym, prefabrykatami
betonowymi, odpowiednio formowang faszyna, darnig itp. podziemnych oraz miejsca rozbiorki
nasypow, watow lub hatd ziemnych,

- wykopy - doty szeroko i waskoprzestrzenne liniowe dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji

- urzadzenia budowlane - urzadzenia techniczne zwigzane z obicktem budowlanym,
zapewniajace mozliwos$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,

- droga technologiczna - droga wybudowana na czas budowy obiektu budowlanego po jego
zakonczeniu rozebrana

- dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg 1 projektantem.

- kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

- ksigzka obmiar6w - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy
W ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

- projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

- przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

- teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajagcego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

- stawy (zbiorniki wodne) - powierzchniowe urzadzenie w postaci zbiornika otwartego,
przeznaczone do gromadzenia wody, wyposazone w urzadzenia przelewowo-spustowe

- urzadzenia przelewowo-spustowe — budowle betonowe w postaci mnichoéw ztozonych ze
stojakow zelbetowych monolitycznych oraz lezakéw z rur betonowych wyposazone
w zamknigcia w postaci szandorow.

4. Prace tymczasowe i roboty towarzyszace
Wykonawca robot powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar wykopu.

5. Informacja o terenie budowy
Na trenie przeznaczonym pod zbiornik nie wystepuja inne urzadzenia infrastruktury technicznej
kolidujace z projektowanym przedsiewzigciem.
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6. Organizacja robot, przekazanie placu budowy
Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach 1 w terminie okreslonym w umowie
na wykonanie robot; wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzadzenia
podziemne i naziemne oraz repery geodezyjne

7. Zabezpieczenie intereso6w oséb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow oraz powinien
zapewni¢ ochron¢ wiasno$ci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do
szczegotowego oznaczenia instalacji 1 urzadzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem,
atakze do natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru i wiasciciela instalacji
I urzadzen, jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za szkody w instalacjach i1 urzadzeniach naziemnych i podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu, spowodowanych w trakcie wykonywania robot
budowlanych.

Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ warunki uzgodnione z wilascicielami urzadzen
w Projekcie budowlanym

8. Warunki wynikajace z organizacji ruchu, transport
Nalezy scharakteryzowa¢ miejscowe warunki komunikacyjne i okresli¢ mozliwosci
zastosowania réznych §rodkow transportu.
Liczba i rodzaje srodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji robdt. Musza one
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okres§lonymi w projekcie wykonawczym
I szczegdlowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajgcego realizacja
umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw
ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
InZyniera usunigte z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy
Wykonawca musi zapewni¢ przejazd istniejacg droga oraz w obrebie czaszy zbiornika.

9. Ogrodzenie placu budowy

Wykonawca zobowigzany jest do:

— przedstawienia inspektorowi nadzoru projektu zagospodarowania placu budowy lub szkic
planow organizacji i ochrony placu budowy i uzyskania jego akceptacji,

— utrzymania porzadku na placu budowy,

— wlasciwego, zgodnego z projektem zagospodarowania, sktadowania materiatow i elementéw
budowlanych,

— utrzymania w czystosci droég publicznych przy placu budowy, szczegdlnie w okresie
Wywozu ziemi Z wykopow

10. Materialy i urzadzenia
Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreSlonymi w poszczegdlnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Wykonawca robot jest zobowigzany do dostarczania atestow
stosowanych materiatdéw. Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowaé dostarczane na
budow¢ materialy 1 urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami
szczegdlowych specyfikacji technicznych. W przypadku stosowania materiatow lokalnych,
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pochodzacych z miejscowego zrodla, wlaczajac te, ktéore zostalty wskazane przez
zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrodla wykonawca ma obowigzek
dostarczenia wszystkich wymaganych dokumentow pozwalajacych na jego prawidtowa
eksploatacjg.

11. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robo6t i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w szczegdlowych specyfikacjach technicznych, programie
zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robot
zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.
Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane
przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie dokumentdéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.
Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.
Sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy
zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

12. Kontrola jako$ci robét
Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrolg¢ robdt i jako$ci materialow prowadzona
zgodnie z programem zapewnienia jakosci omowionym w p. 9. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszelkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek 1 badania materialow oraz jakosci wykonania robot.
Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jako$ci zarzadzajacy realizacja umowy moze
zazgda¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania
materialow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym 1 szczegotowych
specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwosci
sa okreSlone w szczegotowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych.
W przypadku gdy brak jest wyraznych przepisow zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacja umowy S$wiadectwa stwierdzajace, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaty
prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadajag wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Pobieranie probek
Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Zarzadzajacy realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
probek. Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez wykonawce usunigte lub ulepszone z jego wlasnej woli. Probki dostarczone przez
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wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda
odpowiednio opisane 1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek.
W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegotowych
specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego
realizacja umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego
realizacjag umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywal wykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda na tyle
powazne, ze moga wplynag¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i1 dopusci je dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunig¢te 1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wykonawca bedzie przekazywaé zarzadzajacemu realizacja umowy kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci. Kopie wynikow badan beda mu przekazywane na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materialow ponosi
wykonawca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodet ich wytwarzania, a ze
strony wykonawcy i producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc.

Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robot i uzytych
materiatbw z wymaganiami szczegOlowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikow badan.

Zarzadzajacy realizacja umowy moze pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od
wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty wykonawcy sg
niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na witasnych badaniach przy
ocenie zgodno$ci materialdbw 1 robdt z projektem wykonawczym 1 szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek zostang poniesione przez wykonawce.

13. Obmiary roboét

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien
jego przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot wchodzacym w sktad umowy.

Obmiaru robdt dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja
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umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmnie;j
0 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora
nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w przedmiarze robot lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie
zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacjg umowy.

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy okre§lonymi punktami skrajnymi bgda mierzone poziomo
(W rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla
danych robét nie wymagaja tego inaczej, to objetosci beda wyliczane w m3, jako dtugosé
pomnozona przez $Sredni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ mierzone wagowo, beda wyrazone
w tonach lub kilogramach.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot
I dostarczone przez wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to wykonawca musi
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce
w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych
w celu dokonywania miesiecznych platnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i zarzadzajacego realizacja umowy.
Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robodt zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

14. Uwagi koncowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji
robot oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanymi na pisSmie przez inspektora nadzoru autorskiego. Nastgpstwa bledu
popelnionego przez Wykonawce w wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robot beda poprawione
przez wykonawce na wlasny koszt, zgodnie z wymogami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci
za ich doktadno$¢. Decyzje inspektora nadzoru budowlanego dotyczace akceptacji wyboru
materialow, elementéw budowlanych, elementéw robot wyboru sprzetu i innych ustalen
odnoszacych si¢ do wykonywanych rob6t bedg oparte na wymaganiach okreslonych w umowie,
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Polecenia inspektora
przekazane wykonawcy beda spetniane nie pdzniej niz w wyznaczonym czasie, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe ztego tytutu ponosi¢ bedzie Wykonawca. Wykonawca
zapewni uprawnionego geodete, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyl pomocg inspektorowi
nadzoru inwestorskiego, przy sprawdzaniu lokalizacji 1 rzednych wyznaczonych przez
Wykonawce. Wykonawca zabezpieczy sie¢ punktow odwzorowania zatozong przez geodete.
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2.ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
WYTYCZENIE ZBIORNIKA I OBIEKTOW TOWARZYSZACYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac robot
geodezyjnych na budowie zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w ST Wymagania
ogolne pkt 1.

1.2. Zakres stosowania ST
ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w ST Wymagania ogo6lne pkt 1
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robot pomiarowych przewidzianych w projekcie.
Obejmuja prace zwigzane z dostawg materiatdéw, wykonawstwem i wykonczeniem robot.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot
zwigzanych z wytyczeniem zbiornika i obiektow towarzyszacych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wyznaczeniu osi trasy i punktdow wysokosciowych wedlug
zasad niniejszej ST sa:
- shupki betonowe,
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe, badz inne materialy akceptowane przez inspektora nadzoru.
Do utrwalenia punktow gtownych trasy 1 punktéw gtownych osi obiektow nalezy stosowac pale
drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci
okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktoéw zatamania trasy w czasie
ich stabilizacji powinny mie¢ $rednicg 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy 0,05
do 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m
I przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Do wyznaczania trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity, niwelatory, tyczki, taty, tasmy lub inny sprzet akceptowany przez inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawial
réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwo$ciag
przesuwania si¢ podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).
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5.1.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)
Wykonawca uzyska odpowiednig liczb¢ stalych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej
I wysokos$ciowej, aby wykonac¢ prace zwigzane z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)
W oparciu o sie¢ stalych punktow geodezyjnych osnowy poziomej 1 wysokosciowe;,
Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupelniania osnowy roboczej
0 wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.
Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt osnowy
roboczej poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow
tej osnowy, powinny spetniaé nastepujace warunki:
a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robdt oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,
b) odlegto$¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien
by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak aby byt widoczny i latwy do
zidentyfikowania,
c) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnosci
winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1
(Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie
z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezb¢dnych robét i wytyczen
oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi
w instrukcjach i wskazaniach GUGIK.

5.1.4. Wyznaczenie punktéw na osiach
Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy regulacyjnej w zgodno$ci z Dokumentacja
Projektowa.
Wyznaczone punkty na osiach trasy regulacyjnej i ubezpieczen nie powinny by¢ przesunigte
wigcej niz 0 10 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢
z doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do projektu.
W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sg przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do
korekty osi trasy odnoszac si¢ do istniejagcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody
inspektora nadzoru.
O§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich,
w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 200 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez
inspektora nadzoru.
Punkty na osiach statych obiektow pietrzacych i muréw oporowych nie powinny by¢
przesuniete wiecej niz 0 1 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych projektu.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow
Wyznaczanie nasypéw 1 wykopdéw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi
podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczania nasypoéw 1 wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odlegtosci miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
regulacyjnej. Odlegltos¢ ta powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych
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podanych w dokumentacji projektowey;.

Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypdéw i wykopow
w przekrojach poprzecznych powinno by¢ wykonane w zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa
oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie
rzadziej niz co 25 m.

5.1.6. Wyznaczanie polozenia obiektow
Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacijg
Projektowa, poprzez:
- wytyczenie osi obiektu,
- wytyczenie punktow okreslajacych kontur obiektu.

5.1.7. Zakonczenie robot
Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania inspektorowi nadzoru
dokumentacji dotyczacej osndéw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich
zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy
roboczej przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez inspektora
nadzoru.
Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalezy wykonywaé przed
rozpoczeciem wigkszych robot, a takze, co miesigc w trakcie prowadzenia robot.
Kontrola wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopodw i obiektow
Kontrole wytyczenia osi trasy regulacyjnej, wyznaczenia nasypow, wykopoéw i obiektow nalezy
przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan Dokumentacji Projektowej.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) trasy obiektu opisanego w ST Wymagania ogdlne pkt.1.

8. ODBIOR ROBOT
Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robot, przekazywany inspektorowi nadzoru
powinien zawiera¢ niezbgedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i1 wysoko$ci
wykazujace zgodnos¢ pomiaré6w kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji
Projektowej.

9. PLATNOSC
Placi si¢ za 1 m wytyczonej trasy. Cena 1 m trasy obiektu obejmuje:
- wyznaczenie punktow gtownych osi trasy, granic rob6t 1 punktow wysokosciowych,
- uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- wyznaczenie konturéw obiektow
- wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robodt, zgodnie z Dokumentacja Projektowa
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem i 0znakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie
- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robdt roboczych punktéw sytuacyjno-
wysokosciowych.
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- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktore Wykonawca uzna za potrzebne.
- transport 1 koszty materiatow (znakéw geodezyjnych, pali drewnianych, rur metalowych,
pretow stalowych, farby itp.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja Techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakoéw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gléwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

8. Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
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3.ROBOTY ZIEMNE
3.1. WYKOPY CZASZY ZBIORNIKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wykopow w czaszy zbiornika.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie ST Wymagania ogdlne

1.3.Zakres robot objctych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem wykopow i obejmuja;
- wykonanie wykopow w czaszy zbiornika,
- odwiezienie gruntu w miejsce wbudowania lub odktadu.

1.4. Okreslenia podstawowe
- wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robot w postaci odpowiednio uksztattowane;j
przestrzeni powstatej w wyniku usuni¢cia z niej gruntu.
- odktad - miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykopow.
- pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST Wymagania ogoélne.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST Wymagania ogoélne

2. MATERIALY (GRUNTY)
Charakterystyka gruntow wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji
Projektowej na podstawie przeprowadzonych badan geotechnicznych.
Szczegbdtowe dane geotechniczne zawarte s3 w dokumentacji geotechnicznej.
Przed przystapieniem do robot ziemnych w wykopach Wykonawca ma obowigzek wykonaé
analizg jakosci gruntu w wykopach, celem oceny przydatnosci gruntu do posadowienia budowli
oraz wbudowania w nasyp.
Badania nalezy wykona¢ w zakresie:
- cigzaru objetosciowego,
- sktadu granulometrycznego,
- zawarto$ci cze$ci organicznych,
- wskaznika zageszczenia (Ip) przy wilgotno$ci optymalnej (Wopt),
Na podstawie tych badan Wykonawca moze skorygowa¢ bilans mas ziemnych i przedstawi¢ do
akceptacji inspektora nadzoru.
Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow, celem potwierdzenia ich przydatno$ci do budowy zgodnie z BN-
72/8932-01.
Jezeli Dbadania laboratoryjne w trakcie budowy nie potwierdza zalozen przyjetych
w Dokumentacji Projektowej, to grunt nieprzydatny do budowy powinien by¢ odwieziony na
odktad po uzgodnieniu z Inzynierem.
Wykonawca jest zobowigzany do wbudowywania w nasypy tylko gruntéw przydatnych do ich
budowy.

3. SPRZET
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Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST Wymagania ogolne.

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet;

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki ggsienicowe,

- fadowarki, rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST Wymagania ogolne
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu celem wbudowania w nasyp lub odwiezienie na
odktad mogg by¢ stosowane;
- spycharki,
- samochody samowytadowcze,
lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
Wydajnos¢ srodkdéw transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzg¢tu stosowanego
do wykonywania wykopow. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny
spelnia¢ wymagania podane w ST Wymagania og6lne i kodeksu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST Wymagania ogdlne.
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usunigcie
krzewow 1 ro$linno$ci trawiastej oraz zdjecie humusu nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa, ST oraz poleceniami inspektora nadzoru. Przed rozpoczgciem robot, wyznaczona
zostanie lokalizacja i punkty wysokos$ciowe wraz ze wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi
przez inspektora nadzoru. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po
zdjeciu warstwy humusu. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone
urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.),
wowczas roboty nalezy przerwa¢ 1 powiadomi¢ o tym fakcie inspektora nadzoru, ktory
podejmie decyzj¢ odnos$nie kontynuowania robot.

5.2 Wykonywanie wykopow
Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie standéw wod umozliwiajacych kontynuacje prac,
nie nalezy rozpoczynac rob6t przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilza.
Wykopy nalezy wykonywac:
- koparkami podsigbiernymi, tadowarkami z zaladunkiem na samochody samowytadowcze, lub
na odklad,
- spycharka z ew. przepchnigciem na odleglto$¢ podang w przedmiarze robot.

5.3. Dokladnos$¢ wykonywania wykopow
Doktadno$¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana w miejscach
charakterystycznych.
Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych
nie moze przekracza¢ + 5 cm.
Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia
srodowiska obcigzajg Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST Wymagania ogo6lne.
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli
szczegblng uwage nalezy zwroci¢ na:
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a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) doktadnos¢ wykonania wykopow,
c) sprawdzenie rodzaju i stanu gruntu w podtozu.

7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST Wymagania ogolne.
Jednostka obmiarowa jest 1 m® (metr szeScienny) wykonania rob6t w wykopach, ustalana przez
pomiary geodezyjne po usunieciu humusu i po wykonaniu wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST Wymagania ogdlne.
Cena 1 m® wykonania wykopow obejmuje:
- oznakowanie robot,
- przeprowadzenie pomiarow i robot przygotowawczych,
- wykonanie i rozebranie drog dojazdowych (w miarg potrzeb),
- profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa
- zageszczenie podloza gruntu w wykopie wg metod 1 do wielkosci podanej w ST lub innych
wskazanych przez inspektora nadzoru,
- wykonanie niezb¢dnego odwodnienia w trakcie robdt, wykonanie stanowisk zatadowczych,
- rekultywacje terenu po zakonczeniu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m® wykopow obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robot,
—  wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie 1 wytadunek,
— odwaodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
—  zaggszczenie powierzchni wykopu,
—  przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,
—  rozplantowanie urobku na odkladzie,
—  wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drog dojazdowych,
—  rekultywacjg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. okre$lenia. symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN- 7 4/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,
3. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996
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3.2. NASYPY - FORMOWANIE SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem nasypOw przy realizacji robot wymienionych w ST Wymagania ogdlne pkt 1.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
1 majace na celu wykonanie wszystkich robot ziemnych przewidzianych w projekcie.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nasypdw stanowigcych groble w obrebie zbiornikow wodnych.
1.4. Okreslenia podstawowe
- nasyp - budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie robot.
- wysoko$¢ nasypu - roznica rz¢dnej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczona w osi
nasypu.
- wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu okreslona
Wg Wzoru:
Is=Pa/Pas,
gdzie:
Pd - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?],
Pd¢s - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w normalnej probie Proctora zgodnie z norma PN-88/B-04481 stuzaca do oceny
zageszezenia gruntu podczas wykonywania nasypu, zgodnie z normg BN-77/8931-12
- stopien zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu okre§lona
W(g WZzoru:
ld=Vmax - V/Vmax - Vmin
gdzie:
Vmax - objetos$¢ gruntu najbardziej rozluznionego,
V - objetos$¢ gruntu w stanie naturalnym,
V min - objetos¢ najbardziej zageszczonego.
- wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntu niespoistych
okreslona wg wzoru:
U=d60 I d10
gdzie:
d60 - érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],
d10 - érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm]
- pozostate okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST Wymagania og6lne
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST Wymagania ogoélne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania tych robdt oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym pozostatymi ST i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstgpien od tych dokumentéw wymaga akceptacji Inspektora
Nadzoru.
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2. MATERIALY - GRUNTY

2.1. Przydatno$¢ gruntow do budowy nasypow
Warunki ogolne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
Wymagania ogodlne.
Nasypy wykonane beda z gruntéw naturalnych pochodzacych z wykopdéw zbiornika, na
rezerwie gruntowej lub lokalnych kopalni kruszywa, posiadajacych stosowne koncesje.
Do tego celu przydatne sa wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystapienia gruntow
organicznych lub zanieczyszczonych cze$ciami organicznymi grunty te nalezy wbudowaé
w wierzchnig czg$¢ nasypu jako podloze do zabudowy biologicznej. Grunt przeznaczone do
wbudowania w nasypy powinien uzyska¢ akceptacj¢ inspektora nadzoru. Akceptacja nastepuje
na biezgco w czasie trwania robdt ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce
wynikow polowych badan makroskopowych, okreslonych w PN- 74/B-04452 Grunty
budowlane, badania polowe.
Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, to wszelkie takie
czgsci nasypu zostang przez Wykonawce usunigte i wykonane powtdrnie z gruntow
0 odpowiednich wlasciwosciach na jego koszt.

2.2. Badania laboratoryjne
Zgodnie z ST Wymagania ogélne Wykonawca zorganizuje nadzor geotechniczny wraz
z laboratorium geotechnicznym.
Laboratorium w czasie trwania robot prowadzi¢ bedzie badania w zakresie przydatnosci
gruntow do wbudowania w nasypy. W szczegdélnosci winny by¢ badane i1 okreslane na
podstawie wynikow:
- krzywa przesiewu,
- kat tarcia wewngtrznego ¢
- badania na probkach wielkowymiarowych w miejscu wbudowania,
U - wskaznik nierownomierno$ci uziarnienia,
Dmax - §rednica maksymalna ziarna.
Badania prowadzi¢ bedzie Wykonawca w oparciu o PN-88/B-04481 Grunty budowlane.
Badania probek gruntu i opracowang przez siebie, zaakceptowang przez inspektora nadzoru
metodyke badania probek wielkowymiarowych.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania ogodlne.
Sprzet Uzywany do wykonania nasypdw powinien uzyska¢ akceptacj¢ inspektora nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wilasciwosci gruntu, zarbwno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania. Do formowania
1 zaggszczania nasypow nalezy uzywaé wyspecjalizowany sprzet mechaniczny :
- formowanie: spycharki gasienicowe, koparki podsiebierne i wtokowe
- zageszczanie: walce wibracyjne, ubijaki mechaniczne.
Dobér sprzetu do wykonania nasypow a gldwnie zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu
I grubosci zaggszczane] warstwy. Dobor sprzetu zaggszczajacego Wykonawca ustali
doswiadczalnie przed przystapieniem do wykonywania nasypow. Dopuszcza si¢ kazdy inny
rodzaj sprzetu zageszczajacego zaproponowany przez Wykonawce 1 zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano ST Wymagania ogélne.
Wybor srodkow transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci,
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technologii odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos¢ s$rodkow
transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprze¢tu uzywanego do wykonywania
wykopow oraz sprzetu uzywanego do odspajania gruntu pozyskiwanego z ukopu. Wykonawca
zaproponuje i uzasadni typ sprz¢tu przejezdzajacego przez obiekty inzynierskie i uzyska
akceptacj¢ inspektora nadzoru.

Transport mas ziemnych po drogach publicznych nie moze spowodowaé zniszczenia
nawierzchni, jezeli dojdzie do takiej sytuacji Wykonawca na wilasny koszt dokona naprawy
zniszczonej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza w obrgbie podstawy nasypu
Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w ST Wymagania ogolne.
Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy wykonaé
roboty przygotowawcze: zdjecie warstwy humusowej, talezowanie podtoza, wykonanie stopni
lub zrowkowanie skarp na przebudowywanych nasypach.
Wykonawca przy uzyciu widocznych palikOw wyznaczy zarysy skarp nowych nasypow
zgodnie z norma BN-72/8932-01. Przed przystgpieniem do wykonywania nasypow
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjetej warstwie humusu.

5.2. Wykonywanie nasypow
Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podtuznego, zgodnie z Dokumentacja Projektowg i ewentualnymi zmianami wprowadzanymi
przez inspektora nadzoru. W przypadku wystapienia gruntow organicznych lub
zanieczyszczonych czgéciami organicznymi grunty te nalezy wbudowa¢ w wierzchnia cze$é
nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej,
Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa rOwnomiernie na catej szerokosci nasypu.
Warstwy gruntu nalezy uktada¢ ze spadkiem goérnej powierzchni zgodnym z Dokumentacja
Techniczng. Grubo$¢ warstwy gruntu w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana
w zaleznos$ci od rodzaju gruntu i sprzgtu uzywanego do zageszczania. Grubo$¢ warstw zostanie
ustalona, na probnym odcinku w obecnosci inspektora nadzoru lub jego reprezentanta.
Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastagpi¢ dopiero po stwierdzeniu
przez inspektora nadzoru prawidtowego wykonania zageszczenia warstwy poprzedniej.

5.3. Wykonywanie nasypoéw w okresie deszczow
Nie zezwala si¢ na wbudowywanie gruntdow o duzej wilgotnosci, ktorych stan uniemozliwia
osiggnigcie wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypow nalezy przerwac,
jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy
pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu nie
zageszczonego ulegta nawilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagescié
w czasie zaakceptowanym przez inspektora nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy
usuni¢cie wadliwej warstwy.

5.4. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych
Nie nalezy wbudowywaé gruntow przewilgoconych (W > Wopt.), zamarznigtych
| przemieszanych ze $niegiem lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoOw
w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika
zageszczenia gruntow. W czasie opaddéw S$niegu wykonywanie nasypow powinno by¢
przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy usung¢ $nieg z powierzchni nasypu.

5.5 Formowanie nasypow
Formowany nasyp musi uzyska¢ przekrdj poprzeczny badz ksztalt geometryczny zgodny
z Dokumentacjg Projektowg .

5.6. Zageszczenie gruntu

5.6.1. Warunki ogolne zaggszczenia
Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona
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Z zastosowaniem sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametrow juz utozonej warstwy.
Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypow w rejonie obiektéw 1 uzyska
akceptacje Inspektora Nadzoru
Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zagg¢szczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej
| powtornie zagesci¢. Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia. Wykonawca powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy materiat,
o ile Inspektora Nadzoru nie zezwoli na ponowne proby prawidlowego zaggszczenia warstwy.
Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci 20 cm powinna mie¢ wskaznik
zageszezenia Is > 0,95.

5.6.2. Grubosé warstwy
Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybor sprzetu 1 liczba przej$¢ sprzetu
zaggszczajacego, powinna by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie.

5.6.3. Wilgotno$¢ zageszczanego gruntu
Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej,
oznaczonej na podstawie proby normalnej metoda wg PN-88/B-04481. Odchylenia od
wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastepujacych wartosci:
- w gruntach niespoistych: + 2%,
- w gruntach mato i $rednio spoistych - +0% -2%.
Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotnosci
optymalnej o warto$¢ wigkszg od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to
zaleca si¢ jej zwigkszenie przez polewanie wod3.
Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.

5.7. Dokladno$¢ wykonywania nasypow
Przy wykonywaniu nasypdw obowigzuja nastgpujace wymagania:
- szerokos$¢ nasypu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz :1:10 cm,
a krawedzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,
- rzedne robot ziemnych w stosunku do projektowanych nie moga przekracza¢ +1 cm i -3 cm
dla nasypow korpusu drogi 1 0+10 cm dla nasypoéw w dolinach ciekow,
- pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu z tolerancja: 1%,
- pochylenia skarp nasypow nie mogg r6zni¢ si¢ od projektowanych o wigcej niz:1+10% ich
warto$ci wyrazonej tangensem kata,
- wybrzuszenia i wklg$nigcia skarpy nie moga by¢ wigksze niz 10 cm przy pomiarze tata 3 m,
- spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz-3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST Wymagania ogolne.
Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na skontrolowaniu zgodno$ci z. wymaganiami
okreslonymi w p. 2, 3 i 5 niniejszej ST oraz wymaganiami Dokumentacji Projektowej
I poleceniami inspektora nadzoru.
Szczegolng uwage nalezy zwrdci¢ na:
- badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,
- badania prawidlowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
- badania zaggszczenia nasypu,
- pomiary ksztaltu nasypu,
- zageszczenie nalezy kontrolowac- dla korpusu nasypu - nie mniej niz 3 pomiary co 25m
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zageszezanych warstw nasypu oraz dodatkowo w miejscach wskazanych przez inspektora
nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST Wymagania ogolne.
Obmiar bedzie wykonany geodezyjnie przed i po wykonaniu nasypu z obmiarem gruntu
uzyskanego z wykopdw oraz gruntu z innych zrédet.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest 1 m® (metr szeScienny) wykonanych robot w nasypach:
a) nasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow na rezerwie gruntowej,
b) formowanie nasypow,
C) zageszczanie nasypow.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST Wymagania ogdlne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cenal m® nasypu sktada sie z: ceny formowania 1 m® nasypu, ceny zageszczania 1 m® nasypu
i obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- transport gruntu na trasie - zrodto uzyskania - miejsce wbudowania,
- wbudowanie gruntu warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z wymaganiami ST,
- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im Spadkéw i pochylen zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i ST,
- przeprowadzenie wymaganych przez ST badan laboratoryjnych, dotyczacych wilasciwosci
wbudowanych gruntéw i wskaznika zaggszczenia poszczegdlnych warstw nasypu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow,
3. PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.
4. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.
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4, ROBOTY MONTAZOWE BUDOWLI
4.1. UMOCIENIA Z KAMIENIA LAMENGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnien
zwigzanych z wykonaniem robot wymienionych w ST Wymagania ogdlne p.1

1.2. Zakres stosowania ST
ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze umocnien
I bystrotokow z kamienia naturalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST Wymagania ogoélne.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace wykonywania robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, ST oraz z poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST Wymagania ogdlne.

2. MATERIALY
Narzut kamienny
Materialem stosowanym do wykonania przedmiotowego narzutu, wg zasad niniejszej ST, jest:
- kamien tamany hydrotechniczny 63-130mm,
Kamien do umocnien ibudowli regulacyjnych powinien by¢ wytrzymaly na wplywy
atmosferyczne, na dzialanie wody i mrozu, odporny na dzialanie zwiazkow chemicznych
zawartych w wodzie, nie moze ulega¢ wietrzeniu oraz powinien odznacza¢ si¢ duzym ci¢zarem
wlasciwym. Moze to by¢: granit, porfir, andezyt i piaskowiec twardy.
Wiasciwosci fizyczne 1 mechaniczne kamienia: wytrzymato$¢ na S$ciskanie w stanie sucho
powietrznym co najmniej 8 MPa, mrozoodporno$¢ w cyklach, co najmniej 25, $cieralno$¢ na
tarczy Boechmego 0.25-0.5, ci¢zar obj¢tosciowy: dla skal magmowych i przeobrazonych y =
2.4-3.0 kN/m3 dla skat osadowych y = 1.9-3.0 kN/m3, nasigkliwo$¢ woda w %: dla skat
magmowych 1 przeobrazonych 0.5%, dla skat osadowych 2.5%.
Dostarczany kamien winien by¢ poddawany badaniom: petnym i niepetnym. Badania niepeine
obejmujg sprawdzenie czystosci kamienia, sprawdzenie ksztaltow, sprawdzenie wymiarow.
Badania pelne obejmuja: sprawdzenie jak wyzej, badania wytrzymatlo$ci na $ciskanie PN84/B-
04110, badania mrozoodporno$ci PN-85/B-041 02, badania S$cieralno$ci PN-84/B-041 H,
badania gestosci pozornej PN-66/B-041 00, badania nasigkliwosci PN-85/B-04101. Badania
niepelne nalezy przeprowadza¢ dla kazdej partii kamienia przedstawionego do odbioru, badania
pelne nalezy przeprowadza¢ na kazde zadanie odbiorcy.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania og6lne p. 11.
Do zageszczenia podtoza i podsypki nalezy uzy¢ lekkich spalinowych zaggszczarek.
Pozostate roboty wykonane beda recznie.

4. TRANSPORT
Warunki ogoélne transportu podano w ST Wymagania ogodlne p. 7. Material moze by¢
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przewozony dowolnymi §rodkami transportowymi

dopuszczonymi przez Inspektora Nadzoru.

Transport wyrobow moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami. W czasie transportu opakowania
Z wyrobami powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza pod umocnienie.
Podtoze pod wykonanie umocnien powinno by¢ wyréwnane i wyprofilowane do witasciwej
rzednej oraz zaggszczone lub utozona podsypka badz geowldknina o ile przewiduje to projekt
wykonawczy.

5.2. Wykonanie podsypki.
Podsypke z materialow sypkich (piasku, pospdiki lub zwiru) wykonuje si¢ na uprzednio
przygotowanym podtozu o grubosci zgodnej z dokumentacja projektowa. Gorna powierzchnia
podsypki powinna by¢ wyprofilowana do wymaganej rzgdnej dna i pochylenia skarp zgodnie z
Dokumentacja projektowa. Podsypka powinna by¢ zageszczona do stopnia zageszczenia Jp >
0,5.

5.3. Wykonanie narzutu kamiennego luzem.
Narzut kamienny nalezy wykonywa¢ z kamienia stosowanego w budownictwie
hydrotechnicznym zgodnym z normg BN-76/8952-31. Kamien uktada si¢ lub zrzuca z malej
wysokosci tak, aby nie nastgpowala naturalna niekorzystna segregacja materialu. Przy
wykonywaniu narzutu na podtozu z geowldkniny nalezy przestrzega¢ uwarunkowan podanych
w ST 452 — 4.
Po wykonaniu narzutu gérng powierzchni¢ nalezy recznie wyrdwnaé do projektowanego
poziomu lub przewidzianego w projekcie wykonawczym pochylenia skarp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontroli jakosci podlega:
- prawidtowos¢ przygotowania podtoza,
- prawidtowos$¢ pochylenia skarp,
- zgodno$¢ powierzchni umacnianej z dokumentacja,
- zgodno$¢ wbudowanych materiatow i ST
Dopuszczalne odchytki wymiarowe wynosza:
- szerokos$¢ pasa umacnianego 10 cm
- grubo$¢ narzutu 5 cm
- nierdwno$¢ powierzchni 5 cm
Ocena wynikow badan
Narzut kamienny luzem nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami projektu i ST, jezeli wszystkie
wyniki badan kontrolnych sa pozytywne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarow3 jest:
- 1 m3 narzutu z kamienia.

8. ODBIOR ROBOT
Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robodt zgodnie
z postanowieniami zawartymi w ST Wymagania og6lne p. 9.
Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje
za zgodne z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiarow dat wynik ujemny,
Inspektor Nadzoru uznaje roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca
doprowadzenie robdt do zgodnosci z wymaganiami.
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9. PLATNOSC
Platnos$¢ za jednostke wykonanej 1 odebranej roboty.
Cena jednostkowa obejmuje:
- zakup 1 sprowadzenie materiatow niezbednych do wykonania umocnienia,
- wyrdwnanie i dogeszczenie podioza,
- wykonanie umocnienia,
- 0Czyszczenie miejsca pracy,
- kontrolg jako$ci robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-83/N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki
BN-76/8952-31 Budownictwo hydrotechniczne. Kamien naturalny do robodt regulacyjnych
I ubezpieczeniowych
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4.2. ROBOTY UMOCNIENIOWE FASZYNOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace realizacji robot
umocnieniowych poprzez ubezpieczenie stopy skarpy zwigzanych z wykonaniem robot
wymienionych w ST Wymagania ogolne p.1
1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie wszystkich rob6t umocnieniowych z faszyny.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu umocnien
z faszyny.
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sa przedstawione
w projekcie budowlano-wykonawczym.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sag zgodne z ST Wymagania ogdlne.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot w ST Wymagania ogolne.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonywanych robdt 1 za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, ST oraz z poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow
Warunki og6lne stosowania materiatlow podano w ST Wymagania ogodlne.
2.2. Materialy stosowane do umocnienia
- faszyna wiklinowa
- faszyna 1 kotki faszynowe
- kiszki faszynowe

3. SPRZET
Szpadle, fopaty, ,,baby” — drewniane do wbijania kotkdw.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogolne transportu

Warunki ogdlne transportu podano w ST Wymagania ogolne.
4.2. Rodzaj transportu

Dowolny sposdb transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST Wymagania ogoélne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Rozpoczecie robot umocnieniowych powinno by¢ poprzedzone wykonaniem prac
przygotowawczych. Charakter tych prac zalezy od lokalnych warunkéw wodno-gruntowych,
rodzaju 1 rozmiaru umocnien oraz przewidywanej technologii wykonawstwa.

W szczego6lnosci nalezy:
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- wykona¢ przewidywane w dokumentacji projektowej przetasowania, kanaty obiegowe lub inne

urzadzenia stuzace do odprowadzenia wody w czasie robot,

- przygotowaé powierzchnie podtoza pod umocnienia.

5.3. Kiszka faszynowa
Zastosowane Kkiszki faszynowe powinny spetnia¢ wymaganie podane w BN-69/8952-27.
Nalezy stosowac¢ kiszki faszynowe wykonane ze Swiezej wikliny powigzanej odpowiednio
drutem. Srednica kiszek powinna wynosié¢ 20 cm. Dhugo$¢ kiszek moze wynosi¢ od min. 5 do
20 m 1 wigcej, zaleznie od tego czy kiszka bedzie transportowana czy tez wykonana
I wbudowana na miejscu.
Kiszka powinna mie¢ 3 wigzania na 1 m drutem wypalonym i jednakowg $rednice¢ na calej
dhugosci (tolerancja +/- 1cm).

5.4. Kolki faszynowe
Do przybijania kiszek faszynowych nalezy stosowac kolki faszynowe speiniajace wymagania
BN78/92224/04. Kotki wykonane z wodo trwalego drewna lisciastego: dab lub akacja. Dtugos¢
kotkéw powinna wynosi¢ min. 130 cm z tolerancjg £2 c¢cm, $rednica @10-12 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST Wymagania ogolne.
6.2. prowadzenie kontroli jakosci
Zakres kontroli robot:
a) ogledziny zewnetrzne cato$ci umocnien,
b) wyrywkowa kontrola jakosci robot,
c) wyrywkowa kontrola wymiarow.
Ogledziny zewnetrzne 1 kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu cech zewngtrznych
umocnien oraz zgodnosci wykonania robot z wymogami.
Kontrole wymiaréw 1 jakos$ci robot, nalezy przeprowadzi¢ w losowo wybranych przekrojach oraz
dodatkowo we wszystkich miejscach budzacych zastrzezenia, w czasie dokonywania
zewnetrznych ogledzin..
Ilo$¢ losowo wybranych do badan przekrojow nalezy przyjmowaé wedtug ponizszej tabeli:

Rodzaj Powierzchnia umocnienia Ilos¢
umocnienia badanych
przekrojow
Palisada do 50m 3
na kazde nastgpne 50m 2
Opaski do 100m 3
kiszkowe na kazde nastepne 100m 1

Do kontroli wymiar6w umocnief nalezy uzywac¢ miar wycechowanych co najmniej z doktadnoscia
- do 1 dem do mierzenia dlugosci,

- do 1cm do mierzenia wymiaréw elementow umocnien,

- do Imm do mierzenia szeroko$ci szczelin.

Rzedne korony umocnien, o ile okreslone sa3 w dokumentacji nalezy sprawdza¢ za pomocg
niwelacji podtuzne;.

6.2.1. Palisady

Dopuszczalne odchyiki:

- dhugos$¢ +10cm,

- odchylenie od projektowanej osi +3cm,

- rzgdna gory (korony) palisady +2cm,
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- szpary miedzy palikami lcm.

6.2.2. Opaski z kiszek faszynowych

Dopuszczalne odchyiki:

- dhugos¢ + 1m,

- odchylenie od projektowanej osi + 3cm,

- rzgdne gory (korony) opaski + 2cm,

- odstepy migdzy palikami oporowymi + 5cm,

- odstepy miedzy palikami przybijajacymi kiszke do podioza + 10cm.
6.2.3. Inne warunki

- zgodno$¢ pochylenia skarp z wymaganiami dokumentacji projektowe;,
- 1dwnos¢ powierzchni umocnienia,

- przygotowanie podtoza,

- 0czyszczenie terenu,

- zgodno$¢ wbudowania materiatow z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:

- 1 mb wykonanego umocnienia z kiszki faszynowej,
- 1 mb wykonanego umocnienia z palisady.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne warunki odbioru robot

Ogolne warunki odbioru rob6t ujeto w ST Wymagania ogolne.

8.2. Warunki odbioru

Inspektor nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez wykonawce robot zgodnie
z postanowieniami zawartymi w ST Wymagania ogdlne.

Jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne wykonane roboty inspektor nadzoru uznaje za
zgodne z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiarow dal wynik ujemny, inspektor
uznaje roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robot do zgodnosci
Z wymaganiami.

9. PLATNOSC

Ptatno$¢ za jednostke wykonanej 1 odebranej roboty.

Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup i1 sprowadzenie materiatow niezbednych do wykonania umocnienia,
- wyrownanie i dogeszczenie podtoza,

- wykonanie umocnienia,

- 0czyszczenie miejsca pracy,

- kontrole jakosci robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy branzowe
- BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa
- BN-78/9224-04 Faszyna i kolki faszynowe
- BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe.
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5.PLANTOWANIE, DARNIOWANIE, OBSIEW SKARP

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skarp i dna
zbiornika oraz nasypow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi obowiazujaca podstawe przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
Z trwalym powierzchniowym umocnieniem skarp i dna zbiornika oraz nasypow:
- plantowaniem, obsianiem, darniowaniem.

1.4. Okreslenia podstawowe
- ré6w - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.
- darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwigzanej korzeniami
ros$linnosci trawiaste;j.
- darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby darnina
W sposob trwaly zwigzata si¢ z podtozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe
wykonuje si¢ na ptask, pasami poziomymi, ukladanymi w rzedach rdéwnoleglych
Z przewigzaniem szczelin pomiedzy poszczegolnymi ptatami. Darniowanie w krate (krzyzowe)
wykonuje si¢ w postaci paséw darniny uktadanych pod katem 45° ograniczajacych
powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktore wypeknia si¢ ziemig roslinng i1 zasiewa
trawg.
- ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czeSci organicznych.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna zbiornika oraz nasypow sa:

darnina,

ziemia urodzajna,
- nasiona traw oraz roslin motylkowatych,
mech, szpilki, paliki i pale.
Darnina
Darning nalezy wycina¢ z obszaréw potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy
przeprowadzaé przy uzyciu specjalnych ptugdéw i krojow. Platy lub pasma wycigtej darniny,
w zalezno$ci od gruntu na jakim bedg uktadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm
I grubos¢ od 6 do 10 cm.
Wycigta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana.
Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strong porostu
do siebie, na wysokos¢ nie wigkszg niz 1 m. Utozone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie
wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez
30 dni.
Szpilki do przybijania darniny
Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z galezi, Zerdzi lub drewna
szczapowego. Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos$¢ szpilek powinna wynosic¢
od 1,5 do 2,5 cm, a dlugos$¢ od 20 do 30 cm.
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3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek,
- ew. walcow gladkich, zebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobieznych,

- plytubijajacych,

- ew. sprzgtu do podwieszania i podciagania,

- cysterny z wodg pod ciSnieniem (do zraszania) oraz we¢zy do podlewania (miejsc
niedostepnych).

4. TRANSPORT
Transport materialow
Transport darniny
Darning mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkow trawy oraz przed innymi
uszkodzeniami.
Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.
Transport materiatow z drewna
Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT
Umocnienie skarp przez obsianie trawg i roslinami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprzez obsianie nasionami traw 1 ro$lin
motylkowatych polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadami $ciekowymi za pomoca osprzetu
agrouprawowego, aby uzyska¢ zawarto$¢ czg¢sci organicznych warstwy co najmniej 1%,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, ro$lin motylkowatych
i bylin w ilosci od 18 g/m? do 30 g/m? dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych
(rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp),
C) naniesieniu na obsiang powierzchni¢ tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt
5.4) metoda mulczowania lub hydromulczowania.
W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.
Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna
Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna doraznie zabezpiecza przed erozjg powierzchniowa do
czasu przejecia tej funkcji przez okrywe roslinna.
Tymczasowa  warstwa przeciwerozyjna moze by¢ wykonana z  biowtdkniny,
geosyntetykow, z ptynnych osadow $ciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowych np.
metoda mulczowania lub hydromulczowania.
Mulczowanie polega na naniesieniu na powierzchni¢ gruntu $ciotki (np. sieczki, strézyn,
trocin, substratu torfu) z lepiszczem (np. emulsjg asfaltowg) w celu ochrony przed
wysychaniem i erozja, w iloéci od 0,03 do 0,05 kg/m?.
Zaleca si¢ wykonanie tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej na wyprofilowanych skarpach,
ktére jeszcze w stanie surowym powinny by¢ niezwlocznie zabezpieczone przed erozja.
Wilasciwe umocnienie skarp, przewidziane w dokumentacji projektowej, powinno by¢
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wykonywane w optymalnych terminach agrotechnicznych.

Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywa¢ wczesna wiosng do konca maja oraz we wrzesniu, a w razie
koniecznosci w pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ dokladnie wyréwnana,
a W uzasadnionych przypadkach pokryta warstwg ziemi urodzajne;j.

W okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowac inne zabiegi chronigce darn
przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

Darniowanie kozuchowe

Darn uktada si¢ pasami poziomymi, rozpoczynajac od dotu skarpy. Pas dolny powinien by¢
oparty o element zabezpieczajacy podstawe skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia
podstawy skarpy, dolny pas darniny powinien by¢ zaglebiony w dno rowu lub teren na
glebokos¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny nalezy uktada¢ tak, aby $cisle przylegaly do siebie, ale
nie zachodzity na siebie. Powstale szpary nalezy wypeti¢ odpowiednio przycigtymi kawatkami
darniny. UloZong darning nalezy uklepa¢ drewnianym ubijakiem tak, aby darnina od strony
korzeni przylegata $cisle do podtoza.

Wykonujac darniowanie pod koniec okresu wegetacji oraz na skarpach o nachyleniu bardzo
stromym, ptaty darniny nalezy przybi¢ szpilkami, w iloéci nie mniejszej niz 16 szt./m?3i nie
mniej niz 2 szt. na ptat.

Darniowanie w krate

Umocnienie skarp przez darniowanie w krate wykonuje si¢ na wysokich nasypach (powyzej 3,5
m). Darniowanie w krate nalezy wykonywa¢ pasami nachylonymi do podstawy skarpy pod
katem 45°, krzyzujacymi si¢ w taki sposob, aby tworzyly nie pokryte darning kwadraty
(okienka), o wymiarach zgodnych z dokumentacjg projektowg i ST. Ulozone w krate platy
darniny nalezy uklepa¢ ubijakiem i1 przybi¢ do podioza szpilkami.

Pola okienek powinny by¢ obsiane mieszankg traw speiniajagcag wymagania PN-R-65023:1999
[9].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych roboét i1 ich zgodnosci z ST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnigtych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz
2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc
nie powinien przekraczaé 0,2m? Na zaroénictej powierzchni nie mogg wystepowac
wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.
Kontrola jakos$ci darniowania
Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych
szczelin 1 obsunigé, czy poszczegdlne platy darniny nie wyrdzniaja si¢ barwa charakteryzujaca
jej nieprzydatno$¢ oraz czy szpilki nie wystajg ponad powierzchnie.
Na powierzchni ok. 1 m? nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ przylegania poszczegdlnych platow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i dna zbiornika oraz nasypéw umocnionych
przez obsianie, darniowanie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
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Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1m? umocnienia obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie 1 wbudowanie materiatow,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowldkning. Wymagania 1 badania przy
odbiorze

2. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody
badan

3. PN-P-85012:1992 Wyroby powroznicze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych

4. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych

10.2. Inne materialy

Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999.
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6. ROBOTY MONTAZOWE PRZEPUSTOW

TWORZYWOWYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowsa przepustow — zasilajacego i upustowego W ramach zadania
- Budowa zbiornika matej retencji ,,Ryba” w Przybystawicach w ramach zadania p.n. "Budowa
ogolnodostepnej infrastruktury sportowej”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstgpstwa od wymagah podanych w niniejszej
specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych, prostych i drugorzednych robot
o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagama beda spelnione
przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia 1 przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlanej.

1.3. Przedmiot i zakres roboét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci podstawowe wystepujace
przy montazu sieci kanalizacyjnych i przykanalikow z tworzyw sztucznych oraz obiektow
1 urzadzen na tych sieciach, a takze roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace.

Robotami tymczasowymi przy budowie sieci kanalizacyjnych wymienionych wyzej sa: wykopy,
umocnienia $cian wykopdéw, odwodnienie wykopow na czas montazu rurociggéw, wykonanie
podtoza, zasypanie wykopOdw wraz z zageszczeniem obsypki 1 zasypki.

Do prac towarzyszacych nalezy =zaliczy¢ migdzy innymi geodezyjne wytyczenie tras
kanalizacyjnych oraz ich inwentaryzacj¢ powykonawcza.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad przeprowadzania robot przy wykonaniu
rurociggéw 1 przykanalikow grawitacyjnych odprowadzajacych $cieki 1 obejmuja zakres
zgodny z dokumentacjg projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z okresleniami
przyjetymi w zeszycie nr 9 ,,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru (WTWiO) Sieci
Kanalizacyjnych”  wydanych przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, odpowiednimi normami oraz okreSleniami podanymi w Specyfikacji
Technicznej Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

System kanalizacyjny — sie¢ rurociggéw i urzadzen lub obiektow pomocniczych, ktore stuza
do odprowadzania $ciekow i/lub wod powierzchniowych od przykanalikéw do oczyszczalni lub
innego miejsca utylizacji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw odbywa si¢ dzigki sile cigzkosci,
a przewody sa projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czesciowego
napetnienia.

Sie¢ kanalizacyjna ogdlnosptawna — sie¢ przeznaczona do odprowadzania Sciekéw bytowo-
gospodarczych, przemystowych i opadowych.

Sie¢ kanalizacyjna S$ciekowa — sie¢ przeznaczona do odprowadzania Sciekow bytowo-
gospodarczych i przemystowych.

Studzienka monolityczna — studzienka, ktérej co najmniej komora robocza jest wykonana
w konstrukcji monolitycznej.

Studzienka prefabrykowana - studzienka, ktorej co najmniej zasadnicza cz¢$¢ komory
roboczej 1 komin wltazowy sg wykonane z prefabrykatow.
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Studzienka murowana — studzienka, ktdérej co najmniej zasadnicza czg¢$¢ komory roboczej
wykonana jest z cegly.

Studzienka wtazowa — studzienka przystosowana do wchodzenia i wychodzenia dla wykonywania
czynnosci eksploatacyjnych w kanale.

Studzienka inspekcyjna (przegladowa) — studzienka niewtazowa przystosowana do wykonywania
czynnosci eksploatacyjnych 1 kontrolnych z powierzchni terenu za pomoca urzadzen
hydraulicznych (czyszczenie kanatéw) oraz techniki video do przegladow kanatow.

Komora robocza — cze$¢ studzienki przeznaczona do wykonywania czynnosci eksploatacyjnych.
Komin witazowy — szyb taczacy komore¢ robocza z powierzchnig terenu, przeznaczony
do wchodzenia 1 wychodzenia obstugi.

Kineta — wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu Sciekow.
Przepompownia $ciekdéw — przepompownie S$ciekOw stosowane sg w systemach kanalizacji
grawitacyjnej, gdy obszar objety ta kanalizacja moze by¢ skanalizowany jedynie poprzez
zastosowanie jednej lub kilku przepompowni Sciekéw. przepompownie $ciekOw moga byc
jednokomorowe lub z wydzielonymi zbiornikami czerpalnymi, oddzielonymi $cianami szczelnymi
od pomieszczenia pomp.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, postanowieniami zawartymi w zeszycie nr 9 WTWiO dla sieci
kanalizacyjnych, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztuka budowlang. Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
1.6. Dokumentacja robot montazowych sieci kanalizacyjnych

Dokumentacj¢ rob6t ziemnych stanowia:

— projekt budowlano-wykonawczy, opracowany zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
szczegOlowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 2012, poz. 462), dla przedmiotu
zamoOwienia dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— specyfikacja  techniczna  wykonania 1 odbioru  robdt, sporzadzona  zgodnie
z  Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdlowego zakresu 1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjne;j
oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Ilub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. 2014, poz. 883),

— protokoty odbiorow czgsciowych, koncowych 1 robdt zanikajacych, z zalaczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesSci skladowe dokumentacji
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290).

Roboty nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego
zadania.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST
Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 2

Materiaty stosowane do budowy sieci kanalizacyjnych powinny mie¢:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci
ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska
aprobata techniczng Ilub krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za
zgodng z wymaganiami podstawowymi, lub — deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie
wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i1 bezpieczenstwa okreslonym przez
Komisj¢ Europejska, lub oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sg to wyroby
nie podlegajace obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci
z Polska Norma lub aprobata techniczng, badz uznano za ,,regionalny wyrdb budowlany™.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Rury i ksztaltki strukturalne dwuscienne z polipropylenu (PP)

Wymiary DN/OD rur i ksztaltek sa nastepujace: 300mm.

Rury powinny by¢ wykonane w odcinkach prostych z kielichami wtryskowymi potaczonymi
Z rurami poprzez zgrzewanie rotacyjne. Rury powinny by¢ wykonane o $rednicy nominalnej
odniesionej do $rednicy zewnetrznej DN/OD.

Rury powinny by¢ o lekkiej konstrukeji strukturalnej z wewngtrzng $cianka gtadka i profilowanag
(korugowang) $cianka zewnetrzng o profilu trapezowym, tzw. typ B.

Rury powinny by¢ taczone przez ksztaltki z polipropylenu PP-B 1 elastomerowe pierscienie
uszczelniajace wstawiane w ostatnim wglebieniu pomiedzy karbami.

Rury powinny by¢ wykonane z polipropylenu PP-B o sztywnos$ci obwodowej SN 8 kN/m2
zgodnie z PN-EN ISO 9969 oraz PN-EN 13476-3. Rury i ksztattki strukturalne muszg pochodzi¢
od jednego producenta, ze wzgledu na zapewnienie kompatybilnoSci potaczen, zwigzang
z zachowaniem tolerancji wymiaréw oraz szczelnoscig potaczen wg PN-EN 1277

2.2.2. Studzienki rewizyjne

Studnie kanalizacyjne we¢zlowe wykona¢ nalezy jako prefabrykowane z betonu C35/45
Z nastepujacych elementow:

— kinet prefabrykowanych z wyrobionym dnem i przejsciami szczelnymi oraz stopniami
wlazowymi, tgczone na uszczelke,

— kregi betonowe ze stopniami ztazowymi, faczone na uszczelki,

— zwezki 1 plyty pokrywowe betonowe 1 zelbetowe, taczone na uszczelki

— wlazy Zeliwne okragte klasy D.

Studnie kanalizacyjne rewizyjne wykona¢ zgodnie z normg PN-EN 13598-2.

Wymagania dla studni betonowych:

- klasa ekspozycji XAl

- beton klasy C35/45

- nasigkliwo$¢ nie wigksza od 5%

- szeroko$¢ rozwarcia rys do 0,1 mm

- wskaznik w/c nie wigkszy od 0,45

- maksymalna zawarto$¢ chlorkéw 1% w stosunku do masy cementu

- beton zwarty 1 jednorodny we wszystkich elementach takze w kinecie

- zastosowa¢ cement siarczanoodporny zgodnie z PN-EN 197-1

- stosowac uszczelki wykonane z elastomeru SBR lub EPDM spetniajace wymagania EN 681-1

- stopnie ztazowe pokryte tworzywem sztucznym w jaskrawym kolorze

- minimalna sita wyrywajaca stopien nie powinna by¢ mniejsza od SkN
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- grunt pod podstawg studzienki nalezy zagesci¢ do wskaznika 1s=0,98, modut odksztatcenia
wtérnego do pierwotnego dla gruntu nie moze by¢ wigkszy od 2,2 - pozostate wymagania zgodnie
z normami: PN-EN 1917, PN-EN 476, PN-EN 1610, PN-EN 12063, PN-B-10736, PN-EN 752

2.2.3. Zasuwy

Zasuwa z bosym koncem zeliwna z zeliwa sferoidalnego, z migkkim uszczelnieniem
0 zabudowie dtugiej zgodnie z PN-EN 558-1 GR14 o $rednicy DN100-300.

- ci$nienie nominalne PN16

- gladki przelot bez gniazda

- migkkouszczelniajgcy klin pokryty elastomerem, korpus i pokrywa wykonane z zeliwa min
GGG400

- wrzeciono wykonane ze stali nierdzewnej 1.4021 (lub réwnowaznej), z walcowanym
I polerowanym gwintem

- uszczelnienie wrzeciona uszczelkami typu O-ring, zewngtrzne uszczelnienie wrzeciona-
uszczelka zwrotna, oraz dodatkowo pierscien dlawicowy wykonane z elastomeru, zapewniajace
perfekcyjne uszczelnienie wrzeciona S$ruby taczace pokrywe z korpusem wpuszczone
| zabezpieczone masg zalewowsg

- nakretka klina wykonana z metalu kolorowego, z mozliwos$cig jej wymiany w zakresie Srednic
DN100-300 i powyzej kotnierze zwymiarowane zgodnie z PN-EN 1092-2 zabezpieczenie
antykorozyjne (wewnatrz i zewnatrz) poprzez pokrywanie zywicg epoksydowa w technologii
fluidyzacyjnej, zapewniajagce minimalng grubos¢ warstwy 250 Tm, przyczepno$¢ min 12 N/mm?2,
odporno$¢ na przebicie metoda iskrowa 3000 V, zgodnie z zaleceniami jakosci 1 odbioru
wynikajacymi ze znaku jakosci RAL 662

- obudowy sztywne (lub teleskopowe), Rd - ptyty podktadowe ttoczone z blachy stalowej
ocynkowanej, lub z tworzywa sztucznego, skrzynki uliczne do zasuw

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 3

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inwestora.
W przypadku braku ustaleh w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez inwestora. Sprzet stosowany do wykonania robot musi by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowoS$ci do pracy, oraz spelnia¢ normy ochrony S§rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca  powinien  dostarczy¢  kopie  dokumentow
potwierdzajacych  dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 4

4.2. Wymagania dotyczace przewozu rur z tworzyw sztucznych

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur nalezy spetni¢ nastepujace dodatkowe wymagania:

—rury nalezy przewozi¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi
boczne wsporniki o maksymalnym rozstawie 2 m, a wystajace poza pojazd kofce rur nie moga
by¢ dtuzsze niz 1m,

— jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢
fadunku nie powinna przekraczaé¢ 1 m,

Zaklad Projektowo-Ustugowy Inzynierii Srodowiska ,,PRIMEKO” Kalisz
34



Budowa zhiornika malej retencji ,,Ryba” w Prybyslawicach w ramach zadania
p-n. "Budowa ogdolnodostepnej infrastruktury sportowej"

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe czgsci
srodkow transportu jak $ruby, tancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢ zabezpieczone
przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch spinajacy boczne $ciany
skrzyni samochodu,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma
samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedlug istniejacych zalecen przewo6z powinien
odbywac si¢ przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C.

4.3. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych

4.3.1. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych
Studzienki podczas transportu musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem. Powinny by¢
utozone $cisle obok siebie i1 zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ (wylacznie materiatami
niemetalowymi — najlepiej taSmami parcianymi).

Powierzchnie pojazddéw przewozacych studzienki muszg by¢ rowne i pozbawione ostrych lub
wystajacych krawedzi.

4.3.2. Wymagania dotyczace przewozu studzienek kanalizacyjnych prefabrykowanych i ich
elementoéw prefabrykowanych

Studzienki kanalizacyjne prefabrykowane nalezy przewozi¢ w pozycji ich wbudowania. Podczas
transportu musza by¢ zabezpieczone przed mozliwoscia przesunigcia sie. Przy transporcie
prefabrykatow w pozycji pionowej na kotowych $rodkach transportu powinny by¢ one uktadane
na elastycznych podktadach.

4.4. Skladowanie materialow

4.4.1. Sktadowanie rur i ksztattek w wigzkach lub luzem

Rury i ksztaltki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania slonecznego i temperaturg przekraczajaca 40°C.

Przy dlugotrwalym skladowaniu (kilka miesiecy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed
dzialaniem $wiatta stonecznego przez przykrycie skladu plandekami brezentowymi lub innym
materiatem (np. folig nieprzezroczysta z PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy
zapewni¢ cyrkulacj¢ powietrza pod powtoka ochronng aby rury nie nagrzewatly si¢ i nie ulegaty
deformacji. Oryginalnie zapakowane wigzki rur mozna skladowaé po trzy, jedna na drugiej do
wysoko$ci maksymalnej 3 m, przy czym ramki wigzek winny spoczywaé na sobie, luzne rury lub
niepetne wigzki mozna sktadowa¢ w stosach na rownym podiozu, na podktadkach drewnianych
o szeroko$ci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku
zabezpieczone przez drewniane wsporniki, zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysokos¢
uktadania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7 warstw rur 1 1,5 m wysokosci. Rury
o roznych $rednicach winny by¢ sktadowane odrebnie.

Rury kielichowe ukfada¢ kielichami naprzemianlegle lub kolejne warstwy oddzielaé
przektadkami drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnigciem si¢
rury poprzez ograniczenie jego szerokosci przy pomocy pionowych wspornikdw drewnianych
zamocowanych w odstgpach 1+2 m.

4.4.2. Sktadowanie studzienek z tworzyw sztucznych

Sktadowaé nalezy w miejscach wyznaczonych tak, aby wszystkie elementy studzienek nie byly
narazone na uszkodzenia. Moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu, lecz w temperaturze
ponizej 40°C. Studzienki nalezy chroni¢ przed kontaktem z olejami 1 smarami.

4.4.3. Sktadowanie studzienek prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy sktadowa¢ na placu sktadowym o wyréwnanej i odwodnionej
powierzchni. Prefabrykaty drobnowymiarowe moga by¢ uktadane w stosach o wysokosci do 1,80
m. Stosy powinny by¢ zabezpieczone przed przewrdceniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-/
»Wymagania ogolne” pkt 5
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5.2. Warunki przystapienia do roboét

Przed przystgpieniem do montazu sieci kanalizacyjnej nalezy:

— dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rurociggu,

— wykona¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich $cian zgodnie z PN-B-10736:1999,

— obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robot podstawowych

— przygotowac podtoze pod rurocigg zgodnie z dokumentacja.

5.3. Montaz rurociagow

Montaz rurociggéw odbywac sie bedzie metoda:

— montaz odcinkdw rurociggu w wykopie.

Rury w wykopie powinny by¢ utozone w osi montowanego przewodu z zachowaniem spadkow.
Na catej dlugosci powinny przylegaé do podloza na co najmniej 1/4 obwodu.

5.4. Polaczenia rur i ksztaltek z PP-b

Przed montazem rur i ksztaltek z PP-b nalezy dokona¢ ich ogledzin. Powierzchnie wewngtrzne
1 zewnetrzne rur oraz ksztaltek powinny by¢ gladkie, czyste, bez przypalen, pozbawione
nierownosci, poréw i jakichkolwiek innych uszkodzen w stopniu uniemozliwiajagcym spetnienie
wymagan okres§lonych w normach PN-EN1401-1:1999, PN-EN 1401-3:2002(U) oraz PN-EN
1852-1999, PN-EN 1852/A1:2004.

5.4.1. Potaczenia kielichowe na wcisk

Montaz potaczen kielichowych polega na wsunigciu (wcisnigeiu) konca rury w kielich, z osadzong
uszczelka (pier§cieniem elastomerowym), do okreslonej glebokosci. Dopuszczalne jest stosowanie
srodka smarujgcego ulatwiajacego wsuwanie. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na osiowe
wprowadzenie konca rury w kielich.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 6

6.2. Kontrol¢ wykonania sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z zaleceniami okreslonymi w zeszycie nr 9 ,Warunkéw Technicznych Wykonania
i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych” pkt 7 ,,Kontrola i badania przy odbiorze”.

Szczelnos¢ przewodow wraz z podlaczeniami i studzienkami nalezy zbada¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w PN-EN 1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem powietrza
(metoda L) lub wody (metoda W).

Metoda badan powinna by¢ wskazana w dokumentacji projektowej lub specyfikacji
technicznej (ST). Przewdd kanalizacyjny spetnia wymagania okreslone w normie (podczas
badania szczelnosci przy uzyciu powietrza), gdy spadek ci$nienia zmierzony po uplywie czasu
badan jest mniejszy ni¢ okreslony w tabeli 3 - PN-EN 1610:2002.

Jezeli w czasie wykonywania proby szczelnosci z uzyciem powietrza wystepuja
uszkodzenia, nalezy przeprowadzi¢ badanie wodg i wyniki te powinny by¢ decydujace.
Wymagania dotyczace badania szczelno$ci przy pomocy wody, s3a speilnione, jezeli ilo$¢
wody dodanej (podczas wykonywania badan) nie przekracza:

— 0,15 I/m? w czasie 30 min. dla przewodow,

— 0,20 I/m? w czasie 30 min. dla przewodéw wraz ze studzienkami wlazowymi,

— 0,40 I/m? w czasie 30 min. dla studzienek kanalizacyjnych,

—m? odnosi sie do wewnetrznej powierzchni zwilzonej rur i studzienek.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podane zostaly w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne” pkt 7

7.2. Jednostki i zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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7.2.1. Jednostki 1 zasady obmiaru robdt tymczasowych

Robotami tymczasowymi przy montazu sieci sg roboty ziemne (wykopy), umocnienia ich
pionowych $cian, wykonanie podioza pod rurociggi oraz zasypanie z zaggszczeniem gruntu.
Zasady obmiaru tych robot nalezy przyja¢ takie same jak dla robot ziemnych okreslone
w odpowiednich katalogach.

Jednostkami obmiaru sg:

— wykopy i zasypka — m?,

— umocnienie $cian wykopow — m?,

— wykonanie podtoza — m® (lub m? i grubo$¢ warstwy w m).

7.2.2. Jednostki 1 zasady obmiaru rob6t podstawowych

Obmiaru robot podstawowych sieci 1 przylaczy kanalizacyjnych dokonuje si¢ z uwzglednieniem
podziatu na:

—rodzaj rur i ich $rednice,

— rodzaj wykopu — o $cianach pionowych lub skarpowych,

— glebokos¢ posadowienia rurociggu liczac od powierzchni terenu,

— poziom wody gruntowej.

Dhugos¢ kanalow obmierza si¢ w metrach wzdluz osi. Do dlugosci kanatéw nie wlicza si¢ komor
i studni rewizyjnych (liczac ich wymiar wewngetrzny).

Zwezki zalicza si¢ do przewodow o wigkszej $rednicy.

Podloza pod rurociggi obmierza si¢ w metrach kwadratowych, a obetonowanie kanatow —
w metrach szesciennych zuzytego betonu.

Ksztaltek nie wlicza si¢ do dlugos$ci rurociaggu, a oblicza si¢ ich liczbg w sztukach.

Studni rewizyjne z prefabrykatéw betonowych i tworzyw sztucznych okresla si¢ w kompletach
zaleznie od $rednicy, rodzaju gruntow (dla studni wykonywanych metoda studniarska)
1 glebokosci. Glebokos$¢ studni okresla si¢ jako roznice rzednych wtazu i dna studni.

Dlugo$¢ odcinkow kanalow 1 kolektoréw poddanych probie szczelnosci nalezy mierzy¢
miedzy osiami studzienek rewizyjnych, ograniczajacych odcinek poddany probie.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”
pkt 8

8.2. Badanie przy odbiorze sieci kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z ustaleniami podanymi w pkt. 7.2. WTWiO sieci kanalizacyjnych

8.3. Badania przy odbiorze — rodzaje badan

Badania przy odbiorze przewodow sieci kanalizacyjnej zalezne s3 od rodzaju odbioru
technicznego robot. Odbiory techniczne robdt skladaja sie z odbioru technicznego cze$ciowego
dla robo6t zanikajacych 1 odbioru technicznego koncowego po zakonczeniu budowy.

Badania przy odbiorze powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610.

8.4. Odbior techniczny czeSciowy

Badania przy odbiorze technicznym czgéciowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnos$ci usytuowania i dlugosci przewodu z dokumentacja. Dopuszczalne odchylenie
w planie osi przewodu od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ +2 cm. Dopuszczalne
odchylenie  rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w projekcie nie powinno
przekracza¢ £1 cm,

— zbadaniu podtoza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia
podtoza

naturalnego, sposob jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub nadzorem,

— zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubos$ci 1 rodzaju, zgodnie
z dokumentacja,

— zbadaniu materialu ziemnego uzytego do podsypki i obsypki przewodu, ktory powinien
by¢ drobny i $rednioziarnisty, bez grud i kamieni. Materiat ten powinien by¢ zageszczony,
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— zbadaniu szczelno$ci przewodu. Badanie szczelno$ci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN
1610 dla kanalizacji grawitacyjnej.

Szczelnos¢ przewodow 1 studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowac
utrzymanie przez okres 30 minut ci$nienia prébnego, wywolanego wypekieniem badanego
odcinka przewodu woda do poziomu terenu. Ci$nienie to nie moze by¢ mniejsze niz 10 kPa
i wieksze niz 50 kPa, liczagc od poziomu wierzchu rury.

Dopuszcza si¢ wykonywanie proby szczelnosci za pomoca powietrza wg PN-EN 1610.

Wyniki badan, powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktoéry z protokolem proby
szczelno$ci przewodu, inwentaryzacja geodezyjna (dopuszcza si¢ inwentaryzacje szkicowa)
oraz certyfikatami 1 deklaracjami zgodnos$ci z polskimi normami i aprobatami technicznymi,
dotyczacymi rur i ksztattek, studzienek kanalizacyjnych, zwienczen wpustow 1 studzienek
kanalizacyjnych jest przedtozony podczas spisywania protokotu odbioru technicznego —
czgsciowego , ktory stanowi podstawe do decyzji o mozliwosci zasypywania odebranego odcinka
przewodu sieci kanalizacyjnej.

Wymagane jest takze dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru
technicznego czgsciowego. Kierownik budowy jest zobowiazany, zgodnie z art. 22 ustawy Prawo
budowlane, przy odbiorze technicznym — czeSciowym przewodu kanalizacyjnego, zglosic
inwestorowi do odbioru roboty ulegajace zakryciu, zapewni¢ dokonanie prob i sprawdzenie
przewodu, zapewni¢ geodezyjng inwentaryzacje przewodu, przygotowa¢ dokumentacje
powykonawcza.

8.5. Odbior techniczny koncowy

Badania przy odbiorze technicznym koncowym polegaja na:

— zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacja
geodezyjna,

— zbadaniu zgodnos$ci protokotu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki
wykopu,

— zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,

— zbadaniu protokotow odbioréw prob szczelnosci przewoddw kanalizacyjnych.

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktory z:

— protokotami odbiorow technicznych czgsciowych przewodu kanalizacyjnego ,

— projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy,

— wynikami badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu,

— inwentaryzacja geodezyjna,

— protokotem szczelnosci systemu kanalizacji grawitacyjnej , nalezy przekaza¢ inwestorowi wraz
z wykonanym przewodem sieci kanalizacyjnej.

Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego
koncowego. Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do
pierwotnego stanu. Kierownik budowy przekazuje inwestorowi instrukcj¢ obstugi okreslonego
systemu kanalizacyjnego. Kierownik budowy jest zobowigzany, zgodnie z art. 57 ust. 1 p. 2
ustawy Prawo budowlane, przy odbiorze koncowym ztozy¢ o§wiadczenia:

— o0 wykonaniu przewodu kanalizacyjnego zgodnie z dokumentacjg projektowg i warunkami
pozwolenia na budowg,

— o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze — w razie korzystania —
ulicy i sgsiadujacej z budowa nieruchomosci.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci
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Rozliczenie robot montazowych sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych moze by¢
dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub
etapami okre§lonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajagcym a wykonawcg nastepuje po dokonaniu
odbioru koncowego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartos¢ tych
robot obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych 1 ilosci robot
potwierdzonych przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robdt lub kwoty ryczaltowe obejmujace roboty montazowe
sieci kanalizacyjnych z tworzyw sztucznych uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materialow, narzedzi i sprzgtu,

— obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrgcznych urzadzen i sprzetu w miare postgpu robot,

— wykonanie robdt ziemnych,

— montaz rurociggow, obiektow sieciowych i urzadzen,

— wykonanie prob szczelnosci,

— usunigcie wad 1 usterek powstatych w czasie wykonywania robot,

— doprowadzenie terenu po budowie przewodow kanalizacyjnych do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamo6wien publicznych

(Dz.U.z2015r. Nr 0, poz. 2164)

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. 2014, Nr 0, poz. 883).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2016, Nr 0, poz. 191).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — 0 dozorze technicznym (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1125.).
— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. 2013, Nr 0, poz. 1232).
— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (Dz. U. 2015 r. Nr 0, poz. 460).

— Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. — o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg¢ i zbiorowym
odprowadzeniu $ciekow (Dz. U. 2015 Nr 0, poz. 139).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. — w sprawie aprobat

technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. 2014,
poz. 1040).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003, Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. 2013, nr 0, poz. 1129)
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— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia. (Dz. U. 2015, Nr 0, poz. 1775).

10.3. Normy

1. PN-EN 1610:2002

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

2. PN-EN 752-1:2000

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogélne i definicje

3. PN-EN 752-2:2000

Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania

4. PN-EN 1401-1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu

5. PN-ENV 1401-3:2002 (V)

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezciSnieniowe]
kanalizacji deszczowej i $ciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu (PVC-U). Czgs¢
3: Zalecenia dotyczace wykonania instalacji

6. PN-EN 1852N1:1999

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztattek i systemu

7. PN-EN 1852N1:1999/A1:2004

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztattek 1 systemu (Zmiana A1)

8. PN-ENV 1852-2:2003

Systemy przewodow z tworzyw sztucznych do podziemnej bezci$nieniowej kanalizacji
deszczowej 1 sanitarnej. Polipropylen (PP). Cze$¢ 2: Zalecenia dotyczace oceny zgodno$ci

9. PN-EN 588-1:2000

Rury wiokno-cementowe do kanalizacji. Rury, ztacza i ksztattki do systemow grawitacyjnych

10. PN-EN 588-2:2000

Rury widkno-cementowe do kanalizacji. Cze$¢ 2: Studzienki wtazowe i niewlazowe

11. PN-EN 124:2000

Zwienczenia wpustow 1 studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
1 kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig

12. PN-64/H-74086

Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

13. PN-B 10729:1999

Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

14. PN-EN 476:2001

Wymagania og6lne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej

15. PN-EN 681N1:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek zlaczy rur
wodociggowych i odwadniajacych. Cz¢s¢ 1: Guma

16. PN-EN 681N2:2002

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania materialowe dotyczace uszczelek ztaczy rur
wodociggowych i odwadniajacych. Czegs¢ 2: Elastomery termoplastyczne
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/. WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania,
dotyczace wykonania i odbioru budowy  wewngtrznych linii zasilajacych — przylacza
elektroenergetycznego do aeratora- mini fontanny.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna SST stanowi dokument przetargowy kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z budowa o$wietlenia na drogach publicznych istniejacych i projektowanych.

1.3.1. Zakres robdt niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej obejmuje
1.3.1.1 Wykonanie wykopow pod kable
1.3.1.2 Uktadanie kabli wielozylowych.
1.3.1.3 Uktadanie rur ochronnych
z polietylenu typu AROT
1.3.1.4 Obrobka kabli
1.3.1.5 Wykonanie uziemien
1.3.1.6 Badania i pomiary
1.3.2. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe
Wytyczenie trasy projektowanych linii energetycznych winna wykona¢, uprawniona
jednostka geodezyjna
Rozpoczgcie prac nalezy zglosi¢ do UG Gotuchéw
Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza winna by¢ wykonywana sukcesywnie na miarg
postepu prac przez uprawniong jednostke geodezyjna
1.3.3. Organizacja i wykonanie robot
Budowg linii wykona¢ zgodnie z N SEP -E - 004
Prace ziemne w poblizu istniejgcych sieci nalezy wykonywac recznie 1 pod nadzorem ich

wiascicieli
Teren po wykonaniu robdt budowlanych doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.
1.4.1. Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu

elektrycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemig.

1.4.2. Przepust (ostona rurowa) - obiekt wybudowany z rur polietylenowych, stuzacy do uktadania
kabli energetycznych pod nasypami korpusu drogowego lub w konstrukcjach inzynieryjnych.
1.4.3. Fundament- konstrukcja Zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa, Iub
szafy o$wietleniowej w pozycji stojacej.

1.4.4. Szafa (rozdzielnia, zlacze) o$wietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-Sterownicze
bezposrednio zasilajace instalacje o§wietleniowe. Czasami wyposazona w urzadzenie do pomiaru
energii elektrycznej.

1.4.5. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostgpnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.6. Gléwna szyna uziemiajaca (zacisk) - szyna (zacisk) przeznaczona do przylaczenia do
uziomu przewodow ochronnych, w tym przewoddéw potaczen wyréwnawczych oraz przewodow
uziemien funkcjonalnych, jesli one wystepuja

1 .4.7. Polaczenie wyro6wnawcze - elektryczne polaczenie przewodzacych czesci dostepnych I
przewodzacych czesci obeych, wykonane w celu wyréwnania potencjatow.

1.4.8. Oprzewodowanie - zespot sktadajacy si¢ z przewodu (kabla) lub przewoddéw szynowych
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oraz elementdéw mocujacych, takze, w razie potrzeby, oston przewodow (kabli) albo przewoddéw
szynowych.

1.4.9 Rezystancja uziemienia - rezystancja mi¢dzy uziomem a ziemig odniesienia zmierzona przy
przeplywie pradu przemiennego o czestotliwosci techniczne;.

14.10. Uziom - przedmiot metalowy Ilub zespdt przedmiotdow metalowych umieszczonych
W gruncie w celu zapewnienia z nim potgczenia elektrycznego.

1.4.11. Uziom sztuczny - uziom, ktory stanowi przedmiot metalowy lub zespdt przedmiotow
metalowych umieszczonych w gruncie do celow uziemienia.

1.4.12. Uziom pionowy - uziom pionowy zagltebiony prostopadle do powierzchni ziemi.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa, materialy niezbedne do wykonania robdt, zgodnie
z Dokumentacja Projektowg I Specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera
nadzorujgcego.

1.4.14. Napiecie znamionowe linii -- napigcie miedzyprzewodowe w przypadku pradu
przemiennego lub miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktore linia kablowa zostata
zbudowana.

1.4.15. Ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona oséb przed dotykiem cze$ci przewodzacych
dostepnych (metalowe obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych pod napigciem w chwili
awarii lub w warunkach zaktoceniowych.

14.16. Osprzet linii elektroenergetycznych - zbidr elementéw przeznaczonych do Iaczenia,
rozgat¢ziania lub zakanczania linii elektroenergetycznych np: mufy, glowice, ztaczki, koncowki,
listwy, uchwyty itp.

1.4.17. Ostona kabla przewodu - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniu tuku elektrycznego, uszkodzen przed
wilgocig.

1.4.18 Przykrycie - ostona ulozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznymi
uszkodzeniami od gory.

1.4.19. Skrzyzowanie - t0 miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czg$¢ rzutu
poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg§¢ rzutu poziomego innej linii
kablowej lub innego urzadzenia podziemnego albo naziemnego np. Rurociggu, toru kolejowego,
drogi, wody zeglownej lub sptawne;j.

1.4.20 Zblizenie - takie miejsce na linii kablowej, w ktérym odleglo§¢ migdzy linig kablowa,
urzadzeniami podziemnymi lub droga komunikacyjng itp. Jest mniejsza niz odlegto$¢
dopuszczalna dla danych warunkéw ukladania bez stosowania przegrod lub oslon
zabezpieczajacych I w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie.

1.4.21. Aprobata techniczna - dokument dotyczacy wyrobu, stwierdzajacy jego przydatnos¢ do
okreslonego zakresu stosowania, w szczegdlno$ci zawierajacy ustalenia techniczne odnoszace sig¢
do wymagan podstawowych, jakie ma speilnia¢ wyrdb oraz okreslajacy metody badan
potwierdzajacych te wymagania.

1.4.22. Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostke
certyfikujaca, potwierdzajacy, ze wyrob i1 proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang
specyfikacja techniczna.

1.4.23 Certyfikat na znak bezpieczenstwa - dokument wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi, okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i1 dokumentow technicznych w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej
certyfikacji.

1.4.24. Deklaracja zgodnosci -- o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela, stwierdzajace na jego \wylaczng odpowiedzialno$é, ze wyrob jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacja techniczng

1.4.25. Dokumentacja powykonawcza budowy -- sktada si¢ z dokumentacji budowy
z naniesionymi zmianami w projekcie budowlanym i wykonawczym, dokonanymi w trakcie
wykonywania robdt, a takze geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow
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14.26. Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujacg ocen¢ techniczng zdatnoSci
produktu do uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie roboOt
budowlanych przy uzyciu wlasnej charakterystyki produktu oraz okre§lonych warunkéw jego
zastosowania i uzycia.
1.4.27. Geodezyjne czynnos$ci w budownictwie - polegaja na; -
inwentaryzacji architektoniczno-budowlanej,
- opracowaniu geodezyjnym projektu zagospodarowania terenu inwestycji,
- geodezyjnym wytyczeniu obiektéw budowlanych w terenie i utrwaleniu na gruncie
glownych osi naziemnych i podziemnych oraz charakterystycznych punktéw i punktow
wyjsciowych,
- geodezyjnej obstudze budowy i obiektu budowlanego,
1.4.28. Obmiar robo6t - pomiar wykonanych robot budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji
ich ilosci w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze roboét, albo obliczenia
wartosci robot dodatkowych, nie objetych przedmiarem.
1.4.29. Przedmiar robét - to zestawienie do wykonania robdt podstawowych w kolejnosci
technologicznej, ich wykonania, ze szczegétlowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegotowy opis oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych, z wyliczeniem i1 zestawieniem ilo$ci przedmiarowych robot podstawowych
1.4.30. Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilosci 1 wymogoéw jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien
scalania robot.
1.4.31. Wr6éb budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbhudowania, wmontowania, zainstalowania, lub zastosowania
w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub
jako zestaw wyrobow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng calosé
uzytkowa.
1.4.32. Odbior miedzyoperacyjny - odbidr, ktory dotyczy kontroli jakosci miedzy kolejnymi
fazami (etapami) procesu technologicznego wykonania robot.
1.4.33. Odbidr czgsciowy - odbior czesci obiektu, instalacji tub robodt, stanowiacy etapowa catosé.
Do odbiorow czgsciowych zalicza si¢ rowniez odbiory fragmentdw instalacji, ktore w dalszym
etapie robot przeznaczone sg do zakrycia. Jako odbidr czesciowy traktuje si¢ rowniez odbior robot
zlecony jednemu sposréd wykonawcéw (podwykonawcy)
1.4.34. Odbiér koncowy - odbior powykonawczy budowy (obiektu budowlanego), podczas,
ktorego nastepuje sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektu z projektem, polskimi normami oraz
przepisami techniczno-budowlanymi. Podczas odbioru koncowego dokonuje si¢ sprawdzenia
wszystkich instalacji specjalistycznych (w tym elektrycznych), szczegdlnie pod katem ich
prawidtowego I bezpiecznego dziatania.
1.5. Informacje o trenie budowy.
Na terenie placu budowy znajdujg si¢ nastepujace sieci:

- kablowa nn.

- kablowa telefoniczna

- wodociggowa

- sanitarna

- gazowa
1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot, przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy (Inwestor) przekaze wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie
okreslonym w umowie (kontrakcie), wskaze oznaczone na planie Sytuacyjnym instalacje
I urzadzenia podziemne i naziemne oraz ewentualne repety geodezyjne a takze dostep do wody,
energii elektrycznej i sposéb odprowadzania Sciekow.
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1.7. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochron¢ wtasnosci publicznej i prywatnej. Istniejgce w terenie instalacje
naziemne i podziemne lub znaki geodezyjne powinny by¢ szczegdétowo zaznaczone na plani¢
sytuacyjnym i wskazane Wykonawcy przez Zamawiajacego (Inwestora) przy przekazaniu placu
budowy. Wykonawca jest zobowigzany do szczegdétowego oznaczenia instalacji i urzadzen,
zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego powiadomienia Inzyniera
budowy 1 Wtlasciciela instalacji i urzadzen, jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcje
realizacji robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach i1 urzadzeniach
naziemnych podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu, spowodowane
w trakcie wykonywania robéot budowlanych.

1.8. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska.

Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do
przepisOw i normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod
gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla $rodowiska i otoczenia czynnikow
powodowanych dziatalno$cig przy wykonywaniu robot budowlanych
1.9. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie.

Wykonawca bedzie przestrzegal obowiazujacych przepisow przy realizacji robot
w zakresie BHP. W szczegdélnosci jest zobowigzany wykluczy¢é prace pracownikéw .1
warunkach niebezpiecznych dla zdrowia 1 nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca dostarczy na budowg i1 bedzie utrzymywatl wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez wymagang dla
pracownikow zatrudnionych na placu budowy. Kierownik budowy jest zobowigzany do
sporzadzenia planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. Wykonawca bedzie przestrzegal
obowigzujacych przepisow w zakresie bezpieczenstwa pozarowego. Wykonawca bedzie stale
utrzymywatl wyposazenie przeciwpozarowe Ww stanie gotowos$ci, zgodnie z zaleceniami
odpowiednich przepiséw bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
2.1.1. Wymagania og6lne dotyczace wlasciwosci materialdéw 1 wyrobow

Przy wykonaniu robot elektrycznych moga by¢ stosowane wylacznie materialy
0 wlasciwosciach uzytkowych umozliwiajagcych prawidtowo zaprojektowanym 1 wykonanym
obiektom budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, okreslonych wart. 5 ust. 1 pkt. 1
ustawy PRAWO BUDOWLANE - dopuszczenie do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji
technicznej.
2.1.2. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi budowy do
zatwierdzenia, szczegOtowe informacje dotyczace materialdw jak réwniez odpowiednie
Swiadectwa, certyfikaty i atesty. Wykonawca zobowigzany jest, aby uzywane materialty w sposob
ciagly spetnialy wymagania SST w czasie realizacji robot.
Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie materiatow pochodzenia miejscowego,
Wykonawca przedstawi Inzynierowi budowy wszystkie wymagane dokumenty pozwalajgce na
korzystanie z tego zrodla oraz okre$lajace parametry techniczne tego materiatu.
2.1.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy budowlane
i urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych
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odpowiadaty wymaganiom okreslonym wart. 10 ustawy PRAWO BUDOWLANE oraz
specyfikacji i technicznej.
Wykonawca, uzgodni z Inzynierem budowy sposob i termin przekazania informacji
0 przewidywanym uzyciu podstawowych materialbw oraz elementéw konstrukcyjnych do
wykonania robdt, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatach zgodnosci.
2.1.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem
2.1.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢
I wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera budowy.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem budowy lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera budowy.
2.2. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli
2.2.1.Piasek

Piasek stosowany przy ukladaniu kabli powinien by¢, co najmniej gatunku ,,3",
odpowiadajacego wymaganiom okreslonym dla podsypki stosowanej do robot budowlano - -
drogowych.
2.2.2.Folia

Folia stuzagca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, i mie¢ trwalg
niebieska barwe. Folia powinna by¢ wykonana z tworzywa, ktére w temperaturze 20°C ma
wydtuzenie przy zrywaniu, co najmniej 200%.
2.3. Elementy gotowe
2.3.1.Przepusty kablowe - rury oslonowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialdow niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymalych mechanicznie, chemicznie 1 odpornych na dzialanie tuku
elektrycznego.
2.3.3, Kable i przewody instalacyjne.

Kable uzywane do przylaczy powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90401.

Begbny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych,
2.3 Areator

Maks. wydajnos¢ 165 000 I/h

Moc 15 kW

Max. wytrysk 2,0 m

Max. rozprysk D 6,0 m
Glebokos¢ wody min. 0,9 m
Gleboko$¢ zasysu maks. 4 m
Transport zanieczyszczen o frakcji do 12 mm

Prad znamionowy 10,2 A
Napigcie znamionowe 230V /50 Hz
Wymiary aeratora (Srednica / wysoko$¢) 109/70 cm
Urzadzenie sterujgce w zestawie v - montaz w istn. szafie
Mozliwos$¢ zamontowania ozdobnego oswietlenia V' - z opcja o$wietlenia RGB
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot Sprzet powinien by¢ zgodny
z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodzajow robot.
W przypadku braku ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna jest akceptacja sprzetu przez
Inzyniera budowy. Jezeli w specyfikacji technicznej przewidziano mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzetu, Wykonawca uzgodni z Inzynierem wybdr sprzgtu. Wykonawca przedstawi
Inzynierowi budowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i1 urzadzenia nie
gwarantujace realizacji urnowy moga by¢ zdyskwalifikowane przez Inzyniera i niedopuszczone do
realizacji robot
3.2. Sprzet do wykonania przylaczy kablowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania przytaczy kablowych winien wykazaé si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych jakos¢ robot:

- ciaggnik kotowy

- samochdd skrzyniowy 0,9 t

- podno$nik montazowy

- przyczepa kablowa

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktore beda
okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyng niekorzystnie na stan i jakos¢
transportowanych materiatow. Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio
przystosowane do transporty materialow, elementow, konstrukcji, urzadzen itp. Niezbednych do
wykonania danego rodzaju robdt elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. Zatadowanie 1 wytadowanie
przedmiotow, urzadzen itp. o duzej masie wzglednie duzym gabarycie nalezy przeprowadza¢ za
pomoca dzwignic lub postugujac si¢ pomostempochylnig. Przy przewozeniu materialow, urzadzen
itp. Nalezy przestrzega¢ aktualnych przepisow BHP a przy zatadunku, transporcie i wytadunku
recznym, aktualnych przepisow dotyczacych r¢cznego przenoszenia cigzarow.

4.2. Transport rur oslonowych

Podczas transportu rur nalezy zabezpieczy¢ je przed uszkodzeniami. W tym celu nalezy:
przewozi¢ rury wylacznie samochodami skrzyniowymi, chroni¢ powierzchnie i konce rur przed
uszkodzeniami pochodzacymi od skrzyni ladunkowej, zawiesi dzwigowych, wskazane jest
transportowanie rur w opakowaniu fabrycznym , tj. w pakietach tasmowych, przy sktadowaniu na
wysokosci 2 pakietow lub na paletach w zwojach o dtugosci do 100m, dtugos¢ skrzyni tadunkowe;j
winna by¢ taka, by wolny koniec tadunku nie wystawatl poza skrzyni¢ (wyj. 1m), rury w kregach
powinny leze¢ na plasko calg powierzchnig zwoju, niedopuszczalne jest zrzucanie rur i elementow
z samochodu, rury transportowane luzem zabezpieczy¢ przed obcieraniem o burty,
W temperaturach ujemnych, mimo znacznej odpornosci polietylenu wysokiej gestosci prace
fadunkowe nalezy prowadzi¢ szczeg6lnie uwaznie, akcesoria, kolana, trdjniki, zaslepki powinny
by¢ pakowane w zestawy o liczbie elementéw zaleznych od rozmiardéw.

4.3. Transport kabli

Kable nalezy transportowac z zachowaniem nastepujacych warunkow:
kable nalezy przewozi¢ na bgbnach; dopuszcza si¢ przewozeni kabli w kregach, jezeli zabronione
jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie  przewozenia bebndéw, umieszczanie
I zdejmowanie bgbnoéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonywac¢ za pomocg
zurawia, swobodne staczanie bebnow oraz zrzucanie kregdw jest zabronione.

4.4. Transport materialow i elementow elektroenergetycznych

Wykonawca przystepujacy do wykonania przylaczy kablowych winien wykazaé sie
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacych srodkow transportu
- samochodu skrzyniowego,
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- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewozenia kabli,
- samochodu samowytadowczego.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérni¢ dla
poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem
organizacji robdt oraz poleceniami Inzyniera budowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie
z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie
przez Inzyniera budowy. Nastgpstwa bledu popelnionego przez Wykonawce przy wytyczaniu
obiektu i wyznaczeniu robdot beda poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt zgodnie
z wymaganiami Inzyniera budowy Sprawdzenie wytyczenia robdt przez Inzyniera budowy nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje Inzyniera budowy
dotyczace akceptacji wyboru materiatlow, elementow budowlanych, elementow robdt, wyboru
sprzetu 1 innych ustalen odnoszacych si¢ do wykonywanych robot beda oparte na wymaganiach
okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych a takze normach.

Polecenia Inzyniera budowy przekazane wykonawcy beda spetnione nie pdzniej niz
W wyznaczonym czasie, pod grozbg zatrzymania budowy. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca. Wykonawca zapewni uprawnionego geodetg, ktéry w razie potrzeby bedzie stuzyt
pomoca Inzynierowi budowy przy sprawdzeniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez
Wykonawce. Wykonawca zabezpieczy sie¢ punktéw odwzorowania zalozong prze geodete:

5.2. Projekt zagospodarowania placu budowy i organizacji budowy.

Dla wigkszych placow budow Wykonawca opracuje lub zapewni opracowanie projektu
zagospodarowania i organizacji placu budowy.
5.3. Projekt technologii i organizacji montazu.

Montaz elementow prefabrykowanych lub elementow konstrukcyjnych o wigkszych
gabarytach lub masie powinien by¢ prowadzony na podstawie projektu technologii i organizacji
montazu. Wykonawca jest zobowigzany, przy wykonywaniu obiektu metoda montazu, prowadzi¢
dziennik montazu.

5.4. Czynnosci geodezyjne na budowie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidlowe, zgodne z dokumentacja projektowa,
wytyczenie wszystkich nowoprojektowanych obiektow przez uprawnionego geodete, ktory
5.6. Wykonanie robot.

5.6.1. Wymagania ogolne dotyczace wykonawstwa.

Ogdlne wymagania dotyczace wtasciwosci wykonania robot budowlanych przedstawiono
powyzej.

5.6.2. Zakres wykonywanych robaét.

- trasowanie linii kablowych.

- wykonanie wykopow pod kable,

- uktadanie kabli wielozylowych

- uktadanie rur ochronnych z polietylenu typu AROT,
- obrobka kabli,

- proby montazowe,

- dokumentacja powykonawcza,

- 0dbidr robot

5.6.3. Trasowanie linii kablowych
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Trasowanie linii powinno by¢ wykonane prze uprawnionego geodete:
5.6.4. Roboty ziemne

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopoéw, Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgodno$ci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz ocen
warunkow gruntowych. Metoda wykonywania robo6t ziemnych powinna by¢ dobrana , zaleznosci
do glebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Przed przystgpieniem do wykopow nalezy sprawdzi¢, czy w strefie planowanego wykopu nie
znajdujg si¢ urzadzenia podziemne. Istniejace urzadzen podziemne nalezy zabezpieczy¢, za zgoda
jego wiasciciela lub uzytkownika. Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm
1 zageszcza¢ ubijakami recznymi lub zageszczarkg wibracyjng. Zageszczenie nalezy wykonywac
w taki sposob, aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu,
pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplanowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na
miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera budowy .
5.6.5. Ukladanie kabli

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne Kable
powinny by¢ ukladane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozcigganie itp .. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza od 0*C.
Kabel mozna zgia¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnegtrzna jego Srednica. Bezposrednio
w gruncie kable nalezy na glgbokosci 0,7 m z doktadnoscig + lub - 5 cm warstwie piasku
0 grubosci 10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwg piasku, a nastgpnie warstwa gruntu
rodzimego, o co najmniej 15 cm. W przypadku gruntu piaszczystego dopuszcza si¢ ukladanie
kabli bezposrednio na dnie wykopu bez stosowania posypki piaskowej. Sposéb przykrywania
kabla nalezy wykona¢ uwzgledniajac zalecenia zawarte w projekcie badz zgodnie wytycznymi
wlasciciela urzadzen. Piasek powinien odpowiadac
wykopy w miejscach dostgpnych dla oso6b nie zatrudnionych przy robotach nalezy zabezpieczy¢
poreczami ochronnymi zaopatrzonymi w napis "Osobom postronnym wstep wzbroniony",
a w nocy $wiattami ostrzegawczymi.
Przejscia dla pieszych powinny by¢ wyznaczone w miejscach zapewniajacych bezpieczenstwo.
W miejscach przejs¢ przez rowy nalezy wykona¢ pomosty o szerokosci dostosowanej do
intensywnosci ruchu, jednak nie mniejszej niz 0,75m dla ruchu jednokierunkowego i 1,2m dla
ruchu dwustronnego. PrzejScia powinny zabezpieczone by¢ bariera sktadajaca si¢ z deski
krawegznikowej o wysokosci 0,15m 1 porgczy ochronnej na wysokosci 1, 1 ID.

Przy uktadaniu kabla nalezy ustawi¢ bgben z kablem na poczatku rowy kablowego
I ozwija¢ kabel do gory. Przy dostarczeniu kabli bez bgbnow odcinek kabla nalezy rozwijac
W poblizu rowu, a nastgpnie uklada¢ kabel w rowie. Kabel nalezy uktada¢ swobodnie, bez
naciggania, aby tworzyt lini¢ lekko "wezowaty". Przy ukladaniu w jednym wykopie kabla
zasilajacego o$wietlenie uliczne oraz kabla do sterowania o$§wietleniem ulicznym oba te kable
mozna uktada¢ obok siebie (bez zadnego odstepu). Dotyczy to tylko kabli oswietleniowych.
Kabel po utozeniu, lecz przed zasypaniem powinien by¢ odebrany przez Inwestora wzglednie
przez jego pelnomocnika oraz zinwentaryzowany przez uprawnionego geodete. Dopiero po tych
czynnos$ciach mozna kabel zasypac.
Kabel utozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki indentyfikacyjne.
Zblizenia i1 odleglosci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2
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Tablica 2. Odlegto$ci kabla NN od innych urzadzen podziemnych
Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego Najmniejsza dopuszcza

odlegtos¢ w cm
Pionowa przy [Poziom przy

skrzyzowaniu |zblizeniu

1 Kable elektroenergetyczne na naplecle (15 5
znamionowe sieci do 1 kV

2 Kable elektroenergetyczne na naplecle (15 25
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV

3 Kable telekomunikacvine 50 50

4 Rurociggi wodociggowe,  $ciekowe,  cieplne, [25+cer rur 25+cer rur

5.6.7. Ukladanie rur ostlonowych i kabli w rurach oslonowych

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy
uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed dostawaniem si¢
do ich wnetrza wody 1 przed ich zamuleniem. W miejscach skrzyzowan kabli z istniejgcymi
drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢ wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia
poziomego, przewidujac po jednym przepuscie rezerwo\\')'ID na kazdym skrzyzowaniu. Na
mostach i wiaduktach kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy: -nienaruszalno$¢ konstrukeji
I nie ostabienie wytrzymatosci mechanicznej mostu lub wiaduktu
-fatwo$¢ ukladania.. montazu, kontroli, napraw 1 ochron¢ kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi w czasie prac zwigzanych z naprawg i konserwacjg konstrukcji.

Gleboko$¢ umieszczenia rur ostonowych w gruncie, mierzona od powierzchni terenu do gorne;j
powierzchni rury powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz ST 1 powinna
wynosi¢, co najmnie;j:

70 cm przy uktadaniu kabli w terenie bez nawierzchni

100 cm przy uktadaniu linii kablowych w czg$ciach drog i ulic przeznaczonych dla ruchu

kotowego.

W jednej rurze powinien by¢ utozony jeden kabel albo jedna trojfazowa wigzka kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajagcym 12/20 kV. Srednica wewnetrzna rury nie powinna byé
mniejsza niz 50 mm i jednocze$nie nie mniejsza niz:

1,5-krotna zewngtrzna $rednica kabla w przypadku ulozenia w otworze pojedynczego

kabla

3,S-krotna zewnetrzna Srednica kabla jednozylowego w przy-padku utozenia w otworze

trojfazowej wigzki trzech lub czterech kabli jednozytowych.

Kable w miejscach wprowadzenia 1 wyprowadzenia z rur nie powinny opiera¢ si¢ o
krawedzie otworéw i1 powinny by¢ w tych miejscach uszczelnione. Zaleca si¢ wykonywanie
uszczelnien z materialu  wioknistego (np. sznura konopnego), specjalistycznych pianek
uszczelniajacych badz glowic zakonczeniowych przepustow. Nalezy przyja¢ rozwigzanie zgodne z
projektem wykonawczym.

5.6.7. Polaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan potaczenia przewodow, a wiec to czy sg wykonane w sposob
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zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprze¢tu oraz czy nacisk na
polaczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na napr¢zenia
spowodowane przez podigczone przewody.
W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedow montazowych i innych usterek
w instalacjach elektrycznych i teletechnicznych.
Usterki te muszg by¢ usunigte przed przystgpieniem do prob i pomiarow. Wykonanie tych
prob bez usuniecia usterek mogacych mie¢ wptyw na wyniki badan jest niedopuszczalne.
5.6.8 Uziemienie Szafy sterowniczej.
- Uziemienie robocze wykona¢ jako powierzchniowo-pilonowy za pomocg bednarki
ocynkowanej Fe/Zn 25x4 Uziemienie to nalezy potagczy¢ ze wszystkimi metalowymi
konstrukcjami szafki .Rezystancja uziemienia powinna wynie$¢ min 30 om.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot, jakosci materialdw i elementdw,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania materiatow. Dla
ztozonych i trudnych technicznie obiektow powinien by¢ opracowany przez Wykonawce Program
Zapewnienia Jakos$ci. W przypadku, gdy Wykonawca posiada certyfikat ISO 9001, jest
zobowigzany do opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganym
certyfikatem.
6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i ST. Po zasypaniu fundamentéw, ustojéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia gruntu oraz sprawdzi¢ sposob usunig¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.
6.3. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzié
nastepujace pomiary:
- glebokosci zakopania kabli,
- grubosci podsypki kablowej nad 1 pod kablem,
- odleglosci folii ochronnej od kabla,
- cigglosci zyt kabli 1 przewodow oraz sprawdzenie zgodnos$ci faz za pomoca urzadzenia

o napigciu statym nie przekraczajagcym 24V,

- pomiar rezystancji izolacji poszczegdlnych odcinkow kabla induktorem o napigciu nie
mniejszym niz 2,5kV; rezystancja izolacji kazdej zyly kabla wzglgdem pozostatych zwartych
i uziemionych odniesiona do temperatury 20°C powinna by¢ nie mniejsza w linii kablowej
0 napigciu znamionowym do 1kV 1 izolacji polwinitowej niz 20Mn,
- préba napigciowa izolacji zyt kabla- nalezy ja wykona¢ napigciem statym, wyprostowanym lub
przemiennym 50Hz. Dopuszcza si¢ wykonanie proby kabli o izolacji polwinitowej
- pomiar rezystancji izolacji kabla; rezystancja kabla powinna by¢ zgodna z danymi producenta -
dla kabla o napigciu znamionowym nie wyzszym niz 30kV wymagania te sg nie obligatoryjne,
- pomiar pojemnosci kabla; pojemnos$¢ kabla powinna by¢ zgodna z danymi producenta - dla kabli
0 napigciu znamionowym nie wyzszym niz 30kV wymagania te s3 nie obligatoryjne; pomiar
pojemnosci kabla wykonaé mostkiem do pomiaru pojemnosci,
- wielko$¢ zwisow i stan przewodow,
- odleglos$¢ przewodow od drzew, ziemi, konstrukcji, krzyzowanych i bliskich obiektow,
- zgodno$¢ faz w linii przewidzianej do rownoleglego taczenia z inng linia,
- prawidtowos$¢ kierunkow wirowania silnikéw w linii o napi¢ciu Un mni3ejszym niz 1kV,
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem rozplanowanie nadmiaru
zlemi.
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST
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zostang przez Inzyniera budowy odrzucone. Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstgpstwa
od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIARY ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zgodnie z zarzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r przedmiar robot
powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonywania, ze szczegdélowym opisem oraz wskazanie wlasciwych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych. Spis dziatow przedmiaréw robot powinien
przedstawi¢ podzial wszystkich robdt budowlanych w danym obiekcie wedlug Wspolnego
Stownika Zamowien Dalszy podzial przedmiaru robot nalezy opracowaé wedlug statystyki
ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych
normy naktadow rzeczowych. Tabele przedmiarow robot powinny zawieraé pozycje
przedmiarowe odpowiadajace robotom podstawowym Ogolne zasady obmiaru robot dotycza
umow z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny
zakres robot wykonywanych zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inzyniera budowy o terminie i zakresie obmierzanych robot Powiadomienie
powinno nastapié, na co najmniej 3 dni przed tym terminem
Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane s3 do ksigzki obmiarow Ksigzka obmiardéw jest niezbedna
do udokumentowania wykonanych robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych, robot
rozbiorkowych oraz zwigzanych z remontami modernizacja lub przebudowa obiektéw
budowlanych. Jakikolwiek blad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach podanych
w przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robdt. Korekta ewentualnych btedow lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga
pisemnego wystapienia Wykonawcy 1 akceptacji przez Inzyniera budowy po porozumieniu
z Zamawiajacym, jezeli zawarta umowa nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robot
dokonuje kierownik budowy.

7.2. Jednostka obmiarowa - zasady okreslania ilosci robot i materialow.

Dlugosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami beda poziomo, wzdluz linii osiowej
I podawane w metrach. Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla okre§lonych
robot inaczej, objetosci beda wyliczane w m®, powierzchnie w m?a sprzet i urzadzenie w sztukach.
Przy podawaniu dtugosci, objetosci 1 powierzchni stosuje si¢ doktadnos¢ do dwoch znakow po
przecinku. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w kilogramach lub tonach
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
7.4. Czas prowadzenia pomiarow.

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych
nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot ulegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci
beda uzupelnione odpowiednimi szkicami dotagczonymi do ksigzki obmiardéw, wzglednie
umieszczonymi na karcie obmiarowej.

7.5. Wymagania szczegotowe dotyczace przedmiaru i obmiaru robot.

Ogodlne warunki obmiaru robdt podano powyzej. Podstawa dokonywania obmiardw,
okreslajacy zakres wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji jest przedmiar robot, bedacy
integralng czg¢$cig dokumentacji projektowe;.

Jednostki obmiarowe do poszczeg6dlnych rodzajow robot.
- roboty ziemne - m®im

- montaz zlgcz, - szt. (kpl.)

- uktadanie rur ostonowych - m

- uktadanie kabli - m
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow:

- odbiodr robét zanikajgcych lub ulggajacych zakryciu,

- odbior czgsciowy,

- odbidr koncowy,

- 0odbidr po okresie r¢kojmi,

- odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Do podstawowych obowigzkéw Wykonawcy nalezy zglaszanie Inwestorowi do odbioru
robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych. Odbioér robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych
polega na ocenie ilo$ci 1 jako$ci wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr taki bedzie prowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglosi
Wykonawca wpisem do dziennika budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu Inzyniera
budowy. Odbioru w/w dokona Inzynier budowy.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg;
- utozone 1 nie zasypane kable,

- utozone rury ostonowe

- utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czg$ci robot.
Odbiorowi podlegaja: -
rowy kablowe,

- zamontowane urzadzen.

Roboty do odbioru czgsciowego zglosi Wykonawca wpisem do dziennika budowy,
z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera budowy.

8.4. Odbior koncowy.

Odbiér koncowy bedzie prowadzony w trybie i1 zgonie z warunkami okreslonymi
W umowie o wykonanie rob6t budowlanych. Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona
Komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto§¢ wykonanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w umowie.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastgpujace
dokumenty:

- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym, warunkami pozwolenia na budowg, o doprowadzeniu do nalezytego stanu porzadku
terenu budowy, takze w razie korzystania z ulicy, sasiedniej
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