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Wszystkim wskazaniom znakéw towarowych, patentéw lub pochodzenia wystepujacym w
niniejszej dokumentacji towarzysza wyrazy ''lub réwnowazinym' co oznacza, Zze
dopuszcza si¢ zastosowanie materialow nie gorszych niz opisane w dokumentacji tj.,
spelniajace wymagania techniczne, funkcjonalne i jakosSciowe co najmniej takie jak
wskazane w dokumentacji, obowiazany jest wykazaé, ze oferowane przez niego materialy
spelniaja wymagania okreSlone przez projektanta. Wszelkie zmiany w wykonaniu
przedmiotu zaméwienia w stosunku do projektu Wykonawca winien uzgodnié¢ z
projektantem przed zloZeniem oferty. Zgode projektanta na rozwigzania inne niz w
projekcie Wykonawca obowigzany jest w takim przypadku zalaczy¢ do skladanej oferty.



1. ROZDZIELNICE | TABLICE ELEKTRYCZNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru montazu prefabrykowanych rozdzielnic i tablic elektrycznych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie montazu prefabrykowanych rozdzielnic i tablic elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét, ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Materiaty do wykonania rozdzielnic okresla dokumentacja projektowa. Wszystkie zakupione
przez wykonawce materiaty, dla ktéorych normy PN i BN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone w taki dokument. Inne
materiaty powinny by¢ wyposazone w taki dokument na zyczenie inwestora.
Do wykonania rozdzielnic nalezy bezwzglednie stosowac¢ urzgdzenia rozdzielcze i
zabezpieczajgce, posiadajagce znak bezpieczenstwa ,B”.
Rozdzielnice elektryczne dostarczone na miejsce montazu powinny mie¢ wewnetrzne
potaczenia ochronne.

3. Sprzet
Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.
Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport
Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robét

5.1 Wymagania ogolne dotyczace montazu.

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych, nalezy konstrukcje te mocowaé
do podtoza w sposéb podany w dokumentaciji.

Niezbedne przepusty i kotwy do mocowania oston przewodow, dochodzacych do urzgdzen,
zaleca sie mocowac przed montazem tych urzgdzen.

5.2 Montaz rozdzielnic

Rozdzielnice nalezy mocowac poprzez ustawienie tych urzgdzen bezposrednio na podtozu,

nastepnie po ustawieniu urzgdzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia

kotkow rozporowych, po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac

urzadzenie po ponownym ustawieniu na witasciwym miejscu. Urzgdzenia przyscienne,

nascienne oraz wnekowe nalezy przykreci¢é do konstrukcji lub osadzi¢é w uprzednio

wykonanej wnece.

Po zamocowaniu urzgdzenia nalezy:

— zalozy¢ elementy wyposazenia zgodnie z projektem

— dokreci¢c w sposéb pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych

— zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu nalezy zwréci¢ uwage na oznakowanie
poszczegolnych oston, kazda skrzynka i przynalezna do niej pokrywa powinny mie¢
ten sam symbol identyfikacyjny i dotyczy to przypadku umieszczenia schematu na
pokrywie kazdej skrzynki



- w rozdzielnicach dostarczanych na miejsce montazu w zestawach transportowych po
ich ustawieniu nalezy wykona¢ potaczenia ochronne pomiedzy poszczegbinymi
zestawami

5.3 Proby montazowe

Przed przeprowadzeniem préb montazowych wykonawca zobowigzany jest przygotowaé

nastepujgce dokumenty dla zainstalowania urzadzen:

— protokdly préb jakosci wyrobu przeprowadzonych przez wytworcdédw lub protokoty
odbiorcéw technicznych dokonanych u wytwércy na odpowiednich WTWiO

— dokumentacje techniczno - ruchowg (DTR) lub w przypadku jej braku producenta
instrukcje obstugi, schematy i opisy techniczne aparatury

Wiasciwe badania odbiorcze nalezy poprzedzic:

— szczegotowymi ogledzinami zamontowanych urzadzehn i uktadéw, sprawdzeniu
zgodnosci montazu, wyposazenia i danych technicznych z dokumentacjg i instrukcja
producenta

— sprawdzeniem poprawnosci potgczen obwoddéw gtéwnych i pomocniczych oraz
dziataniami aparatow i urzadzen

— usunieciem zauwazonych usterek i brakow.

Proby odbiorcze urzgdzen elektrycznych powinni przeprowadzaé pracownicy wykonawcy

posiadajacy specjalne uprawnienia do wykonywania tego typu prac.

Do badan odbiorczych nalezy przystgpi¢ po zakonczeniu montazu urzgdzen potwierdzonym

przez wykonawce. O prowadzeniu préb montazowych wykonawca powinien powiadomic

inwestora. Szczegbtowe wyniki badan, préb i pomiaréw nalezy poda¢ w protokétach.

6. Kontrola jakosci robot
Badania w czasie prowadzenia Robét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru
na biezgco, w miare postepu Robot, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatow i
zgodnosci wykonywanych Rob6t z dokumentacjg projektowg i wymaganiami ST.
W szczegdblnosci obejmuja:
— badanie dostaw materiatéw
— kontrole prawidtowosci wykonania robo6t
— ocene jakosci i estetyki wykonanych robot
Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczgcych stosowanych materiatéw z wymogami prawa i Norm.

7. Obmiar robét
Jednostki obmiarowe jest 1 sztuka

8. Odbiér robot

Wykonawca powinien:

— przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg i przekazaé jg z odpowiednim
wyprzedzeniem inwestorowi

— sprawdzi¢ kompletnos¢ oraz jakos¢ wykonywanych robét i funkcjonowanie urzadzen
oraz uktadow

Koncowego odbioru dokonuje zamawiajgcy, ktéry ustala komisje odbioru z udziatem

przedstawicieli wykonawcy, odpowiednich stuzb technicznych, uzytkownika, p.poz. i itp.

Komisja odbioru powinna:

— zbada¢ kompletnosc, aktualnosé i stan dokumentaciji technicznej i akceptowac jg

— dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw rozdzielnic w celu
sprawdzenia jakosci robét i zgodnosci z otrzymang dokumentacija

— sprawdzi¢ funkcjonalnos¢ urzgdzen oraz wyrywkowymi pomiarami zgodnosci danych z
przedstawionymi dokumentami.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Przepisy zwigzane
Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce przepisami i
normami oraz regutami sztuki budowlanej takimi jak:
» Polska Norma PN-IEC 60364



e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych -Tom V -
Instalacje elektryczne

*  Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

* Przepisy Eksploatacji Urzgdzen Elektroenergetycznych

*  Prawo Budowlane

* Rozp. MGPIB w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

*  Odpowiednie aprobaty

2. INSTALACJE ELEKTRYCZNE OGOLNEGO PRZEZNACZENIA
Wstep

. Przedmiot SST

1.2

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych ogélnego przeznaczenia oswietleniowej i
gniazd wtykowych 230 V i sitowe;j.

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robét objetych SST

1.4.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie montazu instalacji elektrycznych ogélnego przeznaczenia oswietleniowej
i gniazd wtykowych 230 V i sitowe;j.

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét, ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

Materiaty

Materiaty do wykonania instalacji elektrycznej oswietleniowej i gniazd wtyczkowych okresla
dokumentacja projektowa. Wszystkie zakupione przez wykonawce materiaty, dla ktérych
normy PN i BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w
taki dokument na zyczenie inwestora.

Oswietlenie pomieszczen budynku nalezy wykonaé¢ przy wykorzystaniu opraw wyposazone
réznych zrédiach swiatta (gtéwnie swietldwkowych zwyktych lub kompaktowych). Czes¢ z
opraw oswietleniowych wyposazona zostanie w indywidualne moduty zasilania awaryjnego.
Do zasilania opraw oswietlenia podstawowego i awaryjnego nalezy stosowaé przewody
kabelkowe z zytami miedzianymi o przekroju zyty 1,5 mm? i napieciu izolacji U = 750 V.

Do wykonania instalacji gniazd wtyczkowych jednofazowych nalezy stosowaé gniazda z
tworzywa sztucznego wyposazone w kotek ochronny. Do zasilania gniazd stosowacé
przewody kabelkowe z zytami miedzianymi o przekroju zyty 2,5 mm? i napieciu izolacji U =
750 V.

Sprzet
Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.
Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

Transport
Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robot

5.1 Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami inwestora przy przestrzeganiu ponizszych zasad:



— zapewnienie rownomiernosci obcigzenia faz linii zasilajgcych przez odpowiednie
przytgczanie odbiorcéw 1-fazowych;
— mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych i wytgcznikbw w sposéb nie
kolidujgcy z wyposazeniem pomieszczenia;
— poprawnego rozmieszczenia sprzetu w tazienkach z uwzglednieniem przestrzeni
ochronnych;
— jednakowego potozenia wytgcznikéw klawiszowych w catym pomieszczeniu;
- instalowania pojedynczych gniazd wtykowych ze stykiem ochronnym w takim
potozeniu, aby styk ten wystepowat u gory;
podigczania przewoddéw do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych w taki sposob, aby
przewdd fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd centralny do prawego
bieguna.
5.2 Trasowanie
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwaciji i remontéw. Wskazane jest aby trasa przebiegata w
liniach poziomych i pionowych.
5.3 Uktadanie przewodow p/t
— bruzdy nalezy dostosowac do srednicy przewodu z uwzglednieniem rodzaju i grubosci
tynku;
— przy uktadaniu dwoch lub wiecej przewoddw w wigzce nalezy je tak utozy¢ by, odstepy
miedzy przewodami wynosity nie mniej niz 5 mm;
— przewody zaleca sie uktada¢ jednowarstwowo;
— zabrania sie wykonywania bruzd w cienkich $cianach dziatowych w sposéb ostabiajgcy
ich konstrukcje;
— zabrania sie kucia bruzd, przebi¢ i przepustbw w betonowych elementach
konstrukcyjno - budowlanych.

5.4 Osadzenie puszek
Puszki p/t nalezy osadza¢ na $cianach (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwaly za
pomoca kotkdbw rozporowych lub klejenia. Puszki powinny by¢ osadzone na takiej
gtebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz po otynkowaniu $ciany byta zréwnana z
tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycigé wymagang liczbe otworow
dostosowanych do $rednicy wprowadzonych przewodow.

5.5 Mocowanie kanatéw instalacyjnych
Kanaly instalacyjne nalezy mocowaé do podtoza za pomoca kotkéw rozporowych.

5.6 Mocowanie korytek kablowych
Korytka kablowe nalezy mocowac¢ do uprzednio zamontowanych konstrukcji wsporczych
przez przykrecenie. W miejscach zmiany kierunku korytka nalezy wykonac tuk na korytku.

5.7 Uktadanie i mocowanie przewodow

— w korytkach kablowych przewody nalezy uktada¢ bez ich mocowania;

— przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke diugosci niezbedng do
wykonania potaczen. Przewdd neutralny powinien byé nieco diuzszy niz przewody
fazowe;

— zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ ftagodne;

— podtoze do uktadania na nim przewodéw powinno byc¢ gtadkie;

— przewody nalezy mocowac¢ do poditoza za pomoca klamerek w odstepach okoto 50 cm
wbijajac je tak, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyty przewodu;

— do puszek nalezy wprowadzi¢ tylko te przewody, ktére wymagajg tgczenia w puszce,
pozostate przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki;

— przed tynkowaniem konce przewodow nalezy zwing¢ w luzny krazek i wiozy¢ do
puszek, a puszki zakryé pokrywami lub w inny sposéb zabezpieczy¢ je przed
zatynkowaniem;

— zabrania sie uktadania przewoddw bezposrednio w betonie, w warstwie wyrownawczej
podtfogi, a w ztgczach piyt itp. bez stosowania oston w postaci rur.

5.8 Przygotowanie koncéw zyt i tgczenie przewodow
— lgczenie przewoddw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w
odbiornikach. nie wolno stosowac potgczen skrecanych;
— przewody musza byc¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia;



— do danego zacisku nalezy przytgczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany;

— dtugosc odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie;

— zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowal uszkodzen
mechanicznych;

— konce przewodébw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek)powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

5.9 Montaz sprzetu i przewodow
— gniazda wtyczkowe p/t i fgczniki p/t nalezy mocowa¢ w uprzednio zainstalowanych
puszkach;

5.10 Montaz opraw oswietleniowych
— przewody opraw o$wietleniowych nalezy tgczy¢ z przewodami wypustéw za pomoca
ztaczy Swiecznikowych;
— dopuszcza sie podigczenie opraw os$wietleniowych przelotowo pod warunkiem
zastosowania ztgczy przelotowych.

5.11 Instalacja oswietleniowa
W  budynku przewidziano zainstalowanie opraw oswietleniowych Swietléwkowe,
metalohalogenkowe,
Do zasilania opraw nalezy stosowac¢ przewody kabelkowe z zytami miedzianymi o przekroju
zyty 1,5 mm? i napieciu izolacji U=750V. Przewody nalezy uktada¢ w tynku.
W pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych i wilgotnych stosowaé osprzet bryzgoszczelny.
5.12 Instalacja gniazd wtyczkowych jednofazowych
Do zasilania gniazd nalezy stosowacC przewody kabelkowe z zZytami miedzianymi o
przekroju zyly 2,5 mm? i napieciu izolacji U=750V. Przewody nalezy uktada¢ w korytkach
kablowych, na tynku na uchwytach, pod tynkiem oraz w rurkach

6. Kontrola jakosci robot
Badania w czasie prowadzenia Robét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru
na biezgco, w miare postepu Robot, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatow i
zgodnosci wykonywanych Robo6t z dokumentacjg projektowg i wymaganiami ST.
W szczegdblnosci obejmuja:
— badanie dostaw materiatéw,
— kontrole prawidtowosci wykonania robot,
— ocene jakosci i estetyki wykonanych robot.
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczgcych stosowanych materiatébw z wymogami prawa i Norm.

7. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe jest 1 metr

8. Odbior robét

Wykonawca powinien:

— przygotowaé dokumentacje powykonawczg i przekaza¢ jg z odpowiednim
wyprzedzeniem inwestorowi

— sprawdzi¢ kompletnosé oraz jakos¢ wykonywanych rob6t i funkcjonowanie urzadzen
oraz uktadow

Koncowego odbioru dokonuje zamawiajgcy, ktéry ustala komisje odbioru z udziatem

przedstawicieli wykonawcy, odpowiednich stuzb technicznych, uzytkownika, p.poz. i itp.

Komisja odbioru powinna:

— zbadaé¢ kompletno$é¢, aktualnosc¢ i stan dokumentacji technicznej i akceptowac jg

— dokona¢ bezposrednich ogledzin wszystkich elementow rozdzielnic w celu
sprawdzenia jakosci robét i zgodnosci z otrzymang dokumentacija

— sprawdzi¢ funkcjonalnos¢ urzgdzen oraz wyrywkowymi pomiarami zgodnosci danych z
przedstawionymi dokumentami.

9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.



10.

Przepisy zwigzane

Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce przepisami i

normami oraz regutami sztuki budowlanej takimi jak:

* Polska Norma PN-IEC 60364

« Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom V -
Instalacje elektryczne

» Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

* Przepisy Eksploatacji Urzgdzen Elektroenergetycznych

* Prawo Budowlane

* Rozp. MGPiB w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

*  Odpowiednie aprobaty

3. INSTALACJA POLACZEN WYROWNAWCZYCH

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace

Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie montazu instalacji potaczen wyréwnawczych

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnosé z

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
wykonania i odbioru instalacji potagczen wyréwnawczych
1.2. Zakres stosowania SST
1.3. Zakres robét objetych SST
1.4. Okreslenia podstawowe
wytycznymi.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robdt
dokumentacja projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.
2. Materiaty

5.

Materialy do wykonania instalacji potaczen wyréwnawczych okresla dokumentacja
projektowa. Wszystkie zakupione przez wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez
producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w taki dokument na
zyczenie inwestora.

Sprzet
Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.
Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

Transport
Materiaty i elementy mogag by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie roboét

5.1 Trasowanie

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest aby trasa przebiegata w
liniach poziomych i pionowych.

5.2 Uktadanie przewoddw ochronnych

— przewody ochronne nalezy uktada¢ tak aby byly one dostepne do ogledzin, wyjatek
stanowig przewody uktadane w tynku lub pod tynkiem

— w przypadku zmiany kierunku ukfadania, promien zagiecia powinien by¢ mniejszy od
pieciokrotnego wymiaru przewodu ($rednicy lub boku w ptaszczyznie giecia)



— w przypadku istnienia w budynku oddzielnych uzioméw roboczych i ochronnych,
przewody nalezy odizolowa¢ od przewoddw uziemiajgcych uziemienia roboczego

— do gtéwnej szyny wyrdwnawczej nalezy przylaczy¢ czesci metalowe konstrukcji i
wyposazenia budynku, uziemione przewody neutralne, zaciski PE rozdzielnic i tablic
elektrycznych oraz wszystkie wprowadzone do budynku przewody uziemiajgce
potgczone z uziomami sztucznymi i naturalnymi.

5.3 Laczenie przewoddw ochronnych

Przewody ochronne powinny by¢ taczone w nastepujgcy sposéb:

— potgczenia i przytaczenia przewoddéw ochronnych nalezy wykonaé jako state,
przerwanie lub rozluznienie tych potaczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia
narzedzi, potgczenia state mozna wykonywaé przez spawanie, spajanie na zimno,
spajanie termiczne, nitowanie lub docisk Srubowy, w przypadku tgczenia przewodu
ochronnego z ostong metalowa przewdd dopuszcza sie réwniez lutowanie

— przewody z tasmy gotej nalezy tgczyé potaczeniem spawanym lub nitowanym na
zaktadke o dtugosci co najmniej 10cm Ilub $rubami dociskowymi przez otwory
wywiercone w obu koncéwkach tasmy lub potgczeniem srubowym na zaktadke przy
uzyciu co najmniej dwoch obejmek dwusrubowych

— potagczenia srubowe nalezy wykonywac¢ srubami o srednicy co najmniej 10 mm (gwint
M10) ze stali odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozjag

— potgczenia srubowe nalezy wykonywac¢ w taki sposéb, aby ponad nakretke nalezy
odpowiednio mocno dokrecic i zabezpieczyé podktadkg sprezystg przed samoczynnym
rozluznieniem

— powierzchnie stykowe potgczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczysci¢ i
pokry¢ wazeling bezkwasowa

5.4 Oznakowanie barwne

Oznakowanie barwne nalezy wykonaé¢ w nastepujgcy sposob:

- przewody ochronne powinny by¢ oznakowane kombinacjg barw zielonej i z6ttej nalezy
realizowa¢ przez naniesienie przylegajacych do siebie zielono - zottych paskéw o
szerokosci od 15 do 100 mm kazdy

- kombinacja barw zielonej i z6ttej nie moze by¢ stosowana do zadnych innych celéw
poza wyréznieniem przewodu petnigcego funkcje przewodu ochronnego instalacji
potaczen wyréwnawczych

— oznakowanie kombinacjg barw zielonej i zottej nalezy wykazywac¢ na catej dtugosci
przewodu ochronnego

— dopuszcza sie stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przypadku niemoznosci
zabarwienia catych przewoddéw ochronnych

5.5 Proby montazowe

Po wykonaniu instalacji potagczen wyréwnawczych nalezy przeprowadzi¢ prébe montazowa

w zakresie:

— ogledziny wykonanej instalacji potaczen wyréwnawczych wraz z urzgdzeniami i
aparatami wchodzacymi w jej skiad

— pomiary rezystancji uziemienia

Na podstawie ogledzin instalacji potgczen wyréwnawczych nalezy sprawdzic¢, czy zostata

ona wykonana zgodnie z dokumentacja projektowg i wymaganiami ST. W szczegdlnosci

nalezy sprawdzic:

— prawidtowos$c¢ potgczen i przebiegu tras przewoddw ochronnych

— umocowanie przewoddw ochronnych

— rodzaje i wymiary poprzeczne przewoddéw ochronnych oraz jako$¢ wykonywanych
potagczen i przytaczen

- prawidlowos¢ wykonanych zabezpieczen antykorozyjnych gotych przewodow
ochronnych oraz ich potgczen i przytagczen

— oznakowanie barwne przewoddw ochronnych

— pomiary rezystancji uziomoéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami podanymi
w przepisach

6. Kontrola jakosci robot
Badania w czasie prowadzenia Robét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru
na biezgco, w miare postepu Robot, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatow i
zgodnosci wykonywanych Rob6t z dokumentacjg projektowg i wymaganiami ST.
W szczegdblnosci obejmuja:



— badanie dostaw materiatéw,

— kontrole prawidtowosci wykonania robét,

— ocene jakosci i estetyki wykonanych robot.

Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentéw dotyczgcych stosowanych materiatébw z wymogami prawa i Norm.

7. Obmiar robét
Jednostki obmiarowe jest 1 metr
8. Odbiér robot
8.1 Odbiér miedzyoperacyjny
Odbiory miedzyoperacyjne przeprowadza przedstawiciel inwestora w obecnosci wykonawcy
robét instalacyjnych.
Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegaja:
— o0sadzone konstrukcje wsporcze pod przewody ochronne
8.2 Odbiér czesciowy
Odbiory czesciowe dotyczg rob6t ulegajacych zakryciu. Odbiorom tym podlegaja:
— utozone przewody ochronne przed tynkowaniem
- inne fragmenty instalacji, ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po
zakonczeniu rob6t montazowych
Usterki wykryte przy odbiorze czesciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementéw i prawidtowosci
montazu.
Warunkiem zgtoszenia do odbioru instalacji potgczen wyréwnawczych jest:
— wykonanie wszystkich robo6t objetych dokumentacjg projektowg oraz dodatkowymi
uzgodnieniami z inwestorem
— przediozenie dokumentacji powykonawcze;j
— skompletowanie protokotéw z badan i pomiaréw
Odbidr instalacji potgczen wyréwnawczych nalezy przeprowadzi¢ wraz z odbiorem catej
instalaciji elektrycznej obiektu.
9. Podstawa ptatnosci
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora Nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
10. Przepisy zwigzane

Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce przepisami i

normami oraz regutami sztuki budowlanej takimi jak:

* Polska Norma PN-IEC 60364

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych -Tom V -
Instalacje elektryczne

*  Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

* Przepisy Eksploatacji Urzgdzen Elekiroenergetycznych

*  Prawo Budowlane

* Rozp. MGPiB w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

*  Odpowiednie aprobaty

4. INSTALACJA FOTOWOLTAICZNA

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji teletechnicznych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
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na celu wykonanie instalacji teletechnicznych takich jak:

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodnosé z
dokumentacja projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Wszelkie nazwy wiasne urzadzen i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg okresleniu
pozadanego standardu wykonania i okresleniu wiasciwosci i wymogoéw technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwigzan. Dopuszcza sie zamienne
rozwigzania (w oparciu na produktach innych producentéw) Pod warunkiem:
» spetnienia tych samych wiasciwosci technicznych
* przedstawieniu zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty,

dopuszczenia do stosowania)

* uzyskaniu akceptacji projektanta i inzyniera budowy

2.1 Urzgdzenia
Urzadzenia uzyte do wykonania instalacji muszg $cisle spetnia¢é wymagania niniejszej
specyfikacji oraz by¢ zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie produktow
réwnorzednej jakosci. Zamiana urzadzen na inne musi by¢ uzgodniona z Inwestorem i
wykonana na koszt wykonawcy.

2.2 Materialy instalacyjne
Urzadzenia uzyte do wykonania instalacji muszg $cisle spetnia¢ wymagania niniejszej
specyfikacji oraz by¢ zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie produktow
réwnorzednej jakosci. Zamiana urzadzen na inne musi by¢ uzgodniona z Inwestorem i
wykonana na koszt wykonawcy.
Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne musza by¢ uzgodnione z
Inwestorem i wykonane na koszt wykonawcy.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdine”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet bedacy wtasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

4. Transport
Ogolne wymagania dotyczgce Sprzetu podano w ST ,Wymagania ogoéine”.
5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacja projektowg
i umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i jako$¢ wykonanych robét.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inzyniera. Nalezy zastosowa¢ materialy i urzadzenia wyszczegdlnione w dokumentacji
techniczne;.

Dopuszcza sie zastosowanie innych materiatow i urzgdzen o parametrach nie gorszych niz
przedstawione w dokumentac;ji.

Wszystkie elementy systemu muszg posiadac¢ aktualne Atesty lub Certyfikaty Zgodnosci.
5.1 Montaz urzadzeh

Zasada i sposéb montazu urzadzen jest $cisle okreslona przez producenta danego
urzadzenia.

5.2. Uktadanie linii kablowych

Uktadanie linii kablowych nalezy wykonywac zgodnie z normami i przepisami budowy oraz
bezpieczenstwa i higieny pracy. Przy ukiadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w
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5.3.

5.4.

przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie
mniejszy niz podany przez producenta. Jezeli jest brak danych to promien giecia nie
powinien by¢ mniejszy niz okreslony w N SEP-E-004 p-kt. 2.5.3.

Nie dopuszcza sie stykanie kabli elektrycznych z kablami niskopradowymi.

Proby pomontazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb pomontazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i
probnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, urzadzen.

Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi
zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozy¢
aktualne testy i certyfikaty zastosowanych materiatédw i urzadzen, protokoty pomiaréw
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie
Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Kontrola jakosci robot

Badania w czasie prowadzenia Robét polegajg na sprawdzaniu przez Inspektora Nadzoru
na biezgco, w miare postepu Robot, jakosci Uzywanych przez Wykonawce materiatow i
zgodnosci wykonywanych Rob6t z dokumentacjg projektowg i wymaganiami ST.

W szczegdlnosci obejmuja:

— badanie dostaw materiatéw

— kontrole prawidtowosci wykonania robot

— ocene jakosci i estetyki wykonanych robot

Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu
technologicznego oraz sprawdzenie zgodnosci dostarczonych przez Wykonawce
dokumentdéw dotyczgcych stosowanych materiatdbw z wymogami prawa i Norm.

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli robét podano w ST ,Wymagania ogdine”.

Kontrola jakosci oraz odbiér robét powinny by¢ przeprowadzona zgodnie z dokumentacja
techniczng oraz normg PN-E-08350-14:2002.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania badan materiatow oraz robét. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okredlajgcych procedury badanh. Inwestor bedzie przekazywaé
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Obmiar robot
Ogédlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w ST ,Wymagania ogoine”.

Odbiér robot
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogoine”.

8.1 Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
— odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajagcych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zanikowi

Odbior robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robét
dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos¢ danej czesci
robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniegj
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inwestora. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestor na
podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikbw badan w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

8.4 Odbiér koncowy
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny robot
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robét. Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg. W
toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
Do odbioru koncowego wykonanych robét wykonawca powinien przedtozy¢:
— dokumentacje powykonawcza,
— certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzadzen,
— instrukcje obstugi oraz skrécong instrukcje obstugi systemu,
— wyniki pomiaréw, testow.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajagce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajagcego. Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.
Wykonawca dostarczy komplet dokumentéw do zgloszenia instalacji do zaktadu
energetycznego

8.5 Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.2 Odbiér koncowy
Do odbioru koncowego wykonanych robét wykonawca powinien przedtozy¢:
— aktualng dokumentacje powykonawcza,
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— protokdty préb montazowych,
o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt i gotowosci linii kablowych do

eksploatacji.

9. Podstawa platnosci
Sposodb rozliczenia rob6t zgodnie z umowg zawartg pomiedzy Inwestorem a Wykonawca

robot.

10. Przepisy zwigzane
Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce przepisami i

normami oraz regutami sztuki budowlanej
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