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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem zamoéwienia jest ,przebudowy Audytorium Maximum Panstwowej Uczelni Stanistawa Staszica
w Pile:

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych podzielono na kilka

opracowan wg branz realizowanych rob6t. Podstawowym opracowaniem jest specyfikacja

techniczna branzy budowlanej, gdzie okreslono og6ine specyfikacje techniczne wykonania i

odbioru robét budowlanych.

Niniejsze opracowanie zawiera szczegotowa specyfikacje wykonania i odbioru robét

budowlanych brany elektrycznej i teletechnicznej .

zostat w opracowanym przedmiarze robét rozwiniety dla poszczegdinych klas i kategorii robét. Do wykonania sa
przewidziane roboty opisane nastepujgcymi kodami szczegbétowymi:

CPV 45310000-3: Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45314000-1: Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczna jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nalezy

odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zaprojektowane do wykonania roboty budowlane branzy elektrycznej sktadajg sie z

nastepujgcych elementow:

-Wykonania . Instalacja gniazda wtykowego 230/400 [V]

-budowy nowych rozdzielnic,

wykonania instalacji og6inej w obiektach kubaturowych,

wykonania elementdéw ochrony przeciwporazeniowej i przepieciowe;j.

Zaprojektowane do wykonania roboty budowlane branzy telekomunikacyjnejj sktadajg sie z

nastepujgcych elementéw:

- Instalacja strukturalna

- oprzewodowanie audio

- oprzewodowanie dla oswietlenia scenicznego

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne

z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami

Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWIOR) i postanowieniami umowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z

postanowieniami Umowy i obowigzujacymi normami oraz zaleceniami zapisanymi w Dzienniku

Budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do przyjecia odpowiedzialnosci od nastepstw i za wyniki dziatalnosci w zakresie:
organizacji rob6t budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0s6b trzecich, ochrony srodowiska,

warunkow bezpieczenstwa pracy,

warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego zwigzanego z budowa,

zabezpieczenia placu budowy przed dostepem os6b trzecich,

Sposo6b wykonywania robét musi by¢ zgodny z obowigzujgcymi przepisami

i normami technicznymi w tym zakresie. Wszystkie roboty o charakterze zanikajgcym muszg by¢ zgtoszone do
odbioréw czastkowych.

2. MATERIALY | URZADZENIA

Materiaty i urzgdzenia przewidziane do wbudowania bedg zgodne

z dokumentacja projektowa i poleceniami inspektora nadzoru.

Materiaty i urzgdzenia powinny odpowiadaé¢ Polskim Normom, a w razie ich braku

powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajgce do stosowania

w budownictwie w UE. Aparatura i urzgdzenia powinny posiada¢ DTR i swiadectwo producenta w jerzyku polskim.
Zaprojektowane materiaty i osprzet zostaty szczegétowo wyspecyfikowanie

w dokumentacji projektowej, a ewentualne dodatkowe wymogi, jakie powinny spetnia¢ materiaty i urzgdzenia
przedstawiono w dalszej czesci specyfikacji szczegotowej.

3. SPRZET

Uzywany do wykonywania robdt sprzet musi by¢ sprawny i posiadac aktualne badania



techniczne w niezbednym zakresie. Sprzet pomiarowy stuzacy do sprawdzenia parametrow
instalacji musi posiada¢ wane $wiadectwa legalizacyjne.
4. TRANSPORT
Materiaty i urzgdzenia przewidziane do wykonania robét mogg by¢ przewozone
dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materiaty i
urzadzenia wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem i
przesuwaniem. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie
z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikac¢ transportu kabli w temperaturze ponizej -50 C.
W czasie transportu i przechowywania materiatow i urzgdzen nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajace z ich specjalnych wiasciwosci zastrzezonych przez producenta, a w szczegdblnosci
urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sie.
Przy zatadunku i roztadunku materiatéw i urzgdzen zabezpieczy¢ je przed uderzeniami, nie
dopuszczajgc do zadrapan i ubytkow.
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos$¢ robot i wtasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod
wzgledem formalnym jak
i rzeczowym. )
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie
z wymaganiami obowigzujgcych norm PN, EN-PN, WTWIOR i postanowieniami umowy.
5.2. Zakres prac przygotowawczych
Do zakresu prac przygotowawczych wykonawcy robét brany elektrycznej nalezg
nastepujgce czynnosci:
zorganizowanie zaplecza budowy — zabezpieczenie pomieszczen magazynowych i
ewentualnie socjalno- biurowych w ramach opracowanego przez wykonawce
wiodgcego planu organizacji i zabezpieczenia budowy,
dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzagdzen i sprzetu
budowlanego.
5.3. Zakres robét zasadniczych
Zakresu robot zasadniczych ujeto w projekcie
5.4. Warunki techniczne wykonania robot
5.4.1. Okablowanie
Kable prowadzi¢ n/t, p/t po konstrukcji i korytkach
Catosc robdt kablowych wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami ORAZ ZALACZONA
DOKUMENTACJA WYKONAWCZA Nalezy
dokona¢ odbioru czesciowego robét zanikajgcych oraz wykona¢ inwentaryzacje geodezyjna
tras kablowych.
5.4.2. Budowa nowych rozdzielnic
Nalezy wykona¢ i zamontowaé zgodnie z projektem rozdzielnice R1 o
. Rozdzielnice wyposazy¢ zgodnie z projektem w wytgczniki nadmiarowe, roztgczniki
bezpiecznikowe oraz wytgczniki roznicowoprgdowe dla zabezpieczenia obwodéw gniazd Rozdzielnice nalezy
zmontowac¢ w sposob estetyczny, przewody zewnetrzne podigczy¢ poprzez oznakowane listwy zaciskowe.
Nalezy zastosowac opisy poszczegdinych obwoddw i aparatéw zgodne z projektem technicznym.
5.4.3. Wykonanie instalacji ogéinej w obiektach kubaturowych
Wszystkie przewody uktadac¢ w izolacji bezhalogenowej. Przewody uktada¢ na konstrukcji w rurkach
elektroinstalacyjnych. Po zakonczeniu robét wykona¢ badania okablowania wg norm .
5.4.4. Wykonanie elementow ochrony przeciwporaeniowej i przepieciowej
Jako system ochrony od porazen zastosowac ,samoczynne wytgczenie zasilania”.
Ochrone przeciwporazeniowa wykona¢ z wydzielonym przewodem PE
w uktadzie sieci TN-S, wytgcznikami nadprgdowymi, wytagcznikami ronicowopragdowymi i
bezpiecznikami. Przewody N do rozdzielnic i odbiornikbw musza by¢ izolowane
i nigdzie nie moga taczy¢ sie z masa metalowa. Czas wytgczenia t<0,2s
Dla ochrony przepigciowej zainstalowac w rozdzielni ochronniki kl. 2
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
W celu zapewnienia kontroli jakosci wykonywanych robét na wykonawcy ciazg nastepujace zobowigzania:
nalezy spetni¢ og6lne wymagania dotyczace wykonywania robét, dostawy materiatow, sprzetu i Srodkow
transportu podanych powiej, wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robét, materiatow
i urzadzen,
wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci rob6t (zgodnie z PZJ) na terenie i
poza placem budowy,
wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm lub aprobat technicznych przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.
6.2. Badania jakosci robot w czasie budowy
Badania jakosci robét w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie



z wytycznymi wtasciwych WTWIOR dla robo6t elektromontazowych oraz instrukcjami zawartymi
w normach i aprobatach technicznych dla materiatéw i systemoéw technologicznych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe

Po wykonaniu robét nalezy sprawdzi¢:

zgodnosé wykonania z projektem, normami oraz kontrole poprawnosci montazu,

jakos¢ potgczen i ciggtosc zyt,

prawidtowos¢ potgczen przewoddw wyréwnawczych,

kompletnos¢ wyposazenia i brak uszkodzen osprzetu

odpowiedni dobdr zabezpieczen,

prawidtowos¢ opiséw poszczegdlnych elementdw i urzadzen wchodzacych

w skiad instalacji,

oznakowanie kabli i przewod6éw wprowadzonych do rozdzielni, i szaf SD

skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej,

urzadzenia ochrony przeciwprzepieciowe;.

Szkolenie personelu

7. OBMIAR ROBOT

Do dokumentacji projektowej dotgczono przedmiar robét branzy elektrycznej, w kitérych
dokonano obmiaru robét niezbednych do wykonania zadania. Wszelkie rozliczenia robét
powinny by¢ odniesione do ilosci obliczonych w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokélarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét

w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowosc¢ do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc
inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robét.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robo6t zgodnie z postanowieniami umowy oraz
obowigzujgcymi normami technicznymi (PN, EN-PN).

8.1. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy odnosi sie do poszczegodlnych etapow robdét przed zakonczeniem

catosci robot.

Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu:

poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,

kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzgdzen,

aktualnosci dokumentacji podwykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
kompletnosci DTR i swiadectw producenta (badania).

Odbiér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy,
inspektora nadzoru i uzytkownika oraz potwierdzone wtasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie odbioru okaze sie,
ze jakies wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity sie jakies usterki, nalezy uwzglednic je w protokole,
podajac jednoczesnie termin ich osuniecia lub uzupetnienia.

8.2. Odbiodr koncowy

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktéry polega na
sprawdzeniu:

poprawnosci zainstalowania urzadzen i aparatury,

kompletnosci i jakosci zainstalowanych urzgdzen,

poprawnosci dziatania urzadzen,

aktualnosci dokumentacji podwykonawczej, uwzgledniajgcej wszystkie zmiany i

uzupetnienia,

kompletnosci DTR i $wiadectw producenta,

kompletnosci protokotéw z pomiaréw i badan.

Odbiér powinien by¢ dokonany komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy,
inspektora nadzoru i uzytkownika oraz potwierdzone wtasciwymi protokotami. Jezeli w trakcie
odbioru okaze sie, ze jakies wymagania nie zostaty spetnione lub te ujawnity sie jakies usterki, nalezy uwzglednié
je w protokole, podajgc jednoczesnie termin ich osuniecia lub uzupetnienia.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami umowy oraz
obowigzujgcymi normami technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za jednostke obmiarowi roboty nalezy przyjmowac zgodnie

z postanowieniami umowy, kosztorysem ofertowym, ocena jakosci uzytych materiatéw i jakosci wykonania robét
oraz na podstawie wynikdw pomiaréw i badan.

Zgodnie z postanowieniami umowy podstawa ptatnosci jest wykonanie zakresu robét
wymienionego w punkcie 1.3 niniejszej specyfikaciji.

10. PRZEPISY | NORMY

10.1. Przepisy

Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku (Dz. U. nr 89, poz. 414), z

pdzniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku

w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich

usytuowanie (Dz. U. nr 75, poz. 690), z pdzniejszymi zmianami



Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie
szczegoétowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujgce sie eksploatacja
urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89, poz. 828)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy przy urzgdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80, poz. 912)

10.2. Normy

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (Zesp6t norm o

wspolinym numerze 60364)

PN-EN 60446:2004 — Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspdétdziataniu

cztowieka z maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne

przewodow barwami albo cyframi

PN-E-04700:1998 — Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach

elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych

PN-76/E-90302 — Kable elektroenergetyczne o izolacji polwinitowej i powtoce otowianej,

na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

PN-76/E-90305 — Kable sygnalizacyjne o izolacji polwinitowej i powtoce otowianej, na

napiecie znamionowe 0,6/1 kV

PN-87/E-90050 — Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania

na state. Og6lne wymagania i badania

Obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE.

PN-EN 50174-1. Technika informatyczna, instalacja okablowania. Cz. 1. Specyfikacja i zapewnienie jakosci.
projektowanie i montaz okablowania

PN-EN 50174-2.Technika informatyczna, instalacja okablowania. Cz. 2. Planowanie i wykonawstwo instalaciji
wewnatrz budynkoéw —

PN-EN 50173 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego

BN-76/8984-10,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Ogoine wymagania i badania BN-76/8984-10,



