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|. CZESC OPISOWA

1. ROZWIAZANIE TECHNICZNE SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ
GRAWITACYJNEJ

1.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

Odprowadzenie $ciekow socjalno-bytowych odbywac¢ si¢ bedzie odcinkiem sieci

grawitacyjnej do projektowanej przepompowni $ciekow a dalej siecig kanalizacji ttocznej do

projektowanej lokalnej oczyszczalni Sciekow.

Projektuje sie¢ sie¢ kanalizacyjna sktadajaca si¢ z jednego gtdéwnego kanatu grawitacyjnego

I przepompowni $sciekow, odprowadzajacg $cieki z blokow wielorodzinnych i kilku

budynkow mieszkalnych jednorodzinnych. W pdzniejszym czasie Inwestor przewiduje

rozbudowe grawitacyjnej sieci kanalizacji sanitarnej o kolejne ulice i podtaczenie kolejnych

budynkow mieszkalnych.

Projektuje sig¢ sie¢ kanalizacyjng z rur PVC @ 200 mm kielichowych, litych taczonych na

uszczelke, klasy S (SDR 34; SN 8 i SN12).

Trase i spadki przewodow podano na rysunkach projekcie zagospodarowania i profilach.

Dtugosé sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej PVC @ 200 mm wynosi: L=683,70 m

- odcinek grawitacyjny do przepompowni (rury SN8).

Dtugosé sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej PVC @ 200 mm wynosi: L=37,30 m

- odcinek grawitacyjny od studzienki rozpreznej do oczyszczalni i od oczyszczalni do potoku
(rury SN12).

Na projektowanej sieci wybudowa¢ prefabrykowane studzienki inspekcyjne

PVC @ 425, 600 mm oraz studzienki rewizyjne wtazowe @ PP 1000 mm.

W punkcie OS1 zaprojektowano studzienke rozprezna @ 600 mm.

Na sieci zaprojektowano wszystkie studzienki z kinetami przelotowymi @ 200 mm

i z bocznymi odgatezieniami 90° na obie strony.

Studzienki kanalizacyjne PVC @ 425 mm nalezy wykonac z prefabrykowanych

studzienek inspekcyjnych sktadajacych si¢ z nastgpujacych elementow:

- kineta z PP z uszczelka dla rur kanalizacyjnych PVC @ 200 mm,

- rura trzonowa karbowana @ 425 mm,

- rura teleskopowa @ 425 mm z uszczelka do rury trzonowej karbowanej,

- wlaz zeliwny klasy D400 do rury teleskopowej @ 425 mm.

Studzienke nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej o grubosci min. 10 cm.



Studzienki kanalizacyjne PVC @ 600 mm nalezy wykona¢ z prefabrykowanych
studzienek inspekcyjnych sktadajacych sie z nastepujacych elementdw:

- kineta z PP z uszczelka dla rur kanalizacyjnych PVC @ 200 mm,

- rura trzonowa karbowana @ 600 mm,

- rura teleskopowa @ 600 mm z uszczelkg do rury trzonowej karbowane;j,

- wlaz zeliwny klasy D400 do rury teleskopowej @ 600 mm.

Studzienke nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej 0 grubosci min. 10 cm.

Studzienki kanalizacyjne PP @ 1000 mm nalezy wykona¢ z prefabrykowanych studzienek
sktadajacych si¢ z nastepujacych elementow:

- dennica PP @ 1000 mm z kineta @ 200 mm z odgatezieniami bocznymi

- rura trzonowa taczone na uszczelke @ 1000 mm z drabinkg ztazowsa

- stozek @ 1000/600 mm z otworem wtazowym @ 600 mm

- wlaz zeliwny typu ci¢zkiego D400 @ 600 mm

- pierécien odcigzajacy zelbetowy.

W trakcie wykonywania montazu studzienek nalezy dostosowaé poziom wysokos$ci whazu do
poziomu terenu.

Wszelkie prace zwiazane z eksploatacja studzienek niewtazowych odbywaja Si¢

z powierzchni terenu, przy wykorzystaniu wozu asenizacyjnego WUKO.

Montaz studzienek prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg okreslong przez ich producenta.
Zastosowane do budowy studzienki rewizyjne winny posiada¢ aprobate techniczna
stwierdzajaca przydatnos¢ do stosowania ich w budownictwie.

Przestrzen wokot studzienki nalezy przy zasypywaniu zaggszcza¢ mechanicznie warstwami
co 30 cm.

Zastosowane do budowy studzienki rewizyjne winny posiada¢ aprobate techniczna

stwierdzajaca przydatnos¢ do stosowania ich w budownictwie.

1.2. Kolizje z istniejacym uzbrojeniem terenu

Teren objety opracowaniem nie jest zmeliorowany i nie zlokalizowano na nim urzadzen
melioracyjnych.

Na trasie projektowanej sieci wystepuja skrzyzowania z siecig wodociggowa, kanalizacja

sanitarng.



Uwaga. W przypadku stwierdzenia na przedmiotowym obszarze urzadzen melioracji
wodnych szczegdtowych nie wystepujacych w ewidencji wod, urzadzen wodnych

oraz zmeliorowanych gruntdw inwestor zobowigzany jest we wlasnym zakresie do
zapewnienia prawidlowego odptywu wod oraz rozwigzania zaistniatej kolizji przedmiotowe;j
inwestycji z tymi urzadzeniami.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanych wykopow, krzyzujace si¢
lub biegnace rownolegle z wykopem nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, a w razie
potrzeby podwiesi¢ w sposdb zapewniajacy ich eksploatacje.

Prace w obrgbie skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym nalezy wykonywac recznie.

UWAGA: Przy natrafieniu na urzadzenia podziemne (przewody wodociagowe, kable
telefoniczne i energetyczne, itp.) nie zaewidencjonowane na mapie roboty ziemne nalezy
wstrzymaé, powiadomi¢ Inwestora oraz wtasciciela sieci. Dalsze prace mozna prowadzi¢ po
uzgodnieniu trybu postepowania z wtascicielami odkrytych obiektow.

W miejscach kolizji roboty prowadzi¢ recznie.

Zachowac szczego6lng ostrozno$¢ przy robotach w zblizeniu z siecig elektryczna

i wodociagowa.

1.3. Prace w pasie drogowym

Wykonawca robdt powinien zapewni¢ bezpieczne warunki ruchu pojazdéw mechanicznych

i pieszych w rejonie prowadzonych robot. Przy zasypywaniu wykopu

w pasie drogowym, po wykonaniu zasypki wstepnej grunt zageszcza¢ mechanicznie
warstwami co 35 cm, az do uzyskania wskaznika zaggszczenia gruntu Is > 0,98 wg normalnej
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 w czesci zuzlowej drogi, natomiast

w czesci asfaltowe) Is = 1,0.

Po zakonczeniu robot w pasie drogowym teren budowy nalezy doprowadzi¢ do stanu

pierwotnego.



2. ROZWIAZANIE TECHNICZNE SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ
TLOCZNEJ

2.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej tlocznej

Odprowadzenie $ciekow socjalno-bytowych odbywac¢ si¢ bedzie z projektowanej
przepompowni $ciekow siecig kanalizacji ttocznej do projektowanej studzienki rozpreznej a
nastepnie do projektowanej oczyszczalni Sciekow.

Projektowana sieci kanalizacyjna bedzie stanowi¢ jeden gtéwny rurociag ttoczny.
Projektowana przepompownia $ciekéw zlokalizowana przed oczyszczalnig.

Projektuje sie¢ sie¢ kanalizacyjna z rur PE @ 90 mm PE 100 SDR17, zgrzewanych.
Trase i spadki przewodow podano na projekcie zagospodarowania terenu i na profilu
podtuznym.

Dtugosé sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej PE @ 90 mm wynosi: L=7,20 m.

W punkcie KT3 zaprojektowano prefabrykowang studzienke rozprezng @ 600 mm.
Studzienke kanalizacyjng PVC @ 600 mm nalezy wykonac z prefabrykowanych
studzienek inspekcyjnych sktadajacych sie z nastepujacych elementow:

- kineta z PP z przegroda z odptywem dla rur kanalizacyjnych PVC @ 200 mm,

- rura trzonowa karbowana @ 600 mm,

- rura teleskopowa @ 600 mm z uszczelka do rury trzonowej karbowane;j,

- wlaz zeliwny klasy D400 do rury teleskopowej @ 600 mm.

Studzienke nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej o grubosci min. 10 cm.

W trakcie wykonywania montazu studzienki nalezy dostosowa¢ poziom wysokosci wlazu do
poziomu terenu.

Montaz studzienki prowadzi¢ zgodnie z instrukcja okreslong przez ich producenta.
Zastosowane do budowy studzienki winny posiadac aprobate techniczng stwierdzajaca

przydatnos¢ do stosowania ich w budownictwie.

2.2. Kolizje z istniejacym uzbrojeniem terenu
Teren objety opracowaniem nie jest zmeliorowany 1 nie zlokalizowano na nim urzadzen
melioracyjnych.

Na trasie projektowanej sieci nie wystepuja skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym.



3. ROZWIAZANIE TECHNICZNE PRZEPOMPOWNI SCIEKOW

3.1. Dobor przepompowni $ciekéw

PARAMETRY PRACY POMP:

- Qp=4,01I/s Hp=3,6m

- Wysoko$¢ geometryczna Hg = 3,1 m

- Hstr. I+m =0,2 m

- straty rurociggu policzono dla rury PEHD PN10 90x5,4 SDR17
- dtugos¢ rurociaggu tlocznego L = 7,20 m

- Hwyp =0,3m

3.2. Wyposazenie przepompowni ma zawieraé

1. Pompy (typy pomp wg tabeli) - szt. 2
2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) ma by¢ wykonany z polimerobetonu (typ nie
przejazdowy).
Grubo$¢ $cianek zbiornika ma wynosic:
- dla DN1200 mm - nie mniej niz 40 mm,
Komore¢ studzienki o przekroju kolowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...)
Standardowa wysoko$¢ komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jej wysoko$ci rura
moze by¢ przycinana. Dla uzyskania wigkszej wysoko$ci komory rury sg laczone przy
uzyciu kleju epoksydowego.

"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane muszqg by¢é z nienasyconej zywicy
poliestrowej,

bez cementu i wody.

Zastosowany material to polimerobeton (skrét PRC od ,,polyeser resin concrete”). Bardzo
dobra przyczepnos¢ zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polgczenie i pozwala uzyskac
Wysokg wytrzymatosé na sciskanie i zginanie przy matych grubosciach scianek i tym samym
zredukowanym cigzarze elementow. Przektada sie t0 na mniejsze koszty transportu oraz
montazu.

Wyroby z polimerobetonu sq odporne na agresywne grunty, scieki oraz gazy i tym samym nie
ulegajg korozji, pod wptywem kwasu siarkowego, powstatego w procesach biodegradacji i
nadzwyczaj czesto wystepujgcego w kanatach i zbiornikach sciekowych"

WYMAGANE PARAMETRY:

Ciezar wiasciwy [p] 2300 kg/m3

Modut sprezystosci przy sciskaniu [Ec] 28 000 MPa
Wytrzymatos¢ na rozciagganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wytrzymatos¢ na sciskanie [fc] min. 80 MPa

Scieralnos¢ max. = 0,5 mm

Chropowatos¢ scian [K] max. = 0,1 mm

Nasiagkliwos¢ woda nw 0,10%

Odpornos¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10



Wyposazenie zbiornika ma zawierac¢ (stal 1.4301):

e podest obstugowy — stal nierdzewna

e drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi do podestu — stal nierdzewna
porgcz montowana na zewnatrz zbiornika bezposrednio na pokrywie — stal
nierdzewna

wlaz wejsciowy kopertowy - stal nierdzewna

kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdz./przew.PVC — szt. 1 (nawiewny)
kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem — stal nierdzewna — szt.1 (wywiewny)
belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice - stal nierdzewna

tancuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN65 + przedluzenie trzpienia

(przegubowy)
ze stali nierdzewnej szt. 2, (zamykanie i otwieranie w $wietle wtazu, obstuga z

poziomu terenu)

zawory zwrotne kulowe proste DN65 szt. 2 - zeliwo

przewody ttoczne DN65/80 - stal nierdzewna ($cianka 2mm)

potaczenia kolnierzowe nierdzewne

elementy taczne — stal nierdzewna lub materiat wg specyfikacji producenta

potaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomoca zlaczki

STAL/PE 80/90

nasada T-52 z pokrywa + zawor kulowy 2” - szt. 1

e 7uraw stupowy wraz ze stopg zurawia — udzwig 150 kg (stal nierdzewna) — szt. 1

e potaczenie pionow tlocznych ksztattkami niskooporowymi (tréjnik ortowy) — nie
dopuszcza si¢ zastosowania potaczen spawanych pod katem prostym.

3.3. Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme¢ dotyczaca jakosci w spawalnictwie w
petnym zakresie wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy 1 operatorow urzadzen spawalniczych
spetniajacych wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy
Cisnieniowej 2014/68/UE

wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologi¢ spawania WPQR
zgodna

z PN-EN ISO 15614

wymagany poziom jako$ci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B"
wg PN-EN ISO 5817;

zakres badan nieniszczacych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN 1SO 17637 oraz
kontrola penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN 1SO 23277

personel wykonujacy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w
zakresie badan wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN
ISO 9712

minimum 80% spawoéw do srednicy DN200 musi by¢ wykonanych metoda orbitalng
w podwdjnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)



3.4. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej ukladu dwupompowego
w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS
a) Obudowa rozdzielnicy:

wykonana z poliestru wzmocnionego wtdknem szklanym o stopniu ochrony
min. IP 66, wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR,
odporna
na promieniowanie UV,
wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne
na promieniowanie UV, na ktorych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):

o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,

= awarii ogdlnej,

= awarii pompy nr 1,

= awarii pompy nr 2,

= pracy pompy nr 1,

= pracy pompy nr 2;
wylacznik gtowny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy r¢cznej,

o stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu),
o wymiarach minimum: 800(wysoko$¢) x 600(szerokos¢) x 300(glebokosc),
wyposazona w ptyte montazowsg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajacym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajacych, od czujnikow plywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy
zasilajaco-sterowniczej, cokol odporny na promieniowanie UV.

o O O

b) Urzadzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przekladnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

wytacznik réznicowopragdowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody
odbiorcze

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wyltacznikiem
nadmiarowo-pragdowym klasy B16

wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed
przecigzeniem
1 zanikiem napig¢cia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni,

zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejSciami dla zasilania sygnatu
dzwigkowego
i optycznego

wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej

wewngtrzne oswietlenie rozdzielnicy — swietlowka 8W



e sonda hydrostatyczna z wyjéciem pradowym (4-20mA) o zakresie
pomiarowym 0-4m H;O wraz z dwoma plywakami (suchobieg i poziom
alarmowy)

e antena dla sygnaltu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

e wtyk do podiaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 — Agregat,

e ogranicznik przepie¢ klasy C.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza przepompowni Sciek6w ma posiadaé
Europejski Certyfikat Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza
nastepujace sygnaty (UWAGA!!! - wszystkie sygnaly binarne powinny by¢
wyprowadzone
z przekaznikéw pomocniczych):

e wejscia (24VDC):

o tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidlowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego 1 zawilgocenia pompy jesli posiada

awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

o kontrola rozbrojenia stacyjki

e wejscia analogowe (4...20mA):

o sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony
bezpiecznikiem 32mA

o sygnal z przektadnikow pradowych (4...20mA)

e wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

o zalgczanie pompy nr 1

o zalaczenie pompy nr 2

o zalaczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza
pompowni

o zalgczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

o zalgczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

o zalaczenie wyj$cia wlamania — do podiaczenia niezaleznej centralki
alarmowej (opcjonalnie)

d) Wyposazenie i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

e sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowag wymiang
danych z istniejaca stacja bazowa

e zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace
w bezposrednim oswietleniu promieniami stonecznymi

e 16 wejs¢ binarnych

e 16 wyjs¢ binarnych

e 4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA

@) o O O O
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komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnalu GSM - minimum 3 diody lub warto$¢ na
wyswietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
o poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= logowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= Dbrak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony P40
temperatura pracy: -20° C...50°C
wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modul GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e) Wymagania modutu telemetrycznego:

wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wej$¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych)
modutu telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach uslugi GPRS
(ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku
powstania stanow alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z
ptywakow
1 sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesylanych ze Stacji
Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada
pracy réwnoleglej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu
wystanego
ze stacji operatorskigj
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie
przepompowni:
o brak karty SIM
poprawnos¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia 1 wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekoéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalgczenia pomp
nastawiony poziom wylaczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zataczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp

O O O O O O OO0 OO0 Oo



o prad pobierany przez pompy
o poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejsze]
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
o poziomu zalgczenia pomp
o poziomu wyltaczenia pomp
o poziomu dolaczenia drugiej pompy
o zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatyczne;j
o zakresu pomiarowego uzytego przektadnika pradowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:
o kazdej z pomp
zasilania
wystgpieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
btednym podtaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej
o wlamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przetgczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego
Czasu pracy z mozliwoscia wytaczenia opcji
blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —
redukuje czgstotliwo$¢ zalaczen pomp, funkcja z mozliwoscia wytaczenia
(opcja)
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczeg6lnych fazach
mozliwo$¢ podiaczenia sygnalu wilamania do zewngtrznej, niezaleznej
centralki alarmowej

O O O O O

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY
MODULU MODBUS RTU

f) Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza pomp ma zapewniac:

naprzemienng prac¢ pomp

automatyczne przetgczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

kontrole termikoéw pompy i wytacznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie S$ciekOw ponizej poziomu
suchobiegu

— tylko dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o
sygnat

z dwoch ptywakow

kompatybilnos¢ z istniejgcym systemem monitoringu.



Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN
61439

— 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci
elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-Sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN
61439
—1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE
— LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca
przepompowni §ciekdw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi
oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN
dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia
dostawca systemu monitoringu.

3.5. Parametry pomp i zbiornika

Zbiornik przepompowni
L.p. z polimerobetonu [wymiary Pompy zatapialne - 2 szt.
mm]
i 1200 x 4550
PS Proslice O$ | przewody tloczne stal DN65/80 ARX F65-150/017F4USG-150
gm. Byczyna / PE 90 o mocy 1,67 kW

W zakres wykonania przepompowni ma wchodzi¢ montaz u klienta, uruchomienie,
autoryzacje, przeszkolenie  obstlugi oraz podlaczenie do istniejacego systemu
monitoringu i wizualizacji GPRS.

Nowo budowana sieciowa przepompownia Sciekéw opisana w projekcie budowlanym
oraz

w SIWZ ma by¢ objeta rozbudowa istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu
w oparciu o pakietowa transmisje danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i
funkcjonuje

w Gminie Byczyna.

Oprogramowanie nowej przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne
z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez
naniesienie nowej przepompowni SciekOw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji
Dyspozytorskiej mieszczacej si¢ w siedzibie eksploatatora gminnych sieci
kanalizacyjnych. Jednoczesnie Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy
system sterowania
i monitoringu w oparciu o pakietowa transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony
na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwosci wspoldzialania dwéch czy wiecej
odmiennych systemow sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przyszlej
eksploatacji przepompowni sieciowych.

OPIS PROGRAMU FUNKCJONALNO UZYTKOWEGO ISTNIEJACEGO
SYSTEMU MONITORINGU STANOWI ZALACZNIK DO PROJEKTU.



3.6. Posadowienie zbiornika przepompowni
Zbiornik nalezy ustawi¢ na wypoziomowanym podtozu sktadajacym si¢ z:
- warstwy tlucznia bazaltowego frakcji 16-32 mm grub. 25 cm, zageszczonego przykrytego
folig grub. 1 mm
- warstwie piasku stabilizowanego cementem w proporcji 3:1 zaggszczonego
i wypoziomowanego grub. 20 cm.
W miejscu posadowienia zbiornika nalezy zdja¢ warstwe humusu i wykorytowac.
Dno wykopu winno by¢ rowne i pozbawione elementdw o ostrych krawedziach.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu nie wolno dopusci¢ do przekroczenia
projektowanej rzednej dna wykopu i naruszenia gruntu rodzimego.
Przy wykonywaniu podbudowy pod zbiornik warstwy zageszcza¢ mechanicznie warstwami
az do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu Is=1,0 wg normalnej préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481.
Zbiornik zasypac¢ piaskiem na mokro ubijanym warstwami po 30 cm.
W trakcie zasypywania zbiornik musi by¢ zalany woda do poziomu na jakim aktualnie
wykonywane jest zageszczanie.
Catos$¢ prac zwigzanych z montazem i zasypywaniem zbiornika wykonywac¢ zgodnie z DTR
wytwaorcy przepompowni.

Dalsze szczegoty pokazano na rysunkach.

4. ROZWIAZANIE TECHNICZNE PRZYLACZY SIECI KANALIZACJI
SANITARNEJ GRAWITACYJINEJ

4.1. Opis rozwigzania

Odprowadzenie $ciekow socjalno-bytowych odbywac¢ si¢ bedzie do projektowanej sieci
kanalizacji sanitarnej @ 200 mm. Zgodnie z projektem w miejscach wlaczenia przykanalikow
do sieci zostaty zaprojektowane studzienki z kinetami z odgat¢zieniami.

Na koncach przykanalikow zaprojektowano studzienki inspekcyjne PVC @ 425 z kineta
przelotowa @ 160 mm umozliwiajgce podtaczenie instalacji kanalizacyjnych z budynkow.
Studzienki kanalizacyjne PVC @ 425 mm nalezy wykona¢ z prefabrykowanych
studzienek inspekcyjnych sktadajacych si¢ z nastepujacych elementow:

- kineta z PP z uszczelka dla rur kanalizacyjnych PVC @ 160 mm,

- rura trzonowa karbowana @ 425 mm,

- rura teleskopowa @ 425 mm z uszczelkg do rury trzonowej karbowane;j,

- wlaz Zeliwny klasy A15 do rury teleskopowej @ 425 mm.



Studzienki nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej o grubosci min. 10 cm.

Wokot studzienek wykona¢ osypki piaskowe.

Przestrzen wokot studzienek nalezy przy zasypywaniu zageszcza¢ mechanicznie warstwami
co 30 cm. Wszelkie prace zwiazane z eksploatacja studzienek niewtazowych odbywaja si¢
z powierzchni terenu , przy wykorzystaniu wozu asenizacyjnego WUKO.

Montaz studzienek z tworzyw sztucznych prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg okreslong

przez ich producenta.

Zastosowane do budowy studzienki rewizyjne winny posiada¢ aprobate techniczna
stwierdzajaca przydatnos¢ do stosowania ich w budownictwie.

Przytacza projektuje sie z rur PVC @ 160 mm kiclichowych, litych faczonych na uszczelke,
klasy S (SDR 34; SN 8).

Trase i spadki przewodow podano na projekcie zagospodarowania terenu oraz na profilach

podtuznych.

4.2. Roboty ziemne i montazowe

Dla kanatow o srednicy @ 160 mm nalezy wykona¢ wykopy liniowe wasko przestrzenne

0 szerokosci dna wykopu 0,8 m.

Dno wykopu winno by¢ réwne i pozbawione elementdw o ostrych krawedziach.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu nie wolno dopusci¢ do przekroczenia
projektowanej rzednej dna wykopu i naruszenia gruntu rodzimego.

Roboty ziemne mozna prowadzi¢ mechanicznie lub recznie.

Rury kanalizacyjne PVC @ 160 mm nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej 0 grubosci

15 cm i szerokosci rownej szerokosci dna wykopu. Podsypke nalezy zageszczaé ubijakami
mechanicznymi recznymi.

Obsypke przewodu nalezy wykonac z piasku. Szerokos¢ obsypki przewodu powinna by¢
rowna szerokosci wykopu i siega¢ do wysokosci 15 cm ponad wierzch rury.

Obsypke nalezy zageszczac ubijakami recznymi, rownomiernie po obu stronach przewodu w
celu unikniecia przemieszczania si¢ rurociagu.

Po utozeniu przewodow i wykonaniu obsypki z piasku, nalezy wykona¢ zasypke gtowna
gruntem pochodzacym z wykopu, nie zawierajagcym takich materiatow jak: grunty zbrylone
gruz, smieci, itp. mogacych uszkodzi¢ przewdd lub spowodowaé niewtasciwe zageszczenie

zasypki. Zageszczanie zasypki gtéwnej nalezy wykona¢ mechanicznie.



4.3. Kolizje z istniejacym uzbrojeniem terenu

Teren objety opracowaniem nie jest zmeliorowany 1 nie zlokalizowano na nim urzadzen
melioracyjnych.

Na trasie projektowanych przytaczy wystepuja skrzyzowania z siecig wodociggowa

I kanalizacja sanitarna.

4.4. Prace w pasie drogowym

Wykonawca robdt powinien zapewni¢ bezpieczne warunki ruchu pojazdéw mechanicznych
i pieszych w rejonie prowadzonych robot.

Przed przystagpieniem do wykonywania robot w czesci asfaltowej nalezy wyciaé
nawierzchni¢ 1 zdja¢ podbudowe.

Przy zasypywaniu wykopu w pasie drogowym, po wykonaniu zasypki wstepnej grunt
zageszcza¢ mechanicznie warstwami co 35 cm, az do uzyskania wskaznika zageszczenia
gruntu Is > 0,98 wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 w cze$ci zuzlowej
drogi, natomiast w czgsci asfaltowej Is = 1,0.

W zageszczonym wykopie wykonaé podbudowe z thucznia grubosci 20 cm wyrdéwnang

1 ubitg walcem z uktadem wibracyjnym.

Odbudowg jezdni wykonaé¢ w uzgodnieniu z Inwestorem i zgodnie z jego zaleceniami.
Po zakonczeniu robot w pasie drogowym teren budowy nalezy doprowadzi¢ do stanu

pierwotnego.

5. ROZWIAZANIE TECHNICZNE ODPROWADZENIA DO ROWU

5.1. Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej

Odprowadzenie $ciekow z oczyszczalni odbywac sie bedzie odcinkiem sieci grawitacyjnej do
istniejgcego rowu.

Projektuje sig¢ sie¢ kanalizacyjna z rur PVC @ 200 mm kielichowych, litych taczonych na
uszczelke, klasy S (SN12).

Trase i spadki przewodow podano na projekcie zagospodarowania terenu i profilach
podtuznych.

Dtugosé sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej PVC @ 200 mm wynosi: L=37,30 m

- odcinek grawitacyjny ze studzienki rozpreznej do oczyszczalni i z oczyszczalni do rowu
(rury SN12).



Ze wzgledu na male zaglebienie kanatu odprowadzajacego zaprojektowano ocieplenie rur
kanalizacyjnych otuling styropianowg dwudzielng typu EPS 200 o wspotczynniku

0,036 W/mK i grubosci $cianki 50 mm,

Na odcinku kanatu od nasypu do wylotu wykonac obsypke gruntowg kanatu zgodnie
zrys.718.

Na projektowanej sieci wybudowa¢ prefabrykowane studzienki inspekcyjne

PVC @ 600 mm.

Studzienke kanalizacyjng PVC @ 600 mm nalezy wykonac¢ z prefabrykowanych
studzienek inspekcyjnych sktadajacych si¢ z nastepujacych elementow:

- kineta z PP z uszczelka dla rur kanalizacyjnych PVC @ 200 mm,

- rura trzonowa karbowana @ 600 mm,

- rura teleskopowa @ 600 mm z uszczelkg do rury trzonowej karbowane;j,

- wlaz zeliwny klasy D400 do rury teleskopowej @ 600 mm.

Studzienke nalezy posadowi¢ na podsypce piaskowej o grubosci min. 10 cm.

W trakcie wykonywania montazu studzienek nalezy dostosowa¢ poziom wysokosci wtazu do
poziomu terenu.

Wszelkie prace zwigzane z eksploatacja studzienek niewtazowych odbywaja Si¢

z powierzchni terenu, przy wykorzystaniu wozu asenizacyjnego WUKO.

Montaz studzienek prowadzi¢ zgodnie z instrukcjg okreslong przez ich producenta.
Zastosowane do budowy studzienki rewizyjne winny posiada¢ aprobate techniczna
stwierdzajaca przydatnos¢ do stosowania ich w budownictwie.

Przestrzen wokot studzienki nalezy przy zasypywaniu zaggszcza¢ mechanicznie warstwami
co 30 cm.

Studzienka bedzie rowniez umozliwiata pobieranie probek do badania.

5.2. Pomiar przeplywu odprowadzanych $ciekéw

Na rurociggu odprowadzajacym Scieki oczyszczone do rowu zaprojektowano studnie
kanalizacyjng z zamontowanym wewnatrz przeplywomierzem typu FLOWBOX i szafka z
rejestratorem oraz korytem pomiarowym PALMER-BOWLUS’A @ 200 mm.

Studzienke kanalizacyjng PP @ 1000 mm nalezy wykona¢ z prefabrykowanych studzienek
sktadajacych si¢ z nastepujacych elementow:

- dennica z PP $lepa @ 1000 mm

- rura trzonowa taczone na uszczelke @ 1000 mm z drabinkg ztazowsa

- stozek @ 1000/600 mm z otworem wtazowym @ 600 mm

- wlaz zeliwny typu ciezkiego D400 @ 600 mm

- pierScien odcigzajacy zelbetowy.



W trakcie wykonywania montazu studzienek nalezy dostosowaé poziom wysokosci wtazu do
poziomu terenu.
Studzienke ustawi¢ na podsypce piaskowej grub. 10 cm.

Szczegoly montazu pokazano na rysunkach.

5.3. Wylot do rowu

Zaprojektowano odprowadzenie oczyszczonych Sciekoéw do istniejgcego rowu.

Wylot wykona¢ jako prefabrykowany betonowy typu KOED 02.16 @ 200 mm.

Skarpe przy wylocie rowu nalezy wytozy¢ ptytami azurowymi na dtugosci 1,0 m po obu
stronach wylotu. Dno i przeciw skarpe rowniez wylozy¢ ptytami azurowymi.

Na wylocie zamontowa¢ klape zwrotng zabezpieczajaca si¢ cofaniu Sciekoéw i krate z siatki
zabezpieczajacg przed wchodzeniem do rurociggu zwierzat.

Na przewodzie odptywowym bedzie istniala réwniez mozliwo$¢ pobierania probek do badan.
Dno rowy odmuli¢ na dtugosci 5,0 m przed i za wylotem a skarpy rowu wyréwnac na tej
samej dtugosci.

Dalsze szczegoty pokazano na rysunkach.

6. ROZWIAZANIE TECHNICZNE OCZYSZCZALNI SCIEKOW

6.1. Opis rozwigzania

Zaprojektowano prefabrykowang oczyszczalni¢ Sciekow mechaniczno-biologiczng z
wykorzystaniem biologicznych z16z obrotowych typu BioDisc BN do 300 RLM.
Projektowana oczyszczalnia sktada sie z prefabrykowanego zbiornika wykonanego z GRP

0 wymiarach 2450 x 13100 x 2850 mm podzielonego na osadnik wstepny, dwie strefy
biologiczne i osadnik wtorny.

Oczyszczalnia wyposazona w obrotowe ztoza, motoreduktor i osprzet.

Doptywajace grawitacyjnie do oczyszczalni scieki trafiajg do osadnika wstegpnego, w ktorym
ciezkie czastki state i czastki niebiodegradowalne tacza si¢ tworzac osad okresowo usuwany.
Czastki flotujace tworza kozuch na powierzchni osadnika dzigki czemu trwa wstepny proces
beztlenowego oczyszczania.

Scieki z osadnika wstepnego grawitacyjnie przedostaja si¢ do pierwszej strefy obrotowych
zk6z biologicznych. Ztoza nieprzerwanie obracajg si¢ co umozliwia absorbcje tlenu tworzace;j

si¢ biomasy przez naturalnie wystepujace bakterie przywierajace do powierzchni z16z.



Nastepnie $cieki przeptywaja do drugiej, odseparowanej strefy obrotowych z16z
biologicznych. Bakterie przywierajace do ztoza obrotowego skutecznie wykorzystujg jako
pozywienie sktadniki zawarte w $ciekach.

Ruch obrotowy powoduje réwniez odrywanie si¢ obumartych bakterii tworzac przestrzen do
rozwoju nowych.

Ze ztoza obrotowo-biologicznego Scieki przeptywajg do osadnika wtornego gdzie nastepuje
sedymentacja osadow. Scieki oczyszczone wolne od czastek statych i zanieczyszczen
opuszczajg oczyszczalnig.

W osadniku wtérnym wykonany jest system recyrkulacji sciekéw oraz osadu nadmiernego
do osadnika wstepnego.

Oczyszczalnia jest catkowicie bezobstugowa. Wymaga tylko okresowych przegladéw
technicznych oraz usuwania samochodem asenizacyjnym nadmiaru osadu z osadnika
wstepnego. Wypompowane $cieki nalezy wywiez¢ do oczyszczalni $ciekdw posiadajacej
system odwadniania i stabilizacji osadu.

Cata oczyszczalnia dostarczana jest na plac budowy jako prefabrykat z pelnym

Wyposazeniem.

6.2. Montaz oczyszczalni
Zbiornik nalezy ustawi¢ na wypoziomowanym podtozu sktadajacym si¢ z:
- warstwy ttucznia bazaltowego frakcji 16-32 mm grub. 25 cm, zageszczonego przykrytego
folig grub. 1 mm
- warstwie piasku stabilizowanego cementem w proporcji 3:1 zag¢szczonego
i wypoziomowanego grub. 20 cm.
W miejscu posadowienia zbiornika nalezy zdja¢ warstwe humusu i wykorytowac.
Dno wykopu winno by¢ réwne i pozbawione elementdw o ostrych krawedziach.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu nie wolno dopusci¢ do przekroczenia
projektowanej rzednej dna wykopu i naruszenia gruntu rodzimego.
Przy wykonywaniu podbudowy pod zbiornik warstwy zageszcza¢ mechanicznie warstwami
az do uzyskania wskaznika zageszczenia gruntu Is=1,0 wg normalnej proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481.
Zbiornik zasypa¢ suchym betonem C16/20 grubosci warstwy 50 cm dookota zbiornika.
W trakcie zasypywania zbiornik musi by¢ zalany woda do poziomu na jakim aktualnie jest
wykonywana zasypka.
Calos¢ prac zwigzanych z montazem 1 zasypywaniem zbiornika wykonywa¢ zgodnie z DTR

wytwarcy oczyszczalni.



Dalsze szczegdty pokazano na rysunkach.

6.3. Wymagania dla szafy sterowniczej

Szafa sterownicza powinna by¢ wyposazona w:
- bezpieczniki 3 x 400 V

- wylacznik réznicowo pragdowy

- wylgcznik awaryjny

- instalacja sygnalizacyjna utraty obrotéw

- gniazdo zasilania bezpiecznego 24V.

7. ROZWIAZANIE TECHNICZNE NASYPU

7.1. Opis rozwigzania
Zaprojektowano wokoét zbiornika oczyszczalni nasyp z piasku z drogg wjazdows, placem

manewrowym i ogrodzeniem z siatki z bramg wjazdowa.

7.2. Roboty ziemne zwigzane z nasypem

Przed przystgpieniem do robot wykonawca zleci wytyczenie geodezyjne

projektowanego nasypu.

Pierwsze prace ziemne bedg polegaty na zdjeciu warstwy humusu grubosci 20 cm.

Przy wykonywaniu prac ziemnych mechanicznie nalezy pamigta¢ zeby nie naruszy¢ gruntu
rodzimego i nie przekroczy¢ projektowanej rzedne;j.

Humus zdja¢ na powierzchni wigkszej niz projektowany nasyp umozliwiajacej swobodne
prowadzenie prac ziemnych. Dno wykopu musi by¢ rowne i pozbawione kamieni, $mieci

1 czesci roslinnych.

Zaprojektowano do wykonania nasypu piasek drobnoziarnisty o nosnosci wnes >10.

Ze wzgledu na wysoki poziom wod gruntowych oraz bliskg obecno$¢ zbiornika wodnego
zaprojektowano pierwsza warstwe nasypu z piasku stabilizowanego cementem w stosunku
3:1 grubosci 20 cm zageszczonego do wartosci 1,0 skali Proctora.

W celu ustabilizowania nasypu i zabezpieczenia przed deformacjg i utratg projektowanych
wymiarow zaprojektowano w dolnej czgéci nasypu poduszke piaskowg zabezpieczong
geowlokning 80 kN/m. Kolejng warstwe rowniez zaprojektowano w otulinie geowtokniny
ktorej zadaniem bedzie stabilizowanie catego nasypu i rOwnomierne przenoszenie obcigzen

zwigzanych z ruchem pojazdow serwisowych oczyszczalni.



Piasek zageszczac¢ warstwami nie przekraczajacymi 30 cm, dodatkowo kazda warstwe
podczas zageszczania nawilza¢ woda.

Do zageszczania stosowac walec okotkowanych lub ogumiony z wibracja.

Ilos¢ przejazdow i sitg wibracji dostosowac na placu budowy jednoczesnie uwazajac na
mozliwo$¢ uszkodzenia zbiornika lub odksztatcenia jego $cian.

Przestrzen w odlegtosci 50 cm od zbiornika oczyszczalni zasypa¢ suchym betonem klasy
C16/20 bez zageszczania.

Nasyp budowaé o wymiarach zewnetrznych u podstawy i w szczycie, przekraczajacych
0 50 cm wartosci projektowane a projektowang rzedng wysokosci o 5 %. Po uzyskaniu
projektowanej rz¢dnej terenu, boczne $ciany nalezy $cigé przy pomocy koparki z tyzka
skarpowg do warto$ci zgodnych z projektem.

Tak przeprowadzone prace zapewnig Wymagany stopien zageszczenia na catej powierzchni
projektowanego nasypu.

Zabrani si¢ do wykonania nasypu stosowac gruntow pylastych, gliniastych, lesséw, ziemi
pozyskanej z wykopu, odpadéw budowlanych i organicznych.

Sciany boczne nasypu wysypaé humusem grub. 20 cm, uwalcowaé i obsiaé trawa.

Dalsze szczegdty pokazano na rysunkach.

7.3. Droga dojazdowa i plac manewrowy

Prawidtowa praca oczyszczalni i przepompowni wymaga okresowego czyszczalnia

i serwisowania urzadzen. W tym celu wymagany jest dojazd do urzadzen pojazdéw WUKO,
asenizacyjnych i serwisowych.

W zawigzku z powyzszym zaprojektowano w rejonie zbiornika na nasypie droge dojazdowsa
i plac manewrowy.

Utwardzeniem bedzie kostka brukowa behaton o grubosci ok. 8 cm.

Kostka zostanie utozona na warstwie piasku stabilizowanego cementem w stosunku 4:1
grub. 10 cm i warstwie klinca 16/31,5 grub. 15 cm.

Warstwy podbudowy zagesci¢ do wartosci 1,0 proby Proctora.

Droga dojazdowa i plac manewrowy zostang oddzielone kraweznikiem.

Utwardzenie wykonane na jednym poziomie w celu swobodnego wsigkania i odptywu wod
opadowych.

Dalsze szczegoty pokazano na rysunkach.



7.4. Ogrodzenie

Zaprojektowano wokoét oczyszczalni na gornej krawedzi skarpy ogrodzenie z bramag
wjazdowg od strony dz. nr 104/6.

Ogrodzenie wykona¢ jako panelowe sktadajace si¢ z:

- paneli z drutu zgrzewanego o wym. 1530 x 2500 mm

- shupkéw z profili kwadratowych 40 x 40 mm, h = 2300 mm

- fundamentow betonowych prefabrykowanych pod stupki

- podmurowki betonowej prefabrykowanej 250 x 2450 x 50 mm.

Brama wjazdowa o szerokos$ci 4,0 m i wysokosci 1500 mm, dwuskrzydtowa otwierana do
oczyszczalni.

Brama wykonana z profilu kwadratowego 60 x 60 mm z wypehieniem z paneli z drutu
zgrzewanych.

Stupki do bramy o przekroju 80 x 80 mm zakotwione w nasypie na fundamencie
betonowym.

Elementy stalowe zabezpieczone przed korozjg przez cynkowanie lub malowane proszkowo.

Kolor i forme zabezpieczenia uzgodni¢ z Inwestorem.

8. WYTYCZNE DLA WYKONAWCY ROBOT

Wszelkie roboty ziemne zwigzane z budowa sieci kanalizacyjnej nalezy wykona¢ zgodnie z:
- warunkami technicznymi wykonania i odbioru sieci wodociggowych i kanalizacyjnych

- warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggéow z tworzyw sztucznych

- wydanymi decyzjami i warunkami dotyczacymi przedmiotowego odcinka

- obowigzujgcymi przepisami i normami

- obowigzujacymi przepisami BHP przy robotach ziemnych i montazowych

8.1. Wykopy

Dla przewodow rur kanalizacyjnych @ 200 mm nalezy wykona¢ wykopy liniowe wasko
przestrzenne o szerokosci dna wykopu 1,0 m zabezpieczone np. szalunkami ptytowymi.
Urobek z wykopu nalezy sktadowa¢ obok wykopu z zachowaniem bezpiecznej odlegtosci od
krawedzi wykopu. Nadmiar ziemi nalezy wywies¢ na miejsce wskazane przez Inwestora.
Dno wykopu winno by¢ rowne i pozbawione elementdw o ostrych krawedziach.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu nie wolno dopusci¢ do przekroczenia
projektowanej rzednej dna wykopu i naruszenia gruntu rodzimego.



W trakcie rob6t ziemnych wszystkie napotkane kolizje z uzbrojeniem podziemnym nalezy

zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

8.2. Montaz przewodow

Sie¢ kanalizacyjng nalezy wykonac z rur PVC @ 200 mm kielichowych, litych taczonych na
uszczelke, klasy S (SDR 34; SN12).

Przewody nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej o grubosci 15 cm i szerokosci rownej

szerokosci dna wykopu. Podsypke nalezy zaggszcza¢ ubijakami mechanicznymi rgcznymi.

UWAGA: Zastosowane do budowy rury winny posiada¢ aprobate techniczng stwierdzajaca

przydatno$¢ do stosowania ich w budownictwie.

8.3. Obsypka i zasypka rurociggow

Obsypke przewodu nalezy wykonac z piasku. Szerokos¢ obsypki przewodu powinna by¢
rowna szerokosci wykopu i siega¢ do wysokosci 20 cm ponad wierzch rury. Obsypke nalezy
zageszczaé ubijakami recznymi, rownomiernie po obu stronach przewodu w celu unikniecia
przemieszczania si¢ rurociggu.

Po utozeniu przewodoéw i wykonaniu obsypki z piasku, nalezy wykona¢ zasypke gtowna
gruntem pochodzacym z wykopu, nie zawierajacym takich materiatow jak: grunty zbrylone
gruz, smieci, itp. mogacych uszkodzi¢ przewdd lub spowodowaé niewtasciwe zageszczenie
zasypki.

Zageszczanie zasypki gtdéwnej nalezy wykona¢ mechanicznie.

9. UWAGI KONCOWE

1. Przed rozpoczeciem robét nalezy zleci¢ uprawnionemu geodecie wytyczenie trasy sieci
wedlug wspotrzednych X1 Y.

2. Prace budowlano-montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem pod nadzorem osoby
uprawnionej.

3. Po zakonczeniu robot montazowych, a przed zasypaniem wykopow nalezy wykonac
inwentaryzacje powykonawcza wykonanej sieci wodociggowe;j i kanalizacyjne;j.

4. Zabrania si¢ stosowania rur z rdzeniem spienionym.



10. OPIS PARAMETROW FUNKCJONALNO-UZYTKOWYCH
FUNKCJONUJACEGO ISTNIEJACEGO SYSTEMU MONITORINGU W
TECHNOLOGII GSM/GPRS ZE STALA ADRESACJA IP OBIEKTOW
CHRONIONYCH SYSTEMEM APN

1. Rozbudowa istniejgcego systemu monitoringu i wizualizacji

Monitoring wszystkich obiektéw wchodzacych w zakres zadania nalezy zrealizowac
poprzez rozbudowe istniejacego systemu monitoringu obiektow wodno-kanalizacyjnych,
a wizualizacj¢ nalezy wykona¢ na istnicjgcej stacji bazowej (serwerze) umieszczonej w
Centrum Dyspozytorskim. Niedopuszczalne jest gromadzenia danych na serwerze
zewnetrznym. Oprogramowanie wizualizacyjne modernizowanych obiektow musi by¢
zintegrowane i kompatybilne z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowg systemu
monitoringu 0 nowo wlgczane obiekty nalezy zrealizowal poprzez naniesienie ich na
istniejgcej mapie synoptycznej rozbudowywanej aplikacji SCADA. Jednocze$nie
Zamawiajacy zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy u Uzytkownika licencjonowany system
sterowania i monitoringu w oparciu o technologic GPRS ze stalg adresacjg IP obiektow
chronionych systemem APN, nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez
mozliwo$ci wspotdziatania dwoch lub wigcej odmiennych systeméw sterowania |
monitoringu z uwagi
na bezpieczenstwo eksploatowanych rozproszonych obiektow wodno-$ciekowych oraz
kosztéw z tym zwigzanych.

2. Podstawowe wymagania dla systemie monitoringu
System monitoringu ma sklada¢é si¢ z dwoch podstawowych elementow:

e obiekt zdalny (np. przepompownia $ciekow) — wyposazony w modut telemetryczny
GSM/GPRS, ktory zawiera sterownik PLC z wys$wietlaczem LCD oraz modem
komunikacyjny do transmisji pakietowej danych,

e obiekt lokalny — istniejagce Centrum Dyspozytorskie, mieszczace si¢ W siedzibie
eksploatatora w Gminie Byczyna.

Informacje o stanach obiektu sg przesytane za pomoca GPRS (USLUGA PAKIETOWEJ
TRANSMISJI DANYCH) do stacji monitorujacej, ktora wizualizuje wszystkie
monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja monitorujaca jest zainstalowana w
siedzibie eksploatatora.

System wizualizacji powinien si¢ sklada¢ z:

e gldwnego okna synoptycznego
e okna szczegdtowego urzadzenia/obiektu



2.1. Gléwne okno synoptyczne

e Gtowne okno synoptyczne (okno startowe) musi umozliwiaé podglad graficzny
wszystkich monitorowanych obiektow. Operator musi mie¢ mozliwo§¢ wyboru
organizacji widoku obiektow pod katem procesu technologicznego (powiazan,
relacji pomigdzy obiektami) lub lokalizacji obiektow na podktadzie mapy. W tym
celu wymagana jest aby system wizualizacji obstugiwat serwery WMS (Web Map
Service np. OpenStreetMap, Geoportal). Aktualizacja podktadu obiektow na mapie
powinna by¢ mozliwa w trybie online lub offline. W celu szybkiej analizy stanu
monitorowanych obiektow bez konieczno$ci przetaczania poszczegdlnych okien
szczegotowych obiektow wyswietlane obiekty na mapie synoptycznej lub
technologicznej powinny zawiera¢ podstawowe, najwazniejsze informacje o
obiekcie przedstawione w sposob graficzny (np. prace, awarig, gotowose,
odstawienie urzadzenia, aktualny poziom w zbiorniku).

e Okno startowe musi by¢ wyposazone w pasek menu bocznego gdzie znajduja si¢
wszystkie monitorowane obiekty. Okno nalezy wyposazy¢ w pasek wyszukiwania
po nazwie obiektu. Przy kazdym polu powinien znalez¢ si¢ przycisk wycentrowania
mapy na danym obiekcie. Dodatkowo pole z nazwg obiektu musi zmienia¢ kolor
wraz ze zmiang statusu obiektu:

- brak koloru, pod$wietlenia - gotowos$¢ urzadzenia/obiektu,

- kolor zielony sygnalizuje prace urzadzenia/obiektu,

- kolor czerwony sygnalizuje awari¢ urzadzenia/obiektu,

- kolor pomaranczowy sygnalizuje, ze obiekt nadal pozostaje w statusie awarii, ale
awarie potwierdzit uzytkownik systemu wizualizacji,

e Obszar alarmow biezacych, w tym obszarze okna startowego nalezy umiesci¢
w formie tabeli informacje o0 alarmach wystepujacych na wszystkich
monitorowanych obiektach. Nalezy wyswietla¢ w tabeli nast¢pujace informacje:

- data 1 godzina wystgpienia alarmu,

- nazwg¢ obiektu,

- opis (rodzaj) alarmu,

- data ustgpienia alarmu,

- date i godzine potwierdzenia alarmu przez uzytkownika,
- nazwg uzytkownika potwierdzajacego alarm.

Okno alarmow biezacych powinno dodatkowo umozliwia¢ sortowanie alarmow,

indywidualne 1 grupowe potwierdzanie alarmow oraz powigkszenie okna alarmow

biezacych do catej strony.

e Obszar ostatnio dodanych notatek do urzadzen/obiektow. Kazde urzadzenie/obiekt

pozwala
w oknie szczegotowym obiektu doda¢ indywidualnej notatki, informacji o obiekcie.
W oknie startowym nalezy umiesci¢ liste ostatnio dodanych notatek. Lista powinna
zawiera¢ informacj¢ o nazwie obiektu, data i godzina dodania, uzytkownik ktory
dodat notatke oraz tre$¢ notatki.

e Z poziomu okna startowego, jak i okien obiektowych uzytkownik powinien mieé¢
mozliwo$¢ wylogowania. Uzytkownik z najwyzszymi uprawnieniami administratora
musi mie¢ mozliwo$¢ dostgpu do panelu zarzgdzania kontami uzytkownikow.
W panelu tym musi by¢ mozliwo$¢ dodania/usunieci konta oraz czasowej
dezaktywacji/aktywacji konta. Ustawienia poziomu dostepu dla poszczegdlnych
kont, resetowania haset dostgpu dla istniejagcych kont.



e W celu poprawienia ergonomii systemu wizualizacji system wizualizacji nalezy

wyposazy¢

w mozliwos$¢ przetgczenia obrazu systemu wizualizacji z pracy na jasnym tle i pracy
na ciemnym tle (dark mode). Ustawienia te powinny zosta¢ zapisane i zastosowane
automatycznie po ponownym uruchomieniu systemu.

2.2. Ekran szczegélowy urzadzenia/obiektu

Ekran szczegotowy powinien zawiera¢ wszystkie dane dotyczace danego urzadzenia/obiektu.
Ekran szczegétowy w zalezno$ci od uprawnien danego operatora musi umozliwia¢ zdalne
zataczenie, wylgczenie, odstawienie urzadzen, zmian¢ nastaw lub poziomow. Ekran
szczegdtowy powinien zawiera¢ klika obszarow:

Naglowek ekranu z nazwa obiektu,

Pasek z bocznym menu, wyglad paska i funkcjonalno$¢ jak w gldéwnym oknie
synoptycznym, pozwala na przechodzenie pomig¢dzy ekranami szczegdétowymi
obiektéw bez wracania na map¢ w oknie startowym,

Obszar informacyjny, zawiera¢ powinien informacje o stanie komunikacji, ostatniej
aktualizacji danych oraz sile sygnalu GSM. Okno nalezy wyposazy¢ w przycisk
wymuszajacy przesyt aktualnych dany z obiektu.

Aktywny model 3D i urzadzenia/obiektu. W tym celu system wizualizacji musi
umozliwia¢ obstuge plikow gITF/GLB. Aktywne modele 3D odwzorowujg realny
model urzadzenia/obiektu, pozwalajg na zdalne zapoznanie obstugi z réznymi typami
obiektéw. Elementy grafiki 3D poprzez zmiang¢ koloru danego urzadzenia powinny
sygnalizowa¢ prace, awarie, odstawienie danego urzadzenia badz grupy urzadzen.

Obszar raportow, musi umozliwi¢ uzytkownikowi tatwe sporzadzenie raportow
odnoscie: czasu pracy, ilosci zalaczen, iloSci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu
sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili musi by¢
mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Obszar wykresu biezacego. Musza si¢ w nim znalez¢ wykresy przedstawiajacy prace
poszczegolnych urzadzen, pozioméw w zbiornikach z ostatnich 6 godzin.

Wazng funkcje, ktora musi posiadac¢ system wizualizacji jest mozliwos$¢ przypisania
dowolnych plikéw danych do dodanego urzadzenia/obiektu (schematow
technologicznych i elektrycznych, kart katalogowych, galerii zdje¢ obiektu,
dokumentacji).

Dodatkowo w oknie szczegélowym obiektu powinny si¢ znalez¢ przyciski dodawania
notatek, informacji o danym obiekcie. Dana notatke bedzie mogt usuna¢ tylko uzytkownik,

ktory

ja dodat.



2.3. Dodatkowe wymagania stawiane systemu monitoringu i wizualizacji.
System monitoringu i wizualizacji musi posiada¢ dodatkowo nastgpujace funkcje:

e Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obickcie
powinna powodowaé wyslanie pelnego statusu wejsé¢/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz
dodatkowo stacja monitorujaca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych wymusic¢
przestanie w/w statusu
z danego modutu telemetrycznego. Inaczej mowigc, w momencie wystgpienia dowolnej
zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zalagczenie pompy, otwarcie drzwi
rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujgcej zostaje
wystany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach i wyjsciach modutu
telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie
od powyzszego, stacja monitorujagca moze czasowo (np. co 1 godzine¢) odpytywaé¢ moduly
telemetryczne o ich aktualny stan wejs¢/wyjsc.

e Wizualizacja alarmow na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli
alarmow biezacych, alarmy powinny byé podawane z nastepujacymi informacjami:
data wystgpienia alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie
alarm zostat potwierdzony przez operatora.

e Funkcja logowania/wylogowania operatorOw stacji monitorujacej — powinna
umozliwia¢ przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o
najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez mozliwos$ci
ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma petne prawa dostepu wraz z
prawem zdalnego sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zatgczenia pompy lub zdalnej
zmiany poziomoOw pracy).

e Funkcja alarméw historycznych — ma umozliwia¢ przegladanie archiwalnych
zdarzen alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny
okres Czasu wraz
z funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwosé
uzyskania informacji kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego operatora. A
takze umozliwia¢ wykonanie wydruku sporzagdzonego zestawienia.

e Funkcja alarmow biezacych — powinna umozliwia¢ wizualizacje w postaci tabeli
wszystkich biezacych (niepotwierdzonych) stanéow alarmowych z monitorowanych
obiektow lub urzadzen.
W jednoznaczny sposob identyfikowac, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor:
czerwony-alarm krytyczny, ), czy juz ustgpit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego
alarmu przez operatora zostaje powinien on zosta¢ umieszczony W bazie danych systemu i
powinna by¢ mozliwos¢ przegladania go za pomoca funkcji alarmow historycznych.
Dodatkowo w momencie wystgpienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub
urzadzeniu powinien aktywowac¢ si¢ sygnal dzwigkowy, ktorego bedzie mozna wytaczy¢ po
potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarmow biezacych, co powala na
wykonywanie przez operatora innych czynno$ci niezwigzanych ze stacjg monitorujaca,
poniewaz zostanie on przywotany przez system w momencie awarii na ktorym§ z
monitorowanych obiektéw.

e Zapis danych - System monitoringu powinien umozliwiaé zapis wszystkich
odebranych danych w bazie danych SQL.



e Kontrola polaczenia stacji monitorujacej z monitowanymi obiektami lub
urzadzeniami — System monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o
czasie ostatniego odczytu danych z obiektu.

e Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwia¢
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomocag stacyjki (lokalnie w przypadku np.: ujec
glebinowych) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitorujacej). W
momencie rozbrojenia obiektu nie sg wysylane z niego sygnaly alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania falszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajaca na
oszczednos¢ w ilosci wystanych/odebranych danych GPRS — oszczednos¢ w kosztach
eksploatacji.

e Alarm wlamania — system powinien wywota¢ na stacji monitorujacej alarm
wlamania
po okreslonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien
ulega¢ skasowaniu po czasie. System powinien wymaga¢ zdalnego skasowania alarmu
przez operatora, w ten sposob informujac go o swoim wystgpieniu.

e Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dzwi¢kowo-optycznej
z poziomu stacji monitorujacej.

e Funkcja od$swiezenia obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujgcej aktualnego statusu wejs¢/wyj$¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lub
urzadzenia.

e Funkcja odSwiezenia zegaréw - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do
stacji monitorujacej aktualnych danych odno$nie czasu pracy i ilo$ci zataczen danej pompy.
Informacje
te sg przechowywane lokalnie w pamigci modutu telemetrycznego, a nie w stacji
monitorujgcej (zabezpieczenie przed utrata danych w momencie wytaczenia stacji).

e Funkcja kasowania zegar6w — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegardw czasu
pracy pomp wraz z licznikami iloéci zalaczen w celu dokonania analizy czasowej pracy
pompowni
np. rownomierne zuzycie pomp w ciggu miesigca.

e Zdalne zalaczanie/wylaczanie pomp.
e Zdalne rewersyjne zalaczanie pomp na czas S sekund (opcjonalnie)

e Funkcja odlaczenia/podlaczenia pompy — pozwala na zdalne ,,poinformowanie”
sterownika o odlaczeniu/podlaczeniu danej pompy, co wiaze si¢ z nie/uwzglgdnianiem
danej pompy w cyklu pracy zestawu, np. jezeli zdalnie odtaczymy pompe, to sterownik nie
uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zalaczy pompe, ktora fizycznie wystgpuje na
obiekcie i nie jest odtgczona w systemie pompowni

e Funkcja zdalnej zmiany poziomow pracy pompowni — istnieje mozliwos$¢ zdalnej
(ze stacji monitorujacej) zmiany poziomu zalgczania, wylaczania pomp oraz poziomu
alarmowego — oczywiscie przy wystepowaniu sondy pomiarowej Ww zbiorniku
przepompowni.



e Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wi¢kszej ilosci pomp
— funkcja niezbgdna w przypadku warto$ci zabezpieczenia pradowego w zlaczu kablowym
na przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

e Funkcja blokady wyslania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze
wykona¢ tylko jeden rozkaz (np. zatagcz pompe nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze
wykonaé kolejny. Jest
to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci rozkazoéw w jednej chwili.

e  Wykresy szybkiego podgladu — pozwalaja na podglad: pracy, spoczynku, awarii
pomp, pradu w okresie ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

e Trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykreséw: stanu pomp, pradu
na doktadnej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje
mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego wykresu.

e Trendy historyczne — mozliwo$¢ wyswietlenia kilku wykresow poziomu na jednym
ekranie
z réznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

e Raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportow odnosnie: czasu pracy, ilosci zataczen,
ilosci awarii, czasu awarii pomp, przeptywu sumarycznego w wybranym okresie
historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego
zestawienia.

e Funkcja PLANER ( planowanie dziatan serwisowych)

e Funkcja zglaszania bledow programowych / sugestii poprawy funkcjonalnos$ci
systemu monitoringu z poziomu oprogramowania.

e Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej
pompy o _ _ -
na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujacej

e Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej
pompy - - -
na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujacej

e Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego nat¢zenia pradu
wybranej pompy na wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez
operatora stacji monitorujacej

e SMS - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci SMS pod
wskazany numer telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach.

SMS ma by¢ wystany bezposrednio z obiektu lub z systemu za pomocg komercyjnej bramki
SMS.



e Wiadomosci tekstowe - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysytanie wiadomosci
tekstowych pod wskazany adres e-mail lub na komunikator Messenger momencie
zaistnienia stanow alarmowych na w/w obiektach.

e Dostawca monitoringu musi zapewni¢ ustuge call center - wsparcia technicznego

min

w godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakcji na zgtoszenie maksymalnie 2

godziny.

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajaco-sterujacej ukladu dwupompowego
w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS
g) Obudowa rozdzielnicy:

wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony
min. [P 66, wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR,
odporna
na promieniowanie UV,
wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego odporne
na promieniowanie UV, na ktorych sa zainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):

o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,

= awarii 0golinej,

= awarii pompy nr 1,

= awarii pompy nr 2,

= pracy pompy nr 1,

= pracy pompy nr 2;
wylacznik gtowny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

o Stacyjka z kluczem (umozliwiajaca rozbrojenia alarmu),
o wymiarach minimum: 800(wysoko$¢) x 600(szeroko$¢) x 300(glebokosc),
wyposazona w ptyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm,
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych,
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajagcym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajacych, od czujnikow ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy
zasilajgco-sterowniczej, cokot odporny na promieniowanie UV.

o O O

h) Urzadzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS

czujnik poprawnej kolejnosci 1 zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

wylacznik roznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody
odbiorcze

gniazdo serwisowe 230VAC wraz 2z jednopolowym wylacznikiem
nadmiarowo-pradowym klasy B16

wytacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed
przecigzeniem

1 zanikiem napigcia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy



jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j
dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni,
zasilacz buforowy 24 VDC min. 1,8A wraz z uktadem akumulatoréw
syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatlu
dzwigkowego
I optycznego
e wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy sterowniczej
e wewnetrzne o$wietlenie rozdzielnicy — swietlowka 8W
e sonda hydrostatyczna z wyjsciem pradowym (4-20mA) o zakresie
pomiarowym 0-4m H>O wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom
alarmowy)
e antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym
od uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie
e wtyk do podlaczenia agregatu + przelacznik Sie¢ — 0 — Agregat,
e ogranicznik przepieé klasy C.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza przepompowni SciekOw ma posiada¢ Europejski
Certyfikat Jakosci ‘CE’.

i) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg
nastepujace sygnaty (UWAGAI!! - wszystkie sygnaly binarne powinny by¢
wyprowadzone
z przekaznikdw pomocniczych):

e wejscia (24VDC):
o tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego 1zawilgocenia pompy jesli posiada

awaria pompy nr 2 — kontrola wytacznika silnikowego, zabezpieczenia

termicznego i zawilgocenia pompy jesli posiada

kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

o kontrola rozbrojenia stacyjki

e wejscia analogowe (4...20mA):

o sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony
bezpiecznikiem 32mA

o sygnat z przektadnikow pradowych (4...20mA)

e wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

o zalaczanie pompy nr 1

o zalgczenie pompy nr 2

o zalaczenie sygnalu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza
pompowni

o zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

zalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

o zalgczenie wyjscia wlamania — do podlgczenia niezaleznej centralki
alarmowej (opcjonalnie)

@) o O O O

o O O

o



J) Wyposazenie i mozliwoséci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:

e sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modulem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajgcy dwukierunkowa wymiane
danych z istniejaca stacjg bazowa

e zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace

w bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi
16 wejs$¢ binarnych
16 wyjs¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
e wejscia licznikowe
e Kkontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnalu GSM — minimum 3 diody Iub warto$¢ na
wyswietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
o poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= |ogowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony P40
temperatura pracy: -20° C...50°C
wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modul GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
e pomiar temperatury wewnatrz sterownika
k) Wymagania modutu telemetrycznego:

e wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wej$¢ i wyjs¢ (binarnych i analogowych)
modutu telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS
(ORANGE, PLUS) w wydzielonej sieci APN

e wysylanie zdarzeniowe wiadomos$ci tekstowych (SMS) w przypadku
powstania stanéw alarmowych na obiekcie

e sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z
ptywakow
1 sondy hydrostatycznej 1 na podstawie rozkazéw przesylanych ze Stacji
Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada
pracy rownolegtej)

e sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu
wystanego ze stacji operatorskiej



e podglad 1 sygnalizowanie podstawowych informacji o dzialaniu 1 stanie
przepompowni:
o brak karty SIM
poprawnos¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia 1 wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekoéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalaczenia pomp
nastawiony poziom wylaczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zataczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
o poziom sygnalu GSM wyrazony w procentach
e zmiana podstawowych parametrOw pracy przepompowni, po wczesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
o poziomu zalgczenia pomp
o poziomu wylaczenia pomp
o poziomu dotaczenia drugiej pompy
o zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
o zakresu pomiarowego uzytego przekltadnika pradowego
e prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatow o biezacych awariach:
o kazdej z pomp
zasilania
wystapieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
btednym podlaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej
o wlamaniu
e naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
e automatyczne przetgczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego
czasu pracy z mozliwoscig wylaczenia opcji
e blokada zalgczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —
redukuje czgstotliwo$¢ zataczenh pomp, funkcja z mozliwoscia wytaczenia
(opcja)
e zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
e zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczeg6Olnych fazach
e mozliwo$¢ podigczenia sygnatu wilamania do zewnetrznej, niezaleznej
centralki alarmowej

O O OO OO OO0 OO OO O0OO0
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PROTOKOLE KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY
MODULU MODBUS RTU

I) Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pomp ma zapewniac:

naprzemienng prac¢ pomp

automatyczne przetaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku
potwierdzenia pracy

kontrole termikdéw pompy i wytacznikow silnikowych

funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekOw ponizej poziomu
suchobiegu

—tylko dla pracy recznej

w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o
sygnat

z dwoch pltywakow

kompatybilno$¢ z istniejacym systemem monitoringu.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetnia¢ zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN

61439

— 1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy kompatybilnosci
elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza ma spetniac zasadnicze wymagania okreslone w PN-EN

61439

—1:2011 oraz w PN-EN 61439 -2:2011 w zakresie dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE

—LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie
aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca
przepompowni $ciekOw wraz z rozdzielnicami zasilajaco-sterowniczymi zawierajacymi
oprogramowanie istniejgcego systemu monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN
dla potrzeb systemu monitoringu. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia
dostawca systemu monitoringu.
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OSWIADCZENIE

Zgodnie z art. 34 ust. 3d pkt 3 Ustawy Prawo Budowlane
(tekst jedn. Dz. U. z 2021 r., poz. 2351) niniejszym oswiadczam, ze projekt techniczny

branzy sanitarnej:

BUDOWA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ WRAZ Z LOKALNA
OCZYSZCZALNIA SCIEKOW W PROSLICACH
(obiekt kategorii XXV i XXX)
PROSLICE
NR EWID. DZIAEKI
11/1, 11/3, 11/4, 11/7, 11/9, 104/2, 103, 14/3, 14/4, 14/5, 1416, 14/11, 105, 106, 13/2, 13/3,

104/6, 165/1, 55/2, 55/1
(obreb Proslice)
GM. BYCZYNA

zostat sporzadzony zgodnie z obowigzujacymi przepisami, zasadami wiedzy technicznej
oraz rozstrzygnigciami dotyczacymi zamierzenia budowlanego.

Zgodnie z art. 20 niniejszy projekt nie wymaga sprawdzenia.



