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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem robét
rozbidrkowych dla obiektéw mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest obowigzujgcym dokumentem przetargowym
i kontraktowym przy zlecaniu inwestycji pn.:

»Przebudowa mostu na kanale w ciggu drogi powiatowej nr 3822P na odcinku Brenno -
Miastko wraz z dojazdami”

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy:
— wykonywaniu niezbednych wykopow w zakresie umozliwiajgcym realizacje zadania,
— rozbidrce betonowych i zelbetowych czesci obiektow,
— rozbidrce ceglanych czesci obiektow,
— zatadunku i odwiezieniu gruzu powstatego z rozbiérki na sktadowisko materiatow,
— zaladunku i odwiezieniu pozostatych materiatéw z rozbidrek na sktadowisko materiatow,
— utylizacje materiatéw uznanych za odpady.

1.4. Kody Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV)

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45221120-9 Roboty budowlane w zakresie wiaduktéw

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i ST D-M-
00.00.00 "Wymagania ogélne".
1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru/Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2.2. Materiaty z wykopoéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do zasypek wykopéw. Grunty przydatne do wykonania zasypek mogg byé
wywiezione poza plac budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robo6t ziemnych albo na
polecenie lub za zezwoleniem Inspektora nadzoru/lnzyniera. Wtedy grunt ten stanowi wtasnosé
Wykonawcy.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy zasypek powinny byé wywiezione przez Wykonawce
na odktad. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypdw stanowig wtasnos¢ Wykonawcy
i powinny by¢ wywiezione na sktadowisko odpaddw i zutylizowane.

2.3. Materiaty z rozbiorek

Materiaty z rozbiérek uzyskane przy wykonywaniu robot rozbiorkowych powinny by¢é wywiezione
przez Wykonawce na sktadowisko uzgodnione z Inspektorem nadzoru/Inzynierem.
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Kwalifikacja materiatbw z rozbiérek powinna by¢ prowadzona komisyjnie z udziatem
dotychczasowego wtasciciela rozbieranego obiektu. Materiaty uznane przez komisje, jako odpady
stanowig witasnos¢ Wykonawcy i powinny by¢ wywiezione na skfadowisko odpaddéw i zutylizowane.
Pozostate materiaty stanowig wlasnos¢ dotychczasowych wtascicieli i powinny by¢ odwiezione na
sktadowisko wskazane przez wtasciciela.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
3.2. Sprzet do wykonania robot

Jakikolwiek sprzet, maszyny i narzedzia nie gwarantujgce uzyskania wymagan jakosciowych i
bezpieczenstwa zostang przez Inspektora nadzoru/lnzyniera zdyskwalifikowane, po czym musza
zostac usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Roboty rozbiérkowe mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie. Rodzaj zastosowanego
sprzetu powinien by¢é zgodny z opracowanym przez Wykonawce i zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego, projektem organizacji robét i programem zapewnienia jako$ci.

Niedopuszczalne jest zastosowanie sprzetu o duzych naciskach jednostkowych i
charakteryzujgcych sie duzg wibracjg w czasie pracy.

Do wykonania robét rozbiérkowych nalezy stosowac:
— ‘fadowarki,
- dzwigi,
— mioty pneumatyczne,
— sprzet do ciecia stali z uzyciem gazow technicznych
— zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
a w razie potrzeby specjalistyczny sprzet do wyburzen.

Uzyty sprzet powinien zapewni¢ ciggtoS¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymaganej
wydajnoséci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowej zgodnie z ST. W przypadku, gdy stan
techniczny lub parametry robocze uzywanych urzgdzeh lub narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej
pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robédt, Inspektor nadzoru/lnzynier moze zazgdaé zmiany
stosowanego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".

4.2. Transport gruntu i materiatléw z rozbiérki
Transport gruntu powinien spetnia¢ wymagania ST M-11.01.01.
Srodki transportu podlegajg akceptacii Inspektora nadzoru/Inzyniera.

Zastosowane srodki transportu powinny by¢ dostosowane zakresu robét, technologii robét
rozbidrkowych, sposobu zatadunku oraz do odlegtosci, na ktérg bedzie transportowany materiat z
rozbiorki. Wykonawca jest obowigzany do zapewnienia srodkow bezpieczenstwa w trakcie transportu
zaréwno na placu budowy, jak i poza nim. Transport po drogach publicznych powinien odbywaé sie
zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

Transport po budowie powinien odbywa¢ sie po odpowiednio przygotowanych drogach
dojazdowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami ST M-11.01.01.

Wykonawca przed przystgpieniem do robét przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Inzynierowi do
akceptacji nastepujgce opracowania:

— Projekt technologii i organizacji robot,

— Program zapewnienia jakosci (uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg
wykonywane roboty).

— Projekt technologiczny rozbiorek.

5.2. Zasady wykonywania robét
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
— zabezpieczenie terenu robot,
— wykonanie wykopow,
— wykonanie rozbidrek,

— roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét nalezy:
— ustali¢ materiaty i sprzet niezbedne do wykonania robot,
— okresli¢ kolejnosé, sposdb i termin wykonania robét.
5.4. Wykonanie robot

5.4.1. Wykonanie wykopow
Wykopy powinny by¢ wykonywane zgodnie z ST M-11.01.01.

5.4.2. Wykonanie rozbiérek

Demontaz istniejgcych elementow konstrukcji z betonu zbrojonego, betonu niezbrojonego i cegly
powinien odbywac¢ sie zgodnie z dokumentacjg projektowg i dokumentacjg technologiczng rozbiérek
opracowang staraniem Wykonawcy. Dokumentacja technologiczna rozbiérek podlega zatwierdzeniu
przez Inspektora nadzoru/Inzyniera.

Materiat z rozbiorki nie jest przewidziany do ponownego wbudowania. Wymaga on wywozenia z
terenu budowy sukcesywnie w miare postepu robot rozbiérkowych.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny byé zgodne 2z dokumentacjg projektowg Do robét
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do warunkéw budowy
obiektu i roboty porzadkujace.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2. Kontrola prawidiowosci wykonania robét
Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbiérkowych polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:

— dokumentacjg projektowa,
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— wymaganiami podanymi w Specyfikacji,
— projektem technologii i organizacji rob6t oraz projektem technologicznym rozbiérek.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m3 (metr szescienny) rozebranej konstrukcji z betonu, zelbetu lub
cegty zgodnie z dokumentacjg projektowg i obmiarem robét, z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych
przez Inspektora nadzoru/Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét
Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru/Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg nastepujgce roboty:
—  wykonane wykopy,
— rozbidrka konstrukcji betonowych, zelbetowych i ceglanych.

Odbiér tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne“ oraz
niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania rozbiérek obejmuje:

—  przygotowanie robdt, ich oznakowanie i zabezpieczenie wraz z opracowaniem stosownego
projektu technologicznego,

—  zakup niezbednych materiatdbw pomocniczych i dostarczenie sprzetu urzgdzen i narzedzi do
wykonania zadania,

— wykonanie niezbednych zabezpieczen oraz utrzymywanie elementéw zabezpieczenia przez
caty okres trwania robot,

— wykonanie niezbednych rob6t pomocniczych, a w szczegdolnosci opracowanie projektu
zmiany organizacji ruchu i oznakowania strefy robét,

— wykonanie elementéw pomochniczych stanowigcych zabezpieczenie przed
zanieczyszczeniem ciekow wodnych na wszystkich etapach robét rozbiérkowych, materiatami
pochodzgcymi z rozbidrki lub demontazu.

— wykonanie petnego zakresu robot rozbiérkowych wraz z wyszukaniem i uzgodnieniem
miejsca wywozu materiatdw z rozbidrki i wywiezienie tych materiatéw oraz utylizacja,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badah oraz opracowanie wynikow,

— uporzgdkowanie miejsca robot i miejsc wywozu materiatdw pochodzacych z rozbidrki.

Przy wycenie robdt musi byé uwzglednione bezpieczne ich wykonanie z zachowaniem wymagan

BHP i ochrony $rodowiska.

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg ST obejmuje réwniez:

— roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,
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prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robét tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

M-11.01.01 Wykopy w gruncie nieskalistym

- ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI
MORSKIEJ z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)



