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1. Wprowadzenie

1.1 Przedmiot S.T

Specyfikacja techniczna ST 01- Prace geodezyjne i pomiarowe dotyczy zasad wykonywania prac
geodezyjnych i robot pomiarowych, ktére zostang wykonana w ramach niniejszej inwestycji.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac geodezyjnych i
pomiarowych dla budowy sieci wodociggowej

1.4 Podstawowe wymagania dotyczace robot

0gélne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogdine" .

2. Materiaty

2.1 Ogéine wymagania dotyczace materiatéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ST-00
»Wymagania ogdine” pkt 2.

2.2 Rodzaje wykorzystanych materiatéw

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych pomiarowych i tyczenia sa:
- paliki drewniane o $rednicy 15-20 mm i dtugodci 1,5-1,7m,
- paliki drewniane o $rednicy 50-80 mm i dtugosci ok 0,3m,
- prety stalowe o $rednicy 12 mm i diugosci 0,3m,
- stupki betonowe lub rury metalowe o dtugosci 0,5m,
- farba do oznaczania punktow pomiarowych.
Do utrwalania punktéw gtéwnych trasy naleiy stosowac:
- pale drewniane z gwoZdziem lub pretem metalowym,
- stupki betonowe lub rury metalowe o dtugosci ok 0,5m.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ érednice 15 do 20mm i dtugosc 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowacé paliki drewniane o érednicy 50 do 80 mm i dtugosci 30 cm, a dla punktéw utrwalanych w
nawierzchni bolce stalowe o érednicy Smm i dtugosci 0,04 do 0,05m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢
ok 0,5m i przekrdj prostokatny.

2.3 Odbiér materiatéw na budowie
Wszystkie materiaty powinny odpowiada¢ warunkom wymienionym w punkcie 2.2

2.4 Sktadowanie materiatéw
Sktadowanie materiatéw pomiarowych i sprzetu geodezyjnego tylko w zamknigtych pomieszczeniach.

3. Sprzet

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 Wymagania Ogdine punkt 3.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$é i srodowisko wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do realizacji
robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, oraz dokumentacjiprojektowej, ktéra uzyskata akceptacje
inspektora nadzoru.
3.2 Sprzet pomiarowy
Do tyczenia osi, punktéw wysokosciowych oraz domiaréw nalezy stosowa¢ nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- fatY;
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- tasmy stalowe, szpilki,
Sprzet stosowany do wytyczenia osi, punktéw wysokosciowych i pomiaréw musi gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. Srodki transportu

Wymagania ogdine dotyczace $rodkéw transportu podano w ST-00 Wymagania Ogdine punkt 4.

Do transportu materiatdéw, sprzetu budowlanego i urzadzeri stosowad nastgpujgce, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru $rodki transportu:

- samochdéd dostawczy, skrzyniowy,

- samochéd cie zarowy, samowytadowczy 10T,

- samochdd cie zarowy, skrzyniowy.

Uwaga: Parametry sprzetu podane s3 orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie, na jako$é robot i wasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu powinny by¢
zgodne z ustaleniami ST oraz projektu organizacji robot, ktéry uzyska akceptacjg inspektora nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego(kolejowego, szynowega, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. Wykonanie Robét

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

OgdIne wymagania ogélne dotyczace wykonania Robét podano w ST-00 Wymagania Ogéine punkt
5. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Giéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii.
Roboty pomiarowe obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z przygotowaniem terenu budowy do
wykonywania robét, a wiec:
- tyczenie tras i obiektéw oraz krawedzi wykopdw z podziatem na zadania:

a) wytyczenie w oparciu o dane projektowe punktéw gtéwnych osi i obrysu obiektéw oraz
punktéw wysokosciowych,

b} uzupetnienie dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych( reperéw roboczych),

d) zestabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie obiektow

- wytyczenie na podstawie mapy i wykonanie przekopéw kontrolnych, celem ostatecznego
ustalenia przebiegu urzadzen podziemnych( pod nadzorem zamawiajgcego i wtasciciela),

- przygotowanie oznakowania i zabezpieczenie miejsc wykonywania robot.

Podstawe wytyczenia sieci w terenie stanowi dokumentacja projektowa.

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przeja¢ od zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspétrzedne reperéw. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy
rzedne terenu okreélone w dokumentaciji projektowej sg zgodne z rzgdnymi rzeczywistymi terenu.
Jezeli wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreélonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym inspektora. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiednich decyzji przez inspektora.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réinic rzednych terenu podanych w dokumentacii
projektowej i rzednych rzeczywistych powinny by¢ zaakceptowane przez inspektora. Zaniechanie
powiadomienia oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaru przez inspektora. Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie wykonywania robét. Tyczenie obiektow
nalezy prowadzi¢ w oparciu o paristwowy uktad wspétrzednych. W razie rozbieznosci tyczenia w
terenie z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej, nalezy wykona¢ domiary kontrolne do
punktéw charakterystycznych w celu prawidtowego ustalenia odlegtosci projektowanego obiektu od
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obiektéw istniejacych ( zdarza sig, Ze usytuowanie obiektéw w naturze nie odpowiada odczytom
dokonanym z mapy).

5.2 Wyznaczenie osi trasy i punktéw wysokosciowych

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zestabilizowac w terenie punkty gtéwne sieci i innych
obiektéw oraz punkty wysokoéciowe (repery robocze) dla kaidego punktu charakterystycznego i
dostarczy¢ inspektorowi szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych. Przejecie tych punktéw
powinno byé dokonane w obecnoéci inspektora. W oparciu o materialy dostarczone przez
zamawiajgcego wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegitowego wytyczenia robdt.
0% trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢
przesuniete o wiecej niz 5 cm w stosunku do projektowanych, a rzgdne punktéw na osi wyznaczy¢ z
doktadnoécia do jednego cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Punkty
wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczyé co ok 250m, a takze obok kazdego projektowanego obiektu.
Punkty wysokoéciowe nalezy umieszczad poza granicami projektowane] budowli, a ich rzgdne okresli¢
z doktadnoscig do 1 cm.

Do wyznaczenia krawedzi wykopéw ( linia cigcia nawierzchni asfaltowej) nalezy stosowac
dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku wykopéw glebszych niz 1m.
Odlegto$¢ miedzy palikami ( wiechami) powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych punktéw
charakterystycznych na sieci podanych w dokumentacji projektowej. Repery boczne nalezy podac¢ dia
kazdego punktu charakterystycznego sieci wodociggowej.

5.3 Wyznaczenie pofozenia obiektéw kubaturowych
Dla obiektéw kubaturowych nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez:
- wytyczenie osi,
- wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie,
Potozenie obiektu w planie naleiy okresli¢ z doktadnoécia okre$long w punkcie 5.2
5.4 Kolejno$é wykonywania roboét
Nalezy przyjaé nastepujgca kolejnos¢ wykonywania robét:
- wytyczenie giéwnej osi przewodéw wodociggowych (sytuacyjne i wysokosciowe),
- wytyczenie gtéwnej osi przewoddw kubaturowych ( sytuacyjne i wysokosciowe),
- wytyczenie obiektéw zwigzanych z przewiertami,
- wytyczenie krawedzi wykopow i pomiary wykopow i podtoia,
- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci w
wykaopie przed zasypaniem,
- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych posadowienie w wykopie przed zasypaniem,
inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci wodociagowe;.
5.5 Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:
- nalezy sprawdzi¢ potozenie punktéow gtéwnych,
- nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktow gtéwnych,
- wyznaczenie sytuacyjno-wysokoéciowe ( nalezy sprawdzaé na wszystkich zatamaniach
pionowych i poziomych oraz co najmniej co 200m),
- robocze punkty pomiarowe — nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze budowy,
- wyznaczenie wykopdw — nalezy sprawdzié tasma i szablonem z poziomicg, co najmniej w pigciu
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogéinych zasad okreélonych w instrukcjach i wytycznych Giéwnego Urzgdu
Geodezji | Kartografii.
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Wykonane roboty musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru
oraz ewentualnymi wpisami do dziennika budowy. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole zgodnoéci z danymi
zawartymi w wymienionych dokumentach.

6.2 Kontrola jakosci robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie
czestotliwosci okreslonej przez jednostke obstugujaca roboty i zaakceptowang przez inwestora.
Obowigzuja zasady okreélone w instrukcjach. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowaé:
- sprawdzenie zestabilizowania punktéw pomiarowych statych,
- sprawdzenie zestabilizowania punktéw pomiarowych zwigzanych z aktualnie wykonywanym
zakresem robét.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robét podana w ST-00 Wymagania ogéine.

8. Odbiér robot

0Ogoine zasady odbioru robét podana w ST-00 Wymagania ogélne. Odbidr robét zwigzanych z
odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére wykonawca przedktada inspektorowi.

Wykonawca jest zobowigzany wykonaé na swodj koszt i przekazac inspektorowi kompletng
dokumentacje geodezyjna powykonawcza.

Wszystkie rysunki, instrukcje obstugi i dokumentacje dostarczane przez wykonawcg muszg by¢
wykonane w jezyku polskim. W celu prawidtowego zabezpieczenia, archiwizacji i wykorzystania
pozyskanych pomiaréw geodezyjnych, standardem obowigzujacym dla dostarczanych pomiarow
geodezyjnych jest format ustalony z zamawiajgcym.

Wyniki wszystkich pomiaréw geodezyjnych winne by¢ przekazywane przez wykonawcow robét
geodezyjnych w formacie cyfrowym zapewniajgcym:

- integracje danych geometrycznych i opisowych wraz z kontrolg spojnosci danych,

- zgodnoé¢ tworzonych warstw (punktéw, linii, poligonéw) z obowigzujacymi na terenie catego
kraju geodezyjnymi instrukcjami K-1i G-7,

- zgodno$éé z formatem danych w systemie informacji przestrzennej zamawiajacego.
Inwentaryzacje sieci wodociggowej nalezy wykona¢ w otwartym wykopie.

Materiaty sporzadzone w wyniku inwentaryzacji geodezyjnej powinny zawiera¢ dane zgodne z
instrukcjami GUGIK G-4.4., K-I/nowa/ i G7 oraz dodatkowe informacje okreslone ponizej na kopiach ze
szkicow polowych lub zarysie pomiarowym, ktéry moze by¢ odbitka z mapy zasadniczej.

Opis elementéw uzbrojenia:

- hydranty naziemne: -Hn

- hydranty podziemne: -Hp

- zasuwy strefowe: -ZI

- zasuwy hydrantowe: -Zh

- zasuwy domowe: -Zd

- trojniki lub czwérniki: -Tw, Cw

- studzienki wodomierzowe wodociggowe: -Sw

- inne urzadzenia: -Zn

- miejsca zmiany $rednicy wodociagu: prostopadta kreska do osi wodociggu ok 3mm
Inne dane:

- co najmniej dwie miary pozwalajace jednoznacznie okresli¢ potozenie elementéw uzbrojenia
nadziemnego i podziemnego ( skrzynki zasuw, hydranty, zmiany kierunku i §rednicy) wzgledem
trwatych szczegdtow sytuacji terenowej( budynkow, stupéwy),

- diugoici odcinkéw inwentaryzowanego rurociggu, $rednicg zewnetrzng i wewnetrzng oraz
innych atrybutéw zgodne z szablonem danych zamawiajgcego,

- rok wykonania rurociagu,
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- wykaz wspétrzednych i rzednych wysokosci zgodnie z instrukcja G4.4 w powigzaniu ze szkicami
polowymi lub zarysem pomiarowym,
- zestawienie dtugosci sieci wodociaggowe]j wg Srednic i materiatu.

9. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 Wymagania ogdine.
Ptatnosc za wykonanie wytyczenia trasy i punktéw wysokoséciowych zawiera:
- koszt wytyczenia gtéwnych osi sieci i studni wodomierzowych ( sytuacyjne i wysokosciowe),
- koszt wytyczenia wykopow,
- koszt wykonania pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci w
wykopie przed zasypaniem,
- koszt wykonania inwentaryzacji elementéw naziemnych sieci,
- koszt wykonania geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.
9.1 Cena jednostki obmiarowe;j
Cena jednostki obmiarowej obejmuje zakres robdt zgodnie z podstawg danej pozycji przedmiaru
robét a w szczegbinosci:
- dowigzanie do wyznaczonych reperéw,
- wyznaczenie punktéw dodatkowych,
- domiary sprawdzajace i inwentaryzacyjne,
- tyczenie osi obiektéw liniowych,
- tyczenie obiektéw kubaturowych,
- pomiary sprawdzajgce w trakcie wykonywania robét,
- wykonywanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. Przepisy zwigzane

- Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne,

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK Warszaw,

- Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK Warszawa,
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Warszawa,

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK Warszawa,
- Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK Warszawa,

- Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK Warszawa.
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