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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Nazwa zadania
Przebudowa drogi leSnej w leSnictwie Nasuty

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wy-
konania i odbioru robét drogowych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdélne, wspolne dla robot
objetych w poszczegdlnych szczegdtowych specyfikacjach technicznych:

D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D 01.02.01 Usuniecie karczy

D 01.02.02 Zdjecie warstwy humusu

D.02.00.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

D.03.02.02. Przepusty z rur karbowanych

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiliz. mech.
D.05.01.03. Nawierzchnia zwirowa

D.05.01.03a. Nawierzchnia z kruszywa nat. 0-31,5 mm z 30% dom. kruszywa przekruszonego

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuja-
co:

1.4.1. Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéow. Jezdnia i pas drogowy drogi
lesnej moga by¢ wykorzystywane do prac lesnych (obrobki drewna)

1.4.2. Korona drogi — jezdnia z mijankami oraz poboczami..

1.4.3. Mijanka — poszerzenie jezdni o okreslonej odpowiedniej szerokosci i dlugosci, stuzace wymijaniu
si¢ dwoch pojazdow na drodze jednopasmowe;j.

1.4.4. Skrzyzowanie — przecigcie, podiaczenie lub rozwidlenie drog, tacznie z powierzchniami
utworzonymi przez takie przecigcie, podiaczenia lub rozwidlenia.

1.4.5. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym przeznaczona do przeprowadzenia
ciekow przez korpus drogi

1.4.6. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji na-
wierzchni.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja pro-
jektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot



Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z do-
kumentacja projektowa, SST i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozy-
skanie materiatow z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane przez Zama-
wiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Zamawiajacy zezwoli Wy-
konawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wyko-
nawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyje¢ciem i niezaplaceniem

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takich srodkow transportu, ktory nie wptyna
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci i zaakceptowanym przez przedstawiciela Zama-
wiajacego.
4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wyma-
ganiami SST oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jako$ci materia-
tow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumen-
tacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot



W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaj a nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze¢sciowemu,
¢) odbiorowi koncowemu.

8.2.  Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako-
$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiodr robot zani-
kajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru dokonuje Przedstawiciel Zama-
wiajacego w obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbidr czgSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru cze-
sciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje
Komisja Zamawiajacego.

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich iloSci, jako$ci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
przedstawiciela Zamawiajacego.

Odbidr koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot. Odbioru dokonuje Komi-
sja Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke ob-
miarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.02.01
USUNIECIE KARCZY

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robot przygotowaw-
czych - usuwanie karczy w obrebie robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z prze-
budowa drogi lesnej na terenie lesnictwa Nasuty i obejmuje wszystkie czynnosci zwiagzane z usu-
waniem karczy wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
1.5. Ogoélne warunki dotyczace robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inwestora.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
2.0. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.0. SPRZET
Sprzet powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ zaak-
ceptowanym przez Inwestora.
Do wykonania robot zwiazanych z usuni¢ciem karczy nalezy stosowac:
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego
- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprz¢tem do prowadzenia prac zwiazanych z
wyrgbem drzew i usuwaniem krzakow.
Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inwestora.

4.0. TRANSPORT

Pnie, karpina nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.



5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Roboty zwiazane z usuni¢gciem krzewow obejmuje wycigcie 1 wykarczowanie krzewow. Wywiezie-
nie karpiny i gatezi poza plac budowy, na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

W miejscach dokopow i tych wykopow ,z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasyp,
teren nalezy calkowicie oczysci¢ z roslinnosci wykarczowac pnie i usunac korzenie tak aby wykluczy¢
wystepowanie czesci roslinnych w gruntach wbudowanych w nasypy.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby zadne czgs$ci roslinnosci nie znajdowaty sig
na glebokosci do 60cm ponizej niwelety robdt ziemny i linii skarp nasypu. W miejscach nasypow
teren nalezy oczysSci¢ tak, aby zadne czg$ci roslinnosci nie znajdowaly si¢ na glebokosci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczo-
wania korzeni i zasypania dotow. Zaggszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spetnia¢ odpo-
wiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.01. ’Roboty ziemne. Wymagania ogolne”’.

7.0. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z usunigciem karczy jest :
- dla karczy - sztuka.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wskazanych w dokumentacji projektowej, z
wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inwestora.
Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inwestora nie moga stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowa zapftate.

8.0. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t zwiazanych z usunigciem krzakow dokonuje Inwestor, po zgloszeniu roboét do odbioru
przez Wykonawce.

Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postgpu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie
ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg p.7. zgodnie z obmiarem, po
odbiorze robot.

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:

e wycigcie 1 wykarczowanie krzakow,

e wywiezienie Kkarpiny i galezi ,

e zasypanie dotow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wystepuja



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem n/n specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu gr. 15 cm w ramach robét przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniui realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt zwigza-
nych z przebudowg drogi lesnej na terenie leSnictwa Nasuty i obejmuja zdjecie warstwy humusu,
wykonywanych w ramach robot przygotowawczych przy drodze lesnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do
powtornego uzycia nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie pra-
widlowe wykonanie robot sprz¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zasto-
sowania takiego sprzgtu.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transpor-
tem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przezna-
czenia humusu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Teren pod budowg drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wska-
zanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu oraz darniny. Teren nalezy
oczysci¢ catkowicie, tak aby wykluczy¢ wystgpowanie czeSci roslinnych w gruntach wbudowanych w
nasyp.

5.2. Zdje¢cie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikoéw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynno$ci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami SST lub wskazaniami Inwestora.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatko-
wych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miej-
scach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inwestora.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasy-
pu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inwestora, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan fak-
tyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Migjsca sktadowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezpo-
srednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu .

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Instrukcja DP-T14. Ogdlne zasady odbioru robot poda-
no w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za 1 m” nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem po odbiorze robot.
Cena jednostkowa obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1.0. WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wy-
konania i odbioru liniowych robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniui realizacji roboét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét ziemnych w

czasie przebudowg drogi leSnej na terenie leSnictwa Nasuty i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. -V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu —rowy przydrozne,
¢) budowe nasypow drogowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

2. MATERIALY (GRUNTY)

3.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materialow ich pozyskania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

Grunty uzyskane z wykopdw ponizej zalegania humusu zbudowane sa w przewazajacej ilosci
z pospotki i nadaja si¢ do ksztaltowania nasypoéw. Partie gruntu pozyskanego z wykopow o matlej
przydatnosci do formowania nasypow oraz grunty organiczne mozna wykorzysta¢ do uksztattowania
terenu pod sktadnice do poziomu wbudowania ponizej 0,47 m od niwelety nawierzchni.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania roboét ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
odspajania i wydobywania ( koparki, tadowarki itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, , rowniarki)
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
— sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

8



4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do katego-
rii gruntu (materiatu), jego obj¢tosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopoéw i nasypow

Szerokos$¢ korpusu nie moze roézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigecej niz =+
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoSci
wyrazonej tangensem kata.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek
takiego wykonywania wykopow 1 nasypoéw, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

5.4. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST. Doktadno$¢ wykonania skarp rowow powinna by¢ zgodna z okreslona dla skarp wykopow w
SST D-02.01.01.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
- wlasciwe ujgcie 1 odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w punkcie 6
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3.2. Szerokosc¢ korpusu ziemnego



Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Nie ma zastosowania z uwagi na projektowane rowy trojkatne.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie podlegaja odbiorowi z uwagi na brak jednoznacznej
niwelety projektowanej drogi.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto-
$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos$¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3 cm.
6.3.7. ROwnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ = 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, podlega ocenie wizualnej
przez przedstawiciela Zamawiajacego w zakresie pltynnosci uksztattowania niwelety.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaga-
niami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci w zakresie robot ziemnych bedzie akceptacja wykonanych robot dokonana przez
przedstawiciela Zamawiajacego wykonana w formie ustalonej przez strony przed rozpoczgciem robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 03.02.02.
PRZEPUSTY Z RUR SPIRALNIE KARBOWANYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe]j Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wy-
konania i odbioru robot przy budowie przepustu z rur S8 spiralnie karbowanych w ramach budowy
przepustéw pod droga lesna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach wymienionych w 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegétowej Specyfikacji Technicznej dotycza przebudowa drogi
leSnej na terenie lesnictwa Nasuty i obejmuja czynno$ci umozliwiajace oraz majac na celu wybu-
dowanie przepustu z rur S8 pod korona drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust 7 rur polietylenowych spiralnie karbowanych - konstrukcja przepustu drogowego
wykonanego z rur polietylenu, ktorego zewngtrzna powierzchnia rur jest uksztaltowana w formie spi-
ralnej karbu o wielkosci i skoku zwoju dostosowanego do $rednicy rury.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow

Warunki ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania przepustéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow kotowych sa :
konstrukcja z rur S8 i 400 mm, fi 600 mm, fi 800 mm
zwir na fawe fundamentowa,
— bruk do umocnienia skarp
grunt do zasypki przepustu

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Rury
Powierzchnia elementéw powinny by¢ gltadkie, bez pgknigc i rys.
Handlowa dtugo$¢ rur wynosi 6,0 i 3,0 m, lecz moze zosta¢ przedtuzona za pomoca tacznikow

2.3.2. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszanka zwirowa do wykonania fawy fundamentowe powinna spetnia¢ wymagania PN-B-11111
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania przepustu

Wykonaweca przystgpujacy do wykonania przepustu z rur S8 powinien wykaza¢ si¢ mozliwo-
$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
— koparki do wykonywania wykopow,
— zageszczarki do zaggszczania podloza gruntowego, tawy fundamentowej, zasypki: ubijaki reczne,
zageszczarki mechaniczne, ptyty wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport i skladowanie kruszyw

Kruszywo nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych przed rozsypaniem, rozpyle-
niem, zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruszywami. (np. innych klas, gatunkow
itp.)Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed rozfrakcjonowaniem,
zanieczyszczeniem z innymi kruszywami.

4.2. Transport rur

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do ich dtugosci.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:
- odwodnienia,
— wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu.

5.2. Wykop pod przepust

Wykonanie wykopu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-S-02205

Metoda wykonania robdt powinna by¢ dobrana w zaleznosci od wielkosci robdt, glebokos$ci
wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzetu.
Zaleca si¢ wykonywanie wykopu szerokoprzestrzennego recznie do gtebokosci 2 m, a koparka do 4 m.

Wymiary wykopu powinny by¢ dostosowane do wymiaréw budowli w planie. W szerokos$ci
dna nalezy uwzgledni¢ przestrzen o szerokosci od 0,60 do 0,80 m na prace ludzi i ew. zabezpieczenie
$ciany wykopu.

5.3. Lawy fundamentowe pod przepust

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego — zwiru o uziarnieniu 0-
20 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 30 cm nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja.
Lawg fundamentowa nalezy zaggs$ci¢. Gorna warstwa tawy fundamentowej — podsypki powinna by¢
luzna na grubo$¢ rowna wysokosci karbow.

5.4. Ukladanie rur

Rure nalezy uktadaé na przygotowanym podlozu i wytyczeniu osi przepustu. Jesli konce rury
maja wykonane $cigcia dostosowujace jej wyloty do ksztattu nasypu i kata przecigcia osi przepustu za
nasypem, to nalezy to nalezy zwrdci¢ uwagge na prawidtowe jej ustawienie. W przypadku gdy rura ma
Taczenia to nalezy sprawdzi¢ czy w czasie ukladania nie doszlo do rozluznienia polaczen. Rura po
polaczeniu musi zosta¢ ustabilizowana w taki sposob, by nie zmienila swojego polozenia w czasie
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zasypywania. Zasypke z pospotki o uziarnieniu 0-31,5 mm nalezy uktadaé jednoczesnie z obu stron
przepustu, warstwami 1 jednakowej grubosci z jednoczesnym zaggszczeniem.

5.6. Umocnienie skarpy wlotu lub wylotu przepustu

Umocnienie wlotu i wylotu przepustu oraz dna rowu poza przepustem nalezy wykonaé z
bruku.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci , deklaracje zgodnos$ci , ewentualnie
badania materiatow wykonane przez dostawcow)

e sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materialow z tworzyw

Wszystkie dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ materiatdw przeznaczonych do wbudowania Wyko-
nawca przedstawia przedstawicielowi Zamawiajacego do akceptacji
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego przepustu. Diugos$¢ przepustu nalezy mierzy¢
po osi przepustu od dolnych krawedzi zewngtrznych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie wykopu zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie fawy fundamentowej ze zwiru,
— montaz przepustu z rur karbowanych,
— zasypke przepustu, wykonana zgodnie z instrukcja, z zageszczeniem warstwami,
— umocnienie skarpy darning przy wlocie i wylocie przepustu,
— umocnienie wlotu i wylotu rowu poza przepustem,
— uporzadkowanie terenu budowy,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotycza-
ce wykonania i1 odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego sta-
bilizowanego mechanicznie

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
przebudowa drogi leSnej na terenie leSnictwa Nasuty i obejmuja wykonanie:.

a) podbudowy z kruszywa naturalnego 0/63 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 20 cm,

b) warstwa odsaczajaca z pospotki 0/63 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 15 cm
1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jedna lub wigcej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”
pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajaca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spelniajaca wymagania niniej-
szych specyfikacji Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domie-
szek gliny.
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2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwiazanej przeznaczonej do podbudowy z
kruszywa nat.

powjlnglg spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa naturalnego0/63 dla podbudowy zasadnicze;j

Wymagania wobec ciaglo$ci uziarnienia na sitach kontrolnych

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance

Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa

min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max

0/63 - - 4 15 7 20 10 25 10 25

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedtug
za- po- za- po-
sad- | moc- | sad- | moc-
nicza | nicza | nicza | nicza
1 [Zawarto$¢ ziarn mniejszych| od2 | od2 | od2 | od2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 | do 10| do 12 -15
2 | Zawartos¢ nadziarna, % 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wigcej niz -15
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3 |Zawarto$¢ ziarn nieforem- 35 45 35 40 PN-B-06714
nych -16

%(m/m), nie wigcej niz

4 | Zawartos$¢ zanieczyszczen

organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 PN-B-04481
wigcej niz

> gjﬁﬁ;‘;ﬁmplaSkz‘zgsffzgg 0d 30 | 0d30 |0d 30| od30 BN-64/8931
metoda I lub II wg PN-B- do70 | do70 | do70| do70 -01
04481, %

6 |Scieralnos¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos$¢ catkowita po| 35 45 35 50 PN-B-06714 -42
pelnej liczbie obrotow, nie
wigcej niz 30 40 30 35

b) Scieralno$¢ czesciowa po
1/5 pelnej liczby obrotow,
nie wigcej niz

7 |Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie PN-B-06714-18

Lo 2,5 4 3 5
wigcej niz
8 | Mrozoodporno$¢, ubytek PN-B-06714-19
masy po 25 cyklach zamra- 5 10 5 10
za-
nia, %(m/m), nie wigcej niz
? Rozpad krzemianowy i zela- gg_g_gg;}jgg
zawy lacznie, % (m/m), nie| - - - - - )
wigcej niz
10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki
w przeliczeniu na SOs;, | 1 1 1 1 PN-B-06714-28
%(m/m), nie wigcej niz
11 | Wskaznik noSnosci Wiy
mieszanki kruszywa, %, nie
a) przy zageszczeniu Ig >
1,00
2.3.3. Woda

Nalezy stosowac¢ wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicz-
nie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki po-
winny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
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¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach
trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgo-
ceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreSlonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwa-
rza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnos$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukta-
danej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roz-
lozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Wil-
gotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiatl nadmiernie nawil-
gocony, powinien za$ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kru-
szywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okres§lona ilo-
$cig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyz-
sza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszy¢.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Zamawiajacego, gotowa pod-
budoweg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spo-
wodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawcg robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatdéw. Badania
te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Zageszczenie podbudowy
6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zaggszczenie podbudowy nalezy bada¢ z uwzglednieniem warunku maksymalnej powierzch-
ni nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynesi¢ 1750 m>. Co odpowiada odcinkowi
500,0 m drogi. Kontrolg zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolna metoda.

Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ Is=1,00.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.2. RoOwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancja £ 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5
cm.

6.4.6. Grubos¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.7. Nosno$¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
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Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o o
zkruszywao | Wskaznik Maksymalne ugiccic sprazy- Minimalny mOflul oFlkszta%cenla mierzony
wskazniku | zaggszczenia plyta o $rednicy 30 cm, MPa
. . ste pod kotem, mm
Wy NIC Is nie
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kKN 50 kKN od pierwszego obcia- | od drugiego obciaze-
zenia E, nia E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre§lonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gigbokosci co najmniej 10
cm, wyrownane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatlu bez spulchnienia wykonane;j
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petlna grubos$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie
materiatu 1 powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona na-
prawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednia gtebokos¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupelnione nowym materiatem o od-
powiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy
Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Zamawiajacego.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosno-
sci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m’® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajace-
go, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zageszczenie roztozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.01.03a
NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA NATURALNEGO 0-31,5 mm
z 30 % DOMIESZKA KRUSZYWA PRZEKRUSZONEGO

1.0. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigza-
nych z wykonaniem nawierzchni z kruszywa naturalnego 0-31,5 mm z 50% domieszka kruszywa
przekruszonego.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z :
przebudowa drogi leSnej na terenie lesnictwa Nasuty i polega¢ bedzie na wykonywaniu nawierzch-
ni z kruszywa naturalnego 0-31,5 mm z 30% domieszka kruszywa przekruszonego.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu samo-
chodowego ze wzgledu na pylenie, nierownos$ci, ograniczony komfort jazdy - wibracje 1 hatas, jak np.
nawierzchnia thuczniowa, brukowcowa lub zwirowa.

1.4.2. Nawierzchnia z kruszywa naturalnego z 50% domieszka kruszywa przekruszonego - nawierzch-
nia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z mieszanki zwiru i
kruszywa przekruszonego bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi nor-
mami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
L.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchni z mieszanki kruszywowej

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa naturalnego z 30% domieszka kruszywa przekru-
szonego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka zwiru z dodatkiem 30 % kruszywa
przekruszonego, spetniajaca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo przekruszone moze po-
chodzi¢ z przekruszenia ziarn zwiru 1 kamieni narzutowych. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez
zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
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Mieszanka kruszywowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki po-
winna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1.
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek kruszywowych 0/31,5

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszance

Mieszanka 1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5
kruszywa

min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max

0/31,5 4 15 7 20 10 25 10 25 - -

2.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapew-
nienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frak-
cji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbu-
dowania w taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kruszywa nat. z 50% domieszka kruszywa przekruszo-
nego

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z mieszanek kruszywowych powinien
wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— koparek i fadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
— spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktada-
nia, profilowania,
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— sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

— przewoznych zbiornikow na wodg do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadze-
nia do rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i Srednich,

— walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ z mieszanek kruszywowych powinno spelnia¢ wymaga-
nia okre$lone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Podloze stanowi¢ bedzie grunt przepuszczalny sktadajacy si¢ z warstwy istniejacej nawierzch-
ni.
5.3. Wykonanie nawierzchni z mieszanek kruszywowych
5.3.1. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki kruszywowe;j

Mieszanka kruszywowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowniarki lub rozscietacza. Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po
jej zageszcezeniu osiagnigto grubos$¢ projektowana, tj.: 15 cm po zageszczeniu

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego gladkiego.
Zaggszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podtuznymi, czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zaggszczenie na-
wierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczac¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuz-
nymi czg§ciowo naktadajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zaggszczenie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podanego w SST, a w
przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagni¢cia wskaznika zagegszczenia nie mniejszego niz 1,00
zageszczenia maksymalnego, okreslonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 i
BN-77/8931-12 warstwa dolna, 1,0 warstwa gorna.

Wilgotnos¢é mieszanki kruszywowej w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymal-
nej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” pkt
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczo-
nych do produkcji mieszanki kruszywowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajacemu do ak-
ceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni z mieszanki kruszywo-
wej
6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5
cm.

6.3.3. Rzgdne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno
by¢ wigksze niz +1 cmi -3 cm.

6.3.4. ROwnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [5]. Nierbwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierdwno$ci nawierzchni
nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.6. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz -5 cmi +10 cm.
6.3.7. Grubos¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkow kontrolnych w polowie szeroko-
$ci nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nie powinny przekraczac¢ + 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomia-
row wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodno$ci wykonanych elemen-
téw odwodnienia z dokumentacja projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdza¢ wizualnie na catej dtugosci w zakresie za-
chowania spadku w kierunku odprowadzenia wod opadowych bez mozliwosci tworzenia zastoisk wo-
dy na dlugosci rowu.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zaggszczenie nawierzchni nalezy bada¢ z uwzglgdnieniem warunku maksymalnej po-
wierzchni nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié 1750 m*. Co odpowiada od-
cinkowi 500,0 m drogi. Kontrole zaggszczenia nawierzchni mozna wykonywac¢ dowolna metoda.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z mieszanek kruszywowych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Zamawiajace-
go, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni zwirowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem woda podtoza gruntowego
— dostarczenie materialow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki kruszywowej,
— wyrownanie do wymaganego profilu,
— zageszczenie poszczegdlnych warstw,
przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j
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