Opis techniczny do projektu docelowej organizacji ruchu

1. Dane ogolne

Projekt opracowano w oparciu o obowigzujace przepisy:

e Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r. w sprawie szczegotowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem.

e Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa

ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach.

2. Opis techniczny
Opracowanie dotyczy docelowej organizacji ruchu, ktora bedzie obowigzywala po
wykonaniu wszystkich prac budowlanych zwigzanych z przebudowa drog w ulicach: Tadka

Jasinskiego, 17 Wrzes$nia oraz Obroncow Westerplatte w Nysie.

2.1 Oznakowanie pionowe

Wielkos¢ wszystkich znakéw drogowych pionowych projektuje si¢ jako znaki typu
.S - SREDNIE”. Lica znakéw wyklejane z folii odblaskowej 3M lub malowane farba
transparentng metoda sitodruku o barwach spelniajacych wymagania fotometryczne 1
kolorymetryczne w zakresie odblaskowo$ci i barwy, natomiast odwrotna strona tarczy znaku
powinna mie¢ barwe szarg. Na odwrotnej stronie znaku nalezy dodatkowo umiesci¢ informacje
zawierajace dane identyfikujace producenta znaku, typ folii odblaskowej uzytej do wykonania
lica znaku, miesigc i rok produkcji znaku.

Znaki nalezy umieszcza¢ po prawej stronie jezdni na shupkach stalowych o przekroju
kolowym. Tarcze znakéw na odcinkach prostych odchyli¢ w poziomie od linii prostopadiej do
osi jezdni o okoto 5° w kierunku jezdni, na tukach poziomych odchylenie skorygowa¢ w
zalezno$ci od warto$ci promienia tuku. Znaki umieszcza¢ w odlegtosci co najmniej 0,5m od
krawedzi 1 kraweznika. Wysoko$¢ umieszczania znakéw powinna wynosi¢ co najmniej 2,0m
(dolnej krawedzi lub najnizej potozonego jej punktu). Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu

uzyte do oznakowania robot powinny by¢ dobrze utrzymane w nalezytym stanie.

2.2. Oznakowanie poziome

Brak oznakowania poziomego zwigzanego z w/w inwestycja.



3. Plan sytuacyjny projektowanej organizacji ruchu wg dolaczonej mapy 1:500
Do opracowania zalagczono mape w skali 1:1000, na ktorej przedstawiono lokalizacjg

znakow pionowych.
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