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. WSTEP

1. Nazwa zadania.

Rozbudowa i przebudowa budynku publicznej szkoty podstawowej w Czersku wraz z budowa niezbednej
infrastruktury towarzyszace;j.

2. Przedmiot robdot budowlanych.

Przedmiotem robét budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji stabopragdowych
w rozbudowywanych i przebudowywanych pomieszczeniach budynku publicznej szkoty podstawowej w
Czersku wraz z budowa niezbednej infrastruktury towarzyszacej. Szczegétowa Specyfikacja Techniczna jest
stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

3. Zakres robot budowlanych.

Roboty objete niniejsza specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie instalacji stabopradowych ww. pomieszczeniach zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Ustalenia
zawarte w mniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych zgodnie z dokumentacja projektowa, opisami technicznymi, rysunkami i obejmuja:

e Instalacja LAN i WiFi,

e Instalacja CCTV,

e Instalacja domofonowa,

e Instalacja telefoniczna,

e Instalacja RTV
Szczegdtowe wyszczegdlnienie robdt ujete jest w Przedmiarze Robot. Przedmiar robdt nalezy rozpatrywac
tacznie z niniejszg specyfikacjg ST. Podstawy wyceny podane w przedmiarze robot stuzg jedynie do opisu
zakresu czynnosci objetych dang pozycjg i nie sg podstawa wyliczenia ilosci naktadow na te roboty.

4. OKkreslenia podstawowe

e aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;

e bruzda instalacyjna - zagtebienie w scianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane lub wykute
w celu prowadzenia w nim przewoddéw badz rur ochronnych;

e certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy)
wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrdéb, proces
lub ustuga sg zgodne z okreslong norma lub z wtasciwymi przepisami prawnymi;

e instalacje wnetrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z obiektem budowlanym;

e sieci - urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz budynku i przytgcza;

e deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajgce na jego wytgczng odpowiedzialnosé, ze
wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobata techniczng;

e dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami i
uzupetnieniami w trakcie realizacji robo6t (budowy);
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e dziennik budowy - opatrzony pieczecig organu administracji pafstwowej zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie

e wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania
polecen i innej korespondenc;ji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem;

e Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora;

e kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;

e ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych Robét w formie wyliczer, szkicow i
ewentualnych dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera;

e odbidr instalacji - zespdt czynnos$ci majgcych na celu sprawdzenie czy instalacje teletechniczne zostaty
wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i obowigzujgcymi normami stanowigcymi
podstawe do przekazania instalacji do eksploatacji;

e polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inzyniera w formie pisemne;j -
poprzez wpis do dziennika budowy, dotyczgce sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem Budowy;

e projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej;

e rura ostonowa - przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chronigcy przed oddziatywaniem czynnikow
zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczony jest przewdd instalacji teletechnicznej;

e kanat instalacyjny — odkrywany kanat montowany na tynk, chronigcy przed oddziatywaniem czynnikow
zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczone sg przewody instalacji teletechnicznych;

e rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje urzadzen elektrycznych.

5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie robodt, ich jakos$é, zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art.
22,23 i 28 ustawy Prawo budowlane. Prowadzenie robét w budownictwie wymaga stosowania sie do
warunkéw i wymagan podanych w przepisach obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien
wykonania robét z jednostkami utrzymujg- cymi dane obiekty. Przed rozpoczeciem robdt teletechnicznych
i elektrycznych wykonawca powinien zapoznac sie z obiektem, gdzie beda prowadzone prace oraz
stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robdt. Odbiér frontu robdt przez wykonawce do
zleceniodawcy powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron i udokumentowany
spisaniem odpowiedniego protokotu. Koordynacja robdét budowlano-montazowych powinna by¢
prowadzona we wszystkich fazach budowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy,
szczegétowy harmonogram robdét teletechnicznych i elektrycznych oraz pomocnicze roboty
ogdlnobudowlane towarzyszace robotom teletechnicznym.

II. MATERIALY

1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Stosowane materiaty i urzadzenia muszg by¢é nowe, najlepszej jakosci, o parametrach dostosowanych do
czynnikéw zewnetrznych, na ktérych dziatanie mogg by¢ wystawione, a takze dokfadnie odpowiadac
warunkom niezbednym do prawidtowego wykonania powierzonych robdt oraz do poprawnego
funkcjonowania catej instalacji. Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiada¢ odpowiednie deklaracje
zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie zgodnie z wymogami
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okreslonymi w art. 10 ustawy z 07 lipca 1994r — prawo budowlane oraz w rozporzgdzeniu ministra MSWiA
z dn. 31 lipca 1998r w sprawie oceny zgodnos$ci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie. Do
wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty i urza- dzenia zgodne z dokumentacjg projektowa lub
réwnowazne.

2. 0dbior materialéw na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze Swiadectwami jakosci, atestami i
kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi technicznymi Wytwdércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatow (pekniecia, ubytki, zgniecenia).

3. Skladowanie materialow

Wszystkie materiaty elektryczne i teletechniczne nalezy sktadowaé¢ w zamykanych magazynach w
warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

e  mozliwosci zdalnej diagnostyki

e wysoka odpornos¢ na zwarcia i przerwy w obwodzie

e wyposazone w izolatory zwar¢ w czujkach lub w gniazdach

III.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien
odpowiada¢ wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku takich ustalern we wskazanych dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet, bedacy witasnoscia wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot elektrycznych i wykonczeniowych, ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

IV. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementdw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robét teletechnicznych. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotéw w sposdb zapobiegajgcy ich szkodzenie.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem,
w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie
duzych i ciezkich elementdéw.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na utrate cech
jakosciowych przewozonych materiatéw oraz nie wptyng niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych
robot.

V. PRZYRZADY DO BADAN I POMIAROW

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiardw muszg posiada¢ aktualne s$wiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujgce przyrzad pomiarowy muszg byc
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiaréw. Wykaz instrukcji i przyrzagdéw pomiarowych
potrzebnych do wykonania badan i pomiaréw winien by¢ zamieszczony w Programie Zapewnienia Jakosci.

VI. WYKONANIE ROBOT

1. Wymagania ogodlne

Instalacje teletechniczne nalezy wykona¢ przewodami wielozytowymi uktadanymi:
e podtynkowo w rurach PCV W instalacjach niskoprgdowych stosowa¢ wytacznie kable i przewody z
zytami miedzianymi o $rednicach i przekrojach co najmniej:
o 0,5 mm dla sygnalizacji wtamania i napadu,
o 0,5 mm dla sygnatéw wizyjnych,
o 1,5mma2 dla zasilania kamer zewnetrznych, modutéw rozszerzen.

2. Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnosé z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i
remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

3. Przejscia przez Sciany i stropy

Przejécia kabli przez wewnetrzne sciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywa¢ w rurach lub
innych ostonach otaczajgcych, rury nalezy uszczelni¢. Przejscia kabli pomiedzy strefami pozarowymi nalezy
uszczelni¢ materiatem o takiej odpornosci ogniowej jak sciana lub strop pomiedzy strefami pozarowymi.
Przy skrzyzowaniu kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, odlegtos¢ w sSwietle
pomiedzy nimi powinna wynosic, co najmniej 5 cm

4. Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow
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Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza (Scian, stropow, elementdéw konstrukcji budynku
itp.) w sposdb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac oraz sam rodzaj instalacji. Uzywaé wytgcznie kotkéw metalowych.

5. Kucie bruzd

Celem doprowadzenia okablowania poziomego oraz pionowego do czytnikdw , klawiatur, czujnikéw
kontaktronowych, detektorow ruchu, puszek gniazd RJ45 nalezy wykona¢ poziome i pionowe bruzdy w
$cianach w ktdrych nalezy utozy¢ rure sztywng lub gietkg PCV, a w niej prowadzi¢ instalacje przewodowg
do montowanych aparatéw.

6. Ukladanie kanatow kablowych,

Gtéwne trasy instalacyjne prowadzi¢ na korytarzach w kanatach instalacyjnych PCV lub stalowych (po
uzgodnieniu odpowiedniego zamaskowania toru kablowego). Brakujgce odcinki tras kablowych uktadaé
podtynkowo w rurach PCV. Przepusty w podtodze dla okablowania kasy wykona¢ wspélnie dla instalacji IT.

7. Przygotowanie koncow zyt i 1aczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenie przewodow nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym oraz w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych. Przewody muszg by¢
swobodnie utozone i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy
przetgcza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie do jakich zacisk jest dostosowany. W
przypadku stosowania zaciskdw, do ktérych przewody sg przytgczane za pomocga oczek, pomiedzy oczkiem
a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed
korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewoddédw nie moze
powodowac¢ uszkodzen mechanicznych. Korice przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki)
powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

8. Sieci i instalacje silowe wnetrzowe niskiego napiecia

Kable i przewody w ostonach nalezy uktadac¢ bardzo starannie. Nalezy zapewnié takie wykonanie, aby
przewody uszkodzone mogty byé tatwo wymienione. Odlegtos¢ w Swietle pomiedzy kablami
elektroenergetycznymi nie powinna byé mniejsza niz srednica zewnetrzna grubszego z sgsiadujgcych kabli
lub niz dwukrotna srednica kabla jednozytowego utozonego w wigzce, sktadajacej sie z kabli jednozytowych
w ukfadzie wielofazowym, odlegto$é¢ pomiedzy warstwami kabli nie powinna byé mniejsza niz 15cm.
Najmniejsza dopuszczalna odlegtos¢ kabli od rurociggéw wentylacyjnych, wodociggowych i gazowych
wynosi 20cm. Przejscia kabli przez wewnetrzna $ciany pomieszczen, przegrody, stropy nalezy wykonac¢ w
rurach lub innych ostonach otaczajgcych, rury nalezy uszczelnié. Przejscia kabli pomiedzy strefami
pozarowymi nalezy uszczelni¢ materiatem takiej odpornosci ogniowej jak sciana lub strop pomiedzy
strefami pozarowymi. Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub przewodami izolowanymi, odlegtos¢
w Swietle pomiedzy nimi powinna wynosi¢ co najmniej 5cm.
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9. Pomiary okablowania strukturalnego:

Po zakonczeniu prac instalacje nalezy podda¢ pomiarom i badaniom sprawdzajgcym.

Wykonawstwo pomiaréw powinno by¢ zgodne z norma PN-EN 50346:2004/A1+A2:2009. Pomiary nalezy
wykonac¢ dla wszystkich interfejséw okablowania poziomego oraz szkieletowego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiada wgrane oprogramowanie umozliwiajgce
pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujgcych norm. Sprzet pomiarowy musi posiadac aktualny
certyfikat potwierdzajgcy doktadnos¢ jego wskazan.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw musi charakteryzowaé sie przynajmniej IV klasg
doktadnosci wg IEC 61935-1/Ed.

W przypadku sieci miedzianej pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej tacza statego (ang.
,Permanent Link”) — przy wykorzystaniu odpowiednich adapteréw pomiarowych specyfikowanych przez
producenta sprzetu pomiarowego.

W przypadku sieci miedzianej pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu razem z kablami
krosowymi (ang. ,channel”) — przy wykorzystaniu odpowiednich adapterow pomiarowych
specyfikowanych przez producenta sprzetu pomiarowego. Kable krosowe, ktére zostaty uzyte do
przeprowadzenia pomiarow nalezy przekaza¢ inwestorowi.

Wymagane parametry testu dla kabli miedzianych:

e  Wire Map — mapa potaczen,

e Length — dtugosé,

e  Propagation delay — opdznienie propagacji,
e Delay skew — opdznienie skrosne,

e  NEXT - near end cross-talk,

e  PSNEXT — Power sum next,

e ACR —attenuation to crosstalk radio,
e  PSACR - Power sum ACR,

o  ELFEXT,

e  PSELFEXT,

e Insertion loss — straty wtraceniowe,
e  Return loss — straty odbiciowe.

Uwaga:

Testy koricowe powinny by¢ wykonywane tylko po faktycznym ukornczeniu realizacji. Nie nalezy
akceptowaé zadnych wynikéw mieszczacych sie w marginesie btedu. Wyniki testow nalezy przekaza¢
Inwestorowi przed wykonaniem weryfikacji koncowej systemu.

VII. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. Zasady kontroli jakosci robot

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nalezy przedtozy¢ komisji protokoty z badan. Stad tez
instalacje w budynku powinny by¢ poddane szczegétowym ogledzinom i prébom, obejmujacym takze
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niezbedny zakres pomiaréw w celu sprawdzenia, czy spetniajg wymagania obowigzujacych norm i
przepiséw. Cztonkowie komisji, przed przystgpieniem do ogledzin i préob powinni otrzymac i zapoznac sie z
uaktualniong dokumentacjg techniczng oraz protokotami ze sprawdzen czgstkowych. Osoby wykonujace
pomiary powinny posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone uprawnieniami do wykonywania
badan.

Kontrola jakosci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobdéw i zainstalowanych urzadzen z dokumentacja
techniczna, normami i certyfikatami,

¢ prawidtowosci wykonania potgczen przewoddw,

¢ poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od innych instalacji i
urzadzen,

* poprawnosci wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i Sciany,

¢ prawidtowosci zamontowania osprzetu,

¢ dostosowania do warunkow srodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich zainstalowania,

¢ prawidtowego oznaczenia przewoddw, tacznikéw, zaciskéw itp.,

e prawidtowosci doboru urzadzen i $rodkéw ochrony od wptywoéw zewnetrznych warunkéw
srodowiskowych w jakich pracuja,

¢ spetnienia dodatkowych zalecen projektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonych do dokumentacji
techniczne;j.

2. Ogledziny instalacji stabopradowych

Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy:

¢ zainstalowane urzadzenia i aparaty spetniajg wymagania techniczne zawarte w odpowiednich normach
przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich parametréw technicznych z wymaganiami norm),

¢ zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem,

¢ nie majg widocznych uszkodzen wptywajgcych na pogorszenie parametréw technicznych i uzytkowych.
Podstawowe czynnosci, jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, a takze wymagania norm, ktérych
spetnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczegdlnych sprawdzen, podane sg ponizej z
zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

3. Polaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan potgczenia przewoddéw, a wiec to, czy s3 wykonane w sposéb zgodny z
wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy nacisk na potgczenia nie jest
wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na naprezenia spowodowane przez
podtgczone przewody.

Wymagania dotyczgce potfaczen przewoddéw podane sg w normach:
¢ PN/EN 50173 - okablowanie strukturalne - norma europejska,
* PN-82/E-06290 - zaciski bezgwintowe roztgczalne do taczenia przew. o przekr. do 16mm2 .

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedéw montazowych i innych usterek w instalacji
teletechnicznej. Usterki te muszg by¢ usuniete przed przystgpieniem do préb i pomiaréow. Wykonywanie
tych préb bez usuniecia usterek, mogacych mieé wptyw na wynik badan, jest niedopuszczalne.
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VIII. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robét elektrycznych wykonawca winien przedtozy¢ nastepujace dokumenty:

¢ dokumentacje techniczng powykonawczg opieczetowang i poswiadczong za zgodno$é z wykonawstwem
przez osobe uprawniong do wykonywania robdt,

¢ deklaracje zgodnosci, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty z ich wykazem podpisanym przez
uprawnionego kierownika robdét,

e karty gwarancyjne, DTR-ki,

¢ o$wiadczenie kierownika robdt w/g ustalonego wzoru,

¢ oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami przepisami
oraz posiadang wiedzg techniczng. Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zawieraé:

¢ opis techniczny wykonanych robdt,

¢ rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabli i listew,

¢ schematy blokowe wzajemnych potaczen urzadzen,

¢ zestawienie uzytych materiatéw.

IX. Przepisy zwigzane

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZ.U. DZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z pézn. Zm.) — tekst
ujednolicony ze zmianami z 16 kwietnia 2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93 z 2004 r.. poz. 888

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120. poz. 1133)

e Warunki techniczne wykonywania i odbioru robdt budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.
Wydawnictwo "Arkady" 1990

¢ Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r.(wraz z pdzniejszymi zmianami) w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.

e PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze

¢ PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

¢ PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasady stosowania.

e PN-EN 50131-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes¢ 1: Wymagania
ogolne

e PN-EN 50132-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Czes¢ 7: Wytyczne stosowania

Opracowat:
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