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1.

1.1.

Czes¢ ogolna

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania

i odbioru robét instalacyjnych przy wykonywaniu nastepujgcych robét w projektowanym
budynku Muzeum Archeologii Podwodnej i Rybotéwstwa w Lebie:

wykonanie kanalizacji teletechnicznej w obrebie dziatki na potrzeby przytaczy
teletechnicznych

dostawe, montaz i uruchomienie systemu monitoringu wizyjnego CCTV, systemu
sygnalizacji wlamania i napadu SSWiN, systemu kontroli dostepu KD, systemu
przyzywowego, systemu sygnalizacji alarmu pozarowego SSP, systemu oddymiania,
dzwiekowego systemu ostrzegania DSO, okablowania strukturalnego LAN wraz z
urzgdzeniami aktywnymi i centralg telefoniczna,

dostawe, montaz i uruchomienie systeméw automatyki budynkowej oraz BMS.
Roboty beda odbywaty sie przy ul. Tadeusza Kosciuszki w tebie. Specyfikacja

techniczna obejmuje w szczegdlnosci wymagania dotyczace witasciwosci materiatow,
sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegdlnych robét instalacyjnych.

1.2.

1.3.

Materiaty

Zestawienie materiatowe zostato ujete w Kosztorysie Inwestorskim.

Zakres stosowania specyfikaciji
Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi czes¢ dokumentow kontraktowych.

Nalezy jg stosowa¢ w trakcie realizacji robét. Zawiera zbi6r wymagan niezbednych do
okre$lenia standardu i jakosci wykonania robdét w zakresie sposobu wykonania robot,
wiasciwosci wyrobdw oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robaot.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje

nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1.4.

1) Umowa pomiedzy Inwestorem i Wykonawca,
2) Dokumentacja Projektowa,
3) Specyfikacje Techniczne.

Opis prac towarzyszacych i tymczasowych
W trakcie prowadzenie rob6t podstawowych beda wystepowaty roboty towarzyszace,

w szczegolnosci:

1.5.

wykonanie dokumentacji powykonawczej,

wykonanie zabezpieczenia roboét zrealizowanych,

transport i roztadunek na miejscu robot wszystkich materiatéw,
zapewnienie rusztowan lub podnosnikow do pracy na wysokosci,
uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za ochrone istniejagcych instalacji oraz

urzgdzen zlokalizowanych w obszarze wykonywania prac.

Wykonawca zobowigzany jest powiadomic o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych

instalacji i urzadzen Inwestora Nadzoru oraz dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na
wtasny koszt.
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1.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Przy wykonywaniu rob6t wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania aktualnie
obowigzujgcych przepisow w zakresie bezpieczenstwa pracy. W szczegblnosci Wykonawca
ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie

Kwalifikacje pracownikow Wykonawcy (o ile sg wymagane) powinny by¢ stwierdzone
przez witasciwg komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi
zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

1.7. Nazwy i kody robot wedtug wspélnego stownika zamowien

» 71320000-7 Ustugi inzynieryjne

» 45231600-1 Roboty budowlane w zakresie budowy linii komunikacyjnych

» 45312300-0 Instalowanie anten

» 45312310-3 Ochrona odgromowa

» 35121700-5 Systemy alarmowe

» 35125300-2 Kamery bezpieczenstwa

+ 51310000-8 Ustugi instalowania urzgdzen telewizyjnych, radiowych,
dzwiekowych i wideo

» 34971000-4 Urzadzenia bezposredniego monitorowania

2. Materialy i urzadzenia

2.1. Wymagania ogélne

Materiaty uzyte do budowy powinny odpowiada¢ wymogom okreslonym w art. 10
ustawy z 7.07.1994r. — prawo budowlane, w Rozporzgdzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodnosci
oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie i spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym
wytworni lub innym umownym warunkom.

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do
jakosci, wymaganiom Projektu Wykonawczego, wymaganiom specyfikacji istotnych
warunkéw zaméwienia i przyjetym w ofercie rozwigzaniom technicznym.

2.2. Wymagania szczegotowe

a) Odbior materiatéw i urzagdzen na budowie

Materiaty i urzgdzenia nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze Swiadectwami jakosci,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty i urzadzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletno$ci i zgodnosci z danymi technicznymi producenta. Po dostarczeniu
materiatow i urzadzen nalezy przeprowadzi¢ ogledziny ich stanu technicznego, by wychwyci¢
ewentualne uszkodzenia, ubytki i tym podobne.

b) Transport i sktadowanie materiatéw i urzgdzen

Wszystkie materiaty i urzgdzenia nalezy tadowac, wytadowywac, transportowac, oraz
sktadowa¢ w warunkach okreslonych przez producenta dla zachowania jakosci oraz
gwarancji materiatdbw i urzadzen. Przewozone materiaty i urzgdzenia powinny by¢
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zabezpieczone przed przemieszczeniem i ukfadane zgodnie z warunkami transportu
okreslonymi przez ich wytwdrce. Powinny przy tym by¢ spetnione wymagania wynikajace ze
specjalnych wiasciwosci materiatdw oraz bezpieczenstwa ppoz. Przy transporcie, zatadunku
i wytadunku nalezy przestrzega¢ aktualnych przepisédw bhp i aktualnych norm dotyczgcych
recznego przenoszenia ciezaréw.

3. Sprzet i maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

W szczegdlnosci przystepujac do wykonania instalacji wykonawca winien stosowac
sprzet wynikajgcy z technologii wykonywania prac i gwarantujgcy wtasciwg jakos¢ robét.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajgcy odpowiednie

kwalifikacje.
llos¢ i wydajno$¢ sprzetu ma gwarantowac¢ przeprowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz

dotrzymanie terminu zawartego w umowie.

4. Wykonanie roboét

4.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z Projektem
Wykonawczym, Specyfikacjg Techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

Wszystkie prace powinny byé wykonywane przez pracownikédw posiadajgcych
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
oraz zgodnie z Polskimi Normami, pod nadzorem technicznym ze strony osoby posiadajace;j
odpowiednie uprawnienia budowlane, jezeli takowe sg wymagane.

4.2. Sposob prowadzenia robét
Instalacje stabopradowe powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i zasadami

wiedzy technicznej.
Wykonywanie robét dotyczy:

* Prowadzenia tras kablowych

* Prowadzenia kabli i przewodow

» Dokonania niezbednych pomiaréw kabli i przewodow

* Montazu urzadzen

* Oznakowaniu urzgdzen

» Sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzgdzen

» Oprogramowania systemow

* Przeprowadzenie prob dziatania systeméw

a) Uktadanie okablowania

Okablowanie w terenie pomiedzy punktami dystrybucyjnymi a kamerami wykonac
zgodnie z projektem wykonawczym oraz Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru
Robot.

Sposéb oraz warunki prowadzenia okablowania, tras kablowych wewnatrz obiektow
uzgodni¢ na etapie realizacji z wtascicielami danego obiektu.

Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ obecnosc¢ innych instalacji i urzgdzen oraz
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zapewni¢ bezkolizyjnosc¢ tras. Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — rownolegtych
i prostopadtych. Trasa uktadania okablowania musi by¢ dostepna dla prac konserwacyjnych.

Okablowanie nalezy prowadzi¢ w rurkach elektroinstalacyjnych, korytkach PCV,
korytkach metalowych, kanalizacji teletechnicznej. Korytka i uchwyty rur mocowaé do scian i
stropéw za pomocg kotkdw rozporowych.

5. Kontrola wykonania robot

5.1. Wymagania ogélne

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw a
przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb
montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z wykonaniem
badan i pomiaréw. Z przeprowadzonych pomiarow nalezy sporzgdzic¢ protokoty.

5.2. Sprawdzenie dziatania systemow:

Po montazu wszystkich urzgdzen i uruchomieniu systeméw bezpieczenstwa nalezy
wykonac¢ nastepujgce badania odbiorcze:

» sprawdzenie poprawnos$¢ prowadzenia tras kablowych i przewoddw,

» sprawdzenie poprawnos¢é umocowania urzadzen,

» sprawdzenie jakosci obrazu ze wszystkich kamer,

» sprawdzenie poprawnosci pracy kamer,

* sprawdzenie poprawnosci pracy rejestratora cyfrowego,

* sprawdzenie jakosci nagrywania,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu SKD,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania linii dozorowych systemu SSWiN,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania poszczeg6lnych linii gtosnikowych systemu
dzwiekowego ostrzegania wraz ze sprawdzeniem dziatania zrodet dzwieku w kazdej
strefie,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu SAP wraz ze sporzgdzeniem protokotow
wymaganych wytycznymi PN-EN 54,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu BMS,

» sprawdzenie poprawnosci dziatania wzajemnych powigzan pomiedzy poszczegdlnymi
systemami zgodnie z opisem projektu wykonawczego.

Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzgdzi¢ protokét.

5.3. Pomiary kabli sygnatowych UTP

Pomiary kabli miedzianych nalezy przeprowadzi¢ za pomocg testerow (skaneréw)
okablowania strukturalnego badajgcych spetnienie przez tacze transmisyjne wymagan
kategorii, w ktérej zrealizowane zostato potgczenie.

Za pomocg testera nalezy dokonac pomiaru tacza trwatego mierzac przy domysinych
ustawieniach testera wartosci nastepujgcych parametréw:

» poprawnos$c¢ potgczenia zyt kabla (mapa potgczen),

» dtugosc toru transmisyjnego,

o tlumienia,

» opdznienie propagaciji,

* rbznicy opOznien,

» statoprgdowa opornosc¢ petli,

« ACRiPSACR,

» impedancja charakterystyczna i starty odbiciowe,

» wielkosci przestuchow NEXT, PSNEXT, ELFEXT, PSELFEXT.
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Wyniki wszystkich pomiaréw powinny miesci¢ sie w przewidzianym przez odpowiednig
kategorie zakresie, a zbiorczy wynik pomiaru kazdego kabla czteroparowego powinien by¢
PASS.

5.4. Pomiary kabli sygnatowych swiattowodowych

Pomiary kabli swiattowodowych nalezy wykona¢ po utozeniu kabla i wykonaniu montazu
ztgczy. Pomiary reflektometryczne kabli swiattowodowych jednomodowych nalezy wykonac¢
na wszystkich widknach z obydwu stron odcinka przy pomocy reflektometru dla fal 1310nm i
1550nm. Pomiary reflektometryczne na zmontowanej linii powinny umozliwia¢ okreslenie:

+ catkowitej dtugosci optycznej linii,

 catkowitej ttumiennosci linii,

» ttumiennosci jednostkowej catej linii i jej odcinkdw sktadowych,
+ tlumiennosci potaczen.

5.5. Badania i pomiary instalacji elektroenergetycznej zasilajacej

Zakres badan i pomiaréw instalacji elektroenergetycznej obejmuje:

» sprawdzenie ciggtosci przewodow ochronnych instalacji elektrycznej,
* pomiary rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
» sprawdzenie obwoddw zasilajgcych,
* badania ochrony przeciwporazeniowej.
Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzadzi¢ protokot.

6. Obmiar robot

Obmiar robé6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robét oraz
podaniu rzeczywistych ilosci uzytych materiatow. Obmiar robét obejmuje roboty objete
umowag oraz ewentualne roboty dodatkowe, ktdrych konieczno$¢ wykonania uzgodniono w
trakcie trwania robaot.

7. Odbiory robot

7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od ustalen roboty podlegajga nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale wykonawcy :

» Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.
* Odbiér czesciowy.
* Odbiér ostateczny.

7.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorom beda podlegaty te fragmenty instalacji, ktére bedg niewidoczne lub trudne
do sprawdzenia po zakonczeniu robot montazowych. Odbiér rob6t zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbi6r ten bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robét. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdt do
odbioru zgtasza Wykonawca pisemnym zawiadomieniem. Fakt przeprowadzenia odbioru
nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy. Z czynnosci odbioru bedzie spisany
protokét zawierajgcy wszelkie ustalenia dokonane w toku odbioru, jak tez terminy
wyznaczone na usuniecie stwierdzonych przy odbiorze wad.
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7.3. Odbior czesciowy

Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot.
Przedmiotem odbioru czesciowego rob6t bedg zakonczone grupy robét wyszczegblnione w
formularzu cenowym. Wykonawca zobowigzany jest do zgtaszania pisemnie zakonczonych
rob6ét do odbioru czesciowego. Fakt przeprowadzenia odbioru czesciowego nalezy
potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy. Z czynno$ci odbioru bedzie spisany protokét
zawierajgcy wszelkie ustalenia dokonane w toku odbioru, jak tez terminy wyznaczone na
usuniecie stwierdzonych przy odbiorze wad. Jakos¢ i ilosci robot ocenia Inspektor Nadzoru
na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan i pomiaréw.

7.4. Odbiér ostateczny

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie zgtoszone przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr
ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Szczegétowy przebieg procedury odbiorowej zostat wskazany w umowie gtéwnej o
roboty budowlane.

Przed przystgpieniem do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje dokumenty

potrzebne do oceny wykonanych robot:

» os$wiadczenie kierownika robdt o zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg
projektowg, obowigzujgcymi normami i przepisami,

» o$wiadczenie kierownika rob6t o doprowadzeniu terenu do nalezytego stanu i
porzadku,

» aktualng dokumentacje powykonawcza,

» protokoty badan i pomiaréw,

« atesty, certyfikaty potwierdzajgce zgodnos¢ materiatdw z art. 10 ustawy Prawo

Budowlane,

* instrukcje eksploatacji wykonanych systemow.

8. Dokumenty odniesienia

8.1. Normy i przepisy ogolne
1. Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie 0séb i mienia (Dz. U. 2018r., poz
2142, 2245).
2. Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 7 grudnia 2011 r. w sprawie organizacji
i funkcjonowania kancelarii tajnych oraz sposobu i trybu przetwarzania informac;ji
niejawnych (Dz. U. 2011 nr 267 poz. 1631).

3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2018 r., poz. 1202,
1276, 1496, 1669, 2245 z 2019r. poz. 51, 630, 695, 730).
4. Ustawa z dn. 18 lipca 2002 r. o Swiadczeniu ustug drogg elektroniczng (tekst

jedn.: Dz. U. 2019, poz. 123, 730).

5. Ustawa z dn. 29 wrzesnia 1994 r. o rachunkowosci (tekst jedn.: Dz.U. 2019, poz.
351).

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw
budowlanych i terenéw (Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719).

7. Ustawa z dnia 14 grudnia 2018 r. o ochronie danych osobowych przetwarzanych
w zwigzku z zapobieganiem i zwalczaniem przestepczosci (Dz.U. 2019 poz. 125).



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot w zakresie instalacji niskoprgdowych Muzeum Archeologii
Podwodnej i Rybotowstwa w Lebie

8. MSWIA z dnia 29.04.2004r. w sprawie dokumentacji przetwarzania danych
osobowych oraz warunkéw technicznych i organizacyjnych, jakim powinny
odpowiada¢ urzgdzenia i systemy informatyczne stuzace do przetwarzania
danych osobowych (Dz. U. z 2004 r. Nr 100, poz.1024).

9. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie
(Dz. U z2017r., Nr 75 poz. 2285 z pozn. zm.)

10. Seria norm PN-EN 54 Systemy sygnalizacji pozarowej.

11. PN-EN 50849:2017-04 Dzwiekowe systemy ostrzegawcze.

12. Norma PN-EN 50173-1:2018 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czes$¢ 1: Wymagania ogéline.

13. Norma PN-EN 50173-2:2018 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czesc¢ 2: Budynki biurowe.

14. Norma PN-EN 50131-1:2009 ,Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji
witamania i napadu — Czes¢ 1: Wymagania systemowe”.

15.Norma PN-EN 60839 Elektroniczne systemy kontroli dosteu.: Wymagania
dotyczace systeméw i czesci sktadowych”.

16. Norma PN-EN 62676-4:2015-06 ,Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Czes$¢ 4: Wytyczne stosowania”.

17. Materiaty zrédtowe oraz dokumentacje techniczno-ruchowe zastosowanych
urzgdzen.

9. Dokumentacja techniczna

Zakres robot stanowigcych przedmiot zamoOwienia okresla niniejsza Specyfikacja
Techniczna oraz Projekt Wykonawczy.

10. Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatnosci za wykonane roboty wynika z umowy miedzy Inwestorem, a
Wykonawca.



