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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj szczegdlowe wymagania dotyce wykonania

i odbioru instalacji technologicznych oraz saniyam w ramach inwestycji: ,Budowa sieci kanalizacji
sanitarnej z oczyszczainiciekow w miejscowsci Bielnik Drugi, gm. Elb4g”.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jakoudwnt przetargowy i kontraktowy, uzupetnj
do dokumentacji projektowej w sposoOb gwicy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1.

1.2. Nazwy i kody CPV

Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnyohiektow
budowlanych lub ich e#ci oraz roboty w zakresie ignierii ladowej i wodnej.
Klasa: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy ruggéiv, linii komunikacyjnych

i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnik&lei; wyréwnywanie terenu
Kategoria: 45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodgéw i rurocagéw do
odprowadzanidciekow,

45232421-9 Roboty w zakresie oczyszczad@ekow.
1.3.  Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenie robét az@nych z wykonaniem
elementow instalacji sanitarnych i technologiczngchyszczaniaciekow.
Zakres stosowania dotyczy budowy instalacji samjtetn i technologicznych w gruntach nawodnionych
i nienawodnionych.
Ogolne zestawienie zakresu rzeczowego robot:

- kolektorysciekowe grawitacyjne z rur PVC i PP;

- kolektorysciekowe ttoczne z rur PE

- studzienki padczeniowe i technologiczne zggow betonowych (w tym studnie pomiarowe) i
tworzyw sztucznych na kanatach sanitarnych i tetdgicenych;

- urzgdzenia oczyszczaldciekdw, w tym sito bbnowo-kanatowe w kanale prostopadtiennym,

- komora pomiarowa (z ugdzeniami do grawitacyjnego pomiaru przeptywu),

- odprowadzenigciekdw oczyszczonych wylotem do odbiornika;

- przylgcze wodocigowe;

- przylgcze kanalizacji sanitarnej

- zasilanie elektroenergetyczne przepompownideeh oczyszczalni i fwietlenie terenu;

- budynek gospodarczy;

Zakres robot przy wykonywaniu instalacji sanitatmy¢echnologicznych obejmuje:
- oznakowanie robdt,
- dostavg¢ materiatdw,
- wykonanie prac przygotowawczych, w tym przekopybme oraz podwieszenie instalacji obcych,
- rozbidrka czsci istniegcych kolektorow i studzienek kanalizacyjnych kojilych z
projektowanym rozwazaniem docelowym,

— wykonanie izolacji studni (komér) betonowych,

— monta urzadzen oczyszczanidciekow, tj. sita bbnowo-kanatowego oraz kompletu wypasaia
technologicznego oczyszczalni mechaniczno-biolawgizwraz z przégiami szczelnymi, wiazami,
itp.

— Montaz urzadzer przepompowniciekow,

- ulozenie przewoddw kanalizacyjnych

- ulozenie przewoddw wodoggowych

— zasypanie i zagzczenie wykopu z demorm umochié scian wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

1.4.1. Roboty towarzysace i tymczasowe

W ramach rob6t towarzygeych — Wykonawca opracuje harmonogram robét zgodnigymaganiami

opisanymi w pkt. 5.2, wykona inwentaryzagiowykonawcz oraz inne nieziine prace geodezyjne.

W ramach robét tymczasowych zaleca siykonanie odkrywek celem weryfikacji poziomu wdéd

gruntowych i dostosowania odwodnienia do rzeczywtst warunkéw hydrogeologicznych w czasie

wykonywania robo6t oraz celem wykrycia i odpowiedytiezabezpieczenia kolidigego uzbrojenia (patrz

rozdz. 5.3.).

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.5.1. Kanalizacja sanitarna - gi&kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaiti@kow
bytowo-gospodarczych do oczyszczadciekOw orazsciekdw oczyszczonych z oczyszczalni
sciekéw do wylotu do odbiornika.

1.5.2. Kanalizacja technologiczna — &iprzewodow kanalizacyjnych na terenie oczyszczaligkow
taczgca poszczegdlne wdzenia oczyszczanigiekOw oraz gospodarki osadowe).



1.5.3. Elementy uzbrojenia sieci kanalizacji sanitairtegchnologiczne;.

1.5.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkaizgmna - na kanale nie przetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatéw.

1.5.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalijna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na caidmgrostych.

1.5.3.3. Studzienka pmizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonaadpenia co najmniej
dwoch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.5.3.4. Studzienka rozdzielcza - rodzaj studziergolczeniowej przystosowany rozdzielenia
doptywapcego strumieniasciekow na kilka roéwnych strug i pogizenia odptywéw do
réwnolegtych linii technologicznych.

1.5.4. Urzadzenia i obiekty technologiczne

15.4.1. Sito bbnowo - kanatowe — ugdzenie do wspnego mechanicznego podczyszczeiui@kow
Z najwigkszych zanieczyszcaanechanicznych (skratek) z wkasnym pogirikiem slimakowym
oraz wyrzutm skratek (do wolnostegego pojemnika).

1.5.4.2. Oczyszczalnia z obrotowymi Zhmni biologicznymi — podziemne (m@dy¢ wielokomorowe)
zbiorniki wykonane z GRP lub stali kwasoodpornejktérych wydzielono komory dostosowane
do odpowiednich funkcji technologicznych w procesizyszczanidciekdw.

1.5.4.3. Komora pomiarowa — studzienka wyposa w zestaw pomiarowy do pomiaru przeptywu
(element pgtrzacy oraz songlz przetwornikiem).

1.5. 0Ogdlne wymagania dotycgce robot

Zamawiajicy przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymogangodnieniami prawnymi

i administracyjnymi, lokalizagj oraz przynajmniej jeden komplet dokumentacji pktpwej z kompletem

uzgodni@, jak réwnie: specyfikac technicza.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzia$d@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili

odbioru kaicowego robdét.

Uszkodzone #dz zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyrwali na wiasny koszt. Przed

przyshpieniem do realizacji robd6t budowlanych nglezakaczy¢ wszelkie prace przygotowawcze

okreslone w dokumentacji projektowej i niniejszej spekst;ji.

Uszkodzone #dz zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyrwali na wiasny koszt. Przed

przyshpieniem do realizacji rob6t budowlanych nglezakaczy¢ wszelkie prace przygotowawcze

okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd&kowykonania robot oraz za ich zgodthoz dokumentag

techniczia, pozwoleniem na budawi specyfikacy technicza. Dokumentacja projektowa, specyfikacja

techniczna oraz ewentualne dodatkowe dokumentykarame przez Inwestora Wykonawcy starypoezsé

kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w dpojednym z nich § obowihzujace dla Wykonawcy, tak

jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadkozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych

dokumentéw obowgizuje nasipujaca kolejndé ich waznosci:

- dokumentacja projektowa,
- specyfikacje techniczne.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich

wykryciu winien natychmiast powiadotinwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian, pomlavezy

uzupetnia.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszyestki

materiaty uyte do robdt winny mi& swiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawnioneoptkinlub

odpowiadajce im deklaracje producentéw/dostawcow. W przypagitty materiaty lub roboty niegda w

petni zgodne z dokumentagprojektows lub specyfikacjami technicznymi i wplynie to neermadawalajca

jakos¢ elementu budowli materiaty takiedy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt

Wykonawcy.

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralngejscowe oraz

inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek spbsbwigzane g z robotami. Wykonawcacghizie w petni

odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegat praw patentowych ¢dbie w peini odpowiedzialny za wypeinienie

wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystywania opatentowanych agzer lub metod i w sposéb

ciagly bedzie informowa& Inwestora o swoich dziataniach przedstagdgdiopie zezwolg i inne odnéne

dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Rurociagi, studnie i armatura

Wszystkie zakupione przez Wykonawmaterialy zastosowane do budowy sieci kanalizsajiitarnej ,

technologicznej i instalacji wody technologicznewinny odpowiad& normom krajowym zagpionym,

jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub technicznym aptoln europejskim. W przypadku braku

norm krajowych lub technicznych aprobat europejskiElementy i materialy powinny odpowiada



wymaganiom odpowiednich specyfikaciji.
2.1.1. Przewody rurowe
Do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej grawifaey planuje si zastosowarury z PVC grubécienne ze
sciankg litg klasy ,.S” SDR34, SN8, érednicach:
Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej - PVC 200,92 f1m
Rury PVC w/g norm:
PN-EN 1401-1:1999 - Systemy przewodowe z tworzytncznych. Podziemne beggieniowe systemy
przewodowe z niezrgkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadnianikanalizacji. Wymagania
dotyczce rur, ksztattek i systemu.
Do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej ttocznajezy zastosowarury z polietylenu PE-RC SDR17
PN10, osrednicach:
Sie¢ kanalizacji sanitarnej ttocznej z PSA, PSB PE 3)4xmm
Rury PE zgodne z nogn
PN-EN 13244 - Systemy przewodow z tworzyw sztuchnye cknieniowych rurocigdéw do wody
uzytkowej i kanalizacji deszczowej i sanitarnej, wildae pod ziemii nad ziema. Polietylen (PE).
Do faczenia rurocigdw ttocznych wykonanych z PE stos@waetod zgrzewania doczotowego.
Przefcie kanalizacji sanitarnej ttocznej pod kanatlemianatyjnym wykona bezwykopow metod
przewiertu sterowanego horyzontalnego w rurze aurep@200x11,9mm PEHD; Ruprzewodovy
@90x5,4mm PEHD montowana ptozach dystansowych.
Przefcia kanatdw przyczeniowych pod dragpowiatows i drogs gminrg asfaltow, z uwagi na
ograniczenia terenowe, zaprojektowano bezwykepmetod, przewiertu poziomego. Metoda ta polega na
posadowieniu tzw. komory moriawej (studnie rewizyjne) z kgéw betonowych @ 1200 i wykonaniu z
poziomu wykopu maszyndo wiercé poziomych przewiertu o zadanym spadku. dNasie po wykonaniu
przewiertu nagpuje monta modutéw rurowych wykonanych z polipropylenu.
Dla srednicy DN200 przyjto moduty PP 225x13,8 mm
Rury PP posiadgjatest wydany przez Instytut Techniki BudowlanéMarszawie stanowty pozytywry
ocere wlasciwosci uzytkowych ITB-KOT-2020/1242 wydanie 3.
Do wykonania przycza wodocigowego przyjto rury polietylenowe PE 40x2,4 SDR17 PE100 pogisea
niezledne deklaracje zgodsa z norny oraz aprobaty techniczne.
Zastosowane rurogji powinny posiadaniezizdne deklaracje zgodia z normy oraz aprobaty techniczne.
2.1.2. Armatura i studnie
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna.
Na odcinkach diszych nk L=60,0 m, a take przy zmianie kierunku przeptywu oraz pgeniach
przylaczy do granicy dzialki naly zastosowa studnie rewizyjne. Studnie nale wykon& z kregdw
betonowych @1200 przykrytych ptyhadstudziermoraz wtazenzeliwnym typ cezkiego zgodnie z PN-EN
124:2000. Podstawa (kineta) studni powinna eementem monolitycznym, prefabrykowanym. Elementy
prefabrykowane studni winny bywykonane z betonu klasy C-40/504ctone pomidzy sola za pomog
uszczelek z gumy surowej w przypadku goakr na wygb i pidro, a w pozostatych przypadkach przy
pomocy uszczelki z gumy wulkanizowanej zgodnie z@84-1.
Do zwienczenia studni rewizyjnych betonowych zastosbwaezki betonowe.
Wszystkie studnie wypoggt w stopnie ztazowe podwojne, powlekane koladtiego.
Ponadto w studniach oznaczonych jako SA,1; SB.lEzpaamontowa zasuw nozowa w celu zamknjcia
doptywu do projektowanych przepompovgniekow.
Kanalizacja sanitarna cknieniowa.
Wiaczenie rurocigow ttocznych do sieci kanalizacji sanitarnej gtaeyjnej naley wykona& poprzez
studné rozpgzna. Studng rozprzna oznaczoa w dokumentacji jako SR zaprojektowano zddw
betonowych @1200 przykrytych plyhadstudzierm oraz wtazenveliwnym typ cezki zgodny z PN-EN
124:2000. Na wylocie kolektora ttocznego studmiyposay¢ w deflektor wykonany ze stali kwasoodpornej
zamontowany ddcian studni za pomackotew wklejanych. Studaiwyposay¢ w betonowy pieitien
odcigzajacy przykryty wtazenreliwnym typu cézkiego D400 zgodnie z PN- EN-124:2000.
W studni rozpgznej naley zamontowa podwtazowy filtr antyodorowy.
Parametry filtra:

- $rednica otworu mong@wego [mm] - 600
dtugas¢ komory filtracyjnej [mm] - 240
masa wkiadu filtracyjnego [kg] - 8,0
wydajnac filtracji [m3/h] - 12
opor przeptywu powietrza [kPa] - 0,1
Przefcia rurocagdw przezscianki studzienek wykortajako szczelne z zastosowaniem uszczelnienia
tancuchowego.
Ponadto na ruroggach ttocznych, bezgrednio za przepompownianéciekdéw, zaprojektowano komory
pomiarowe z przeptywomierzem elektromagnetycznynz izasuvg odcinagcg. Komory pomiarowe



oznaczone w dokumentacji jako KPx zaprojektowaraegow betonowych @1500mm przykrytych piyt
nadstudzienn oraz wtazemzeliwnym typ cezki zgodny z PN-EN 124:2000. Studnie wypnga w
betonowy pieicien odcizajacy przykryty wtazemzeliwnym typu cézkiego D400 zgodnie z PN- EN-
124:2000. Komory pomiarowe wypasg w kompensator dltawikowe zgodnie ze schematem.
Przefcia rurocagdw przez scianki studzienek wykorga jako szczelne z zastosowaniemmdachow
uszczelnigjcych.
Przytacze wodocigowe
Studng wodomierzow na przyhczu wodocigowym naley wykona z kregow betonowych @ 1200
przykrytych ptyt pokrywowg oraz wtazemzeliwnym klasy D400 zgodny z PN-EN 124:2000. Podstaw
(kineta) studni powinna I8y elementem monolitycznym, prefabrykowanym. Elemeptgfabrykowane
studni winny by wykonane z betonu klasy C35/45ctone pomidzy sola za pomog uszczelek z gumy
surowej w przypadku pgézer na wib i piéro, a w pozostatych przypadkach przy pomaszczelki z gumy
wulkanizowanej zgodnie z EN 681-1. Stugniyposay¢ w stopnie ztazowe.
Oczyszczalniasciekow.
Studnie oznaczone w projekcie jako S1, S2, Sodgzypalykona z kregow betonowych @1200
zwienczonych za pomaczwezek betonowych oraz whazemeliwnym typ cezki zgodny z PN-EN124:2000.
Podstawa (kineta) studni powinna ¢byelementem monolitycznym, prefabrykowanym. Elementy
prefabrykowane studni winny Bywykonane z betonu klasy C35/45actone pomydzy soly za pomog
uszczelek z gumy surowej w przypadku goakh na wigb i piéro, a w pozostatych przypadkach przy
pomocy uszczelki z gumy wulkanizowanej zgodnie z &\-1. Studri wyposayé w stopnie ztazowe
powlekane tworzywem sztucznym. W miejscu piaiej przez studei rurocgg prowadzt w tulejach
ochronnych. Przégia wykon& jako szczelne. Studnie zwiezy¢ wiazemzeliwnym typu cezkiego klasy
D400 zgodnie z PN- EN-124:2000.
Zaprojektowano betonowy wpust uliczny osadnikowgrednicy wewrgtrznej DN=500mm, wykonane z
betonu C35/45. Wysoké osadnika h=1,0 m. Dno osadnikowe powinn@ kBjementem monolitycznym.
Zwienczeniem wpustu jest ptyta pokrywowa osadzona nasqéniu odcizajacym. Na ptycie naley
zamontowa zeliwng kratke sciekowa zgodnie z PN-EN 124:2000. Poszczegblne elementystupgpowinny
by¢ taczone pomidzy sola za pomog uszczelek gumowych, zaspoinowane i zatarte nakgtadpravy
cementow. Pohczenie betonowej studzienitiekowej z przewodem kanalizacyjnym wykdrea pomog
przegcia szczelnego wbudowanego w element przagniowy. Klasa obgrenia kratki D400 wg
klasyfikacji EN124.
Prefabrykaty betonowe #relbetowe powinny posiadaAprobat Technicza COBRTI INSTAL oraz
Aprobat Techniczg IBDiM.
Whgczenia przewoddvciekowych w studzienki:

- za pomog odpowiednich ksztattek w kinetach,

- za pomog wkiadek ‘in situ’.
2.1.5. Elementy montaowe
Jako elementy morntawe naley stosowa:

— taczniki rurowe, kielichowe systemu producenta rur

— ksztattki do rur PE
2.2.  lzolacje przeciwwodne (studnie, komory betonowe)
W przypadku stwierdzenia agresyvinowod gruntowych wzgidem betonu, wszystkie zegtrzne powitoki
studni betonowych natane na dziatanie wody gruntowej natezaizolowd.
Materialy izolacyjne powinny odpowiaélaaleceniom podanym w kartach technicznych stosgeran
materiatdw oraz w przypadku izolacji bitumicznygftlzgodne z norsmPN-69/B-10260.
Do wykonywania izolacji na zimno medpy¢ stosowane nagtujace materiaty:

- roztwory i lepiki asfaltowe powinny odpowiadl&wymaganiom normy PN-B-24620:1998/Az1:2004,

- inne materiaty przewidziane w dokumentacji projekep odpowiadajce wymaganiom podanym w
kartach technicznych stosowanych materiatow i pizgiae aprobaty techniczne IBDIM do tego
typu zastosowa

Do wykonywania izolacji na ggaco mog by¢ stosowane nagtujace materiaty:

- lepiki asfaltowe i asfaltowo-polimerowe powinny aigada& wymaganiom normy PN-B-
24625:1998,

— inne materialy przewidziane w dokumentacji projektpodpowiadajce wymaganiom podanym w
kartach technicznych stosowanych materiatow i pizgiae aprobaty techniczne IBDIM do tego
typu zastosowa

2.3.  Materialy podsypek, obsypek
Na placu budowy — w zakresie robo6t instalacyjnyeigzanych z instalacjami technologicznymi i
sanitarnymi - kruszywa mineralneda stosowane do:

v' podsypek oraz obsypek przewodéw rurowych (kanafisgch, wodocigowych), podsypek pod
studzienki piasek/pospdtka



v zasypki zbiornikéw technologicznych piasek gruby
Wymagania techniczne dla pospotki :

- zawartd¢ ziaren > 10mm: min. 10%

- zawartd¢ ziaren > 2mm: min. 30%

- zawartd¢ ziaren< 0,075mm: maks. 15%

- wskanik réznoziarnistdci: U > 5
Uzyte materialy powinny odpowiadavymaganiom stosownych norm, np. PN-EN 13043:2004;EN
12620+A1:2010.
2.4.  Urzadzenia i instalacje technologiczne oczyszczarieiekw
Schemat technologiczny uktadu oczyszczafiekdw
Przyjeto mechaniczno-biologican oczyszczalri sciekdbw w technologii tarczowych obrotowych zté
biologicznych:

dawkowanie
sciekow

sito osadnik | ztoze Il ztoze 11 doie osadnik

bebnowe ﬁ} ﬁ} ﬁ) |:|'> .
kanaiowe‘ WStQan tar:zowe‘ tarczowe tarczowe :D wtomy

T recyrkulacja osadu

2.4.1. SITO EEBNOWO- KANALOWE (SBK)
Zaprojektowano sito dbnowe DN200mm o przepustosed Q=25dn¥/s wykonane ze stali nierdzewne;j,
zabudowane w kanaielbetowym o szerokai wewrgtrz B=300mm.
Sito wyposaone jest w system grzewczy, ktéry zapewniadzeniu warunki pracy na zewtnz w okresie
niskich temperatur.
Dane techniczne:
wydajnd¢ Q = max 25 drifs;
szeroka¢ kanatu: ok. 300 mm;
glebokas¢ doptywu: ok. 1150 mm;
wysokas¢ wyrzutu ponad teren: ok. 1500 mm;
srednica sita: 200 mm;
przeswit sita: 8 mm;
pochylenie sita: 35°- 45°;
transport skratek: przegrmkiem watowym;
moc napdu sita: ok. 1,5 kW;
wykonanie materiatowe: stal nierdzewna 1.4301, BAM™;
zabezpieczenie antykorozyjne poprzez: trawieniepieti kwasnej;
instalacja ptuczca sita: przydcze wody ptuczcej DN 32;
sterowanie: gczne/automatyczne
Praca kraty zautomatyzowana sterowana z lokalneyski sterowniczej w oparciu o nastawy
czasowe pracy i postoju wdzenia wg zegara czasu rzeczywistego oraz uruchamvazaleénosci
od r&@nicy poziomusciekdéw przed i za ugdzeniem.
= wyposaenie dodatkowe: podpora;
= wersja wykonania: z ogrzewaniem, moc ogrzewanid @kkW.
= Sjto wyposaone w workownie z rckawem PE. System workigy sktada si z zamknétej kieszeni
workownicy, ktora jest podezona do wysypu ugdzenia. Odpad jest skladany do worka Longopac,
ktory zapobiega wydostawaniu ¢sizapachéw z pojemnikow. Kaseta jestagéa liniowa,
produkowana z tworzywa — polietylenu, ktéraz@dy¢ spalana bezadnych zagraen.
2.4.2. OCZYSZCZALNIA Z OBROTOWYM ZtO ZEM BIOLOGICZNYM
Zaprojektowano oczyszczagniciekow z obrotowym zizem biologicznym obstugaga do 300RLM, oraz
o przeptywie do 60fid. Oczyszczalnia zawiera odseparowane strefy aczgsia w jednym zbiorniku
w tym: osadnik wsfpny, cztery strefy biologiczne z obrotowym zmon, osadnik wtorny. Rozazanie mae
przyja¢ maksymalnie 18,00kg BZT5 na dpllen na obrotowe zi® dostarczany jest przez obrotowy ruch
zapewniony przez dwa silniki 0 mocy 370Wzeg. Oczyszczalnia zawieragsiv monolitycznym zbiorniku
wykonanym GRP- zywicy poliestrowej wzmachianej wioknem szklanym, tem@tu odpornego
na agresywnérodowiskosciekowe oraz sity dzialage w gruncie. W uegdzeniu znajduje sizintegrowany
system regulacji przeptywdcieku, ktéry kumulujesciek przy zwékszonych zrzutach i dawkuje przy
mniejszych- gwarantuje on wysokie parametry oczz@saz@ przez catdob.
Osadnik wstepny



Scieki s doprowadzane do osadnika wstego. Cizkie castki state, réwnig niebiodegradowalne,
osadzaj sie i tacza, tworzc osad, ktéry powinien ldyokresowo usuwany. Ciecz zawieicg jeszcze faz
stab dostaje s do komory dawkowanigcieku.
System regulacji przeptywu — dawkowanigciekow
Przeptyw cieczy jest kontrolowany przez system gakdw zamontowany na wale, a gstie ustalona il&
czgéciowo oczyszczonychciekdw jest przekazywana do strefy zttarczowych. Doprowadzangieki,
przekraczajce pojemnét systemu czerpakowego, pozostay osadniku wsipnym, dzéki czemu w
oczyszczalni utrzymywana jest rownowaga hydrauiczn
Ztoza tarczowe
Tarcze znajduice st w tej strefie wykonanegsz polipropylenu i $ czsciowo zanurzone wicieku. Ruch
powodowany jest przez silnik z przeklaginiPredkos¢ mozna regulowa w zalencsci od lokalnych
warunkéw w zakresie milzy 1,5 a 5,5 obrotéw na mirutObrot tarcz umdiwia absorpog tlenu do
tworzacej skt biomasy, skladagej sk z naturalnie wyspujacych bakterii przywieragych do tarcz. Dzki
zastosowaniu tarcz powstaje wysokowydajna strefaysaczania. Aby zagwarantogvanajwyzsz
skuteczné& przy r&znych doptywach strefa tarcz sktada siczterech elementow.

Osadnik wtorny

Prawie calkowicie oczyszczoneieki 3 przenoszone ze strefy tarcz do strefy osadnikaneto. Przy

petnym obcizeniu osadnik wgpny oraz wtdrny nale oczyszcza co ok. 90 dniScieki oczyszczone wolne

od czstek statych i zanieczyszazepuszczaj oczyszczalni przez rug odptywows.

Recyrkulacja osadu

W urzdzeniu zastosowano system recyrkulacji osadu nadege - m¢dzy osadnikiem wtornym i

wstgpnym. Rozwizanie zwgksza skuteczrié oczyszczania w okresach niedgeinia ztaa.

2.4.2.1. Wymagania dot. @gu technologicznego linii oczyszczanigiekow

— Technologia pracy oczyszczalni: obrotowezetbiologiczne- nie dopuszczag gimiany technologii.

— Materiat zbiornika: GRP lub Stali kwasoodporna. Nagpuszcza sizbiornikéw betonowych i PE

- Wymogiem bezwzglddnym jest, aby zaproponowane oczyszczaldmekow byly sprawdzone
w warunkach polskich i pracige na innych zrealizowanych obiektach w warunkastownywalnych
z warunkami przewidzianymi dla przedmiotu niniegazezamowienia tj. mechaniczno — biologiczna
oczyszczalnigsciekow pracujca w technologii ziba obrotowego o przepusto¥ad nie mniejszej ri
Qd = 30 n¥d, przez okres nie krétszy,:nbkres gwarancji producenta (co najmniej 2 lataym&lga s
co najmniej trzech lokalizacji w Polsce, w ktorydane urzdzenia pracuji spetniaj powyzsze zapisy,
na dzié sktadania ofert.

- W przypadku wtpliwosci co do réwnowznosci zaproponowanych w ofercie zamiennikowidza lub
materiatdbw rownowznych, Zamawiajcy w porozumieniu z projektantem na etapie badafeaty lub
akceptacji karty materialowejetizie wymaga wykazania (udokumentowania) rownawmasci. W tym
celu mae zadat przedstawienia przez Wykonagvtakich dokumentow jak: katalogi producenta, rysunk
instrukcje DTR, wykaz trzech lokalizacji z wiellaa i dal uruchomienia danej oczyszczalni. W
szczegOblnéci urzdzenia lub materialy réwnowae oceniane dala pod wzgédem zastosowanej
technologii, materiatow, wielki, kosztow eksploatacji i zrealizowanych obiekt6W. przypadku
niewykazania rownowaosci oczyszczalnidciekow, nie ldzie dopuszczona/zaakceptowana.

2.5. Komora pomiarowa — na terenie oczyszczalni

Zaprojektowano zestaw pomiarowy zlokalizowany w kore pomiarowej oznaczonej w projekcie jako KP.

Komorg oznaczon w projekcie jako KP naly wykona z kregow zelbetowych @1500 przykrytych phyt

nadstudzierwn oraz wlazenreliwnym typ cezki zgodny z PN-EN 124:2000. Podstawa studni powinyta

elementem monolitycznym, prefabrykowanym. Elemeptgfabrykowane studni winny bywykonane

z betonu klasy C35/45 aé¢zone pomydzy soly za pomog uszczelek z gumy wulkanizowanej zgodnie z EN

681-1. Studrd wyposay¢ w stopnie ztazowe. W miejscu praep przez studgi rurochg prowadz

w tulejach ochronnych. PrZeja wykona jako szczelne.

Do pomiaru iléci odprowadzanychciekéw zaprojektowano zestaw pomiarowy oparty reephywomierzu

ultradzwickowym oraz koryto pomiarowe Palmer-Bowlus’a.

Zasada dziatania

Podstawy dzialania przeptywomierza jest pomiar aktualnegodpgktrzenia cieczy w jednym ze

znormalizowanych elementéwepizacych (koryto pomiarowe lub przelew mierniczy), raptawie ktérego

(po zastosowaniu odpowiedniej formuly przeliczerégwwyznaczane jest aktualne ¢gnie przeptywu

cieczy.

Budowa przeptywomierza flowbox

0 Przetwornik pomiarowy przeptywu M1600 (wersja dovowa)

o Ultradzwiekowy czujnik poziomu

0 Kabel pomiarowy

0 element pitrzacy

Cechy przeptywomierza flowbox



o Pomiar przeptyw w kanatach grawitacyjnych przyaiu elementu gitrzacego

0 Pomiar: przeptyw chwilowy, przeptyw sumaryczny

0 Wyjscia pdowe: 0-20mA, 4-20mA

0 Wyjscie impulsowe - sumator

o0 Wyjscie cyfrowe — Modbus RTU (opcja)

o Doktadnd¢ + 0,1% zakresu pomiarowego

0 Zasilanie: 24V DC

0 Pob6r mocy <10 VA

0 Temperatura otoczenia: -10 C do +55 C

o Klasa ochronnii obudowy: IP65

0 Materiat obudowy: ABS, czujnik: PP, PVDF

0 Masa : ~1,5kg

0 Automatyczna kompensacja temperatury

0 Przeptywomierz

Ultrad zwiekowy czujnik poziomu

0 Zakres pomiarowy: 0,25-4 m

0 Waski kat wigzki ultradzwiekowej: 5-7 0

0 Automatyczna kompensacja temperatury

0 Rozdzielczé&t: 1mm

0 Temperatura otoczenia: -30 0 C do +60 0 C

0 Czstotliwasé¢: 20 do 80kHz, zalaie od wykonania

o Materiat czujnikow ultragdvickowych: PP, PVDF

o Klasa ochronnii: IP67/IP68

o (opcja) Wersja Ex

Kabel pomiarowy

taczy czujnik ultradwickowy z przetwornikiem M1600

0 2zyty w ekranie - LIiYCY 2 x 0,35ekr

Elementy spktrzaj ace

Pomiar przeptywu cieczy odbywasi oparciu o normalizowany elementfpeacy. Zastosowano koryto
pomiarowe Palmer-Bowlus’a ZPBsecednicy @200.

Ponadto przed korytem pomiarowym w komorze pomiajaaprojektowano zaswwaozows kotnierzowg
DN200.

2.6. Przepompowniesciekdéw

2.6.1. Pompy

Wszystkie urzdzenia powinny pochodziod jednego producenta i posiadaerwis firmowy lub
autoryzowany na terenie Polski gwaraatyjszyblg obstug gwarancyja jak i pogwarancyja

. Pompa powinna ky pomp wirowg odsrodkows monoblokovy, zatapialg do instalacii
stacjonarnej montowanej na kolanie sgaggcym DN8O, opuszczarnpo dwdch prowadnicach rurowych ze
stali nierdzewnej EN 1.4301 (AISI 316L);

. Stosowa pompy wyposzone w wirniki pofotwarte symetryczne, samooczyspiaa Se,
wspoétpracuyjce z dyfuzorem wlotowym wypoganym w rowek spiralny wspomagaym
samooczyszczanie gci hydraulicznej, gwarantgg utrzymanie statej, wysokiej sprawgco

. Wirnik powinien umaliwia¢ pompowaniesciekdw zawierajcych ciata state i widkniste oraz
osadowsciekowych do 8% smo;

. Obudowa silnika oraz korpus hydrauliczny pompykaryane zeliwa klasy min. GG25;

. Wat pompy powinien by utozyskowany w tayskach tocznych niewymagay dodatkowego
smarowania oraz regulacji,

. Wat pompy powinien by wykonany ze stali nierdzewnej o éawosciach mechanicznych i
antykorozyjnych nie gorszych:xnstal klasy EN 1.4057 (AISI 431);

. Wat pompy pomidzy silnikiem, a kanatem przeptywowym pompy powmiag uszczelniony za

pomoa, wysokiej jakdci podwdjnego zblokowanego uszczelnienia mecharipanz piegcieniami
uszczelnienia zewgtrznego wykonanymi z materiatu o odpofaioantykorozyjnej ngcieki nie gorszej ri
weglik wolframu i gestasci materiatu nie riszej nz 14g/cm3, pracypcymi niezaleénie od kierunku
obrotow. Uszczelnienie produkowane przez dostawegdzenia;

. Silnik pompy powinien by wykonany ze stopniem ochrony IP 68, z klagolacji silnika
H(1800C), rodzajem pracy S1, do zasilanigdpm zmiennym 3-fazowym, 400 V, 50 Hz, przystosowany
do wspdipracy z przemiennikiemestotliwosci, umazliwiajacy 30 uruchomig na godzig;

. Stosowa urzdzenia wyposzone w komog olejowa wypetniors olejem parafinowym —
nieszkodliwym dlarodowiska w przypadku powstania wycieku,
. Stosowa urzadzenia wyposane w czujnik przecieku w komorze silnika;

. Nie dopuszcza sistosowania czujnikow przecieku pojendciowych w komorach olejowych;



. Silnik pompy powinien posiadavbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczaéczapce
pomg od zasilania w przypadku przezenia silnika. Czujniki termiczne winny dziétav temperaturze od
125°C;

. Praca termokontaktow i czujnika przecieku komwdna przez montowany w szafie sterowniczej
przekanik wspotpracujcy z uktadem sygnalizacyjnym,
. Komora hydrauliczna pompy przystosowana do gurmdnia ukladu wspomagapgo mieszanie

sciekébw przed wypompowaniem - hydrodynamicznego zawgluczcego. Zastosowanie zaworu
ptuczcego nie wymaga zastosowania dodatkowagdta zasilania oraz ogltnego uktadu sterowania; nie
dopuszcza gistosowania uktadow montowanych na ruggai ttocznym;

Dla kazdej przepompowniciekéw zaprojektowano instalgc pomp (1 procuca + 1 rezerwowa). Praca
pomp w ukfadzie naprzemiennym.

2.6.2. Zbiornik

wykonany z polimerobetonu wraz ze skosami antysedyatyjnymi wykonanymi na dnie zbiornika
Grubai¢ scianek zbiornika ma wynasi dla DN1500 mm - nie mniej hb0 mm,

Komore studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykoaea polimerobetonu. Standardowa wysgko
komory wynosi 3 m (monolit). Dla zmniejszenia jeyswkaci rura mae by przycinana. Dla uzyskania
wiekszej wysokéci komory rury g tagczone przy @yciu kleju epoksydowego.

WYMAGANE PARAMETRY:

Cigzar wiaciwy [p] 2300 kg/m3

Modut spezystasci przy sciskaniu [Ec] 28 000 MPa

Wytrzymalai¢ na rozciganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa

Wytrzymatas¢ nasciskanie [fc] min. 90 MPa

Scieralngé¢ max. = 0,5 mm

Chropowaté¢ scian [k] max. = 0,1 mm

Wspotczynnik liniowej rozszerzalda cieplnej Tx10-6] 15 [1/C]

Wspotczynnik Poissona] 0,23

Nasikliwos¢ wodg nw 0,05%

Odpornd¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposaenie zbiornika ma zawieta

. podest obstugowy - stal nierdzewna 1.4404 AlEL31

. drabinka ztazowa z stopniag@arowymi antypélizgowymi - stal nierdzewna 1.4404 AISI 316L

. porecz ztazowa montowana na zemnz zbiornika bezpgednio na pokrywie zbiornika — stal
nierdzewna 1.4404 AISI 316L

. wiaz wefciowy kopertowy - stal nierdzewna 1.4404 AIS| 316L

. belka wsporcza — stal nierdzewna 1.4404 AlIS| 316L

. prowadnice - stal nierdzewna 1.4404 AISI 316L

. tahcuchy do pomp i regulatoréw ptywakowych - stal dimmwna 1.4404 AISI 316L z

powiekszonymi oczkami co 0,5m.

. zasuwy z klinem gumowanyrzeliwne DN80 + przedienie trzpienia (przegubowy) ze stali

nierdzewnej 1.4404 AISI 316L szt. 2, ktérych zammikai otwieranie jest wyprowadzone po otwarciu
wlazu wswietle jego otworu (wydcznie obstuga z poziomu terenu)

. ukfad spustowy z rurogyu ttocznego DN8O + przedienie trzpienia (przegubowy) ze stali
nierdzewnej 1.4404 AIS| 316L szt. 1 (wgknie obstuga z poziomu terenu) wraz z zasawklinem
gumowanymzeliwna DN8O0, ktérej zamykanie i otwieranie jest prgwadzone po otwarciu whazu w
Swietle jego otworu (wycznie obstuga z poziomu terenu)

. zawory zwrotne kulowe DN8O szt. Zeliwo

. pofaczenie pionéw ttocznych ksztattkami niskooporowy(tndjnik ortowy) — nie dopuszczaesi
zastosowania pgtzer spawanych pod katem prostym

. spawanie ruroggow ttocznych nakey wykona w minimum 70% metag orbitalmy potwierdzor

wydrukiem spawu

. przewody tloczne - stal nierdzewna 1.4404 AlSBI3% grubd¢ scianki minimum 3 mm

. pofaczenia kotnierzowe nierdzewne 1.4404 AISI 316L

. elementy zjczne - stal nierdzewna 1.4404 AISI 316L

. nasada T-52 z pokryn 1 szt. — stal nierdzewna 1.4301 AISI 304

. ukfad ttoczny z stali nierdzewnej 1.4404 AISI BWByprowadzony na zewatrz zbiornika wymaga
zastosowania uszczelnieniandachowego lub patzenie z ruroaggiem PEHD tlocznym wewgtrz
zbiornika za pomagziaczki STAL/PE

. wspornik, obciznik regulatoréw ptywakowych
. kominek wentylacyjny DN100 — stal nierdzewna D4AISI 316L /PCV — szt. 1 (nawiewny )
. kominek wentylacyjny DN100 z biofiltrem— stal rmigewna 1.4404 AISI 316L /PCV - szt.1

(wywiewny)



. deflektor montowany na wlocie ruragu grawitacyjnego do zbiornika przepompowni — 1 szt
stal nierdzewna 1.4404 AISI 316L

. zuraw stupowy ze stapudzwig 150 kg. — 1 szt. stal nierdzewna 1.4301 Al$A 30

stopazurawia dla kadej przepompowni - stal nierdzewna 1.4301 AISI 304

2.6.3. Rozdzielnica sterowania pomp

a) Obudowa szafy sterowniczej:

- wykonana z poliestru wzmocnionego palghanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65,
wspotczynniku udarow&ei mechanicznej IK 10 z uszczelRUR

- wyposaona w drzwi wewetrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych zinstalowane (na
sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: popravénbzasilania, awarii ogélnej, awarii pompy nr 1,aaiv
pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2;aaghik gtdwny zasilania, przgdznik trybu pracy
pompowni (Rczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stppmpy w trybie pracygcznej; stacyjka z
kluczem

- o wymiarach: 800(wysoko6)x600(szeroké&t)x300(gkbokasc)

- wyposaona w ptyt montaowa z blachy ocynkowanej o gruim 2mm

- wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiackinegrznych

- posadzona na cokole plastikowym, ufiwiajgcym monta/demonta wszystkich kabli (np.
zasilapcych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatyej, itd.) bez konieczgoi demontau
obudowy szafy sterowniczej

b) Urzdzenia elektryczne:

- modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE zéwjetlaczem MT-151 HMI

- czujnik poprawnej kolejrigi i zaniku faz

- ukiad grzejny 50W wraz z elektronicznym termaoestat

- czteropolowe zabezpieczenie przeciwpreeipwe klasy C

- przetwornik pgdowy do monitorowania pdu pompy

- wytgcznik r&znicowo-pgdowy czteropolowy 63A

- wytacznik gtowny sié-agregat 60A

- gnhiazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowyntaegnikiem nadmiarowo-gdowym klasy

- wytacznik silnikowy, jako zabezpieczeniezkej pompy przed przegieniem i zanikiem napcia
na dowolnej fazie zasilgje]

- stycznik dla kadej pompy

- jednopolowy wydcznik nadmiarowo pdowy klasy B dla fazy steragej

- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akulahorow

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi yeggmi dla zasilania sygnataickowego i optycznego
- przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)

- dla mocy> 5,5kW - rozruch soft-start. Pompownia PSA o mpoympy P=7,4kW zasilanatizie
poprzez softstart

- wytacznik kraacowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- hermetyczny wyicznik kraxcowy otwarcia wtazu przepompowni i komory pomiarpwe

- stacyjka uméliwiajaca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wgjem padowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz z dwoma
ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) orazifclachem ze stali nierdzewnej

- antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modutu teleyezinego (w przypadku wysokiego poziomu
mocy sygnatu GSM wystarczy zastosowanie anteny f{yplesat?2 — z montam na obudowie szafy
sterowniczej)

- Oswietlenie wewetrzne szafy

- szafa sterownicza wypasma w ukiad ¢cznego i automatycznego zasilanigwietlenia
zewretrznego

- przetwornik czujnika wilgoci dla kalej pompy MiniCAS Il dot.PSA

C) Sterowanie w oparciu 0 modut telemetryczny GSMRS, do ktérego wchoaznastpujace
sygnaty (UWAGAI!l - wszystkie sygnaly binarne majby¢ wyprowadzone z przekaikéw
pomocniczych):

. wejscia (24VDC):

o] tryb pracy (Rczny/Automatyczny)

0 zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

0 potwierdzenie pracy pompy nr 1

0 potwierdzenie pracy pompy nr 2

0 awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia tn@go pompy i wykcznika silnikowego

0 awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia tem@go pompy i wylcznika silnikowego



0 kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni

0 kontrola ptywaka suchobiegu

0 kontrola ptywaka alarmowego — przelania

0 kontrola rozbrojenia stacyjki

. wejscia analogowe (4...20mA):

0 sygnat z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezgry bezpiecznikiem 32mA

0 sygnat z przektadnikow gaowych (4...20mA)

. wyjscia (zahczanie przekanikow napeciem 24VDC):

0 zahczanie pompy nr 1

0 zahczenie pompy nr 2

0 zahczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awai@aa pompowni

0 zahczenie rewersyjne pompy nr 1

0 zahczenie rewersyjne pompy nr 2

0 zahczenie wyjcia wlamania — do pogltzenia niezatanej centralki alarmowej

d) Rozdzielnia Sterowania Pomp powinna zapewnia

. naprzemiengyprag pomp

. automatyczne przgdzenie pomp w chwili wygpienia awarii lub braku potwierdzenia pracy

. kontrok termikéw pompy i wydcznikow silnikowych

. funkcje czyszczenia zbiornika — spompowastekow ponkej poziomu suchobiegu — tylko dla
pracy ecznej

. w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prggompowni w oparciu 0 sygnat z dwéch
ptywakdéw

Szafy sterownicze majposiada:

. Certyfikat Badania Typu UE oksleny w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 614390622 w
zakresie dyrektywy kompatybilda elektromagnetycznej 2014/30/UE — EMC.

. Certyfikat Zgodnéci okrelony w PN-EN 61439 — 1:2011 oraz w PN-EN 61439 022 w

zakresie dyrektywy niskonagiowej 2014/35/UE — LVD.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest doztarie kart SIM, w ktérychdazie aktywna ustuga
pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznynesain IP. Dostawca przepompowniekdw wraz z
szafami sterowniczymi zawiergymi oprogramowanie istniggego systemem monitoringu musi posiada
niepublicza sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu. Dosfawiniejszych kart telemetrycznych
zapewnia dostawca systemu monitoringu.

3. SPRZET
Sprzt niezledny do wykonania zakresu prac g@gph szczegotow specyfikacja techniczrto:
- koparki,

- zurawie budowlane,

- spycharki kotowe lubggienicowe,

- sprzt do zagszczania gruntu,

- samochdéd dostawczy do 0,9,

- samochody skrzyniowe,

- samochody samowytadowcze,

- przyczepa dhiycowa do 10t,

- wciagarki eczne/mechaniczne,

- pompy spalinowe do odwadniania wykopéw,

- beczkowozy,

- zgrzewarlk do rur PE, PP-R,

- zespot pgdotworcezy trojfazowy przewamy 20 KVA,

- pojemnik do betonu do 0,75 dm
Sprzt montaowo-budowlany &rodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkéw wykonywanych rob6t oraz wymogoéw wynd@jch z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie oraz przepisow BHP.
Wykonawca jest zobowitany do aywania jedynie takiego spta, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na widciwosci wykonywanych robdt montawych, jak i przy wykonywaniu czynsoi
pomochniczych oraz w czasie transportu, zatadunkgtadunku materiatow, spetu itp.
Liczba jednostek i wydajié sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, specyfikami tedtznej w terminie przewidzianym umew
Sprz:t powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Roboty zwhzane z wykonaniem izolacji przeciwwodnych i przegilgociowych na konstrukcjach
betonowych, zelbetowych i stalowych mag by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przyzyciu



dowolnego sprgu przeznaczonego do wykonania zamierzonych robot.

Sprz:t powinien by zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologich stosowanych materiatow.
4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

4.1.  Transport rur przewodowych, ochronnych, studzienekz tworzyw sztucznych

Rury i ksztaltki mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposob zabezpiegzaje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Rury pglgansportowé wytacznie w potaeniu poziomym.

W zaleznoéci od dlugdci dostarczanych odcinkdéw nale stosowa samochody skrzyniowe. Przy
odcinkach dtaszych o wgcej niz 1 m od dtugéci skrzyni tadunkowe] naly stosowdé przyczepy
cokotowe. Naley chront rury przed uszkodzeniami poch@dymi od podtaa, na ktérym g przewaone,

od zawiesi transportowych, stosowania nigéaikeych narzdzi i metod przetadunku.

Na srodkach transportowych rury powinny dwtozone na podktadach drewnianych stargmych rowne
podiaze, o szerokai nie mniejszej od 0,1 m i w odglach 1 do 2 metrow z zabezpieczeniem przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sit bedmdéci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Kolejne warstwy w miejscach stykaniae sivyrobdéw naley przektadéd materialem wyciotkowym (o
grubdci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa mae przewysza& scian srodka transportu o
wiecej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Maksymalna wysok® skladowania rur nie nie by
wigksza nk 2 m. Kaice rur winny by zabezpieczone kapturkami ochronnymi lub wkladkami.

Rury w czasie transportu nie powinny st§kaie z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowé
uszkodzenia mechaniczne.

Podczas prac przetadunkowych rur nie mplezuc&, a szczegOln ostraenosé naleey zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatiizko 00C i nkszej.

Studzienki kanalizacyjne z tworzyw najetransportowé zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy.
4.2.  Transport armatury, ksztattek oraz skrzynek

Transport wszelkiego rodzaju armatury, ksztattedz®skrzynek powinien odbywasic krytymi srodkami
transportu, zgodnie z obayzuujacymi przepisami transportowymi. Armatura i ksztaltkansportowane
luzem powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniem i uszkoduemechanicznymi. Elementy
drobne £€DN25) powinny by pakowana w skrzynie lub pojemniki. Skrzynki do was— w przypadku
dwzych ilosci - nalezy taczy¢ w jednostki tadunkowe i uktadge na paletach. Rozmieszczenie jednostek
powinno umdaliwia¢ uzycie sprztu mechanicznego do roztadunku.

4.3.  Transport kr egow i prefabrykatéw betonowych

Transport kggow, dennic i innych prefabrykatow betonowych paesnodbywa sie samochodami w
pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji whweaia. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem
przewaonych elementdw - Wykonawca powinien dokénech usztywnienia przez zastosowanie
przektadek, rozporéw i klinow z drewna, gumy lutmyoh odpowiednich materiatdw. Podnoszenie i
opuszczanie kgow o srednicach 1,2 m natg wykonywa za pomog minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefatlityka

Niedopuszczalne jest zrzucanie zbiornika z platfotransportowej, przetaczanie po nierééaiach, jak
réwniez przemieszczanie np. przy pomocy spychacza.

4.4.  Transport wlazéw kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnyndifodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typualcego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu
lekkiego naley uktada na paletach po 10 sztacky tasma stalows.

4.5.  Transport materiatow izolacyjnych

Przewaenie materiatdw izolacyjnych me odbywa si¢ przy wykorzystaniu dowolnych deginych
srodkow transportu zapewnigych ich racjonalne wykorzystanie oraz zabezpieezgmzewaonych
materiatow przed nadmiernym zanieczyszczeniem duilgoceniem.

Materialy izolacyjne naley przewoz¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w takisso aby
zabezpieczy opakowania przed uszkodzeniem.

4.6. Transport wyposazenia technologicznego

Elementy wyposgnia technologicznego (dmuchawy, pompyadeenia pomiarowe, elementy steas,
napowietrzajce, itp.) mana przewoz dowolnymi srodkami transportu dostosowanymi do gabarytu i
ciezaru przewaonych wyrobow. Obowjzuje zabezpieczenie przeromych uradzer przed uszkodzeniem i
przemieszczaniemesi

Przy tadowaniu, przeweniu i roztadowywaniu wszystkich materiatébw ngleachowa aktualne przepisy
o transporcie drogowym oraz bhp.

4.7. Skiadowanie

Rury PVC i PE dostarczang ®a plac budowy zapakowane na paletach, a ksztaitkkrzyniach lub
paczkach powlekanych fali Rury o wekszych srednicach niezapakowane w paczki powinnyé by
roztadowywane pojedynczo z zachowanigndkdw ostranaosci.

Rury PVC i PE powinny hyzmagazynowane na powierzchni poziomej, warstwawjgj dolna warstwa



musi by zabezpieczona przed ich rozsioiem sé. Rury kielichowe powinny by uktadane na przemian
koncowkami - kielichami. 1lé¢ warstw rur w sztaplach nie powinna przekradizzb podanych powej:
Srednica rur  1lé¢ warstw:

- 40 mm - 150 mm 5

- 200 mm - 300 mm 4
Zarbwno piefcienie uszczelniage, jak i manszety - @#tzki rurowe oraz smar powinny bprzechowywane
w swoich kontenerach w ciemnym i chtodnym miejsptofnienie ultrafioletowe pogarszaich wartGci
wytrzymataciowej.
W czasie silnego mrozu korzystnie jest przykwyyzej wymienione materialy brezentem, by uchéoja
przed zniszczeniem pod wptywem zbyt niskiej tempeya
Rury powinny by roztadowane przy pomocyzdigu, koparki lub widlaka. W tym celu nale uzywaé
pasow nénych - wzadnym przypadku nie naie uzywac rur stalowych.
Palety na placu budowy uktadamy na utwardzonej iziesky aby belki néne palet nie zapadatyg¢siv
gruncie. Palety uktadamy w pewnej odle€giood siebie tak, by nie utrudigpdzniejszych manewrow tymi
paletami. Przy sktadowaniu pojedynczych sztuk tzeba zwracauwag;, by bosy koniec rury nie dotykat
bezpdrednio ziemi (szczegolnie rury z uszczelnieniemysetanowym). Ksztattki powinny lgyustawiane
bezpdrednio na podizu kielichami w dot.
Studzienki i prefabrykaty natg sktadowé& zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy.
Dostarczone materiaty nale sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podto Nalery je zabezpieczy
przed zanieczyszczeniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t wykonawca zobamany jest do przedstawienia niedbych uzgodnie
uzytkownikom. Naley rowniez uzgodné okresowe zggia i zamkn¢cia drog oraz dojazdow do poses;ji
i ewentualnie je zabezpieazy
Przed przysipieniem do robét Wykonawca opracuje plan BIOZ odamkona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomod&otkdw osiowych, kotkowswiadkéw i kotkow krawgdziowych. W
przypadku niedostatecznej §lo reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsopee (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i igllime przekae Inspektorowi
Nadzoru.
W przypadku zblienia do istnigjcego uzbrojenia podziemnego na trzy dni przed rozpeem w tym
rejonie robot nakey zgtost ten fakt odpowiedniemu gestorowi. Prace w strefistepujacego uzbrojenia
podziemnego powinny I8y prowadzone pod nadzorem osoby uprawnionej przezadzspcego tym
uzbrojeniem.
Warstwe humusu naley usuré spychark i umigcic w pryzmach, poza zagiem robdt. Wzdha
przebiegu gtownych kolektorow przgizeniowych kanalizacji sanitarnej najewykona odkrywki celem
weryfikacji poziomu wéd gruntowych. Odkrywki zales& wykona do gt 2+4,8m p.p.t. w najgbszych
miejscach projektowanych odcinkéw kanatow sanitanyWyniki odkrywek poskp do dostosowania
odwodnienia — do rzeczywistych warunkéw hydrogeigiogych.
5.2.  Wymogi ogélne
5.2.1. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable, itp.
5.2.1. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dbtany
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy Whdwca bdzie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dot.
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oragdze unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdolny wzgd na:
- Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drogztigavych na czas budowy,
- Srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych,
- zanieczyszczeniem powietrza,
- mozliwoscig powstania pzaru.
Doprowadzenie do stanu pierwotnego powierzchnntepo zakéaczeniu robot.
5.2.2. Bezpiecagstwo i ochrona zdrowia
Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisoéw dotycgeych bezpiecaestwa i ochrony
zdrowia. W szczegdlrgoi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w



warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywa wszelkie uradzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. Uznaje esize wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
5.2.3. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i ydzenia ayte do robot od
daty rozpocgcia do wydania przez Inwestora potwierdzenia idtogezenia.
Wykonawca bdzie utrzymywa wykonane obiekty do czasuiadwego odbioru. Utrzymanie powinnody
prowadzone w taki sposob, aby obiekty lub ich elembéyly sprawne przez caty czas do momentu odbioru
koncowego.
5.3. Roboty ziemne
Przed rozpocxiem wykonywania wykopow natg wykona przekopy probne w celu zlokalizowania
istniegcego uzbrojenia. Istnigje uzbrojenie naky zabezpieczyi podwiest na szerokéci wykopu.
W rejonie wysgpowania istnigjcego uzbrojenia podziemnego nalevykop wykonywa recznie zgtaszag,
przed przysipieniem do robo6t u odpowiedniego gestora. Wszystkipotkane przewody podziemne na
trasie wykonywanego wykopu, krayjace st lub biegnce réwnolegle z wykopem powinny dy
zabezpieczone przed uszkodzeniem a w razie potrpslmiwieszone w  sposéb zapew:igj ich
eksploatagj.
5.3.1. Przygotowanie podipa, zasypka wykopow
Przed przysipieniem do ukladania kanaléw grawitacyjnych én@@niowych (w tym wodoag) naley
starannie przygotowapodtaze poprzez wyréwnanie, oczyszczenie z kamieni oczodnienie. Kanaty
grawitacyjne nalgy uklada& w wykopach wgskoprzestrzennych na podsypce piaskowej dgibmin.15 cm
z calkowity obsyplg i zasyply piaskows nad rurocigiem na szerokmi wykopu do poziomu terenu.
Starannie wykonatozysko néne pod rug.
Obsypka kanatow i wodoggu stosowé piaseksrednio lub gruboziarnisty. Obsyplostraznie zagszcza
warstwami gr 6=7cm przy pomocy lekkich sdzen zag:szczajcych po obu jej stronach.
Podtaza pod urzdzenia technologiczne i studnie wykdrmyodnie z dokumentacprojektows.
Korpus pompowni naley posadowé na warstwie podsypki piaskowej gr 15 cm oraz weaest’chudego”
betonu klasy C 8/10 (B 10) o gr. 10cm. Studzienkivarzyw posadowi na podsypce piaskowej gruiod
min. 15 cm. Wykop zasypaiaskiem ranoziarnistym (pospotka) zagzczagc warstwami (gr. do 30 cm).
Pozostat cze¢ zasypu mena zagszcz& mechanicznie przy pomocy lekkich gdzer mechanicznych
zasypugc warstwowo co 15 cm gruntem rodzimym.
Zageszczenie podiyy i obsypkek powinno iyzgodne z okridonym w dokumentacji projektowej.
Fundamenty pod ugdzenia technologiczne posadowiongldna podktadzie z chudego betonu — szczegoty
wg SST-02.
Przy posadawianiu zbiornikbéw/studni w okresie zirgownalery zwrdcic uwag;, aby podsypka i obsypka
nie zawierataniegu, bryt i lodu. Przy realizacji robot w okregignowym nie nalgy posadawié zbiornika
na zmarzrtym podtazu. Niewskazane jest realizowanie robot przy tentpeaah poniej 0°C.
Zasypki wokot posadowionych wdzen technologicznych — w promieniu min. 25+30cm wokékdego
urzadzenia wykonywé z pospéiki lub grubego piasku rownomiernie na icagbwodzie zagszczajc grunt
warstwami. Dalej od ugzlzer mazna zastosowagrunt rodzimy — mieszgg grunt spoisty z niespoistym tak,
aby dat st zagscic.
5.4. Roboty montazowe
5.4.1. Warunki og6lne
Najmniejsze spadki przewoddw sgieniowych powinny zapewéi mozliwos¢ spuszczenia wody z
rurociggdw nie mniej jednak 1i0,1%.
Spadki przewodow kanalizacji grawitacyjnej powiraapewné dopuszczalne minimalnegatkosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie miog jednak mniejsze ni

dla kanatéw crednicy 0,16 m — 6,7 %o.

dla kanatéw crednicy 0,201 0,25 m - 5 %o,

dla kanatéw Grednicy 0,30 m - 3 %o
Lokalnie dopuszcza simniejsze spadki przewodow dla kanalizacji techgioiznej na terenie oczyszczalni
sciekow.
Najwicksze dopuszczalne spadki wynikajograniczenia maksymalnychegkaosci przeptywu i wynosz dla
rur betonowych i ceramicznych 15%§z#a rur PVC 25 %.
Glebokas¢ utozenia przewodow przy nie stosowaniu izolacji cieplnegodkow zabezpieczgych podtae i
przewdd przed przemarzaniem powinna taka, aby jego przykrycie i mierzone od wierzchu przewodu
do powierzchni projektowanego terenu bytgkgize nk gigbokas¢ przemarzania gruntéw hz, wg PN-81/B-
03020 o 0,4 m dla rur @ednicy pontej 1000 mm.
Przy mniejszych zagbieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu.



Lokalnie dopuszcza i mniejsze zagbienie przewodow dla kanalizacji technologicznej tamenie
oczyszczalniciekow.
Dtawice zasuw powinny léyzabezpieczone izolacgieplrs w przypadku, gdy wierzch diawicy znajduje si
powyzej dolnej granicy przemarzania w danej strefie.
Odlegta¢ osi przewodu w planie od wdzen podziemnych i naziemnych oraz edany budowli powinna
by¢ zgodna z dokumentaxgj
5.4.2. Monta ruroci agéw podziemnych
Przy montau rur w wykopie nalgy sprawdzé od strony wewetrznej ich powierzchgi celem wykluczenia
ewentualnych uszkod#dnp. przy pomocy talku).
Przy opuszczaniu przewodow na dno wykopu oraz pmagnie kierunku rur gcych naley zwrocié
uwag, by nie dopéci¢ do przekroczenia minimalnego promienia vegia.
Sposéb montal przewoddw powinien zapewiiatrzymanie kierunku i spadkow zgodnie z dokumegatac
techniczi. Uktadanie odcinka kanatu powinno odbywse na przygotowanym podta. Podiae profiluje
sie w miar uktadania przewodu. Odchylenie osizdaego przewodu od ustalonego w dokumentacji
kierunku nie powinno przekracz,01 m.
Przewdd powinien bytak utazony na podtau, aby opierat sina nim wzdta catej dtugdci co najmniej na
1/4 swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Pasg@ine odcinki rur powinny By unieruchomione
przez obsypanie piaskiemgoodku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmiepédozenia do
czasu wykonania uszczelnieniazy.
Polgczenie rur naley wykonywa w sposob naspujacy:

- rury z PE - zgrzewanie, lokalnie ksztattki zaciskowotnierzowe lub klejone,

- rury kanalizacji grawitacyjnej z PVC — pekenia kielichowe. Przed mou&an naley posmarowéa

kielich i bosy koniec rury smarem.

Montaz studzienek kanalizacyjnych powiniendtgodny z wytycznymi budowlano — konstrukcyjnymi
producenta.
Wykonawca jest zobowrany do uktadania rur oraz studzienek z tworzywcztych w temperaturze od +5

do +3¢C.
5.4.3. Zbiorniki i podtoza pod urzadzenia technologiczne
Urzadzenia technologiczne oczyszczatoiekOw — wymagaj przygotowania zbiornikéw (kanat sita) lub
montau zbiornikéw prefabrykowanych w gruncie.
Wykonanie elementéw, ktére wymagajastosowania betonu na mokro agleakaiczy¢, co najmniej na 10
dni przed przewidywanym terminem maohiavyposaenia technologicznego.
5.4.4. Wykonanie izolaciji
Rury i studzienki z tworzyw sztucznych nie wymagadnych izolaciji.
W przypadku stwierdzenia agresywnego charakteru ywgduntowej wzgtdem betonu - wszelkie
powierzchnie betonowe stykap sé z gruntem (w tym studnie i komory betonowe oraztypt
fundamentowe pod ugdzenia technologiczne) nalezabezpieczy od zewntrz izolach powtokows (np. 2
x 1ZOBUD IZOHAN lub réwnowanie).
Dopuszcza gi stosowanie innyclrodkéw po uzgodnieniu z projektantem i inspektonegwlzoru. Roboty
powinny by prowadzone zgodnie z nogr®N-69/B-10260 w przypadku izolacji bitumicznych.
Temperatura otoczenia w czasie wykonywania robatiqma migcic¢ sie w granicach od +5°C do +35°C i
by¢ o 3 stopnie wysza od temperatury punktu rosy. Wilgatiéavzgledna powietrza w czasie wykonywania
robét powinna b§ nie wieksza nk 85%.
5.4.4.1. Przygotowanie powierzchni betonowych

Pokrywana powierzchnia musi dpczyszczona, sucha, bez pytu i zanieczyszdxalezry usura¢ wszystkie
luzne czsci i substancje zaktocgie wigzanie, takie jak pyly, oleje, tluszcze, resztkiodkow
pielegnacyjnych i zwgzanych z szalunkiem itd. Zafpienia i mate uszkodzenia najewyréwna, a wigksze
ubytki wypeint.
Powierzchnie przeznaczone do wykonania izolacji ipow odpowiadé zaleceniom podanym w kartach
technicznych stosowanych materiatéw i ich aprotfatachnicznych IBDIM odrémie:

- wytrzymaldci podtaza ha odrywanie (minimum 1,5 MPa),

- temperatury podta,

- wilgotnaosci podtaza (maksimum 4% — chybae materiat jest przeznaczony do ukladania na pod-

tozu o wickszej wilgotndci),

- wieku betonu.
Powierzchnie betonowe i stalowe powinny liyruntowane za pomgdarodkéw gruntugcych, zalecanych
przez Producenta materiatu izolacyjnego lgbdabych elementem danego materiatu izolacyjnego Zgozin
kartg techniczia Producenta i aprobatechniczia IBDIM.

5.4.4.2. Wykonanie warstwy izolacyjnej

Prace zwjzane z wykonaniem izolacji winny byprowadzane z zachowaniem wymagdokumentacji
projektowej, odpowiednich norm, kart technicznyctodvicenta i aprobat technicznych wydanych przez



IBDiM.
Metody wykonania izolacji:

- malowanie pdzlem,
nanoszenie watkiem,
natryskiwanie,
szpachlowanie,

- przyklejanie lub rozwijanie gotowych materiatéwlaoyjnych.
Przy naktadaniu poszczegoélnych warstw izolacji halgrzestrzegazalecanych przez Producenta zakresow
temperatur otoczenia i podt® oraz wilgotnéci podtaza i powietrza.
Podiaze oraz kada nanoszona warstwa powinny¢lgydebrane przez igniera. Przysipienie do kolejnych
etapdow robot mee nasipi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu przezylmera do Dziennika Budowy.
5.4.5. Monta wyposaenia i instalacji technologicznych
Wyposaenie oraz instalacje technologiczne opisano w pkt@az w dokumentacji projektowe;j.
Pozostale instalacje i wyposmie opisane w pkt 2.4. — wykonuje przedstawiciestawcy technologii
w ramach montau specjalistycznego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola i badania przed przystapieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania mage na celu:

- ustalenie metod prowadzenia rob6t i ich kontrotizasie trwaniabudowy.
6.2. Kontrola, badania i pomiary w czasie wykonywania rdo6t
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania oraz zgoddé wykonania z dokumentacja
projektowg specyfikacy techniczg.
Prace nalgy wykona uwzgkdniajgc przepisy i normy oraz zasady obemtijace przy wykonawstwie roboét
budowlanych. W trakcie realizacji prac nalezachowa niezlgdne zabezpieczenia i wykorzystérodki
zapewniajce utrzymanie zgodnego z obgaijgcymi przepisami stanu BHP.
Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyrobdt w zakresie
i z czestotliwoscia okreslong w niniejszej SST i zaakceptowaprzez Inspektora Nadzoru.
W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie kdnych zataonych taw celowniczych w nawganiu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zachowania warunkoéw bezpiési@a pracy,

- sprawdzenie w zakresie zgodnbz dokumentagjtechniczg i warunkami okrélonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkaohthicznymidostawcow.

- sprawdzenie zgoddoi materiatdw z normami, atestami i warunkami sfi&egji technicznej,

- sprawdzenie ghokdsci utozenia kanatow i przykczy,

- sprawdzenie zgodsdoi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow istudzienek,

- sprawdzenie odchylenia osi przewoddw i ich spadu,

- sprawdzenie prawidtowioi utozenia przewodéw,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- sprawdzenie zastosowanychczy i ich uszczelnienie,

- sprawdzenie zabezpieczenia przewodu przy fosejh pod przeszkodamistatymi,

- sprawdzenie zmiany kierunkOw przewodu i ich zabezzenia przed przemieszczaniem,

- sprawdzenie monta armatury, sprawdzeniegdnych posadowienia skrzynek zasuw i hydrantow,

- sprawdzenie kdnych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,

- sprawdzeniu rnych posadowienia wdzei technologicznych,

- sprawdzenie wykonanych izolaciji.

- badanie szczeldoi catego przewodu,

6.2.1. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnotwyicksze nk 0,1 m,

- odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylemikegtosci osi utazonego przewodu od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powiprzekracza5 cm,

- dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinagdnym jego punkcie przekroazydla
przewodow z tworzyw sztucznych £ 1 cm i nie rpogpowodowd na odcinku przewodu
przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera,

- rzedne pokryw studzienek powinny &wykonane z doktadricia do 3 cm,

6.3.  Zakres badan przy odbiorze koncowym
Zakres badaprzy odbiorze kacowym obejmuije:
- Sprawdzenie dokumentow budowy, a przede wszystkajektu podstawowego lub rysunkéw
powykonawczych z naniesionymi zmianami i zapoznaiie protokotami oraz wynikami bafia
przy odbiorach agciowych.



- Ogledziny zewrtrzne oraz sprawdzenie dziataniagazen
Oczyszczonécieki powinny odpowiadawarunkom okrdonym w aktualnym pozwoleniu wodnoprawnym.
Najwyzsze dopuszczalne wagth wskaznikdw zanieczyszczedlasciekdw oczyszczonych z oczyszczalni
sciekéw wedtug pozwolenia wodnoprawnego wyrpsz
=50 mg/l $zr=40 mg Q/l Shzr= 150 mgQ/l
7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe zostaty dostosowane do chatafteszczegoinych robot takich jak:

- urzadzenia technologiczne oczyszczagugekow oraz pompowriiciekOw wraz zdczaca je

kanalizacjtechnologiczg.

Jednostk obmiarows dla wykonanego i odebranego rugmei jestmetr (mb) wykonanego i odebranego
przewodu i uwzgldnia nzej wymienione elementy skiadowe, obmierzone wedingch jednostek:

- prace pomiarowe,

- monta rurocagow, studzienek i komor na sieci wraz z armatmaz wykonaniem posgitzen,

- préby szczelngi.
Jednost obmiarowy dla wykonanych i odebranych:

- urzgdzea technologicznych oczyszczanrdiciekOw wraz z4czacg je kanalizacj technologicza,
jest komplet (kpl.) wykonanych i odebranych udzer oczyszczalnisciekdw (sito, osadniki, komora
buforowa, reaktor biologiczny SBR, komora pomiarpwasiaz podczer pomedzy nimi (tj. kanalizacji
technologicznej) lukomplet (kpl.) wykonanego punktu poboru wody
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiory rob6t przeprowadzagsiv réznych fazach wykonywania robét. Roznia sk:

- odbiory czsciowe,

- odbiér kaacowy.
8.2. Odbidr czesciowy
Odbior czsciowy przeprowadzony jest w stosunku do faz roladtikapcych, zamykajcych lub elementow
ktore podlegaj zakryciu.
Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu przeprowadza esidla poszczegodlnych faz robot
podlegajcych zakryciu. Roboty te nalg odebré przed wykonaniem naginej czsci robdt,
uniemaliwiajgcych odbior robét poprzednich.
Odbiorowi rob6t zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne z obudayécian wykopow,

- przygotowanie podie,

- przygotowanie fundamentéw pod gadzenia oczyszczalétiekdw,

- roboty montaowe wykonania ruroggow, wraz z armatgroraz podiczeniami,

- wykonane studzienki kanalizacyjne i odgaénia,

- wykonana izolacja,

- préby szczelngri przewodow,
Odbidér robot zanikagych powinien by dokonany w czasie unmliwiajacym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogdélnego pegst robot.
Diugos¢ odcinka robdt liniowych poddana odbiorowi nie poma by mniejsza od 50 m oraz nie ¢ksza
niz 300m.
Dopuszcza sizwigkszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z tym
ze powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowieniaro@mia lub uzasadniona
wzgledami techniczno-ekonomicznymi. Inspektor Nadzorkoshoje odbioru robot zanikegych.
Odbiory czsciowe mog tez by¢ przeprowadzane po zakezeniu realizacji elementéw robét stangeyich
zamknkitg catasé.
Odbior czsciowy polega te sprawdzeniu zgodioi z dokumentagj projektows i specyfikacy technicza,
uzycia wiaciwych materiatéw, urmzer/armatury, aparatury kontrolno - pomiarowej, praoaebsci
montau, szczelnéci instalacji, w tym prawidtow&ri wykonania pajczen, jakasci zastosowanego szczeliwa
przy pohczeniach i ewentualnie innymi wymaganiami gkvaymi dla danego rodzaju robot np.: spadki
przewodow, trwaté mocowa przewodow.
8.3.  Odbiér koncowy
Odbidr kacowy dokonywany jest po catkowitym zalazeniu robét i na podstawie wynikow pomiarow
i bada jakosciowych oraz po doprowadzeniu nie podlegej zmianie powierzchni terenu prowadzenia
robot do stanu pierwotnego i upgdkowaniu terenu budowy.
Odbidr robét musi znake swdj zapis w dzienniku budowy. Zgloszenie uzasauli czsci wykonywanych



robét do odbioru winno kiyzapisane w dzienniku budowy oraz podpisane prisgpnika budowy.
Przy odbiorze kacowym powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:
Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zvamai i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania rob6t. Przy czym w przypadku wprowadaethzej liczby zmian powodugych,ze
projekt staje si mato czytelny, powinna lyprzedstawiona dokumentacjapowykonawcza,
- Dziennik budowy,
- Certyfikaty i inne dokumenty dotygee jakdéci wbudowanych elementow i zamontowanych
urzadzen,
- Protokoty wszystkich odbioréw ¢gciowych oraz odbioréw ugglzer wchodzacych w skiad
instalaciji i sieci,
Protokoty z przeprowadzonych prob szczeétmopomiarow opornéci izolacii
itp.
Inwentaryzacja geodezyjna obiektdw wykonana przemwniory jednostle geodezyjn. Przy odbiorze
koncowym naley sprawdzi:
Zgodnda¢ wykonania z dokumentacprojektowa i zapisami w dzienniku budowy dot. zmiabdstpstw od
tej dokumentacji.
Protokoty z odbioréw azgciowych i realizacji postanowthe dot. usungcia usterek. Protokoly badania
sciekéw oczyszczonych.
Odbiory czisciowe i kaxcowe powinny by dokonane komisyjnie przy udziale przedstawidiéjikonawcy.
Inspektora Nadzoru, Strony Zamawi@gj i Uzytkownika. Musz by¢ one potwierdzone wdaiwymi
protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru okege sk, ze ktoré z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato
spetnione lub tez ujawnity sjakies usterki, naley ocent ich wptyw na stopig sprawndci dziatania danej
instalacji i w zalenosci od tego okréi¢ konieczne dalsze pesowanie. Podite ustalenia, w tym termin
usungcia ew. usterek powinien byiwzgkdniony w protokole odbioru.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Podstaw ptatngci bedzie kwota wykazana w umowie kontraktu ustalonaredde przetargu oraz ocena
jakaosci uzytych materiatow i jakéci wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiardvada.
10. UWAGI KO NCOWE
Terminy realizacji ustalono w projekcie umowy, siammcym zahcznik do specyfikacji istotnych warunkow
zamowienia.
Informacje o sankcjach za apdenia, usterki, nienakgte wykonanie umowy zawarte w projekcie umowy,
stanowicym zahcznik do specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia
Nie uwaa sk za czynnik zaktocagy terminowy realizacg wptyw warunkéw atmosferycznych, ktére przy
sktadaniu ofert mugszby¢ normalnie brane pod uwadpoza katastrofami/.
Umowa nie przewiduje zmian cen.
Zasady cigtosci odpowiedzialnéci wykonawcy od chwili rozpoezia rob6t do ich odbioru przez
Zamawiajcego oraz w okresie gwarancjiekojmi:
Wprowadza s zasad, iz wykonawca robdét jest w petni odpowiedzialny zansfdacu budowy oraz
wznoszonych obiektéw i wykonywanych robét, od dipieyjecia placu budowy & do dnia odbioru
koncowego obiektow przez zamawjeggo.
Zabezpieczenie rob6t przed skutkami @gbnich temperatur w okresie obonych temperatur — olyzia
wykonawe.
Okres odpowiedzialrssi za skutki ewentualnych wad obiektow i rob6t mas sé na okres gkojmi.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie szkodiraty ktére spowodowat w czasie prac przy redjizac
zadania, ado przekazania go zamawgegmu.
Zasady usuwania usterek w ramach gwaragkgjmi:
Wykonane roboty budowlane podlegachronie w okresie trwania ich eksploatacji, a ary&wca jest
odpowiedzialny wzgldem zamawiacego jeeli w wykonanym przedmiocie umowy ujawnsic wady
zmniejszajce jego wartét lub wyteczndé ze wzgédu na cel okrdony w umowie. Wykonawca jest
odpowiedzialny z tytutuekojmi za wady fizyczne przedmiotu umowy istnig w czasie dokonywania
czynnaci odbioru oraz za wady powstate po odbiorze lepzzgczyn tkwacych w przedmiocie umowy w
chwili odbioru.
Istnienie wady powinno ldystwierdzone protokolarnie. O dacie i miejscuedgln majcych na celu jej
stwierdzenie, nalyy zawiadomé wykonawe na pémie na 2 dni przed terminem dokonaniaedgin. W
protokole musi b§ wyznaczony przez zamawaapgo termin na usugtie stwierdzonych wad. Strony mpg
uzgodné, ze wady usunie zamawigly w zas¢pstwie wykonawcy i na jego koszt w szczegdétowych
postanowieniach umowy. Usuuie wad musi zostastwierdzone protokolarnie. Bieg terminu, po upkgwi
ktorego wygasaj uprawnienia z tytutugkojmi rozpoczyna siw stosunku do Generalnego Wykonawcy w
dniu zakaczenia przez zamawigjego czynnéci odbioru. Jeeli zamawiagcy przed odbiorem przejmie
przedmiot umowy do eksploatacjiziikowania/, bieg terminu, po uptywie ktérego wygasaprawnienia z



tytutu rekojmi rozpoczyna siw dniu przygcia przedmiotu umowy do eksploatacjtytkowania/.
Stwierdzenie przez strony umowy,uszkodzenia powstate w okresie trwarieoimi spowodowane zostaty
niewtasciwa eksploatag przez uytkownika spowodujeze uprawnienia z tytutiekojmi wygasag z dniem,

w ktorym tak okoliczna¢ strony stwierdzity. Wykonawcaelzie jednak do ustalonego termingkajmi
zobowhgzany szkod naprawé, za od¢bnym wynagrodzeniem.

Organ mae zlecé na koszt sprawcy katastrofy spgaizenie ekspertyzy, feli jest to niezbdne do wydania
decyzji lub ustalenia przyczyn katastrofy.

Wszystkie roboty wchodeze w skiad zadania inwestycyjnego gibjprzetargiem, wykonywanedty sitami
Generalnego Wykonawcy. Zamawiey nie kedzie prowadzit robot we wiasnym zakresie.a€ahikiem do
niniejszej specyfikacji technicznej przedmiary wszystkich robot.

Dla rob6t uzupetniagych (o ile zostap zlecone) — obowkzuja te same specyfikacje, co dla robot
podstawowych - zgodnie z charakterem rob6t (samgtaelektryczne, przygotowawcze, konstrukcyjne,
drogowe, itp.). Wszelkie robotygig w Specyfikacji Technicznej nalewykona w oparciu o obowizujace
normy i przepisy.

10.1. Przepisy zwhzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane

- OBWIESZCZENIE MARSZALKA SEJMU RZECZYPOSPOLITEJ POK&J z dnia 8 wrzénia
2015r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstuwgta normalizacji (Dz.U. 2015 poz. 1483);

- Ustawa z dnia 18 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. 2021 poz. 1213);

- Ustawa z dnia 21 maja 2010 r. o zmianie ustawy igch budowlanych oraz ustawy o systemie
oceny zgodngi (Dz. U. 2010, Nr 114, poz. 760);

- Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitejki®lz dnia 8 wrzénia 2016 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobacholdanych (Dz.U. 2016, poz. 1570);

- Ustawa z dnia 13 kwietnia 2016 r. o systemach oegogndci i nadzoru rynku (t.j. Dz. U. 2022
poz. 1854);

- ROZPORZADZENIE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY (UE) NR 305211 z dnia 9
marca 2011 r. ustanawage zharmonizowane warunki wprowadzania do obrottwhbdgw
budowlanych i uchylaie dyrektywe Rady 89/106/EWG, Dziennik Ugdowy Unii Europejskiej
4.4.2011PL, L 88/5;

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki Morskiej Zeglugi Srodladowej z dnia 12 lipca 2019 r.
w sprawie substancji szczegoélnie szkodliwych €ladowiska wodnego oraz warunkéw, jakie
nalezy speiné przy wprowadzaniu do wod lub do ziesaiekdw, a take przy odprowadzaniu woéd
opadowych lub roztopowych do wod lub dogatzer wodnych (Dz. U. 2019 poz. 1311).

10.2. Normy

1. PN-B-10736 :1999 Przewody podziemne. Roboty ziemWlgmagania i badania przy odbiorze

2. PN-EN 476:2012 Wymagania ogo0lne dophaz elementdw stosowanych w systemach
kanalizacji deszczowej i sanitarnej

3. PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanajingch

4. PN-EN 1852-1:2010 Systemy przewoddw rurowych z mwar sztucznych do podziemnego
bezcknieniowego odwadniania i kanalizacji -- PolipropyléPP) -- Czs¢ 1:
Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu

5. PN-EN 13476-3+A1:2009 Systemy przewodow rurowychwnrzyw sztucznych do podziemnego
bezcknieniowego odwadniania i kanalizacji -- Systemyegvaddw rurowych o
sciankach strukturalnych z nieklasyfikowanego pdbcku winylu) (PVC-U),
polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) -- &2 3: Specyfikacje rur i ksztaltek o
gtadkiej powierzchni wewgtrznej i profilowanej powierzchni zewtrznej oraz
systemu, typ B

6. PN-EN 12201-1:2012 Systemy przewoddw rurowych zrtysy sztucznych do przesytania wody.
Polietylen (PE). Cg¢ 1: Wymagania ogolne.

7. PN-EN 12201-2+A1:2013-12 Systemy przewodow rurowydworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do énieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej eli€tylen
(PE) -- Czs¢ 2: Rury

8. PN-EN 12201-3+A1:2013-05 systemy przewoddw rurowgdiworzyw sztucznych do przesylania
wody oraz do @énhieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej eli€ylen
(PE) -- Czs¢ 3: Ksztattki

9. PN-EN 12201-4:2012 Systemy przewoddow rurowych zrtyae sztucznych do przesytania wody
oraz do dnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -oli®ylen (PE) --
Czgs¢ 4: Armatura



10PN-EN 12201-5:2012 Systemy przewodow rurowych zrtyww sztucznych do przesytania wody
oraz do dinieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -oli€tylen (PE) --
Cz4¢ 5: Przydatnéé systemu do stosowania

11PN-EN 12201-2+A1:2013-12 Systemy przewoddw rurowgdworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do énieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -li€glen (PE)
-- Cz$¢ 2: Rury

12PN-EN 1329-1:2014-03 Systemy przewodow rurowychwarzyw sztucznych do odprowadzania
nieczystdci i sciekdw (o niskiej i wysokiej temperaturze) wemnz konstrukcji
budynkoéw -- Nieplastyfikowany polichlorek winylu)PYC-U) -- Czs¢ 1:
Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu

13PN-B-10729:1999  Kanalizacja - Studzienki kanalijaey

14PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek wiazowychmatyania, znakowanie, badania i ocena
zgodndci

15PN-EN 1917:2004/AC:2009 Studzienki wlazowe i niexolae z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego widéknem stalowynrelbetowe

16.PN-EN 124:2000, Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych dawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego -- Zasady konstrukcji, badaiypu, znakowanie,
sterowanie jakéria

17PN-EN 12266-1:2012 Armatura przemystowa. Badanmatury. Cgs¢ 1: Badania énieniowe,
procedury badawcze i kryteria odbioru. Wymaganievgbzkowe

18 PN-M-74081:1998  Armatura przemystowa. Skrzynkczie stosowane w instalacjach wodnych i

gazowych
19 PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne -- Wymaganiadéaia przy odbiorze
20PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy i asfaltowo-polimey z wypelniaczami stosowane na
goraco
21 PN-B-24620:1998/Az1:2004 Lepiki, masy i roztworyad®we stosowane na zimno
22 PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu

23PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych powierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powigmmch przeznaczonych
do ruchu
10.3. Inne dokumenty

- Instrukcja zabezpieczania przed kogoapnstrukcji betonowych opracowana przez Instytethniki
Budowlanej — Warszawa 1986 r.

- Whytyczne eksploatacyjne do projektowania siecizhdzen sieciowych, wodogigowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastopsedjt- Warszawa, zaakceptowane i
zalecone do stosowania przez Zespot Doradczy dsepu inwestycyjnego powotany przez
Prezydenta m.st. Warszawy - siefpi84 r.

- Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 3. Waruiekihniczne wykonania i odbioru sieci
wodociggowych — 2001 r.

- Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 9. Waruiekihniczne wykonania i odbioru sieci
kanalizacyjnych — 2003 r.

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych
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