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D-01.02.04. ' ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
Ustalenia zawarte w niniejszym rozdziale dotyzasad prowadzenia robot rozbiérkowych na drodzegen nr 100830L
ulicy Janowskiej w Terespolu od km 0+008,50 do kmO0+476,00 odcinek dlugoi 0,4675 km.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jaka@godr z dokumentaej projektova, Specyfikaciy Technicza Robot
Drogowych i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln
1.1. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych  z rozbidek

— warstw nawierzchni, betonu,

- kraweznikow, obrzey, kostki brukowej,
— chodnikéw,

- Zzjazdow,

- przepustu,

- itp.

1.2. Okreslenia podstawowe
Stosowane okiétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi@oji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoin

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robot zwizanych z rozbiérk elementow drog mie by wykorzystany sprg podany porsej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- spycharki,
- ‘fadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,
- frezarki,
— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych
Materialy pochodace z rozbiérki nienadage s do ponownego wbudowania powinnyébysunite z terenu rozbidrki
na skladowisko Wykonawcy,allZ na wysypisko odpaddw przy przestrzeganiu przepisstawy z dnia 27 kwietnia
2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, p6z. 628 ze zama)y Koszty utylizacji ponosi Wykonawca robot.
Destrukt z frezowania nawierzchni do zagospodardavarzez Inwestora.
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Pozostale materialy z rozbiorki stangwitasnd¢ Wykonawcy. Koszt usuetia materiatu z placu budowy oraz utylizaciji
pokrywa Wykonawca.

Roboty rozbidrkowe elementow drég, obejmugsuntcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienany
w pkt 1.1, zgodnie z dokumentagjrojektova, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor déaru
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mima wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub przez Inspektora
Nadzoru .

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowaniaedinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone
w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST @tag wlasnagcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drogrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.
W szczegolnéci nalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehigiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustow powinno spetriamdpowiednie wymagania oklene w SST D-02.02.01. ROBOTY ZIEMNE.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarows robot zwazanych z rozbiérklub przestawieniem elementéw drdg jest:
— dla czsci przelotowych przepustéw - m (metr),

- dla nawierzchni - f(metr kwadratowy),

- dla pozostatych elementéw >ifmetr szécienny),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utgzeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki przepustow:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,
- rozebranie elementoéw przepustu,
- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gzegczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12.
Koszt robot rozbiérkowych obejmuje réwaie
— przesortowanie i oczyszczenie materiatu uzyskamegmbiorki w celu ponownego jegaycia,
- zafadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki ,

- wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki.



