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1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t z zakresu prac
zwigzanych z montazem dzwigow osobowych, jako elementu robdt zadania « Budowa obiektu z
przeznaczeniem na siedzibe Urzgdu Skarbowego oraz Lubuskiego Urz¢du Celno-Skarbowego w
Gorzowie Wielkopolskim ».

1.2 Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robdt ujetych w SST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg :
A. Roboty przygotowawcze, pomocnicze,
B. Dostawa i montaz dzwigéw osobowych, kompletnych, wraz z zespotem napgdowym,

1.4 Okreslenia podstawowe dotyczace robdt

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST0O-00.00.00.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z polskimi normami i okre$leniami podanymi w
projektach budowlanych i wykonawczych.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. WYROBY BUDOWLANE — WEASCIWOSCI, TRANSPORT, PRZECHOWY WANIE

Dzwig osobowy wraz z kompletnym oprzyrzagdowaniem przeznaczony do zamontowania, musi
spelnia¢ wymagania techniczne okreslone w projekcie.

Przykladowy wykaz parametrow technicznych (lub réwnowaznych) okreslajacych typ
urzadzen dzwigowych wraz z napedem przedstawie ponizsze zestawienie :

- Typ dzwigu - dZwig osobowo-towarowy, przystosowany do przewozu osob niepetnosprawnych
1 niewidomych oraz niedowidzacych,

- Liczba dZzwigow 3 sztuki,

- Usytuowanie w szybie betonowym lub betonowo - szklanym

Wymiary szybu 1 - 4250 mm szerokos¢ x 1960 mm glebokos¢, tolerancja +/-25mm

Wymiary szybu 2 - 1650 mm szeroko$¢ x 2550 mm glebokos¢, tolerancja +/-25mm

- Glgbokos¢ podszybia 1- 1100 mm

- Glebokos¢ podszybia 2- 1100 mm

- Wysokos¢ nadszybia 1 - 5510 mm

- Wysoko$¢ nadszybia 2 - 3250 mm

- podany wymiar nadszybia jest mierzony od posadzki ostatniego przystanku wykonczonej na
gotowo do spodu haka

- Udzwig minimum 1000kg / 13 0s6b,

- Predkos¢ jazdy 1,6 m/s,

- llo$¢ przystankow 6 - 2szt. 5 - 1 szt.

- Tlos¢ drzwi kabinowych 1 na dzwig; drzwi o szerokosci w $wietle 90,0cm dostosowane do
przewozu 0so6b na wozkach inwalidzkich.

- [los¢ drzwi szybowych 17 szt.; drzwi o szerokosci w swietle 90,0cm dostosowane do przewozu
0sob na wozkach inwalidzkich.
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Typ drzwi - dwu-panelowe centralne 2szt.; dwu-panelowe boczne 1szt.

- Przy portalach windowych nalezy zamontowac¢ listwy naroznikowe, stalowe nierdzewne,
ochronne

- Wysoko$¢ podnoszenia 18,63m - 2szt.; 15m - 1szt.

- Sterowanie calkowicie elektroniczny system sterowania, zbiorczo$¢ jazdy ,,géra - dot,
standardowo wyposazony w: - System jazdy serwisowej (po przetaczeniu kluczyka w panelu
sterowym),

- Automatyczne poziomowanie kabiny

- Otwieranie drzwi przed dojazdem

- DZzwig pomija wezwania powyzej okre§lonego limitu tadownosci.

- Jeden przycisk bezpieczenstwa stop w podszybiu

- Automatyczny dojazd awaryjny do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napigcia,

- Zjazd pozarowy na przystanek podstawowy (wg EN 81:73 lub 72). Nalezy zapewnié
bezpotencjalowy sygnat pozarowy doprowadzony na najwyzszy przystanek do szafy sterowej
dzwigu oraz utrzymac zasilanie na czas zjazdu do przystanku ewakuacyjnego (na przykiad
poprzez: zasilanie awaryjne; zwloke czasowa na odcigcie zasilania; zasilanie sprzed wytacznika
glownego pradu). Po zjezdzie na przystanek ewakuacyjny kabina zostaje zablokowana z
drzwiami otwartymi do czasu odwotania pozaru. Po odwotaniu sygnatu dzwig wraca do ruchu
automatycznie, przy czym wczesniej wybrane dyspozycje zostaja anulowane.

- Komunikacja dwustronna z centrum zgloszeniowym.

- Kontakt, za pomocg tacznosci GSM

- Rygiel drzwi kabinowych z urzadzeniem do awaryjnego otwierania

- o$wietlenie szybu,

- wytacznik gtowny, zabezpieczenia elektryczne, zgodnos¢ z normg EN81-21

- Automatyczny dojazd awaryjny do najblizszego przystanku w przypadku zaniku napigcia,

- Naped elektryczny bezreduktorowy, wyposazony w modut plynnej regulacji predkosci jazdy,
kabina zawieszona na pasach lub linach

- Wymiary minimum kabiny min. 1400 x 1500 x 2100 mm (szer. x gt. x wys.), - 2szt.; 1100 x
2100 x 2100 mm (szer. x gh. x wys.), - 1szt.

- Konstrukcja kabin wsparta na ramie z profili stalowych, z chwytaczami i prowadnikami
§lizgowymi, §ciany kabiny panelowe, pokryte materiatem ttumigcym drgania. Rama podparta na
krazkach linowych mocowanych pod kabing. Wentylacja kabin poprzez otwory w dolnej czgsci
Scian. Kabiny nieprzelotowe.

- Sciany kabin — wykonane ze stali nierdzewnej,

- Sciana tylna windy wyposazona w porecz oraz pokryta lustrem nad porecza,

- Sufit — ptaski, wykonany ze stali nierdzewnej lub inny,

- Podtoga — podtoze antyposlizgowe,

- Listwy przypodlogowe - Stal nierdzewna szczotkowana

- Panel dyspozycji COP — wyposazony w pigtro - wskazywacz,

- Kluczykowy wytacznik jazdy serwisowej, 1acznos¢ awaryjna.

- Kabing wyposazy¢ w system gloSnoméwiacy informujacy o lokalizacji Windy oraz w przyciski
oznaczone pismem Braille’a — dla os6b Niewidomych.

- Okablowanie do kontroli dostgpu za pomoca czytnika kart.

- drzwi otwarte, o$wietlenie w kabinie wlgczone. Automatyczne wylaczenie o$wietlenia w
kabinie po zrealizowaniu dyspozyciji,

- Akustyczna informacja o przyjezdzie kabiny (na kabinie),

- Wylacznik dzwigu w BMS

Na etapie doboru wind do wbudowania w obiekcie dostawca powinien przedstawi¢ do wyboru
przez inwestora, dwie konkurencyjne oferty pod katem zuzycia energii, sterowania i
wyposazenia. Oferty powinny uwzglednia¢ takie warianty rozwigzan pozwalajacych
zoptymalizowaé zuzycie energii i efektywno$¢ obstugi uzytkownikéw jak: tryb stand-by,
zautomatyzowane o$wietlenie LED, odzysk energii, zintegrowana kontrola dostepu z preselekcja
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docelowego przystanku, system kontroli przejazdu i automatycznego zarzadzania dyspozycjami
pasazerow. Dostawca urzadzen powinien przedstawi¢ min. nast¢gpujace dane dla
przedstawionych ofert:

- roczne zuzycie | koszty energii;

- koszy energii poniesione w trakcie calego cyklu zycia wind;

- emisja gazow cieplarnianych.

3. SPRZET I MASZYNY
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie 1 przy pomocy narzedzi mechanicznych.

4. SRODKI TRANSPORTU
Do transportu stuza dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inwestora lub Inspektora
Nadzoru — w zakresie, w jakim wynika z przepisow prawa lub z upowaznienia Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO-00.00.00.

Wykonanie robot mozna powierzy¢ wylacznie firmom specjalistycznym posiadajagcym

udokumentowane kwalifikacje.

Probki wszystkich elementow wykonczeniowych, probki kolorow wszystkich elementow, dobor

widocznych akcesoriow instalacyjnych przed wykonaniem nalezy uzgodni¢ z Projektantem.

Montaz urzadzen dzwigowych z konstrukcja wsporczg i maszynownia, moze wykona¢ wytacznie

zespoOl serwisowy wskazany przez producenta. Po zakonczeniu robdt nalezy dokonaé odbioru

zgodnie z postanowieniami STO-00.00.00.

Wymagania przed rozpocze¢ciem montazu dzwigu:

* Przygotowanie szybu dzwigowego zgodnie z projektem technicznym, uwzgledniajacym
zalozenia i wytyczne projektowe dostarczone przez producenta. Odbiér szybu zostanie
potwierdzony przez Protokotem z odbioru cz¢éci budowlanej dzwigu.

» Zapewnienie temperatury wewnatrz szybu dzwigowego w zakresie od +5 do +40 °C.

» Wykonanie operatu geodezyjnego.

* Malowanie szybu w kolorze biatym.

» Zaznaczenie w szybie dzwigu poziomu 1 metra od docelowego poziomu przystanku
wykonanego ,,na gotowo”

* Doprowadzenie docelowego zasilania dzwigu/-0w z sieci do miejsca okreslonego w
wytycznych projektowych.

* Doprowadzenie do miejsca okreslonego w wytycznych projektowych wszelkich niezbednych
linii kontrolno sygnalizacyjnych, w tym analogowej linii telefonicznej, do podtaczenia
urzadzenia z centrum Serwisowym zgodnie z EN 81.28.

* Wykonanie w szybie dzwigu wentylacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami (min. 1% rzutu
szybu) obliczonej zgodnie z wytycznymi projektowymi dostarczonymi przez producenta.

* Woykonanie w szybach dzwigowych instalacji o§wietleniowej oraz gniazda wtykowego 220V
z kotkiem uziemiajacym zgodnie z wytycznymi projektowymi dostarczonymi przez
producenta.

* Zamontowanie w szybie dzwigar6w montazowych zgodnie z zalozeniami 1 wytycznymi
dostarczonymi przez producenta.

» Zamontowanie w szybach podestow montazowych zgodnie dokumentacja projektowo-
montazowa dostarczong przez producenta.

» Zabezpieczenie otworéow drzwiowych i innych otworow technologicznych zgodnie z
przepisami BHP. Zamontowania drabinki do podszybia zgodnie z zatozeniami i wytycznymi
projektowymi.

* Udostepnienie na terenie budowy zamykanego, suchego pomieszczenia do sktadowania
materialow instalacyjnych 1 narzedzi.

» Udostgpnienie na terenie budowy zaplecza socjalnego i sanitarnego.
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» Zapewnienie miejsca sktadowania zespotow dzwigu zabezpieczonego przed wplywami
atmosferycznymi i kradzieza.

» Zapewnienie drog dojazdowych 1 transportowych dla pojazdow cigzarowych oraz elementow
o dlugosci maksymalnej Sm.

« Pomoc organizacyjna przy roztadunku zespotow dzwigu.

Warunki prowadzenia montazu:
» Umozliwienie realizacji montazu dzwigu/-6w nieprzerwanie w godzinach od 7.00 do 20.00.
Udostepnienie ciaggtej dostawy energii elektrycznej podczas realizacji montazu

Warunki zakonczenia montazu dzwigu

* Wykonanie prac wykonczeniowych wokot drzwi szybowych i elementow sygnalizacyjnych.

» Zabezpieczenie drzwi szybowych i elementow sygnalizacyjnych do momentu odbioru
koncowego.

* Wykonanie zabudowy przestrzeni pomiedzy drzwiami szybowymi wewnatrz szybu.

» Dokonanie odbioru koncowego

» Dokonanie rejestracji 1 poniesienia optat urzgdowych zwiazanych z rejestracja dzwigu w UDT

Warunki Gwarancji Na urzadzenia producent powinien udzieli¢ co najmniej 60 miesigcy
gwarancji, liczac od daty odbioru koncowego, oraz od daty dostawy urzadzen. Gwarancja moze
by¢ udzielona z zachowaniem warunku zapewnienia konserwacji urzadzen przez firme
producenta dzwigu, lub jej autoryzowanego przedstawiciela.

6. KONTROLA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu : jakosci elementéw konstrukcji i wyposazenia
urzadzen dzwigowych, poprawnosci osadzenia ich w konstrukcji budynku, zgodnos$ci
wymiarowe] 1 jakoSciowej z dokumentacja projektowa, gatunku 1 jakosci powtok
antykorozyjnych, sprawnos$ci dziatan mechanizméw. W zakresie dzwigu osobowego nalezy

sprawdzi¢ wykonanie odpowiednich prac zaleconych przez producenta dzwigu — okreslonych w
pkt. 5.

7. WYMAGANIA DOT. PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w STO-00.00.00.
Jednostka obmiarows jest :

[ kpl ] — dzwigu wraz z napedem, kabing i wyposazeniem, winda kompletna,

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty podlegaja odbiorowi wg ST-O. Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu
dokumentow i przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.
Wykonawca wraz z urzadzeniem dzwigowym przekaze nastgpujgce dokumenty:

- deklaracja zgodnosci WE,

- certyfikat zgodnosci wystawiony przez jednostke notyfikowana np. UDT CERT (kopia),

- karte gwarancyjng urzadzenia dzwigowego,

- dziennik konserwaciji,

- instrukcja obstugi (DTR) dla konserwatora dzwigu.

Swiadectwa badania typu i deklaracje zgodnosci WE dot. zespoléw zastosowanych w urzadzeniu
dzwigowym w zakresie wymaganym przepisami beda znajdowaty si¢ w ksiedze rewizyjnej
urzadzenia w UDT. Urzad Dozoru Technicznego przesle ja do Eksploatujacego urzadzenie
dzwigowe (Inwestora - Wtasciciela) po rejestracji, w terminie okreslonym obowigzujacymi
przepisami.

Eksploatujacy urzadzenie dzwigowe zobowigzany bedzie do wystgpienia do jednostki
inspekcyjnej UDT z wnioskiem o rejestracj¢ urzadzenia dzwigowego i dopuszczenie go do
eksploatacji niezwlocznie po zakonczeniu montazu. Do ww. wniosku Wykonawca urzadzenia
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dzwigowego dostarczy do jednostki inspekcyjnej dokumentacje wymagang przepisami i pokryje
koszty czynnosci dozorowych.

Dokumentacja niezb¢dna do odbioru urzadzenia dzwigowego i Instrukcja obstugi (dokumentacja
techniczno-ruchowa) zostanie wykonana zgodnie z Dyrektywa 95/16/WE Parlamentu
Europejskiego i Rady dnia 29 czerwca 1995 r. w sprawie zblizenia ustawodawstw panstw
cztonkowskich dotyczacych dzwigow 1 norma =z nig zharmonizowang PN/EN 81-
2+A1+A2+A3:2010 ,,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow”.

9. SPOSOB ROZLICZEN ROBOT TYMCZAS. I PRAC TOWARZYSZACYCH

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w STO-00.00.00.. Wynagrodzenie za prace
obje¢te niniejszg SST obejmuje:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- zakup 1 dow6z materialow,

- wykonanie wszystkich niezbednych elementow robot,

- kontrole prawidlowos$ci wykonanych robot,

- dokonanie kompletu prac odbiorowych wraz z dukumentami dopuszczajacymi dzwig do
uzytkowania,

- wszelkie inne koszty zwigzane z wykonaniem zakresu robot objetych niniejsza specyfikacjg i
dokumentacja projektowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA, NORMY, USTALENIA TECHNICZNE

- PN EN 81-21 :2022-10 Dzwigi przeznaczone do transportu 0osob i towarow. Przepisy
bezpieczenstwa dotycz. Budowy i instalowania dzwigow.

- PN-EN 81-1:2002/A2:2006 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow - Czesc 1: Dzwigi elektryczne

- PN-EN 81-70:2005/A1:2006 Przepisy -Szczegdlne zastosowania dzwigéw osobowych i
towarowych - Czes¢ 70: Dostepnos¢ dzwigdéw dla osdb, w tym 0s6b
niepelnosprawnych

- PN-EN 81-1:2002/A2:2006 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow - Czegs¢ 1: Dzwigi elektryczne - A2: Przestrzenie dla zespotow
napedowych i sterujacych oraz kot

- PN-EN 81-73:2006 Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dZwigow.
Szczegblne zastosowania dzwigéw osobowych 1 towarowych. Czes¢ 73:
Funkcjonowanie dzwigéw w przypadku pozaru.

- PN-EN 81-71:2005 (U) Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow.
Szczegodlne zastosowania dzwigdw osobowych i1 towarowych. Czes¢ 71:
Dzwigi odporne na wandalizm.

- PN-I1SO 4190-5:1995 Dzwigi. Urzadzenia do sterowania, sygnalizacji i wyposazenie
dodatkowe.

- PN-EN 81-28:2004 ,,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow.
Dzwigi osobowe 1 towarowe. Zdalne alarmowanie w dzwigach
osobowych 1 towarowych.”.

- PN-EN 81-73 ,,Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow.
Szczegolne zastosowania dzwigéw osobowych 1 towarowych. Czes¢ 73:
Funkcjonowanie dzwigéw w przypadku pozaru™.

- PN-EN ISO 13857:2010 Bezpieczenstwo maszyn. Odlegtosci bezpieczenstwa
uniemozliwiajace sigganie konczynami gérnymi i dolnymi do stref
niebezpiecznych.

- Przepisy i instrukcje Producentow.
- Dyrektywa Dzwigowa 2014/33/UE, wazna od 20 kwietnia 2016 r.
- Ustawa z 21 grudnia 2000 o dozorze technicznym (Dz.U. nr 122 poz.1321, t.j.).
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- Rozporzadzenie Ministra Przedsiebiorczosci i Technologii z dnia 30 pazdziernika 2018 r. w
sprawie warunkow technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji, napraw i
modernizacji urzgdzen transportu bliskiego. (Dz.U. 2018 p0z.2176).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 2005 r. w sprawie zasadniczych
wymagan dla dzwigéw i ich elementow bezpieczenstwa (Dz.U. Nr 263, poz. 2198),

- Zeszyty ITB pt. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych”

Nie wymienienie jakiegokolwiek przepisu lub normy nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ich

stosowania. Wykonawca bedzie przestrzegatl praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany
do spetienia wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych
urzadzen lub metod.



