MAPA DO CELOW PROJEK TOWYCH
SKALA 1:500

Uktad wspdirzednych XY: "2000"
Uktad wysokosciowy: Kronsztadt 86

Godto: 7.118.23.06.4.3

Wojewodztwo: matopolskie
Powiat:_gorlicki

Gmina: Biecz 120502_5

Obreb: Binarowa 0001

Dziatka: 2381/2, 2382/1,2385/2 i inne
Zakres aktudlizacji: - -----

Data opracowaniamapy: 07.11.2022
L.ks.r.: 370/2022

Nr zgtoszenia: 6640.4501.2022

Mapa wykonana zostata bez ustalenia obcigzeri
stuzebnosciami gruntowymi ujawnionymi w
ksiegach wieczystych dla przedmiotowej dziatki
Granice naniesiono zamapq EGIB.

Nie wyklucza sig istnienia w terenie innych
nie wykazanych na niniejszej mapie urzqdzeri
podziemnych, ktdre nie byly zgtoszone do
inwentaryzacjilub o ktérych brak jest
informacji winstytucjach branzowych

W zakresie opracowania istniejq
projektowane urzqdzenia uzgodnione
protokotem ZUDP w Gorlicach.
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LEGENDA:

—-— - 0$ odcinka drogi objetej remontem

- jezdnia - beton asfaltowy

- pobocze - mieszanka niezwigzana Cgqg/5

frakcja 0-31,5mm

UWAGI:

1. Rozpatrywac fgcznie z rys. 3 - przekrdj typowy oraz
opisem technicznym.

2. W zakresie remontu nalezy uwzgledni¢ uzupetnienie
i korekte wysokosciowg zjazdéw w granicach pasa
drogowego z odtworzeniem nawierzchni wg stanu
pierwotnego.
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Dominum
Dominik Nigborowicz

Swiecany 406
38-242 Skotyszyn
dominumprojekty@gmail.com
tel. 502 92 93 92

Nazwa opracowania:

Remont drogi gminnej 270011K w km 0+140,0 - 1+385,0
w miejscowosci Binarowa , Gmina Biecz

Inwestor: Gmina Biecz, 38-340 Biecz, ul. Rynek 1

Skala: 1:1 000

Lokalizacja: powiat: gorlicki, miejscowos¢: Binarowa

Data:
styczen 2023

Nazwa rysunku:
Plansza sytuacjna

Nr rys.:

2.2

Opracowat: Podpis:
mgr inz. Dominik Nigborowicz
PDK/0375/PWOD/19
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