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D-07.06.02 URZADZENIA ZABEZPIECZAIACE RUCH PIESZYCH

1.0 WSTEP

Przedmiotem STWiORB ,D-07.06.02 Urzadzania zabezpieczajgce ruch pieszych” s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z
wykonaniem urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych, ktére zostang wykonane w ramach realizacji zawartej Umowy.

Wspdlny stownik zamdwieri (CPV)

Grupa robét: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci
oraz robdt w zakresie inzynierii lagdowej i wodne;j.

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane ~w  zakresie budowy rurociggdw, linii  komunikacyjnych
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei, wyréwnania terenu.

Kategoria robét: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
drog.

1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem STWiORB D-07.06.02. ,Urzadzenia zabezpieczajgce ruch pieszych” s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB D-07.06.02. ,Urzadzenia zabezpieczajgce ruch pieszych” nalezy stosowaé jako dokument przetargowy i kontraktowy do wykonywania
robot zwigzanych z wykonaniem urzadzer zabezpieczajgcych ruch pieszych przy realizacji robdt wymienionych w pkt 1.1. STWiORB D-M-00.00.00.
,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacjg

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiIORB dotycza robdt i zasad zwigzanych z wykonywaniem urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych.
Celem stosowania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych jest ochrona zycia i zdrowia uczestnikéw ruchu drogowego, zaréwno pieszych jak i
kierowcow oraz pasazerow pojazddw poprzez uniemozliwienie nagtego wtargniecia na jezdnie w miejscach do tego nieprzeznaczonych.

UWAGA: zakres wystepowania urzqdzer zabezpieczajqcych ruch pieszych zgodnie z wykazanymi w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z ksztattownikéw stalowych,
siatek na linkach naciggowych, ram z ksztattownikdw wypetnionych siatka, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkta
zbrojonego.

1.4.2. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzecznym w ksztatcie ztozonej figury geometrycznej, dostarczane w odcinkach prostych,
stosowane w konstrukcjach stalowych lub w potgczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami iz definicjami podanymi
w STWIORB D-M 00.00.00 "Wymagania Ogdlne" punkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania Ogdlne” pkt. 1.5.

2.0 MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-U-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszy sa:
- bariera drogowa U12a chodnikowa ochronna rurowa, (Rys.1)

- gotowe mieszanki betonowe,

- materiaty do malowania i renowacji powtok malarskich.

- ocynkowane rury

paziom gruntu

1,2, 3 -rurafi 60,3 mm

Rys. 1 Bariera drogowa U-12a
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2.3. Stupki metalowe i elementy pofaczeniowe

2.3.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki stupkow

Stupki metalowe mozna wykonywac¢ z ocynkowanych rur okragtych zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB lub wskazaniami Inspektora

Nadzoru.

Wymiary i najwazniejsze charakterystyki stupkdw mozna przyjmowac zgodnie z tablicamiod 1i 2

Tablica 1. Rury stalowe okragte bez szwu walcowane na gorgco wg PN-H-74219

Srednica Grubosé Masa 1 m rury Dopuszczalne odchytki, %

zewnetrzna scianki kg/m srednicy grubosci Scianki
zewnetrznej

51,0 od 2,6 do 12,5 od 3,10do 11,9

54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9

57,0 0d 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0

60,3 od 2,9do 14,2 od 4,11 do 16,1

63,5 od 2,9do 16,0 od 4,33 do 18,7 +1,25 +15

70,0 0d 2,9 do 16,0 od 5,80 do 21,3

76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7

82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8

88,9 o0d 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0

101,6 od 3,6 do 20,0 od 8,70 do 40,2

Tablica 2. Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno wg PN-H-74220

Srednica Grubos¢ Masa Dopuszczalne odchytki, %
zewnetrzna scianki 1mrury Srednica Grubos¢ Scianki
mm mm kg/m zewnetrzna

51,0 0d2,9do 5,6 od 3,44 do 6,27

54,0 od 2,9do 8,0 od 3,65 do 9,04

57,0 od 2,9do 10,0 od 3,87 do 11,60 +1,0 +15

60,3 od 7,1do 10,0 od 9,34 do 12,40

63,5 od 7,1do 10,0 od 9,90 do 13,20

2.3.2. Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek, peknie¢, zawalcowan

i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nierdwnosci, pojedyncze rysy wynikajagce z procesu wytwarzania, mieszczace sie w granicach

dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Pozgdane jest, aby rury byty dostarczane o:

— dtugosciach doktadnych, zgodnych z zamdwieniami; z dopuszczalng odchytkg + 10 mm,

— dtugosciach wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m z naddatkiem 5 mm na kazde ciecie i z
dopuszczalng odchytka dla catej dtugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinny przekraczac¢ 1,5 mm na 1 m dtugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55, R65, 18G2A): PN-H-84023-07, PN-H-84018 [14], PN-H-

84019, PN-H-84030-02 lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosuje sie gatunek cynku Raf wg PN-H-82200 [13].

2.3.3 Wymagania dla powtok metalizacyjnych cynkowych

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych, powinna ona by¢ z cynku o czystosci nie mniejszej niz
99,5% i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02 [44].
Minimalna grubo$¢ powtoki cynkowej powinna by¢ zgodna z wymaganiami tablicy 3

Tablica 3. Minimalna grubos¢ powtoki metalizacyjnej cynkowej narazonej na dziatanie korozji atmosferycznej wg BN-89/1076-02

Minimalna grubos¢ powtoki, um,

Agresywnosc¢ korozyjna atmosfery wg PN-H-04651 przy wymaganej trwatosci w latach

10 20

Umiarkowana 120 160

Powierzchnia powtoki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona wykazywaé widocznych wad jak rysy, pekniecia,
pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

2.4 Gotowe mieszanki betonowe

Do osadzania urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszy nalezy stosowac gotowe mieszanki betonowe z cementem CEM | 32,5 wg PN-EN 197-1 o
wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz 15 Mpa.

3.0 SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Wykonawca przystepujacy do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

—  szpadli, itp.

—  $rodkdéw transportu materiatdw,

— ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupki w gruncie zwieztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w centrach miast),

— ewentualnych mtotéw (bab), wibromtotéw do wbijania lub wwibrowania stupkéw w grunt,

—  przewoznych zbiornikéw do wody,

—  betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”,

—  sprzetu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przewozi¢ mozna dowolnymi srodkami transportu akceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. W przypadku zatadowania
na Srodek transportu wiecej niz jednej partii rur nalezy je zabezpieczy¢ przed pomieszaniem W czasie transportu nie moze dojs¢ do uszkodzen
mechanicznych, a takze nie moze ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne elementéw stupkow.

4.3. Inne materiaty niezbedne do wykonania robdt

Transport tych materiatéow zgodnie z zaleceniami Producentow.

5.0 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkosci robdt Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera/Inspektora Nadzoru zakres robot wykonywanych bezposrednio
na placu budowy oraz robdt przygotowawczych na zapleczu.

Przed wykonywaniem robdt nalezy wytyczy¢ lokalizacje urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie dokumentacji projektowej i
zalecen Inspektora Nadzoru.

Do podstawowych czynnosci objetych przy wykonywaniu ww. robét naleza:

— wykonanie dotéw pod stupki,

— wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,

— ustawienie stupkdw,

5.3. Wykonanie dotéw pod bariery ochronne

Jesli  dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej
020 cm wieksze od wymiardw stupka, a gtebokos¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie barier ochronnych wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod bariery ochronne

Bariere ochronng nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwdr mieszankg betonowg odpowiadajacg wymaganiom punktu 2.4. Do czasu
stwardnienia betonu bariere ochronnga nalezy zabezpieczy¢ przed deformacja (osiadanie bariery, brak pionu)

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérym osadzono element, mozna wykorzystywac do dalszych prac co najmniej po 7 dniach od
ustawienia stupka w betonie, a jeéli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie barier ochronnych

Bariery ochronne, powinny sta¢ pionowo w linii urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych, a ich porecze powinny znajdowac sie na jednakowej
wysokosci.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robdt

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi odpowiednie dokumenty do stosowanych przez siebie materiatéw Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatéw. Materiaty musza spetnia¢ wymagania adekwatnie do materiatu jak w pkt. 2.

Do materiatéw, ktorych producenci sa zobowigzani dostarczy¢ odpowiednie dokumenty o jakosci np. deklaracja wiasciwosci uzytkowych,
oznakowanie CE lub B nalezg:

- rury

— elementy betonowe i zelbetowe w przypadku ich stosowania

Do materiatow, ktérych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do wykonania fundamentéw betonowych ,,na mokro”.
Uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze zwolni¢ go z potrzeby
wykonania badan materiatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robdt

6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot
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Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z dokumentami Producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiardw.

Czestotliwos$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobdw dostarczonych przez producentéw

Lp. Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikow badar

Powierzchnie zbada¢ nieuzbrojonym okiem. Do

od 5 do 10 badari z wybra- nych ew. sprawdzenia gtebokosci wad uzy¢ dostepnych

Sprawdzenie . s
losowo elementéw w kazdej dostar-

powierzchni czonei partii narzedzi (np. liniatdw z czujnikiem, suwmiarek, Wyniki badan powinny by¢
Ip mikrometréw itp. zgodne z wymaganiami
Sprawdzenie wyrobow Iiczq—u?j do 1000 Przeprowadzi¢ uniwersalnymi przyrzadami punktu 2.3.
2 wymiaréw elementow pomiarowymi lub sprawdzianami

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wiasciwosci dostarczonych wyrobdw i materiatéw w
zakresie wymagan podanych w punktach od 2.3 do 2.5.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych nalezy zbadac:
a) zgodnos$¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw, zgodnie z punktami od 2.3 do 2.5,
c) prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,
d) poprawnos¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.4,

)

D

poprawnos¢ ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
-1 m (metr biezacy) urzadzenia zabezpieczajgcego bariery ochronnej zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

8.0 ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena wykonania 1 mb bariery ochronnej obejmuje:

— prace i przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania barier ochronnych,

— wykopanie dotkéw pod bariery ochronne,

— dostarczenie na plac budowy gotowej mieszanki betonowej i jej przygotowanie,

— zainstalowanie barier ochronnych w dotkach i osadzenie w mieszance betonowej,

—  zabezpieczenie przed osiadaniem bariery oraz odchytkg od pionu,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych,

— zawiera wszelkie inne czynnosci zwigzane z prawidtowym wykonaniem warstwy zgodnie z wymaganiami niniejszych STWiORB.

9.3. Sposdb rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt tymczasowych i prac towarzyszgcych okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:

e roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po
wykonaniu robot podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do roboét tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. STWIORB D-M 00.00.00 Wymagania ogdlne
10.1. Normy

1 PN-EN 206 Beton zwykty
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D-07.06.02 Urzadzenia zabezpieczajgce ruch pieszych

2 PN-B-06251
3 PN-EN 12620
4 PN-EN 197-1
5 PN-EN-1008
6 PN-H-74219
7. PN-H-74220
8. PN-H-82200
9. PN-H-84018
10 PN-H-84019
11 PN-H-84020
12 BN-88/6731-08

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Cement-Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria oceny zgodnosci dotyczace ~ cementéw
Woda zarobowa do betonu

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
Cynk

Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki
Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

Cement. Transport i przechowywanie.

Zarzad Drog Powiatowych KARTUZY

Strona 7



