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CZESC OGOLNA

Nazwa zamoéwienia

Budowa (z przebudowa) ul. Laziennej i Kanatowej wraz z odwodnieniem w miejscowosci Mosina.

1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-00.00 "Roboty pomiarowe" odnosi sie do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robét, dla zamdwienia pn. " Budowa (z przebudowa) ul. Laziennej i
Kanatowej wraz z odwodnieniem w miejscowosci Mosina”.

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych nalezy odczytywaé i rozumie¢ w
odniesieniu do zlecenia i wykonania Robd6t opisanych w pkt. 1.1.2.
Niniejszg Specyfikacje Techniczng nalezy rozpatrywaé tacznie z pozostatymi dokumentami,
stanowigcymi Opis przedmiotu zaméwienia.
1.1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna
Niniejsza ST okresla wymagania przy wykonywaniu robo6t pomiarowych takich jak:

+ Geodezyjne wyznaczenie obiektow budowlanych w terenie

¢ Czynnosci geodezyjne w toku budowy

¢ Czynnosci geodezyjne po zakonczeniu budowy

+ Opracowanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej z naniesieniem na mape zasadniczg

i zarejestrowanie jej

Wykonawca w ramach Umowy wykona wszelkie prace geodezyjne niezbedne dla lokalizaciji
i wytyczenia tras rurociggébw oraz ich punktdw wysokosciowych, odwodnienia,, odtworzenia
nawierzchni drég i chodnikéw, lokalizacji i wytycznie obiektow punktowych (studnie kanalizacyjne,
zasuwy wodociggowe) i innych wynikajgcych z Dokumentacji Projektowe;.

Uszkodzone w czasie budowy state punkty geodezyjne nalezy przywréci¢ do stanu pierwotnego pod
nadzorem stuzb geodezyjnych.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Do wykonania rob6t pomiarowych niezbedne sa:

+ ustabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

+ wszystkie inne prace towarzyszgce roboty tymczasowe oraz wszystkie niezbedne czynnosci

konieczne do ukonczenia Robot.

Informacje o terenie budowy

Wszelkie informacje o terenie budowy zawiera ST-00 pkt. 1.6

Rodzaje robét wg CPV

Grupa robét:  45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45113000-2 Roboty na placu budowy
45262600-7 Rbzne specijalne roboty budowlane

Niektére okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco
i odczytywaé w powigzaniu z definicjami podanymi ST-00.00 pkt. 1.4.
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(1) ST-00.00 — Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-00 Wymagania ogdlne

(2) ST - niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét ST-01 ,Roboty
pomiarowe”

(3) GUGIK — Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii (skrot)

(4) niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi przewodu, kanatu, studzienki i innych elementow inwestyciji

(5) reper - trwaly (zwykle odcisniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajgcy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej o wyznaczonej wysokosci n.p.m.

(6) pozostate okreslenia — patrz ST-00 pkt. 1.4.

2. MATERIALY | WYROBY

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdéw podano w specyfikacji ST-00 pkt. 2.
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejszymi ST sa:
+ paliki drewniane o ¢ 15-20 mm i dlugosci 1.5 do 1.7 m,
+ paliki drewniane o ¢ 50-80 mm i dlugo$ci okoto 0,30 m,
+ prety stalowe o ¢ 12 mm i dlugosci 30 cm,

¢ bolce stalowe o ¢ 5 mm i dlugosci 0,04-0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni,

¢ stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m. ,Swiadki” powinny mieé dlugo$¢ okoto
0,50 m i przekrdj prostokatny,

+ farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow),

3. SPRZET | MASZYNY

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw sieci oraz reperéw roboczych bedag
wykonywane recznie.

Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosci elementéw sieci wykonane
beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym, zatwierdzonym przez Zamawiajgcego, gwarantujgcym
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru, ktéry zostat zatwierdzony przez Zamawiajgcego.

Do odtworzenia (wyznaczenia) tras i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

¢ urzadzenia laserowe, gwarantujgce przy prawidtowej obstudze prostoliniowos¢ i zadany,
réwnomierny spadek kanatu na catej dtugosci

+ teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze
+ tyczki, taty, tasmy, szpilki

¢ iinne
4. SRODKI TRANSPORTU

4.1. Ogdlne wymagania

Ogodlne wymagania do srodkow transportu podano w ST-00 pkt. 4.

4.2. Srodki transportu do wykonania robét

Sprzet i materiaty do tyczenia i prac geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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WYKONANIE ROBOT

Ogoélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji ST-00 pkt. 5.

Umiejscowienie gtéwnej rzednej niwelacyjnej dla Robot zostanie zaproponowane na Terenie Budowy
przez Wykonawce i zatwierdzone przez Zamawiajacego. Wykonawca winien nanie$¢ Gtéwng Rzedng
Niwelacyjng wzgledem reperu panstwowego. Wykonawca przed przystgpieniem do realizacji Umowy
sprawdzi rzedne bezwzgledne usytuowania istniejgcych obiektéw budowlanych na Terenie Budowy.
Wszelkie odchylenia od Dokumentacji Projektowej zostang zgloszone Zamawiajgcemu przed
rozpoczeciem robot. Niezachowanie tego warunku bedzie skutkowato tym, ze roszczenia Wykonawcy
wynikajgce z ww. faktu, a zgloszone po wykonaniu przedmiotu Umowy nie bedg uwzglednione przez
Zamawiajgcego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci
wszystkich elementdw Robdt, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentaciji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania robét.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostang, jesli wymagacé tego bedzie Zamawiajgcy, poprawione przez Wykonawce i na koszt
Wykonawcy.

Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajgcego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Tymczasowe punkty niwelacyjne powinny by¢ wyznaczone w odpowiednich miejscach w obrebie
Terenu Budowy. W miare postepu Robét punkty niwelacyjne powinny byé okresowo sprawdzane
w odniesieniu do wartosci gtéwnej rzednej niwelacyjnej. Tymczasowe punkty niwelacyjne powinny by¢
usytuowane poza obszarem prowadzenia Robot.

Zasady prowadzenia robot

Roboty pomiarowe, nalezy wykona¢ zgodnie z:

+ Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r w
sprawie rodzaju i zakresu opracowah geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci
geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie. (Dz. U Nr 25, poz. 133).

+ instrukcjami i wytycznymi technicznymi obowigzujgcymi na podstawie Rozporzgdzenia Ministra
Administracji | Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. 2012 nr 0 poz. 352). Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe majg by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
zawodowe.

Zadne roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Zamawiajgcego.

Punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce
w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania roboét.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw
Wykonawcy.

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow nalezy:

¢ zapozna¢ sie z planem sytuacyjno-wysokosciowym i naniesionymi na nim konturami
i wymiarami istniejgcych i projektowanych obiektéw budowlanych, wynikami badan
geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem projektowanych nasypow i skarp ziemnych
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+ wyznaczy¢ zarysy robét ziemnych na gruncie poprzez trwate oznaczenie w terenie potozenia
wszystkich charakterystycznych punktéw przekroju podtuznego i przekrojéw poprzecznych,
zarébwno wykopow jak i nasypow, potozenia ich osi geometrycznych., . Do wyznaczania
zarysow robét ziemnych postugiwaé sie instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit,
niwelator, jak i prostymi przyrzgdami - poziomica, tatg miernicza, tasmg itp.

Oraz wykonac¢ co najmniej nastepujgce prace:
+ wytyczenie w terenie lokalizacji przebiegu tras rurociggéw oraz obiektow

+ wykonanie pelnej inwentaryzacji powykonawczej sieci wraz z lokalizacjg obiektow i uzbrojenia
technicznego

+ wykonanie pelnej inwentaryzacji powykonawczej studzienek i pompowni uzbrojenia
technicznego (wezty wodociggowe)

+ wykonanie rysunkéw geodezyjnych powykonawczych przed oddaniem obiektéw i sieci
do uzytkowania

+ whniesienie zapisanych na CD zinwentaryzowanych sieci i urzgdzen do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego i Kartograficznego

+ Dostarczenie Zamawiajgcemu Inwentaryzacji powykonawczej w wersji elektronicznej na
typowym nosniku informatycznym (ptyta CD) w formacie pliku *.txt. Plik (pliki) musi zawierac
numery weztbw wykazanych na szkicach geodezyjnych i odpowiadajgce im rzedne oraz pary
wspotrzednych

Odcinki robét, przerwy i ograniczenia

Kolejnos¢ roboét do wykonania podano w ST-00 pkt. 5.3.

KONTROLA, BADANIA | ODBIORY

Kontrola jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot zawarte sg w ST-00 pkt. 6.1.

Kontrole prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlinych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

Badania i pomiary

Ogodlne zasady badan i pomiaréw zawarte sg w ST-00 pkt. 6.3.

PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

Przedmiar robot

Prace pomiarowe nie sg wykazane w przedmiarze robdét.

Koszt wykonania robot pomiarowych nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robét Statych.

Obmiar robét

Roboty pomiarowe realizowane w ramach niniejszej Umowy nie bedg rozliczane na podstawie
obmiaru.

ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru robét jest dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich jakosci, kompletnosci oraz zgodnosci z dokumentami Umownymi.

Z dokonanego odbioru nalezy sporzgdzi¢ protokét. Ogdlne zasady odbioru podano w ST-00 pkt.8.
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9. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH | TOWARZYSZACYCH

9.1. Ustalenia szczegétowe

Wszystkie koszty wynikajgce ze spetnienia wymagan niniejszej ST nalezy ujg¢ w cenie jednostkowej
Robot Statych danego elementu (wraz z robotami ziemnymi).

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Elementy Dokumentacji Projektowej

Dokumentacja Projektowa Zamawiajgcego zamieszczona jest w SIWZ.

10.2. AKkty prawne
(1) Ustawa z 17-05-1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity: Dz. U. 2015 poz. 520)

(2) Ustawa z dnia 5 czerwca 2014 r. o zmianie ustawy — Prawo geodezyjne i kartograficzne oraz
ustawy o postepowaniu egzekucyjnym w administracji (Dz.U. 2014 poz. 897)

(3) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.
w sprawie rodzaju i zakresu opracowah geodezyjno — kartograficznych oraz czynnosci
geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie. (Dz.U. 1995 Nr 25, poz.133).

(4) Rozporzadzenie Ministra Administracji | Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych. (Dz.U. 2012 poz. 352).

10.3. Instrukcje GUGIK

Wytyczne i Instrukcje Gtoéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii

¢ Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych

+ Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
+ Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978

+ Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

+ Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

+ Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

+ Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

+ Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979
+ Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza

+ Whytyczne techniczne G-7 Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGIK 1998r.
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