D.01.02.02- ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) sg materiatem stosowanym, jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt budowlanych dla zadania ,Przebudowa drogi w zakresie budowy chodnika
w miejscowosci Felicjanéw ul. Jana Pawfa I, ul. Wadowicka, ul. Niegowicka”.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszych specyfikacjach dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwiazanych ze zdjeciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
o0gobine” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu ifllub darniny

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nie nadajacej sie do powtérnego uzycia nalezy stosowaé:
— rowniarki,
—  spycharki,
— fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robdt
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wyboér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu. Odlegtos¢ transportu na jakq nalezy
odwiez¢ zdjety humus okresli Zamawiajacy lub Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w dokumentacii
projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.



5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu
trawnikow, sadzeniu drzew i krzew6w oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusu powinien
by¢ zatadowany na samochdd samowytadowczy, wywieziony i zutylizowany.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robét (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢é z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna byé zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, STWIORB lub wskazana przez
Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce
tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac
humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t

OgolIne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu wraz z wywiezieniem i utylizacjg nadmiaru
humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoline zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.
8.1. Odbiér ostateczny

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
— obmiar geodezyjny sktadajacy sie z tabeli zawierajacej szeroko$ci oraz rzedne terenu przed i po wykonaniu robét,
— szkic geodezyjny zawierajacy zaznaczong powierzchnie obmiaru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione przez Zamawiajacego
wedtug wzoru zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuije:
— wyznaczenie zakresu robét,
— reczne i mechaniczne zdjecie humusu ,
— zatadunek i transport humusu przeznaczonego do wykorzystania, na sktadowisko przyobiektowe Wykonawcy,
— odwoz nadmiaru niewykorzystanego humusu na sktadowisko wraz z kosztami sktadowania,
— otrzymanie tymczasowego odktadu w niezbedny, zakresie,
— biezace oczyszczenie drég dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego przez kota pojazdéw,
— przygotowanie miejsca do sktadowania humusu,
— oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie,
— wykonanie niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,
— wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji rob6t zgodnie z Dokumentacijg projektowa, i zapisami STWiORB.



10. PRZEPISY ZWIAZANE - nie wystepuja



