Zgodnie z definicjami ok&onymi w Zahczniku 11l do dyrektywy Unii Europejskiej

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

INSTALACYJINE ROBOTY ELEKTRYCZNE

(Kod CPV 45311000-0)



1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghirecznej (SST)sgwymagania
dotyczce realizacji robét elektrycznych przewidzianychvadkonania w ramach rob6t
budowlanych przy budowie przepompowniekéw w GRODKU, gm. Drzycim.
Zakres stosowania specyfikacji.
Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmugzystkie czynnaci umazliwiajace i
majace na celu wykonanie wszystkich robét elektryczngctewidzianych w projekcie
budowlanym. Obejmujprace zwazane z dostagvmateriatdw, wykonawstwem i
wykonczeniem robét elektrycznych, wykonywanych na migjsc
Roboty elektryczne obejmujvykonanie wewstrznej instalacji elektrycznejswietlenia i
zasilania pomp.

1.2. Zakres robot oftiych specyfikagy
W ramach prac budowlanych przewiduje wiykonanie nagpujacych robot elektrycznych:
- kabel zasilagy rozdzielnig zasilagco - sterownicz,
- kabel zasilary latarng na stupie,
- latarnia na stupie,
- wszystkie inne nie wymienione wgj roboty elektryczne, jakie wygiuja przy realizacji
umowy.
Rozwigzania techniczne stanayie podstaw do wykonania tych robotgprzedstawione w
na rysunkach technicznych oraz w opisie techniezpyojektu budowlanego.

1.3. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podstawoweayte w niniejszej SSTaszgodne z obowizujacymi Polskimi
Normami i Ogéla Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.4. Ogdlne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygeze zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Speyifi
Technicznej p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje&arobot zwiazanych z wykonywaniem
instalacji elektrycznych dla przepompowniekow:
- przygotowanie i uktadanie kabli elektroengéygenych n.n,
- monta osprztu instalacji elektrycznej,
- monta latarni na stupie,
- monta uziemie,
- roboty pomocnicze.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodid@ umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecenisspektora nadzoru
inwestorskiego. Wprowadzanie jakichkolwiek aghsttw od tych dokumentow wymaga
akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

1.5. Dokumentacja, ktgmalery przedstawd w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawdrakcie budowy musi l#yzgodna z
zasadami podanymi w Ogolnej Specyfikacji Technigzne
Dodatkowo wykonawca dostarczy ngsijace dokumenty:
1. Harmonogram i kolejrio prac elektrycznych.
2. Rysunki robocze wymagane przez inspektora nadmerestorskiego.
3. Wykaz uytych materiatow.
4. Swiadectwa jakéci przedstawione przez producenta wyszczegolniodalszej czsci



opracowania.
5. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez prouidee wyszczegolnione w dalszejeéei
opracowania.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotygze materiédw

Ogolne wymagania dotygze materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej Spiéeyji
Technicznej.

2.2 Przewody

Przewody i kable stosowane przy wykonywaniu w/ stafacji musz posiada na swoich
izolacjach zewetrznych cech rozpoznawcz producenta oraz odpowiednie symbole literowe
zawierapce informacje o konstrukcji przewodu, zastosowanyetteriatach i jego
parametrach technicznych. 1zolacja na nich mué&idaya, nie mge by na niej przeai,

przetat i innych uszkodz&é mechanicznych.

2.3 Osprzt instalacji elektrycznej.

Wszystkie zastosowane w instalacji elektrycznepnelety takie jak: gniazda wtyczkowe,
taczniki, bezpieczniki, wyczniki r&znicowo- padowe, itp. musz posiadé atesty
dostarczane wraz z elementami przez producentéw.

2.4 Rozdzielnia

Rozdzielnia zastosowana w przepompowni — wykonan@zgproducenta przepompowni
musi spetnia warunki zawarte w projekcie budowlanym, obudoy& wyposaenie musz
posiadé atesty dostarczone przez producentdw.

2.5 Materiaty pomocnicze.

Wszystkie materiaty pomocnicze magmosiada odpowiednie atesty dostarczone przez
producenta.

3. SPRET

3.1.

3.2.

Ogolne wymagania dotyre sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Sprzt do niezledny do wykonania Robot

Rodzaje sprgu uzywanego do robot elektrycznych pozostawiadsl uznania wykonawcy,
po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru budowlanegakdlwiek sprzt, maszyny lub
narzdzia nie gwarantage zachowania wymaggakosciowych rob6t i przepiséw BIOZ
zostam przez inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskikalifane i niedopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

4.1.

Ogolne wymagania doty@ze transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Teckmig.

4.2. Transport materiatow



Wszystkie materiaty niezidne do wykonanie elementéw wchadych w skiad robot
elektrycznych mgna przewoz dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogélne wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Ogolnej Bigecji Technicznej.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ralgddnie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,chezigodné¢ z dokumentagj projektows,
lub wymaganiami ST, projektu organizacji robot opateceniami Inwestora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich

elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$c.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej lub w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

6.2. Zainstalowane elementy instalacji elektry¢nadezry przed przekazaniem ich do eksploatacji
przygotowado sprawdzenia i préb. Wszelkie elementy instafamjllegaj sprawdzeniu w
zakresie:

- zgodndci z dokumentagjtechniczn,

- poprawnéci montau,

- kompletngci wyposaenia,

- poprawnéci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodze

- naleytego stanu izolacji,

- atesty producentéw wszystkich zastosowlamylsudowanych elementow instalacji.
W czasie kontroli szczegdélna uwagalbie zwracana na sprawdzenie zgadnprowadzenia
robot z projektem organizacji robot i przepisamODRl

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady prowadzenia obmiaréw robét
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robét podanaydii@j Specyfikacji Technicznej
p.8. Podstawdokonywania obmiarow, ok§iajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegoblnych pozycji, jest zakony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymas
- 1 mb ul@onego kabla.



- 1kpl. rozdzielnia,
- 1lkpl. latarnia,

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNGSCI
Ogolne zasady odbiorow robét i dokonywan#mmsci podano w Specyfikacji Technicznej.
Do odbioru rob6ét naley przedtayc¢:
- dokumentagjpowykonawca,
- protokoty pomiaréw, w tym skutecziud ochrony od porgen i rozktadu naizenia
Gwietlenia,
- protokoty préb i pomiaréw ugdzen tego wymagajcych,
- protokét z 72 — godzinnej proby dziataniaagzeh tego wymagajcych.
Podstaw ptatnaci sa ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartystycenionym
przez wykonawg przedmiarze robot, a zakres czyérimbjetych cen okreslony jest w ich
opisie.

Ceny jednostkowe obejmy;

- Dostarczenie niezklnych materiatéw i innych elementéw instalaciji,

- Wykonanie wewsetrznej instalacji elektrycznej,

- Prace wykaczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i geient lzdacych
wiasndcia wykonawcy — materiatéw z placu budowy.

9. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWAZANE

Zestawienie dokumentacji projektowe;:
- Projekt Budowlany

- Projekt Wykonawczy

- Przedmiar robot

Akty prawne.

- Ustawa z dnia 07.07.1994r. - Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, p6z. 2016, z 2003r. z pézn. zm.),

- Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. Nr 80, p6z. 717) i
aktami wykonawczymi do tych ustaw,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47, p6z. 401),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu

i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, p6z. 953),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, p6z. 690 z p6zn. zm.).

Normy

N SEP-E004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-IEC- 60050-826: 2000 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-IEC- 60364-1 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe

PN-IEC- 60364-3 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie ogélnych charakterystyk.

PN-IEC-60364-4-41 : 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.




PN-IEC-60364-4-42 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego.

PN-IEC-60364-4-43 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC-60364-4-47: 2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zastosowanie srodkéw ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogéine. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC- 60364-4-473: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdéw ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

PN-IEC- 364-4-481 :1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo. Dobor srodkdéw ochrony w zaleznosci
od wptywéw zewnetrznych. Wybor srodkéw ochrony
przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywdéw zewnetrznych.

PN-IEC-60364-5-51 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogélne.

PN-IEC- 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC- 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC- 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa diugotrwata
przewodow.

PN-IEC- 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz

wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
1 Urzadzenia do odigczania izolacyjnego i fgczenia

PN-IEC-60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze.
PN-IEC- 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizaciji. Instalacje na terenie
budowy i rozbidrki.

Inne dokumenty

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych -Tom V - Instalacje elektryczne
- Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

- Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych

SzczegobtowSpecyfikacje Techniczne Wykonania
i Odbioru Robot Budowlanych aprevat :

PROJEKTANT TADEUSZ MARASZ UAN-NB-7210/164/84
brarva elektryczna INSTALACJE ELEKTRYCZNE

01.10.2013r.



