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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG i ULIC

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Remont drogi powiatowej nr 2497P Buk- Szewce .

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw dréog w pasie drogowym.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonaniu rozbiérki elementéw
istniejgcej nawierzchni, a w szczegdlnosci:

e Rozebranie przez frezowanie tréjkatow z C12/15 przy krawezniku.

e Rozbidrka istniejgcych zjazdow z kostki betonowej, kamiennej, ptyt betonowych wraz z
obrzezami - materiat do ponownego wbudowania ( regulacja wysokosciowa zjazddéw)

e Regulacja wysokosciowa studzienek $ciekowych - podniesienie wpustéw o 12 cm (
nadbudowa, pierscien wzmacniajacy)

e Rozbidrka kraweznikow

e Rozbidrka wszystkich niemozliwych do zainwentaryzowania elementéw drdg.

Materiaty uzyteczny jest wtasnoscig Inwestora. Po oczyszczeniu nalezy je przetransportowac w
miejsca wskazane przez Inwestora. Pozostate nieuzyteczne s wtasnosciag Wykonawcy zostang
zutylizowane przez Wykonawce przy zachowaniu przepisow odnosnie ochrony s$rodowiska i
ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekstjednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.
1.5. Wymagania ogolne

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

2. MATERIALY

Studzinka Sciekowa - beton, pierécienie wyréwnawcze ( zestaw naprawczy)
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
3.
Do wykonania robdt rozbiorkowych nawierzchni mozna uzy¢:

— pity mechaniczne,

- spycharki,

— tadowarki,

— mioty pneumatyczne,

— zurawie samochodowe,

— samochody ciezarowe,

- koparki.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
punkt 4.

Materiaty pochodzace z rozbiorki powinny by¢ przewozone w taki sposob, aby nie
zanieczyszczac drdg, nie stwarzaé niebezpieczenstwa dla ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace wykonania robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”,
punkt 5.

Rozbidrce podlegaja wszystkie elementy drog wykazane w Dokumentacji Projektowej i
niniejszej ST (wg pkt 1.3.).

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywac¢ mechanicznie oraz recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora Nadzoru.

Warstwy nawierzchni i podbudowy nalezy usuwac¢ mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu
wymienionego w pkt. 3. Niewielkie powierzchnie robot rozbidorkowych mozna wykonywacd
recznie. Roboty rozbiérkowe nawierzchni i podbudowy nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby
krawedz rozbieranej warstwy na styku z istniejgca nawierzchnig byta pionowa i prostopadta do
osi drogi, nie moze byC postrzepiona. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone
w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw
drég, ogrodzen sygnalizacji $wietlnej znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie =z
dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty
w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne" punkt 6.

Kontrola jakosci robot rozbiérkowych polega na wizualnym sprawdzeniu ich zgodnosci z
Dokumentacjg Projektowq, ST i poleceniami Inspektora.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 7.

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbidrkg elementdéw drdg i ogrodzen jest:
- dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

— dla oporu kraweznika i kraweznika - m (metr),

— dla regulacji wysokosciowej studzienek sciekowych — kpl.( komplet)

- dla niemozliwych do zainwentaryzowania elementéw drdg - ryczatt.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 9.

Cena jednostkowa wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt i jego utrzymanie,

— zakup i dostarczenie materiatdow niezbednych o wykonania robdt

— koszty zapewnienia niezbednych $rodkéw produkcji,

- wszelkie czynnosci zwigzane z rozbiérkg elementéw

— regulacje wysokosciowa wszystkich studni i zaworéow,

— zatadunek i odwiezienie materiatdw z Terenu Budowy wraz z kosztami sktadowania,

— koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robét rozbidrkowych,

- koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajacych drogach,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robdt rozbidrkowych,

- wykonanie innych Robdt niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejszg

STWIiORB oraz zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

Ceny winny obejmowaé¢ pozyskanie, utrzymanie i likwidacje skladowisk, koszty
utylizacji zgodnie z prawem ochrony s$rodowiska, o ile materialy nie beda sie
nadawaly do ponownego wbudowania, oraz koszty zastosowania materiatéw i
sprzetu pomochniczego koniecznych do prawidlowego wykonania robét zgodnie z
przyjeta technologia wykonania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



