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D-01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH, SPORZADZENIE INWENTARYZACIJI
POWYKONAWCZE] 1

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych (STWiORB) sgq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
remontem drogi powiatowej nr 2497P Buk- Szewce .

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych (STWIORB) sg
stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji robodt
wymienionych w p.1.1.

1.3. UKLAD WSPOLRZEDNYCH

Roboty objetg niniejszg STWiIORB, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majace na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowej i punktow wysokosciowych i
wykonanie mapy powykonawczej.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z tradycyjnym wyznaczeniem trasy i
punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Zamiennie lub wspomagajaco dla tradycyjnego tyczenia geodezyjnego ze stabilizacjq
punktow w terenie mozna stosowac inne metody np. zintegrowany system 3D.

W ramach zintegrowanego systemu sterowania maszyn 3D przez wytyczenie rozumie
sie jednoznaczne zdefiniowanie geometryczne wszystkich elementéw trasy. W zakres prac
Wykonawcy Robét wchodzi:

1. Opracowanie elektroniczne osi trasy - okreslajace w sposdb ciagly lokalizacje
kazdego punku osi trasy

2. Opracowanie niwelety trasy — okreslajagce w sposdb ciggty wysokosé kazdego punktu
osi trasy

3. Zdefiniowanie przekroju normalnego - zaprogramowanie ksztaltu typowego
przekroju normalnego wraz z okresleniem wszystkich warunkéw jego zmiennosci;
okreslenie geometrii poszczegdlnych warstw

4. Zbudowanie elektronicznego modelu poszczegolnych elementow trasy
(wykopow/nasypdéw, warstw nawierzchni) - okreslenie ptaszczyzn tworzgcych ksztatt
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danego elementu definiujgcego w sposob ciagta lokalizacje i wysokos$¢ kazdego
punktu elementu trasy.
5. Transfer danych do maszyn budowlanych wyposazonych w urzadzenia
naprowadzajqce systemu 3D.
W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3D zbedna jest stabilizacja punktow w
terenie za pomoca palikdéw lub szpilek.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktéw, ktdrych
wzajemne potozenie na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu
techniki geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektdow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiardw kontrolnych przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare
mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.5. Swiadek punktu granicznego- stupek z betonu B-25 zbrojonego 4 pretami
d=10mm, pomalowany na zéito z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o
wymiarach przekroéj poprzeczny: 12 x 10cm; dtugos¢ 100cm (w tym 50cm wkopany
w grunt)

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza- pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i
sporzadzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate okreslenia sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w STWIORB D-M-00.00.00.
"Wymagania Ogolne" p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatbw podano w STWIiORB D-M-00.00.00.
"Wymagania Ogdlne" pkt 2.

2.2, RODZAJE MATERIALOW

W przypadku stosowanie metod tradycyjnego tyczenia trasy lub wspomagajgco dla
systemu 3D wyznaczone punkty stabilizuje sie wedtug ponizszych zasad.

Do utrwalenia punktéw gtéownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe (rys. 1) albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.
Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktdéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny miec¢ $rednice 0,15 + 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 + 0,08 m
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a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci
od 0,04 do 0,05 m. "swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego (na etapie wznowienia) nalezy uzy¢
pali drewnianych o $rednicy od 0,10 do 0,15 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m. oznaczonych na
czerwono

W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3D nie stosuje sie stabilizacji punktéw w
terenie.

3. SPRZET
Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:
- dalmierze,
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- tyczki,
- taty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- odbiorniki GPS.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru. Wszelkie urzadzenia pomiarowe
powinny posiada¢ atesty i aktualne S$wiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi
przepisami.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu.

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00.
"Wymagania Ogolne" pkt 5. Wykonawca  przygotuje  Program  Zapewnienia  Jakosci
uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2, USTALENIA OGOLNE

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien otrzymaé od Zamawiajgcego
dane zawierajgce wspodtrzedne punktéw gtownych trasy. W oparciu o materiaty dostarczone
przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do wytyczenia robét.

Wspoitrzedne i wysokosci punktdw osnowy realizacyjnej beda okreslone w takim
samym uktadzie i poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Wyniki przekazane
beda Inspektorowi.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci
wykonanych Robdt z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB oraz zmianami wprowadzonymi w
nich przez Inspektora.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperdw roboczych. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora oznacza, ze jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy, a
wynikajace z tytutu nastepstw nie zgtoszonych bteddw, nie mogq mieé¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sgq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.
Wszystkie Roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania RoboOt oraz zabezpieczenie istniejacych punktow osnowy
geodezyjnej panstwowej i punktdw granicznych, ochrone ich przed zniszczeniem i
odtworzenie punktdw w razie zniszczenia

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce s$wiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji
Robét nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRAS I
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Przy tyczeniu metodami tradycyjnymi zamiennie do systemu 3D - punkty
wierzchotkowe i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych, pretow metalowych lub stupkéw betonowych,
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot.

Odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej powinna by¢
dostosowana do uksztattowania terenu a maksymalna nie powinna przekracza¢ 500 metrow.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami Robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy niz 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. WYZNACZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej. O$
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trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich nie rzadziej,
niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
Dokumentacji Projektowej nie moze byc¢ wieksze niz 3cm dla drég ekspresowych i krajowych
i 5cm dla innych drdég. Rzedne punktdéw osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w
stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt ziemnych) i powinno by¢
wykonane zgodnie 2z Dokumentacjgq Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Robét i zaakceptowanych przez Inspektora.

Do stabilizacji wyznaczonych metodq zamienng do systemu 3D do wyznaczania
krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowacC dobrze widoczne paliki i wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypdéw przekraczajacych 1 m oraz wykopow gtebszych niz 1
m. Odlegto$¢ miedzy palikami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i
wykopdéw o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

5.5.1 Wyznaczenie statych punktéow pomiaru geodezyjnego (kontrolnego)

Przed przystgpieniem do robdt na czas ich wykonywania, nalezy wyznaczy¢, co 20m
(w pasie robot) state punkty do pomiaru geodezyjnego (kontrolnego) w przekroju
poprzecznym drogi:
- stanu istniejgcego
- po wykonaniu koryta
- po wykonaniu nasypu
- po wykonaniu podbudowy
- po wykonaniu warstwy ulepszonego podtoza;
- po wykonaniu warstwy Scieralnej bitumicznej
- po wykonaniu warstwy $cieralnej z kostki betonowej,
Wyznaczone punkty nalezy zastabilizowa¢ w gruncie w sposéb trwaty i chroni¢ przed
zniszczeniem. Ich lokalizacje nalezy okresli¢ za pomoca wspoétrzednych.
Przed rozpoczeciem robdt, taki plan punktow, Wykonawca jest zobowigzany
przedtozy¢ Inspektorowi.
Kazdorazowo, Inspektor zanim wyda zgode na wykonywanie robot wyzej
okresélonych, Wykonawca musi przekaza¢ komplet opracowanych wynikow pomiaru
geodezyjnego.

5.7. WYZNACZENIE POLOZENIA INFRASTRUKTURY TOWARZYSZACE]

Dla kazdej z branz obejmujacych wykonanie infrastruktury towarzyszacej nalezy
wyznaczyc¢ ich potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie przebiegu tras zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) elementéw punktowych, w
szczegdlnosci lokalizacje studzienek zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Dokfadnos$¢ tyczenia elementow infrastruktury podano w specyfikacjach technicznych -
roboty branzowe
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5.9. SKOMPLETOWANIE DOKUMENTACII GEODEZYJNEJ

Dokumentacje geodezyjnag nalezy skompletowac zgodnie z przepisami instrukcji 0-3
Z podziatem na:
1) akta postepowania dla Wykonawcy,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
3) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej.

Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkcie 3 oraz forme
dokumentdéw nalezy uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.

5.10. POMIAR POWYKONAWCZY WYBUDOWANEJ DROGI

5.10.1. Zebranie materiatow i informacji

Wykonawca powinien zapoznac¢ sie z zakresem opracowania i uzyska¢ od
Zamawiajacego instrukcje dotyczace ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw
powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow
osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacji nalezy ustali¢:

- klasy i doktadnosci istniejgcych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania
ich do pomiaréw powykonawczych,

- rodzaje uktaddéw wspdtrzednych i poziomdw odniesienia,

- zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowych, znajdujacych sie w os$rodku
dokumentacji o wyniku pomiaru powykonawczego.

5.10.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie
punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej =z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw
oraz aktualizacje opiséw topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualne
ich oczyszczenie, wstepne rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej III klasy oraz osnowy pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg G-4 GUGIK, mierzac wszystkie elementy
tresci mapy zasadniczej oraz tre$¢ dodatkowg obejmujacq: granice ustalone wediug stanu
prawnego, kilometraz drég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe z
rzednymi wlotu i wylotu, $wiattem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i
pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podziatem na trwate i
nietrwate, rowy, studnie z ich srednicami, przekroje poprzeczne drog, co 20-50m oraz inne
elementy wedtug wymagan Zamawiajacego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu komputerowego. Wniesienie
pomierzonej tresci na mape zasadniczg oraz mape katastralng nalezy wykona¢ metodg
klasyczng (kartowaniem i kresleniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajagcego nalezy uzupetni¢c o elementy
wymienione w drugim akapicie niniejszego punktu, ta samag technika z jaka zostata
wykonana mapa (numeryczng wzglednie analogowq).

Dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z
przepisami instrukcji 0-3, z podziatem na: akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,
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dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacje techniczng
przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposob
skompletowania i forme dokumentacji dla os$rodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z
osrodkiem oraz ustali¢ czy te dokumentacje nalezy okaza¢ Zamawiajgcemu do wgladu.

5.10.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowac¢ dla Zamawiajgcego
nastepujgce materiaty:

- sprawozdanie techniczne;

- wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkowa trescig wymieniong w p. 5.10.2;

- kopie wykazow wspotrzednych punktéw osnowy oraz wykazy wspétrzednych

punktow granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze;

- kopie protokotdow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrone;

- kopie opiséw topograficznych;

- kopie szkicéw polowych;

- nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map,
jezeli mapa realizowana jest numerycznie;

- inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w STWIORB D-M-
00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt. 6.

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

-wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robot geodezyjnych, ktéra
powinna zapewni¢ mozliwosé¢ Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidtowosci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robdt,

- kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inspektora);

- przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5;

- sporzadzenie przez Wykonawce robdét geodezyjnych protokotu z wewnetrznej
kontroli robdét.

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWIiORB D-M-00.00.00.
"Wymagania Ogdlne" pkt 7.

7.2, JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi trasy i
punktow wysokosciowych oraz sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej drogi i
stabilizacja punktdw granicznych pasa drogowego jest:

a) 1km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy drogowej i punktow

wysokosciowych

b) 1 kpl.( komplet ) wykonania mapy powykonawczej.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikédw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inspektorowi.i.

8.3. SPOSOB POSTEPOWANIA W PRZYPADKU WYSTAPIENIA I USTEREK

W przypadku wystgpienia wad lub usterek zwigzanych z prawidtowym wytyczeniem
elementéw objetych dokumentacja, Wykonawca ma obowigzek usuna¢ zaistniate btedy na
wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00.
"Wymagania Ogdlne" pkt 9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

Cena jednostkowa wykonania robét zgodnie z p.7.2.o0bejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robdt i jego utrzymanie,

e koszt zapewnienia niezbednych $rodkow produkcii,

e zakup, dostarczenie i sktadowanie materiatow, niezbednych do wyznaczenia
punktow wynikajacych z wyzej wymienionych robdét,

e wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

e wyznaczenie reperéw roboczych,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem
dodatkowych przekrojow,

e odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkodzonych) punktow

geodezyjnych,

e zastabilizowanie punktéow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
inwentaryzacja robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
wyznaczenie statych punktéw pomiaru geodezyjnego (kontrolnego),
wykonanie mapy z potozeniem znakéw ,PD”,
koszty osrodkow geodezyjnych wynikajacych z obowigzujacych przepisow,
prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej
drogi wedtug wymagan Dokumentacji Technicznej

e koszty pobrania niezbednych materiatéw ze sktadnicy odpowiedniego Osrodka

Geodezji i Kartografii;

e Sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej drogi w 4 egz.

Ptatno$¢ robdot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow Inspektorskich oraz przebiegu

urzadzen infrastruktury jest ujeta w koszcie robdt branzowych.
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10.

1.

2.
3.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989r- Prawo geodezyjne i kartograficzne (dz. U. nr 30, poz.
163 z pozniejszymi zmianami)

PN-88/B-06250 Beton zwykty
PN-EN 206-1 Beton - Czes$¢ 1 - Wymagania, wtasciwosci, produkcja i
zgodnosé

[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii]:

4,
5.

6.

N

10.
11.

Instrukcja techniczna 0-1. 0Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983. GST GG-
00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji

drog i obiektow mostowych.




