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Nazwa specyfikacji techniczney:

ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
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Specyfikacja techniczna ST.01.00 — Roboty pomiarowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania odbioru robét
pomiarowych przy realizacji zadania pn. ,, Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przylagczami do
budynkoéw mieszkalnych w m. Brzezéwka *.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i umowny przy zleceniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja;

* sprawdzenie i wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy, placéw i punktow
wysokosciowych niezbednych dla budowy sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznej wraz z
obiektami sieciowymi,

 uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
konturéw rob6t w obrebie pasa drogowego,

» zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

Pozostale okre$lenia sga zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
ST.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0go6Ine wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z umowa i poleceniami
Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

2 Materiaty.

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu punktoéw charakterystycznych terenu budowy oraz roboczych
punktéw wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sa;

- paliki drewniane o Dz = 15 — 20 mm i dtugosci 1,5do 1,7 m

- prety stalowe o Dz = 12 mm i dlugosci 20 cm

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni).

3. Sprzet.

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- dalmierze,

- niwelatory,

- tyczki,

- faty,

- tadmy miernicze, szpilki.

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatéw jest samochéd dostawczy lub inny gwarantujacy
przewozenie sprzetu i materialtdbw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie
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Specyfikacja techniczna ST.01.00 — Roboty pomiarowe

5. Wykonanie robat.

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (dalej: G.U.G.i K.).

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtdwne (charakterystyczne)
wykopéw i nasypoéw, drdg, sieci oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Inzynierowi szkic
wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktow wysoko s$ciowych i sytuacyjnych sieci.

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku
do projektowanych, projektowanych rzedne punktéw nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysoko  $ciowych.

Robocze punkty wysokosciowe nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych istniejacych budowlach
wzdtuz trasy drogowej lub o ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie.
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej - 100 m.

Rzedne reperéw nalezy okresli¢ z takg dokladnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km stosujgc niwelacje podwoOjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Rzedne punktow
posrednich pomiedzy podanymi na profilu podtuznym nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig istniejacej krzywizny
pionowej, na ktorej sie znajduja, stosujac formute matematyczng uwzgledniajaca diugosé cieciwy i strzalke
krzywizny.

Repery powinny by¢ wyposazone w oznaczenia zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy rob6t ziemnych),

b) wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zarysu nasypow i wykopéw w przekrojach poprzecznych i
powinno by¢ wykonane w punktach okreslonych w Dokumentacji Projektowej i w innych dodatkowych
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robét i zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Przy wykonywaniu rob6t wykonczeniowych nalezy wyznaczy¢ palikami podstawe nasypu i krawedzie
wykopu w odstepach nie wiekszych niz 15 m, a ponadto wyznaczy¢ pochytosci skarp tatami przybitymi do
palikow.

6. Kontrola jako $ci robat.

6.1. System kontroli jako $ci robot.

Ogblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST.00.00 — ,Wymagania ogoélne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem punktéw charakterystycznych wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych Giéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i rzedne punktdéw charakterystycznych sieci kanalizacji sanitarnej, oraz rob6t
drogowych.
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7. Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

8. Odbiér prac geodezyjnych.

Ogolne zasady odbioru prac podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogolne”.

Odbiér prac zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. Podstawa ptatno Sci.

Ogodlne zasady ptatnosci podano w ST.00.00. — ,Wymagania ogélne”
Platnos¢ za roboty pomiarowe Wykonawca winien zawrze¢ w cenach jednostkowych poszczeg6inych
elementow robo6t zgodnie przedmiarem.

10. Przepisy zwi gzane.

1. PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robét drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP Warszawa, 1989.

. Instrukcja techniczna 0-1. - Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. - Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. - Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
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